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Vynélez.ase tyké piendSecihc dstrojf automatického yiceope~
rainiho lisu, zejména pro cbjemové tvéPeni strojnich dfIct,

Dosud znémé piPendleci uUstrojf automatickych wiceoperedinich
lisl & prenéSenim piimo¥arym mebo po eblouku jsou konstrukiné
Pefena pomoctf mechanismu & kledtinami. Otevirdni kledtin je umoZ-
ndno prostiednictvim vafek dhlové stavitelnych, pFevodem pfes
kladky a psky nebo pomoef Zablom, merélek, ozubenych segmentd,
h¥ebend nebo mii¥kového aystému. Zaviract pohyb kleitin je edvo~
zen od pruZnéhe elementu, nejast&ji prufin, umistdnych na pro-
dlouZenych remenech kledtin, \

Uveden& pfendfeci zarizenf jsou konstrukéng sloZité, nérod-
nd na vyrobu, se znatnou hmotnostf, jeZ ovliviuje mo¥nost poZado-
vaného zvysovént podtu zdvihd prendSeciho dstrojf a omezuje zvy-
Sovént vykonw lisue Vile v kinematickém Fetdzei, umoujfefm
gvirénf kleStin, zhorduji pFesnost pPemesenf polotovaru do asy
zépustky, mebol vznikajfef rézovéd arychlenf ma zaddtku a konci
pohybu p¥i zaviréni i otevirdnf kledtin dosehujf neZédouecich ex-
trémnich hodnot. Dalsf mevyhodou p¥endSeeich zaiizeni je konst-
rukéné slofité Pefenf vzdjemné kinematické vazby mezi pohybem.
prendSeciho voziku a pohybem vlastniho pendSeciho mechanismu,
provedené nap¥. pomocf advalovact kladky na pravitku, zajid¥fuji-
ci nezdvislost abou pohybli, Dalif mevyhodow tdchto za¥fzenf je
vzniklé kmiténf a chvén{ pruZného elementu, zvlést¥ kolem jeho
padélné osy, i dalsich ndveznych d{114, které pi'i resonenci s o=~
tdgkami stroje mohou véat k neZddoucimu sniZovéni wvwykonu stroje,
omezuji moZnast zvysovéni podtu zdvihi stroje & smifujf pPesnost '
prenéSeni polotovaru. Pedatatnou mevyhodou viech dasud zndmych
pfenédecich kledtinovych mechanismi je skutecnost, fe p#i sevie=-
nych kledtindch, kdy je polotovar p¥enéSen, jsouw kledtiny svird-
ny v disledku existujicfho piedepnutf pru¥in me¥4déuct memdf sie
lou neZ p¥i otevienych kle&tindch, kdy se prendSect dstroji vra~-
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¢f do swé pivodni polohy jiZ bez polotoveru, ale s mevyubitym =
tedy zbytein& wysokym tlakem ma remensa klestin.

Uvedené nevyhody padetatn® sni¥uje nebo odstraniuje.pendde—
- ef dYstrojf podle wyndlezu, jeho¥ podstata spo¥ivd v tom, e dvo-
Jice pfenéSecich kledtim jsou spojemy s prendSecimi remeny, kyv-
n¥ . usporédanymi na oskéch & pohybovd spojeny s rozvidlenymi th-
1y, spojemymi prostiednictvim Zepl s dvouwramennymi pékemi, otod—
nymi. okolo atfednf ¥dsti excemtrickych osek, pFifem% dvouramennd
péky jsou apat¥eny piednimi vidlicemi a zadnimi vidlicemi wzdjem-
nd pPesazenymi do dwou rovnob¥inych rovin, kde v rovin& zadnt
vidlice jedno remenc vydsiuje v prodlou¥eni sasahujfci mezi se=-
¥iditelné pruZné elementy, vikyvm® uspodéddané ma Eepech, ukotve~
nych ve stavitelnych objimkéech, pevn® wchycenych na ovléddaci ty-
Eie '

Vynédlez dédle spodivéd v 'tom, fe excentrické osky jsou pevmd.
spojeny s ndbojem drZéku, opatfeného.drédikon s jisticim Zroubem,
uchycenym ve viku plenéSeciho voziku, Delsf podstatou vynélezu
Je, Ze osky plendSecich ramen & excentrické osky dvouramennych
pék  jsow uspordddny jako nosniky ne dvou podpeoréch mebo letmo
kotvené nosniky.

Vyhodou FeSenf podle vyndlezu je skute¥nost, Ze piftla&né
sila prufim pro ovlddénf svirdni a rozevirénf pHendSecich kled~
tin je maximdin{ pii sevi¥enych kledtindch & minimdlnf p*i otev-
Fenych kle¥tindche

Pr{klad prowedeni pienéSectiho.dstroji podle vynflezu je z¥e-
imy§ z vykresi, kde obr. 1 znadf d{1¥{ podélny Fez pire-
nddecim dstrojim p¥i sevienych prenédSecich kle¥tindch, obr. 2
zndzorfiuje shodny. ¥ez prendSecim Ustrojim pFi romevienych prend-
Seecfch kle&tindch,.obre 3 znézornuje bekorysny pohled nm& pi‘ené-u
Sect detroji a obr. 4 pPedstavuje rozvinuty Xez pi‘e:nééecim dstro=-
jfme o

Prend¥ect dstrojf obsshuje prendseci vozlk 1, posuwné uspo-
Fédany ne vodicfeh ty&fch 2 pomoei vodicihe. dridku 3, uchyceného
upewhovacimi ¥rouby 4 k néstavnémm remeni 5. Néstavné remeno §

Je odklopn& spojeno & pevmou oskou §, uchycenou.v loZisku § peve
n& pripojeném ke stojanw 9 .nezndzorn&néhe lisu. Pevné oska § je
zajisténa pomocl pojistky Ze

| Ramens 10 piendSeectho veziku )} jsou uspoiédédma wve vodiefeh
pouzdrech 11, uloZenych ve ski¥{novém t&lese 12, opatdeném v pred-
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n{ &dsti vikem 13s Uvniti sk¥ihového tdlesa 12 jsow uspordddny
vzd jemn¥ rovnobd¥né excentrické osky 14, Jjejich¥ st¥ednf ¥dati
15 jsow vyosemy wzhledem k wndjsim Zepim excentrické osky 14 o
excentricitu e. Dridky 17 excentrickych.osek 14 jsou pevm¥ ukot-
veny prostdednietvim.mdbojd 1§.na wiku 13 skifnového t¥lesa 12
p¥endfiectho voziku J. Drisky 17 Jjsou.apatieny soustiedneuw polo=-
hovou drd¥kou 18 & jisticim &roubem 19 excentrické osky 14.

Na stiedni Sésti 15 keZdé excentrické osky 14 je ota¥n$ u-
lo¥ena dvojramennd pdka 20, jeji{¥ jedno remenc je ukon¥eno pied-
nd vidlicf.3], druhé remenc zadni vidlief 38 & wydstuje v prod-
lou¥enf 2], pFi¥emt pFedni a zadni vidlice 37, 38 Jjsou usporédé-
ny ve dwou rovnob&inych rovindche ProdlouZenf 21 zadnf vwidlice
38 dvojramenné péky 20 Jje dotykovE spojenc s pruinym elementem
22 prost¥ednictvim stavécich matic 24 a pédloZek 23, posuvn¥.u-
spofédenych ne téhle 25, ukotveném v objimece 26 pomoci Eepu g7

Objimky 26 jsou pPestaviteln® usporddény na ovlddaci tyli
28 a polohovd fixovémy stav¥efmi 3rouby 30. Ovlddaci ty¥ 28 de
prost¥ednictvim horn{ vidlice 31 a hornfho vidlicového ¥epn 32
spojena ty&f 35 & nenaznafenym vaikovym pohonem. Ovlddaci ty¥ 28
je suvn® vedena prost¥ednictvim podpérnych.remem 33 & pouzder 34
a to souose s pohybem prenddeciho waziku l. Spojovaecf ty¥ 29 pie—
néSecfho woziku L.Je spojena s ty¥f 35 prostednictvim dolniho
vidlicového Sepu 3§, ktery spolu.s dolni vidlict 47 zajisfuje
vratny pohyb pienddeciho voziku 1 od memaznaleného vafkového po-
honue Oba menaznafené wadkové pohony Jjsou spolu vzédjemnE apiaZe-
ny e Dvojramenné péka 20 je.otoZn& ulo¥ena na stPednf ¥dsti 1§
excentrické osky 14. Osky 43 jsou pevnd.uloZené v prenéSecim vo-
zika 1 & levé a pravé.prendSecd remeno 41, 42-jsou vzhledem k
nim oto¥nd usporddenéd. Prostiednictvim Eepd 40 tvo¥f rozvidlené
téhla 39 spojovaci &lem mezi dvojremennou pékou 20 & levymi a
pravymi . pfendSecimi remeny 41, 42+ levé a pravé prenélecd reme~
no 41, 42 jsou opat¥ena wymEnitelnymi pFenéSecimi kle3tinami 44,
tvarovd pXizplisobemymi tvé¥enému pPenéSenému polotovaru 45 i tvé-
fecimu méstroji 4. . |

Prenésect Ustrojf podle vynélezu vykondvd fukei pXenédfeni polo-
tovard taktot ‘

Od meznézorndnéhs pohonw se pienddi.vratny pohyb prostiednic—
tvim tyle 35 dolnftho vidlicowého epu 3§, spojovaci tyfe 239 ne
plenélecd vozik L. Shodny vratny pohyb se pXendsf rovmi% na ovlé-
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daci ty& 28, suwns usporé.danou v pouzdru.34 pedpdrnych ramen 33.
V krajnfch. pnﬁ.ohéch pfendéiSeciho vozika 1, p¥{padn& v blfzkosti
t&chto poloh zajiifuje menmzna¥eny méhon relativnf pohyb ovléde~
of tyfe 28 vzhledem k prendSecimu voziku L.

- P¥i ukonfenf pohybu pPendsectho voziku 1l v jednom sméru
vratného pohybu (na obr. 2 zleva doprave) pokreduje ovlddact tyd
28 v souhlasném pohybn vzhledem k penéSecimu voziku J a tim
prostfednietvim objimek 26 a pruZfnéhc elementu 22 pisobf na pro=-
dloufenf 21 dwvojremenné péky 20. Dvojremenné.péke 20 se vykyvu-
Jje kolem st¥ednf ¥dsti 15 excentrické osky 14 a pisobi prostied-
nictvim rozvidlenéhe téhla 39 .2 spojovacich Zepd 40 ma levé &
pravé piendSeci{ rameno 41, 42, kterd se vykyvuji kolem osky 43
a timto pohybem zplsobuji uvolndnf polotovaru 43 za soudasného
zasonvéni do tvéfeciho néstroje 46 nenaznalenym néstrojem beranu
lisus Tato polohe cdpovidd minimélnfmu atlafenf pruiného elemen-
tu 22 a maximdIlnfmu otevieni prendSecich kle¥tin 44. P¥i vratném
pohybu v druhém sméru (nma obre. 1.zprave doleva) jest& pled ukon=-
Senim sdvihu pa?enééeeiho vaziku ) nemaznadeny pohonovy mechanis-
mus zplsobf prfdavny pohyb ovlidaci tyfe 28 v souhlasném smiru
se smSrem pohybu pFendSecfho ‘v*oziku 1 Tento pohydb (zprava dole-
va) pokraduje i.po zastavenf pohybu piendZeciho vcz:f.lm 1 v levé
dvrati. Vzdjemy pohyb peméSectfho vozikua 1 a ovlddaei.tyle 28
prostiednictvim objimek 26 plisobi me pruiny element 22, ktery se
stladuje a tim prostfednictvim tdhla 23 plsobi na prodlouZent.2]}
dvojremenngch pék 20, které tim vykywuje kolem stiednf ¥dsti 15
-excentrickych osek 14 a d4le.plisobi prostiednictvim rozv:.dlamferh
téhel. 39 a spojovacich &epl 40 na levé.a pravé pFendSeci! remeno
4, 42, kterd se vykyvujf kolem osky 43. T{mto pohybem za¥nou
prendifect klestimy 44; pevm¥# uchycené ma prendiecich remenech
41, 42, svirat pfenéSeny polotovar 43 v ose tvéfeciho.ndstroje
46. Po sevieni polotovaru 45 pfenéSecimi kleStinami 44 pokraduje
pohiyb ovlsdact tyle 28 smirem k levé dvrati a dvojramennd péke
20 ukondi kyvny pohybe Pruiny element 22.je meximélms stladen &
plendsect klestiny 44 sevifou polotovar 45 maximdlni nastavenou
siloue

Uatavent polotovaru 45 do meznézorn&né ogy tvéPeciho. ndst-
roje 46 je umoinine sef{zenim drisku 17 excentrické osky l4. Na-
té¥enf dr¥éku 17 a néboje 16 Ize provéet maxim4lnd o excemtrici-
tu g Fixace mastavené polohy se provédi jisticfm Zroubem 19,
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. Ustavenf dvojie pPeméSeefch kleitim 44 pro sevieni polote~

varu 45 o rozdf{lné velikosti primfra je wmoinine jejich presta-
venim v csce 43 lsvého a pravéhio prenéSectho remene 41, 42.
Regulace tlake dwojic preméecich kledtin 44, pofadovaného
k sevieni prendiieného polotovaru 45, se provédi pomocf stavef
matice 24 & podloZkow 23 prost¥ednictvim pruifného elementu 22 &
prodlouZent 21 dvojramenné péky - 20, P¥itom velikost p¥{tlagné ei-
1y dvojic.prenddecich kleidtin 44 je urdena pi‘edpétim pruZného e-
lementu 22, Jjeho% welikost lze.mastavit ;eho stlafenim nebo uvol-
- ménim & jehoZ. poloha pa: téhle 23 vzh]ledem k prodlouZent 21 dvoj-
ramenné paky. _@, e ma;é%u.]z pomaoci stavic matice 24+ Vzdjemné
spiaZenf Sinnosti prendsecich.kleltim. 44 je umoZn¥no wzdjemnym
propojenim. dvoaramennych pék 20 & levych & pravyeh prendsiecich
ramen.4l, 42 prostiednictvim razvidlenﬁch téhel 39 a spojovaeich
éepﬁ. ﬂo

Vehkoat zdvihu prendfeeiho za¥{zenfi mezi levou a pravou u-
vrati prendeciho voziku ]} odpovidd rozteli vzdjemmd rowmob&Z~
nych os tvéfecich ndstrojli.f6. Maximdlni odchylka mastaveni ogy
tvé¥eného polotovaru. 45 ol oy twéfeciho méstroje 46 .Jje ur~
- Sema excentricitou g. Ovliddént pi‘enﬁéed.ch klestin 5&, tejo Jo-
Jich avirénf mebo uvolhovénf, je odvozeno od p*fdavného pohybu
ovlédaci tyle 28 vzhledem k vratnému pohybu penkSectho vozika J.

- Pfemélect udstrejf pedle vyndlezu umoinuje rychlé a spolehli~
vé pi‘enééeni tvé¥eného polotovaru 43 mezi jednotlivymi pracovni-

mi operacemi ‘postupovych & jinyeh lisd pi*i pouZitf. mech tvéFe=
cich technologii.
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1, PrendSec{ ustrojf automatického viceoperainiho lisu, ze-
jména pro objemové tvdPeni s vratnym p¥imolarym pohybem prendde—
efho voziku, obsaehujici alespon jednu dvojici pFendSecich kled~
tin s hucenym pracovnim pohybem v rytmu vratného pohybu piendle=
efiho voziku, wyznadujici se tim, Z%e dvojice piendSecich kle&tin
(44) jsou spojeny s pPendSecimi rameny (41, 42), kyvn& uspordda-
nymi na oskdch (43) a pohybov& spojeny s rozvidlenymi tdhly (39)
spojénymi:prostfednictvim gepl (40) s dvouramennymi pdkami (20),
oto¥nymi okolo stiedni &4sti (15) excentrickych osek (14), pri-
" fem¥ dvouramenné pdky (20) jsou apatfeny prednimi vidlicemi (37)
a . zadnimi vidlicemi (38) vzdjemné pfesazenymi do dvou rovnob&Z-
nych rovin, kde v roviné zadni vidlice (38) jedno rameno wyus¥u-
je v prodlouZeni (21), zasahujici mezi sefiditelné pruiné ele=-
menty (22), vykyvn& uspoirddané na Jepech (27), ukotvenych wve
stavitelnych objimkdch (26), pevn# uchycenych na ovlddaci tydi
(28). '

2. Prenéleci ustrojf podle bodu 1, wyznalujici se tim, Ze
excentrické osky (14) jsou pevné& spojeny s nédbojem (16) drZdku
(17), opatieného drékou (18) s jistfeim éroubem,(39) uchycenym
ve viku (13) piendSeciho voziku (1).

: 3. PrendSeci dstroji podle.bodu 1, wyznadujici se tim, Ze
osky (43) p¥enéSecich ramen (41, 42) a excentrické osky (14)
‘dvouramennych pdk (20) jsou uspordddny jako nosniky na dvou pod-
pordch. )

4. PrendSeci ustroji podle.bodu 1, wyznadujici se tim, Ze

agky (43) pfenédSecich ramen (41, 42) a excentrické osky (14)

dvouremennych pék (20) jsou}uspofédény-jaka~letmo-kotvené.nns—

nikye -
4 vykresy
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