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Vynélez se tykd kyvné ndpravy pneumati-
kového vélce a jejiho uloZeni.

U stdvajicich provedeni pneumatikovych
vélcl jsou kola ovladédna hydraulicky, kazdé
kolo zviast, pricemZ pouZity zplisob hydrau-
liky umoZiiuje, aby pneumatiky kopirovaly
nerovnost povrchu za stejného pfitlaku.
Hydraulické vdlce ovlddaji jednotlivd kola
shora a jsou zabudovény v horni Casti stro-
je. :
P¥i jiném zplisobu ovlddani kyvnych kol
pneumatikovych vdlcl je pouZito hFidele
pohdnéného hydromotorem, ukonéeného pas-
torkem, ktery zabird do kuZelového Kkola,
na. jehoZ ose je hridel nesouci dvojici pneu-
matikovych kol. U této konstrukce je vidy
pouZito ndhonu shora. Uvedené feSeni je
sloZité a vyZaduje pouZiti kardanovych klou-
bt pro piendsSeni velkého krouticiho mo-
mentu.

Oba zndamé zplsoby pohonu kol pneuma-
tikovych vAalcl jsou konstrukiné sloZité.
Umisténi pohanéciho systému zvySuje sta-
Zuje stabilitu stroje. Provedeni jsou sloZitd,
vyrobn& naro¢nd a tim i ekonomicky nevy-
hodna.

Cilem vynédlezu je zjednoduSit konstrukci
stroje a zvysit jeho stabilitu. Vodorovnym
umisténim kyvné ndpravy je umoZnéno Fe-
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Seni kapoty stroje odklopnym zplisobem pro
umisténi zatéZujici hmoty.

Podstata vynédlezu spoc¢iva v tom, Ze kyv-
na naprava, kterou tverl pchonnéd jednotkas,
spojovaci ¢ast a sk¥iii kuZelového soukoli,
vytvari jeden kompaktni celek uloZeny v lo-
Ziskdch a silentbloku, upevnény kK rdmu
stroje a umistény rovnob&Zné s podélnou
osou stroje.

Na p¥iloZenych vykresech je schematicky
zakresleno uleZeni Kyvné ndpravy, kde obr.
1 zndzoriiuje provedeni icelého uzlu v po-
délném fezu, obr. 2 znazoriuje c¢elni pohled
na néapravu, obr. 3 pPedstavuje uloZeni kyv-
né népravy v silentblocich, obr. 4 uloZeni
kyvné nédpravy v loZiskach, obr. 5 znézor-
fiuje letmé uloZeni kyvné napravy a obr. 6
je celkovy pohled na zadni ¢4st stroje s ka-
potou.

K pohonné jednotce 1 je na jedné strané
pEirubou pripojena spojovacl ¢4st 2 a na
druhé strané stejnym zpflisobem sk¥iii 3 ku-
Zelového soukoli vytstujici v dep 4 loZiska.
Celek je uloZen v loZiskdch 12, 14 a silent-
bloku 13 a uchycen k rdmu 5 stroje. Uvnit¥
spojovaci casti 2 je oto¢né uloZena hfidel
6 s pastorkem 7. Pastorek 7 =zasahuje do
skiiné 3 kuZelového soukoli, v niZ je uloZe-
no kuZelové kolo &, které je pevné spojenc
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s osou 9, na jejir:Z Konci jsou uchyceny
disky 10 s pneumatiami 11, 11°

Od pohonné jednatky 1 (hydromotoru ne-
"bo elektromotoru) je¢ prendSen kroutici mo-
ment pres hridel §, pastorek 7 a ozubené
kolo 8 na osu 9, kterd pohéani disky 10
s pneumatikami 11, 11’. KyvnA nédprava je
uloZena v loZisku 14, které je umistdno na
spojovaci Casti 2 a loZisku 12 umisténém na
Cepu 4 (obr. 1).

LoZiska 12, 14 umoZiiuji nakldpsni dvo-
jice diskd 10 s pneumatikami 11, 11‘ v po-
Zadované roviné o poZadovany tihel podle
podminek konstrukce. Silentblok 13 ome-
zuje naklapéni v rozmezi ahlu e.

Je moZné téZ provést uloZeni nédpravy
pouze v silentblocich 13‘, 12 (obr. 3), které
jsou umistény na spojovaci ¢dsti 2 a depu 4
loZiska.

Dal3i zptsob uloZeni kyvné ndpravy je
pouze v loZiskach 14, 12“ [obr. 4). V tomto
pfipadé¢ je loZisko 14° umistdno na plasti
pohonné jednotky 1 a loZisko 12" na &epu 4.

Jiny zplisob uloZeni kyvné ndpravy je ulo-
Zeni letmé (obr. 5). Zde je loZisko 14"
umisténo na plasti pohonné jednotky 1 ja-
ko v predchézejicim pripads, a loZisko 12'¢
na spojovaci &asti 2.

V alternativnich FeSenich uloZeni kyvné
nédpravy v loZiskdch je dhel nakldpsni «

4

omezen dorazem umist&nym na rdmu stro-
je a nardZkou upevnénou na spojovaci &asti
2 [neni zakresleno).

Ve v3ech pfipadech je zplsobem uloZeni
kyvné napravy dosaZeno naklapdni kol pneu-
matikového vdlce o poZadovany thel za stej-
ného piitlaku pneumatik na povrchu zhut-
fiované vrstvy.

Vodorovne uloZzeni kyvné nédpravy umoz-
fiuje pii sniZené vy3ce stroje kapoty 15 ja-
ko prostoru uloZeni pf¥idavné hmoty (ba-
lastu). Kaptou 15 lze napfiklad hydraulic-
kym vélcem 16 zvednou a tim ji vyprazdnit.
Prostor kapotoy 15 lze snadnym zptisobem
(posuvnymi pritkami) rozdé&lit pro uréitou
vahu zatéZe, takovou, jakou bude poZado-
vat stavebni technologie. Po odklopeni ka-
poty 15 je usnadn&n piistup ke viem agre-
gdtam stroje.

Re3eni podle vyndlezce 1ze vyuZit na pneu-
matikovych vdlcich, u nichZ se poZaduje
pri pojiZzdéni nerovnym terénem vykyvové-
ni dvojice kol kolem vodorovné osy, za stej-
ného pfitlaku kol na povrch zhutiiované
vrstvy. Konstrukce a uloZeni kyvné népra-
vy davd moZnost Géelného vyuZiti horniho
prostoru stroje. UloZeni v silentblocich je
jednodus3i a ekonomicky vyhodné, nevy-
Zaduje mazani jako klasické zplisoby ulo-
Zeni.

PREDMET VYNALEZU

1. Kyvnd nédprava pro pohon dvojice kol
pneumatikového véalce, vyznadujici se tim,
Ze pohonnd jednotka (1), sepojovaci &ast
(2) a sk¥inl (3) kuZelového soukoli tvoii je-
den kompaktni celek uloZeny v loZiskdach
(12, 14) a/nebo silentbloku (13), popFipadé
silentblocich rovnob&Zn& s podélnou osou
stroje a je upevn&ny k rdmu (5) stroje.

2. Kyvné néaprava podle bodu 1, vyznadu-
jici se tim, Ze spojovaci Gast (2) a Sep (4)
loZiska jsou kyvné uloZeny v silentblocich
(13¢, 12°).

3. Kyvna nédprava podle bodu 1, vyznad&u-
jici se tim, Ze uloZeni je provedeno v lo-
ziskach, v silentblocich (14°, 12“) umfisté-
nych na plasti pohonné jednotky (1) a &e-
(4).

4. Kyvnéd nédprava podle bodu 1, vyznadu-
jici se tim, Ze loZisko (14"}, popfipadé si-
lentblok je uloZeno na plésti pohonné jed-
notky (1) a spojovaci ¢ast (2) je uloZena
v loZisku (12“‘), popripadd silentbloku
umisténém na vzdéalen&j$§im konci od pohon-
né jednotky (1).

3 listy vykrest

Severografia, n, p., zdvod 7, Most
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Obr. 5
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Obr. 6
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