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Zarizeni v soustavé bezpeénostnich pasti pro
vozidlo, m4 valec, ve kterém je posuvné umistén
- pist, s pyrotechnickym plynovym generatorem
(20), ktery mA4 razovy zapalovaé, se senzorovou
hmotou, citlivou na pohyb vozidla, ktera je po-
suvné upravena v pouzdru (12), upevnitelném
na karosérii vozidla, a tiiderovy dil (32), ktery je
aretatnim zarizenim udrZovén v klidové poloze
v odstupu od razového zapalovaée plynového
generatoru (20) a je zatiZen silou pruZiny ve
sméru proti razovému zapalovaéi. Aretace ude-
‘rového dilu (32), zplisobena aretaénim zafize-
nim, je uvolnitelnd pohybem senzorové hmoty
a pist je ovliviiovan tlakovymi plyny, uvolnény-
mi plynovym generatorem (20) pfi spusténi,
vybaveném narazem uderového dflu (32) na
razovy zapalovaé. Pouzdro (12) je umisténo v
prodlouZeni valce (10) a je s nim pevné spojeno,
senzor (26)-a uderovy dil (32) jsou upraveny
" posuvné ve smérech rovnobéZnych navzdjem 1
s osou valce (10), aretaéni zarizeni m4 aretaéni
dil (48; 60), ktery je upraven pohyblivé na pri¢
- k ose pouzdra (12) a o ktery je v klidové poloze
opfen uderovy dil (32).
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Linedrni pohon pro utahovaé popruhu

Oblast techniky

Vynalez se tykad 1linedrniho pohonu pro utahovaé popruhu
v soustavé bezpecnostnich pasu pro vozidlo, s valcem, ve kterém
je posuvné umistén pist, s pyrotechnickym plynovym generdtorem,
ktery ma razovy zapalovac, se senzorovou hmotou, citlivou na po-
hyb vozidla, ktera je posuvné upravena v pouzdru, upevnitelném na
karosérii vozidla, a s uderovym dilem, ktery je aretac¢nim zarize-
nim udrzovdn v klidové poloze v odstupu od razového zapalovade
plynového generdatoru a je zatiZen silou pruZiny ve sméru proti
razovému zapalovaci, pricemZ aretace uUderového dilu, zpusobena
aretac¢nim zarizenim, Jje wuvolnitelna pohybem senzorové hmoty
a pist je ovliviiovan tlakovymi plyny, uvolnénymi plynovym genera-
torem pri spusténi, vybaveném ndrazem uUderového dilu na razovy
zapalovac.

Dosavadni stav techniky

Takovy linedrni pohon miZe byt upraven oddélené od utahovace
popruhu nebo uderného dilu soustavy bezpecnostnich pésu, protoze
pist je pres tazZné lanko spojen s navijecem pasu, popripadé s ko-
vanim. Pouziti taZného lanka dava také mozZnost zmény sméru, takzZe
je dana velka volnost, pokud Jjde o umisténi linedrniho pohonu ve
vozidle viCi ostatnim soucdstem soustavy bezpecnostnich péasu.

Vynalez vychazi z ulohy vytvorit takovy 1linedrni pohon pro
utahovac¢ popruhu v soustavé bezpec¢nostnich past pro vozidla, kte-
ry by mél zvlast Stihlou konstrukci a byl vhodny k tomu, aby byl
umistén v prahové oblasti karosérie vozidla.

Podstata vynalezu

Podle vynalezu byl vytvoren 1linedrni pohon pro utahovac
popruhu v soustavé bezpecénostnich pdsli pro vozidlo, s valcem, ve
kterém je posuvné umistén pist, s pyrotechnickym plynovym genera-
torem, ktery ma razovy =zapalovac, se senzorovou hmotou, citlivou
na pohyb vozidla, kterd je posuvné upravena v pouzdru, upevnitel-
ném na karosérii vozidla, a s uUderovym dilem, ktery je aretadénim
zarizenim udrZovan v klidové poloze v odstupu od razového zapalo-
vace plynového generdatoru a je zatiZen silou pruZiny ve sméru
proti razovému zapalovaci, pric¢emZ aretace uderového dilu, zpuso-
bena aretacénim zarizenim, je uvolnitelnd pohybem senzorové hmoty
a pist je ovlivnovan tlakovymi plyny, uvolnénymi plynovym genera-
torem p¥i spusténi, vybaveném narazem uderového dilu na razovy
zapalovac¢, ktery spoc¢iva v tom, Ze pouzdro je umisténo v prodlou-
Zenl valce a je s nim pevné spojeno, senzor a uderovy dil jsou
upraveny posuvné ve smérech rovnobéznych navzdjem i s osou valce,
aretac¢ni zarizeni m& aretac¢ni dil, Kktery je upraven pohyblivé
napric k ose pouzdra a o ktery je v klidové poloze oprfen uderovy
dil.

Vyhodné je senzor opat¥en kandlem, ve kterém je veden udero-
vy dil.



CZ 279799 B6

Ve vyhodném provedeni je pouzdro opatfeno koncem, ktery se
zuZuje k valci a do kterého je vsazen plynovy generdtor, a na
ktery navazuje duty valcovy usek, ve kterém je posuvné umistén
senzor.

Vyhodné je do konce pouzdra, odvraceného od valce vsazen
zavérny dil, na kterém je wupevnén nejméné jeden vodici kolik pro
zabér do prislusného vodiciho vyvrtu senzoru.

Ve vyhodném provedeni Jje uderovy dil opatren pfedpjatou
tlac¢nou pruZinou, kterd je podep¥ena na senzoru.

Ve vyhodném provedeni je aretac¢ni dil veden v prlchozim
otvoru, kolmém k ose senzoru, a na svém prvnim konci vyéniva ram-
povou plochou do kanalu, ve kterém je veden uderovy dil, a na
svém druhém konci vyéniva opérnou plochou do vybrani senzoru, do
kterého zasahuje opérny dil, upevnény na pouzdru, rampova plocha
je na prvnim konci aretac¢niho dilu v kinematické vazbé s prislus-
nou rampovou plochou uderového dilu, jakoZz i opérnd plocha na
druhém konci areta¢niho dilu je v kinematické vazbé s protilehlou
opérnou plochou opérného dilu, tato opérnd plocha je ve sméru
posouvani senzoru opatfena protaZenim pro urdovani zdvihu senzoru
aZz do uvolnéni aretace tuderového dilu.

Vyhodné jsou opérné plochy na obou osovych koncich opatfeny
zpétnym osazenim pro vyboceni aretaéniho dilu pfi dostateéném
posunuti senzoru pro uvolnéni dderového dilu.

Vyhodné je lineadrni pohon opatfen predpjatou tlac¢nou pruzi-
nou pro udrZeni senzoru ve stabilni klidové poloze, pric¢emz tato
pruzina je na obou osovych koncich podep¥ena jak na senzoru, tak
i na pouzdru.

Vyhodné je aretac¢ni dil vytvofen na t¥menu, ktery je vykyvné
uloZen na senzoru, pro vykyvnuti aretaéniho dilu z dridhy uderného
dilu pruzZznym zatiZenim udderového dilu, aretaéni dil je radidlné

- podepren na opérné plose, pevné spojené s pouzdrem.

‘ Vyhodné je senzor vytvoren jako dutd trubka a je v ném souo-
se veden uderovy dil, vytvoreny v podobé tyce.

: Vyhodné je na pistu upevnéno tazné lanko, které je kandlem,
probihajicim $ikmo k ose vdlce, vedeno ven =z pouzdra a potom
podél vnéjsi stény pouzdra.

. Vyhodné je aretaéni dil vytvoren 3jako hdk na konci péky,
ktera je vykyvné uloZena v podélném vyfezu senzoru. a ma opérny
dil, kterym je radidlné uvnit?¥ pouzdra oprena o stupen, omezeny
radidlnim osazenim.

Vyhodné je hdk paky v 2zabéru s radidlnim osazenim uderového
~dilu.

’ Vyhodné je osa vykyvovani paky uloZena radialné vné radial-
~niho osazeni.

Ve vyhodném provedeni ma tyc¢ovity uderovy dil konec, vyéni-
vajici osové z trubkovitého senzoru a opatfeny radidlnim osaze-
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nim, a mezi prvni polohou, ve které je v zabéru s radidlnim osa-
zenim a do které je tlacen pruzZnou silou, a druhou polohou, ve
které je Jjim uvolnovan uUderovy dil a do které je pohybovatelny
zabérem z pouzdra vyc¢nivajici ¢asti s montdzZni plochou, je pohyb-
livé upraven pojistny c&len.

Ve vyhodném provedeni sestdvad pouzdro =z nékolika trubkovi-
tych ¢asti pro vzdjemné sestaveni a pevné spojeni v osovém sméru.

Vyhodné je paka umisténa na konci senzoru, ktery je obracen
k plynovému generatoru, a pruZina, zatézujici dderovy dil, Ije
umisténa ve slepém vyvrtu senzoru a jednim koncem je oprena o dno
slepého vyvrtu a druhym koncem o ¢elni plochu dderového dilu,
odvracenou od plynového generatoru.

. Vyhodné md senzor na svém, od plynového generdtoru odvrace-
ném Kkonci radialni osazeni, a mezi prvni polohou, ve které je
v zadbéru s radidlnim osazenim a do které je tlacen pruzZnou silou,
a druhou polohou, ve které je jim uvolrfiovdn senzor a do které je
pohybovatelny 2zabérem z pouzdra vycénivajiciho konce s montéazni
plochou, je pohyblivé upraven pojistny c¢len.

Prehled obrazka na vykresech

Dalsi znaky a vyhody vynalezu vyplynou z nasledujiciho popi-
su jeho provedeni v souvislosti s pripojenymi vykresy, kde na
obr. 1 je podélny rez valcem a pouzdro utahovac¢e popruhu, s nim
spojené do jednoho dilu, na obr. 2 je ¥ez II-II z obr. 1, na obr.
3 je podélny rez III-III z obr. 2, na obr. 4 je rozloZeny pohled
na provedeni utahovac¢e popruhu, zndzornéné na obr. 1 aZ obr. 3,
na obr. 5 Jje podélny rez jinym provedenim utahovac¢e popruhu, na
obr. 6 je frez VI-VI z obr. 5, na obr. 7 je podélny fez VII-VII
Z obr. 6, na obr. 8 je c¢astec¢ny rez VIII-VIII =z obr. 7, na obr.
9 je rez dalsim provedenim utahovac¢e popruhu, na obr. 10 je ftez
X-X 2z obr. 9, na obr. 11 je rez XI-XI z obr. 10, na obr. 12 je
ez dalsim provedenim linedrniho pohonu, na obr. 13 je rez
XII-XII z obr. 12, na obr. 14 je v Sikmém prumétu podrobny pohled
na areta¢ni =zarizeni, na obr. 15 Jje pohled na Sikmy prumét
linearniho pohonu v ¥Yezu a na obr. 16 je caste¢ny pohled na jiné
provedeni.

Priklady provedeni vyndlezu

Linearni pohon pro utahovaé¢ popruhu tvo¥i protdhlou, stihlou
konstrukéni skupinu, kterd sestdvd z valce 10 a z pouzdra 12,
které Jje s nim ztuha spojeno, je upraveno v jeho prodlouZeni,
a jehoZ zuzZeny konec l2a je pripojen na sousedni ¢elni konec val-
ce 10 a je s nim spojen trecim svidrem. Ve valci 10 je obvyklym
zpUsobem posuvné ulozZen pist 14. Na tomto pistu 14 je upevnéno
taZné lanko 16, které primocare prochdzi pouzdrem 12, opatfenym
prislusnym prichodem.

ZUZeny konec 12a pouzdra 12 je opatren vyvrtem 18, rovnobéz-
nym $ osou tohoto pouzdra, do tohoto vyvrtu je vsazen pyrotech-
- nicky plynovy generdtor 20. Plynovy generator 20 je ve vyvrtu 18
zajistén kolikem 22. Dale je plynovy generdtor 20 opatfen razovym
zapalovacem z néhoZz je na obr. 1 zndzornén kolik 24.
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Na zuZeny konec 12a pouzdra 12 navazuje duté valcovy usek
12b pouzdra 12. V tomto duté valcovém useku 12b pouzdra 12 je
posuvné uloZena snimaci, na pohyb vozidla citliva hmota, nadale
nazyvana senzorem 26. Sensor 26 je opatfen kandlem 28 pro volny
prichod taZného 1lanka 16. Diale je vV sensoru 26 kanal 30 pravo-
Uhlového prufezu pro uloZeni tuderového dilu 32, vedeného posuvné
v tomto kanalu 30. Tento rdzovy dil 32, také obdélnikového prife-
zu, Je zatiZen tlac¢nou pruZinou 34 také ve sméru na kolik 24
razového zapalovace na plynovém generdtoru 20, je vSak v klidové,
na obr. 1 znazornéné poloze, drZen aretac¢nim zarizenim, jeZ bude
niZe popsano. Sensor 26 je tladnou pruzinou 36, uloZenou v osovém
vyvrtu sensoru 26, zatiZen ve sméru od plynového generatoru 20.

Kanal 10, ve kterém je veden uderny dil 32, je na svém konci
od neého odvraceném uzavien zasSroubovanou zatkou 40, na jejiz
© vnitfni strané je podepfena tlaéna pruZina 34. Dale je volny ko-

“nec pouzdra 12 uzavren kotoucovitym zavérnym dilem 40, ve kterém
 Jsou zakotveny dva vodici koliky 44, 46, které zabiraji do pris-
lusnych vodicich vyvrtd sensoru 26.

Aretac¢ni, shora jiZ uvedené zafizeni, jez drZi uderovy dil
32 v jeho Kklidové poloze, =zahrnuje aretadni dil 48, ktery je
upraven posuvné ve vodicim kandlu, umisténém kolmo k podélné ose
sensoru 26 a vy¢éniva z ného po obou strandch. Prvni konec aretad-
niho dilu 48 vy¢niva do kandlu 30 a =zabirid do lichobéznikového
vybrani 32a uderového dilu 32. Na tomto prvnim konci aretadéniho
dilu 32 je vytvorena rampovd plocha o kterou se opirid rampova, se
.stejnym - Ukosem vytvorena plocha lichobézZnikového vybrani 32a.
Druhy konec aretac¢niho dilu 48 vyc¢niva do osového vybrani 26a
sensoru 26. Do tohoto vybrani 26a vy¢éniva déle v osovém sméru
opérny dil 50, zakotveny v zuUZeném konci 12a pouzdra. Tento opér-
ny dil 50 md osovou opérnou plochu pro druhy, stupném opatreny
konec aretacniho dilu 48. Na tuto opérnou plochu navazuje pres
~radialni stupen vybrani 50a opérného dilu 50.

Nyni bude popsan postup prdce linedrniho pohonu, znazornéné-
ho na obr. 1 aZz 4. Protdhla konstrukéni skupina, sestavajici
z valce 10 a pouzdra 12, je s vyhodou upravena v prahové oblasti
karoseérie vozidla. TaZné lanko 16 je pripojeno na navijeé¢ pasu,
ktery je znamym zplUsobem opatren lanovym kotouc¢em, na jehoZ obvo-
du zabira tazZné lanko 16. Orientace zabudovani konstrukéni skupi-
ny je urcena smérem jizdy, ktery je na obr. 1 symbolizovan Sipkou
- F..Valec 10 ukazuje také do sméru jizdy. Uderovy dil 32 je tlad-
nou pruZinou 34 zatiZen proti koliku 24 na razovém zapalovadi
plynového generatoru 20, je vsak areta¢nim dilem 48 drZen v kli-
dové poloze, znazornéné na obr. 1. Jakmile vsak nyni hmota senso-
. ru 26 pod u¢inkem silného zpomaleni vozidla prekond na zakladé
setrvadnosti své hmoty silu pruZiny 36 a prestavi se v osovém
sméru, klouZe opérna plocha na druhém konci aretaé¢niho dilu 48 po
prislusné opérné plosSe opérného dilu 50; kdyZ zpomaleni vozidla
prekroci uré¢itou miru, miZe se areta¢ni dil 48 vyhnout do vybrani
50a opérného dilu 50 a u¢inkem pruZiny 34 se do tohoto vybrani
50a vtlac¢i, protoZe rampovd plocha na prvnim konci aretacéniho
~dilu 48 je v zadbéru se stejné naklonénou rampovou plochou na
vybrani 32a uderového dilu 32. Jakmile nyni aretaéni dil 48
. zapadne do vybrani 50a, miZe tudderovy dil 32 byt nerus$ené hnan

pruzinou 34 proti koliku 24 na razovém zapalovac¢i plynového gene-
- ratoru 20. Razovy zapalova¢ uvede nyni v &innost plynovy genera-
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tor a tlakové plyny, jim vytvorené, plsobi na pist 14, ktery se
nyni pohybuje ve vdlci 10 a unds$i tazZné lanko 16.

U provedeni podle obr. 5 aZz 8 je sensor 26 pohyblivy jak ve
sméru F jizdy, tak i v opac¢ném sméru. ProtoZe tla¢nd pruZina 36
je zabudovana v zapnutém stavu, je sensor touto pruZinou, ktera
se na obou koncich opird jak o sensor 26, tak i o pouzdro 12,
udrzovan ve stabilni st¥edni poloze. Tlac¢nd pruZina 36 je umisté-
na v prostoru, ktery je tvoren jednak osovym vybrdnim na vnéjsim
obvodu sensoru 26 a jednak protilehlym vybranim v 1isté 52, kteréa
je upravena v pouzdru 12 a s nim zakotvena.

Aretacni dil 48 se 1isSi od provedeni shora uvedeného tim, Ze
rovinna opérnad plocha, leZici proti opérnému dilu 50, je vytvore-
na na vyc¢nivajicim ndstavku, ktery po obou strandch opérné plochy
m& osazeni, wustupujici svisle nazad. Prislusny konec aretacéniho
dilu 48 miZe se proto vyhnout do vybrani 50a opérniho dilu 50,
kdyZz se sensor 26 vychyli dosti daleko v jednom nebo ve druhém
sméru v reakci na vozidlo. U tohoto provedeni vstoupi utahovac
popruhu v ¢innost jak pri ¢elnim narazu vozidla, tak i p¥i narazu
ze zadu.

V ostatnim je provedeni podle obr. 5 az 8 stejné jako prove-
deni podle obr. 1 aZ 4 a nebude proto znovu popisovano.

U provedeni podle obr. 9 aZz 11 je pouzdro 12 vytvoreno se
¢tvercovym prurezem. Také sensor 26 je v souhlasu s tim vytvoren
do ¢tverce. Na rozdil od obou shora popsanych provedeni je are-
taéni dil 60 vytvoren na t¥menu 62, ktery je na dvou kolikach 64
ulozen vykyvné a sensoru 26. Aretacni dil 60 tvori stojinu t¥menu
62 a opird se stejnym zpuisobem jako u provedeni predtim popsanych
o opérny dil 50. Uderovy dil 32 doseda nad predni ¢elni plochou,
kterd je opatrena zkosenim, a protilehlou, také zkosenou plochu
aretac¢niho dilu 60. Tlac¢nd pruzina 34, pusobici na uderovy dil
32, se snazi sunout aretac¢ni dil 60 za vykyvnuti t¥menu 62 celkenm
radidlné stranou, avsak aretac¢ni dil 60 se opird o opérny dil
50, dokud je sensor 26 Vv klidové poloze, zndzornéni na obr. 9
a 11. Pri dostatecném prestaveni sensoru 26 ve sméru od valce 10
se vsSak uvolni aretac¢ni dil 60 a klouZe kolem konce opérného dilu
50, takzZe se uvolni i dderovy dil 32.

Jesté stihlejsiho konstrukéniho tvaru se dosdhne proudénim,
zndzornénym na obr. 12 az 15. Pouzdro, upravené v prodlouZeni
vdlce 10, sestdva zde ze t¥i c¢asti: z prvni pouzdrové casti 12c,
ktera navazuje na vadlec 10 a ve které je vytvoren vyvrt 18 k ulo-
Zeni plynového generdtoru 20; z druhé pouzdrové c¢asti 124, ten-
kosténné a trubkovité, ktera navazuje na pouzdrovou cast 1l2c,
a z treti pouzdrové casti 12e, ktera uzavira pouzdrovou cast 124
na jejim konci, odvraceném od plynového generdtoru 12e a vytvore-
né v podobé zatky. Pouzdrové casti 12c, 12d a 12e se spolu navza-
jem jakoz i s valcem 10, po jejich sloZeni v osovém sméru spoji
zatemovanim, pricemZ spojeni mezi pouzdrovymi castmi 12c a 12d se
provede vloZenou objimkou 68, Kkterda podpirda také plynovy genera-
tor v osovém sméru.

. Stihlého konstrukéniho tvaru se u tohoto provedeni dosahne
tim, Ze tazné 1lanko 16 je vyvedeno vyvrtem 12f, probihajicim
navenek sikmo k ose pouzdrové c¢asti 12c, a na vnéjsi strané prou-
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dovych ¢asti 12c, 12d a 12e je vedeno v kanadlu 69. Kanal 69 je,
Jak je patrno z obr. 13, vytvofen v Zebru, které probihd podélné
na vnéjsi strané pouzdrovych éasti 1l2c, 12d a 12e, vyéniva sice
v radidlnim sméru, avS8ak pfi montdZi konstrukéni skupiny v Z1lab-
kovitém prohloubeni vozidlové karosérie neplisobi rusivé.

Dalsi zvlastni provedeni podle obr. 12 aZ 15 zalezi ve
vytvoreni a usporadani uderového dilu 32. Ten je vytvoren jako
celkem valcova ty¢, kterd je uloZena souose a posuvné ve slepém
vyvrtu 26e sensoru, sloZeného ze dvou ¢asti 26c, 26d. Tladna pru-
Zina 34, plsobici na uderovy dil 32, je uloZena v &asti 26d sen-
soru, sousedici s pouzdrovou Casti 1l2e a opird se jednim koncem
o sousedni ¢elni plochu uderového dilu 32 a svym druhym koncem
o dno slepého vyvrtu 26e, kde je wuloZena tlaé¢nd pruZina 34.
Jednoramenna paka 70 Jje pomoci koliku 72 na vnéjsi strané &asti
26e sensoru, a to vykyvné. Tato pdka 70 je na svém volném konci
vytvorena jako hak a zabira timto hdkem do obvodové drazky udero-
vého dilu 32, pricemZ tato drazka tvo¥i celkem radialni osazeni
32a. Na své, Kk haku protilehlé strané je paka 70 opatrfena opér-
nym, radidlné ven smérujicim dilem 70a, kterym se péka 70 opira
na stupni 76 pouzdrové Casti 12d, namireném radidlné dovnitr.
Tento stupen 76 tvori na své strané, obrdcené k plynovému genera-
toru 20, radiadlni osazeni, které dovoluje vychyleni opérného dilu
76, kdyZ sensor 26c, 26d, je posouvan hmotovou setrvacénosti proti
sile tlac¢né pruziny 36, upravené uvnit¥ vlozZené objimky 68. HAk
na konci pdky 70 se potom uvolni od radidlniho osazeni 32a udero-
vého dilu 32, ktery je takto hnan tlac¢nou pruZinou 34 proti ply-
novému generatoru.

Aby se zajistila spolehliva manipulace s linedrnim pohonem
pri jeho ulozZeni, dopravé a montdZi, je opatfen montdzZni pojist-
kou. Tato montaZni pojistka je tvorena listovou pruzZinou 80,
ktera je uloZena na obvodu pouzdrové c¢asti 1l2e a md volné rameno,
které v zajisténém klidovém stavu linedrniho pohonu, znazornéném
na obr. 12, zabird s radidlnim osazenim 26f osového, dréazkou
opatreného nastavku ¢asti 264 sensoru. Volné rameno listové pru-
Ziny 80 vyéniva ven okénkovitym otvorem pouzdrové c¢asti 12d a pri
montdZi konstrukéni skupiny se vychyli, jak je 2ndzornéno na obr.
13, takZe se wuvolni od radialniho osazeni 26f a odjisti hmotu
sensoru.

Provedeni podle obr. 16 se 1lisi od provedeni podle obr. 12
az 15 tvarem udderového dilu 32 a usporadanim paky 70 na tom konci
zde jednodilné vytvoreného sensoru, ktery je odvracen od plynové-
ho generatoru. Dale nezabiri listovd pruZina 80, upravenad pro
zajisténi montdZe, na sensoru 26, ale na udderovém dilu 32, maji-
cim konec, ktery vyéniva osové z hmoty sensoru 26 a na kterém je
drazkou vytvoreno radidlni vsazeni 32c.

U provedeni podle obr. 12 aZz 15 leZi osa vykyvovani paky 70
vzhledem na zabérnou plochu haku na uUderovém dilu 12 radidlné
smérem ven, takZe pdka 70 Je zatiZena otviracim momentem, neboli
se snazi byt vykyvnuta radidlné smérem ven, aby uvolnila uderovy
dil 32. Aby se zarucilo spolehlivé uvolnéni paky 70 od radidlniho
osazeni 32a uderového dilu 32, maZe byt toto osazeni 32a - jak je
na vykresu naznaceno - naklonéno o maly uthel Sikmo k radidlnimu
sméru.
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Linedrni pohon pro utahova¢ popruhu v soustavé bezpeénostnich
pasu pro vozidlo, s vadlcem, ve kterém je posuvne umistén pist,

s pyrotechnickym plynovym generatorem, ktery md razovy zapalo-
vac, se senzorovou hmotou, citlivou na pohyb vozidla, kterad je
posuvneé upravena v pouzdru, upevnitelném na karosérii vozidla,
a s uderovym dilem, ktery Jje areta¢nim zarizenim udrZovan
v klidové poloze v odstupu od rézového zapalovade plynového
generatoru a je zatiZen silou pruZiny ve sméru proti razovému
zapalovaci, pricemZ aretace uderového dilu, zplUsobend aretac-
nim zarizenim, Jje uvolnitelnd pohybem senzorové hmoty a pist
je ovlivnovan tlakovymi plyny, uvolnénymi plynovym generatorem

'Pri spusténi, vybaveném ndrazem lUderového dilu na razovy zapa-

lova¢, vyznacuijici s e tim, 2Ze pouzdro (12)
je umisténo v prodlouZeni valce (10) a je s nim pevné spojeno,
senzor (26) a uUderovy dil (32) jsou upraveny posuvné ve smé-
rech rovnobézZnych navzajem i s osou vdlce (10), aretadéni zari-
zeni ma& aretaéni dil (48, 60), ktery 3je upraven pohyblivé
napri¢ k ose pouzdra (12) a o ktery je v klidové poloze opren
uderovy dil (32).

Linearni pohon podle ndroku l , vy znad¢uijici s e
t im, Ze sensor (26) je opatfen kandlem (30), ve kterém je
veden uUderovy dil (32).

Linearni pohon podle narokit 1 nebo 2 , vy znadc¢uijici
s e t im, Ze pouzdro (12) je opat¥eno koncem (12a), ktery
se zuzZuje k valci (10) a do kterého je vsazen plynovy genera-
tor (20), a na ktery navazuje duty valcovy uUsek (12b), ve kte-
rém je posuvné umistén senzor (26).

Linedrni pohon podle ndroku 3 , vy znacd¢uijici s e
t imn, Z2e do konce pouzdra (12), odvraceného od valce (10)
je vsazen zavérny dil (42), na kterém je upevnén nejméné jeden
vodici kolik (44, 46) pro zabér do prislus$sného vodiciho vyvrtu
senzoru (26).

Linearni pohon podle kteréhokoliv z naroku 1 aZ 4, Vv y z n a-
cujici s e t im, 2e uderovy dil (32) je opatfen
predpjatou tlac¢nou pruzZinou (34), kterd je podepfena na senzo-
ru (26).

Linearni pohon podle kteréhokoliv z narokl 1 aZz 5, Vv y z n a-
cujici s e t im, 2Ze aretaéni dil (48) je veden
v pruchozim otvoru, kolmém k ose senzoru (26), a na svém prv-
nim konci vyéniva rampovou plochou do kandalu (30), ve kterém

je veden uderovy dil (32), a na svém druhém konci vyé&niva
opérnou plochou do vybrani (26a) senzoru (26), do kterého
zasahuje opérny dil (50), upevnény na pouzdru (12), rampova

plocha je na prvnim konci areta¢niho dilu (48) v kinematické
vazbé s prislusnou rampovou plochou udderového dilu (32), jakoz
i opérnd plocha na druhém konci aretaéniho dilu (48) je
v kinematické vazbé s protilehlou opérnou plochou opérného
dilu (50), tato opérna plocha je ve sméru posouvani senzoru

-7 -
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(26) opatrena protaZenim pro urdovani zdvihu senzoru az do
uvolnéni aretace uderového dilu.

7. Linedrni pohon podle ndroku 6 , vy znac¢uijici s e
t 1im, Ze opérné plochy na obou osovych koncich jsou opatte-
ny zpétnym osazenim pro vyboceni aretaéniho dilu (48) pri dos-
%ateéném posunuti senzoru (26) pro uvolnéni uGderového dilu
32).

8. Linearni pohon podle naroku 7 , vy znaduijici s e
tim, Ze Je opatren predpjatou tlac¢nou pruZinou (36) pro
udrZeni senzoru (26) ve stabilni klidové poloze, pridemZ tato
pruzina (36) je na obou osovych koncich podeprena jak na sen-
zoru (26), -tak i na pouzdru (12).

9. Lineadrni pohon podle kteréhokoliv z ndrokli 1 aZ 5, vy z n a-
cujici s e t im, 2e aretaéni dil (60) je vytvoren
na trfmenu (62), ktery je vykyvné uloZen na senzoru (26), pro
vykyvnuti aretaéniho dilu (60) z drahy Uderového dilu (32)

pruznym zatiZenim Wderového dilu (32), aretaéni dil (60) Jje
radialné podepren na opérné plose (50), pevné spojené s pouzd-
rem.

10.Linearni pohon podle naroku 1, vy znacé¢uijici S e
t im, Ze senzor (26c, 26d) je vytvofen Jjako dutd trubka
a je v ném souose veden uderovy dil (32), vytvofeny v podobé
tyce. -
~11.Linearni pohon podle nadroku 10, vy znaduijici s e
't 1im, 2Ze na pistu (14) je upevnéno tazné lanko (16), které
je kanalem (12f), probihajicim Sikmo k ose valce, vedeno ven
z pouzdra (12c) a potom podél vnéjsi stény pouzdra.

12.Linearni pohon podle narokd 10 nebo 11, vy zna c¢ujici
s e t 1 m, Ze aretac¢ni dil (48, 60) je vytvoren jako hdk na
konci paky (70), ktera je vykyvné uloZena v podélném vyrezu
(74) senzoru (26c) a mad opérny dil (70a), kterym je radialné
uvnitr pouzdra (12d) oprena o stupen (76), omezeny radidlnim
osazenim.

13.Linearni pohon podle nadroku 12, vy znadé¢uijici s e
t im, 2Ze hak paky (70) je v zadbéru s radidlnim osazenim
(32a) dderového dilu (32).

-14.Linedrni pohon podle ndaroku 13, vy znaduijici s e
't 1 m, 2Ze osa vykyvovani pdky (70) Jje uloZena radidlné vné
radidlniho osazeni (32a).

15.Linearni pohon podle kteréhokoliv z narokd 10 aZ 14, v y -

znacuijici s e t i m, Ze tycovity uderovy dil (32)

'ma konec, vyénivajici osové 2z trubkovitého senzoru (26)

- a opatreny radidlnim osazenim (32c), a mezi prvni polohou, ve

které je v zabéru s radidlnim osazenim (32c) a do které Jje

tlac¢en pruZnou silou, a druhou polohou, ve které je jim uvol-

novan uderovy dil (32) a do které je pohybovatelny zabérem

z pouzdra (12) vyc¢nivajici ¢&sti s montéazni plochou, je pohyb-
1livé upraven pojistny &len (80).
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16.Linearni pohon podle kteréhokoliv z naroku 10 az 15, v y -

znacuijici s e tim, 2Ze pouzdro (12) sestava
z nékolika trubkovitych c¢asti (12c, 12d, 12e) pro vzadjemné
sestaveni a pevné spojeni v osovém sméru.

17.Linearni pohon podle ndrokad 12, 13 nebo 14, vyznadcu-

jici se tim, Ze pdka (70) je umisténa na konci sen-
zoru (26), ktery Jje obridcen k plynovému generdtoru (20),
a pruZina (34), zatézujici Wderovy dil (32), je umisténa ve
slepém vyvrtu (26e) senzoru (26c, 26d) a jednim koncem e
oprena o dno slepého vyvrtu (26e) a druhym koncem o &elni
plochu uderového dilu (32), odvrdcenou od plynového generéatoru
(20).

18.Linedrni pohon podle ndroku 17, vy znad¢uijici s e

tim, Ze senzor (26d) md na svém, od plynového generdtoru
(20) odvraceném konci radialni osazeni (26f), a mezi prvni
polohou, ve které je v zdbéru s radidlnim osazenim (26f) a do
které je tlacen silou, a druhou polohou, ve které je jim uvol-
novan senzor (26c, 26d) a do které je pohybovatelny zdbérem
z pouzdra (12e) vyénivajiciho konce s montdZni plochou, je
pohyblivé upraven pojistny ¢len (80).

6 vykresu
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