
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201821817063.6

(22)申请日 2018.11.06

(73)专利权人 镇江倍斯特曼新材料研究有限公

司

地址 212000 江苏省镇江市丹徒区丹桂路1

号氢能源产业园内

(72)发明人 袁潘臣　

(74)专利代理机构 南京利丰知识产权代理事务

所(特殊普通合伙) 32256

代理人 任立

(51)Int.Cl.

E04H 6/42(2006.01)

E01F 13/04(2006.01)

E04D 13/18(2018.01)

(ESM)同样的发明创造已同日申请发明专利

 

(54)实用新型名称

一种旋转开闭式停车位装置

(57)摘要

本实用新型公开了领域内的一种旋转开闭

式停车位装置，包括竖直设置的、与车辆尾部相

对应的后挡板，还包括停车时能够遮挡车辆上部

的、倾斜布置的顶蓬板，还包括控制箱体，还包括

设置在控制箱体内的光伏控制器、蓄电池、逆变

器，还包括与逆变器输出端连接的泊车控制器，

还包括贴覆在顶蓬板上表面的太阳能电池板，还

包括贴覆在太阳能电池板上表面的强化玻璃层，

还包括一对竖直设置的车位立柱，还包括一对竖

直设置的支架，后挡板上安装有停车时用于识别

车辆的号牌的识牌摄像机。在处于空车位状态时

可很方便地锁定停车位置，而且还便于为车辆遮

风挡雨。
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1.一种旋转开闭式停车位装置，其特征在于：包括竖直设置的、与车辆（5）尾部相对应

的后挡板（2），还包括停车时能够遮挡车辆（5）上部的、倾斜布置的顶蓬板（1），还包括控制

箱体（3），还包括设置在控制箱体（3）内的光伏控制器（17）、蓄电池（18）、逆变器（19），还包

括与逆变器（19）输出端连接的泊车控制器（20），还包括贴覆在顶蓬板（1）上表面的太阳能

电池板（15），还包括贴覆在太阳能电池板（15）上表面的强化玻璃层（16），还包括一对竖直

设置的车位立柱（7），还包括一对竖直设置的支架（14）；

所述顶蓬板（1）后端与后挡板（2）顶端固定相连，所述两个车位立柱（7）分别设置在顶

蓬板（1）前端左右两侧位置，并且两个车位立柱（7）可绕轴转动地插装在地面、顶蓬板（1）

上，两个车位立柱（7）的间距大于车辆（5）宽度，每个车位立柱（7）均配套有停车时可遮挡车

辆（5）侧部的开合门板（8），所述开合门板（8）一侧端与车位立柱（7）外周侧相连，所述开合

门板（8）竖直布置，所述开合门板（8）的横向长度与车辆（5）的车身长度相适配，所述顶蓬板

（1）上安装有一对分别与两个车位立柱（7）上部轴端传动连接的、受泊车控制器（20）控制的

旋转启闭电机（6），所述旋转启闭电机（6）与逆变器（19）输出端连接；

两个开合门板（8）的自由端在处于空车位状态时相对且相互接近；

所述后挡板（2）上安装有停车时用于识别车辆（5）的号牌（5a）的识牌摄像机（4），所述

识牌摄像机（4）与泊车控制器（20）相连，所述识牌摄像机（4）与逆变器（19）输出端连接，在

处于空车位状态时，所述识牌摄像机（4）的监控端处于两个开合门板（8）的自由端之间的位

置；

两个支架（14）下端固定在地面上，两个支架（14）上端与顶蓬板（1）相连，两个支架（14）

的位置分别与两个开合门板（8）的位置相对应，每个支架（14）上均安装有受泊车控制器

（20）控制的锁位机构，所述开合门板（8）的自由端设有与开合门板（8）板面相垂直的锁定凸

条（9），停车时两个开合门板（8）的锁定凸条（9）分别与两个支架（14）上的锁位机构在位置

上恰好相对应且相互锁配；

所述太阳能电池板（15）、光伏控制器（17）、蓄电池（18）、逆变器（19）依次相连。

2.根据权利要求1所述的一种旋转开闭式停车位装置，其特征在于：所述锁定凸条（9）

上设有锁位配合孔（9a），所述锁位机构包括受泊车控制器（20）控制的、与逆变器（19）输出

端电性连接的锁位电机（13），所述锁位电机（13）安装在支架（14）上，所述锁位电机（13）的

输出主轴上套装有锁定时可正对且插入锁位配合孔（9a）中的锁位板（12），所述锁位配合孔

（9a）中贴装有一对相对设置的、锁定时分别与锁位板（12）两板面相对应的弹性胶条（10），

两个弹性胶条（10）的相对侧均设有锁定时抵触锁位板（12）板面的抵触唇（10a）。

3.根据权利要求2所述的一种旋转开闭式停车位装置，其特征在于：所述锁位配合孔

（9a）中还设有一对分别与两个弹性胶条（10）相配套的复位弹簧（11），所述复位弹簧（11）一

端与锁位配合孔（9a）孔壁相连，所述复位弹簧（11）另一端与抵触唇（10a）的锁定端相连。
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一种旋转开闭式停车位装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及停车位技术领域，特别涉及一种可锁定停车位的装置。

背景技术

[0002] 目前，停车位装置五花八门，尤其是在小区里，高档停车位装置较多。由于小区车

辆较多，使得停车位非常紧张，因此很多小区特设专门的停车位给户主，每个户主对应一个

停车位，其余车辆不得停在该户主的停车位上。但是，在现实中，很多车辆违规停在户主的

停车位上，使得小区的停车管理陷入混乱状态，增加小区管理成本。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的是提供一种旋转开闭式停车位装置，在处于空车位状态时可很

方便地锁定停车位置，而且还便于为车辆遮风挡雨。

[0004] 本实用新型的目的是这样实现的：一种旋转开闭式停车位装置，包括竖直设置的、

与车辆尾部相对应的后挡板，还包括停车时能够遮挡车辆上部的、倾斜布置的顶蓬板，还包

括控制箱体，还包括设置在控制箱体内的光伏控制器、蓄电池、逆变器，还包括与逆变器输

出端连接的泊车控制器，还包括贴覆在顶蓬板上表面的太阳能电池板，还包括贴覆在太阳

能电池板上表面的强化玻璃层，还包括一对竖直设置的车位立柱，还包括一对竖直设置的

支架；

[0005] 所述顶蓬板后端与后挡板顶端固定相连，所述两个车位立柱分别设置在顶蓬板前

端左右两侧位置，并且两个车位立柱可绕轴转动地插装在地面、顶蓬板上，两个车位立柱的

间距大于车辆宽度，每个车位立柱均配套有停车时可遮挡车辆侧部的开合门板，所述开合

门板一侧端与车位立柱外周侧相连，所述开合门板竖直布置，所述开合门板的横向长度与

车辆的车身长度相适配，所述顶蓬板上安装有一对分别与两个车位立柱上部轴端传动连接

的、受泊车控制器控制的旋转启闭电机，所述旋转启闭电机与逆变器输出端连接；

[0006] 两个开合门板的自由端在处于空车位状态时相对且相互接近；

[0007] 所述后挡板上安装有停车时用于识别车辆的号牌的识牌摄像机，所述识牌摄像机

与泊车控制器相连，所述识牌摄像机与逆变器输出端连接，在处于空车位状态时，所述识牌

摄像机的监控端处于两个开合门板的自由端之间的位置；

[0008] 两个支架下端固定在地面上，两个支架上端与顶蓬板相连，两个支架的位置分别

与两个开合门板的位置相对应，每个支架上均安装有受泊车控制器控制的锁位机构，所述

开合门板的自由端设有与开合门板板面相垂直的锁定凸条，停车时两个开合门板的锁定凸

条分别与两个支架上的锁位机构在位置上恰好相对应且相互锁配；

[0009] 所述太阳能电池板、光伏控制器、蓄电池、逆变器依次相连。

[0010] 与现有技术相比，本实用新型的有益效果在于：其一，在处于空车位状态时可很方

便地锁定停车位置，只要通过泊车控制器来操控两个旋转启闭电机，两个旋转启闭电机驱

使两个开合门板向内进行相对旋转，使得两个开合门板的自由端相对且相互接近，那么其

说　明　书 1/3 页

3

CN 209114941 U

3



他车辆就无法进入，即可防止其他车辆停在该停车位上，停车时，由识牌摄像机来识别需要

停车的车辆的号牌，如果是对应的车辆，那么，泊车控制器就可以启动两个旋转启闭电机，

驱使两个开合门板向外进行相对旋转，以便车辆倒车驶入；其二，便于为车辆遮风挡雨，停

车时，顶蓬板、后挡板、两个开合门板可遮挡整个车辆，并且两个开合门板均可由各自对应

的锁位机构锁定，两个开合门板在遮挡车辆时位置能够得到很好的锁定；其三，可实现电力

自给，由于设置了太阳能电池板，可自行发电并用蓄电池储存起来，以便给识牌摄像机、旋

转启闭电机、泊车控制器等部件供电。

[0011] 作为本实用新型的进一步改进，所述锁定凸条上设有锁位配合孔，所述锁位机构

包括受泊车控制器控制的、与逆变器输出端电性连接的锁位电机，所述锁位电机安装在支

架上，所述锁位电机的输出主轴上套装有锁定时可正对且插入锁位配合孔中的锁位板，所

述锁位配合孔中贴装有一对相对设置的、锁定时分别与锁位板两板面相对应的弹性胶条，

两个弹性胶条的相对侧均设有锁定时抵触锁位板板面的抵触唇。在需要锁定两个开合门板

的自由端时，锁位板在锁位电机的驱使下旋转并插入锁位配合孔中，两个弹性胶条的抵触

唇分别抵触锁位板两板面，以稳固锁位板的位置。

[0012] 作为本实用新型的进一步改进，所述锁位配合孔中还设有一对分别与两个弹性胶

条相配套的复位弹簧，所述复位弹簧一端与锁位配合孔孔壁相连，所述复位弹簧另一端与

抵触唇的锁定端相连。复位弹簧可加强抵触唇的抵触锁定效果，并且可以承担抵触唇与锁

位板的接触作用力，减轻抵触唇的负载，也可以减轻锁定瞬间产生的震动。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型的停车状态图。

[0014] 图2为本实用新型的空车位状态图。

[0015] 图3为图1中的A部放大图。

[0016] 图4为停车状态的侧视图。

[0017] 图5为图1中的B部放大图。

[0018] 图6为图3中的C部放大图。

[0019] 图7为本实用新型的控制关系以及电连接关系简图。

[0020] 其中，1顶蓬板，2后挡板，3控制箱体，4识牌摄像机，5车辆，5a号牌，6旋转启闭电

机，7车位立柱，8开合门板，9锁定凸条，9a锁位配合孔，10弹性胶条，10a抵触唇，11复位弹

簧，12锁位板，13锁位电机，14支架，15太阳能电池板，16强化玻璃层，17光伏控制器，18蓄电

池，19逆变器，20泊车控制器。

具体实施方式

[0021] 如图1、2、4、7所示，一种旋转开闭式停车位装置，包括竖直设置的、与车辆5尾部相

对应的后挡板2，还包括停车时能够遮挡车辆5上部的、倾斜布置的顶蓬板1，还包括控制箱

体3，还包括设置在控制箱体3内的光伏控制器17、蓄电池18、逆变器19，还包括与逆变器19

输出端连接的泊车控制器20，还包括贴覆在顶蓬板1上表面的太阳能电池板15，还包括贴覆

在太阳能电池板15上表面的强化玻璃层16，还包括一对竖直设置的车位立柱7，还包括一对

竖直设置的支架14。
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[0022] 上述顶蓬板1后端与后挡板2顶端固定相连，两个车位立柱7分别设置在顶蓬板1前

端左右两侧位置，并且两个车位立柱7可绕轴转动地插装在地面、顶蓬板1上，两个车位立柱

7的间距大于车辆5宽度，每个车位立柱7均配套有停车时可遮挡车辆5侧部的开合门板8，开

合门板8一侧端与车位立柱7外周侧相连，开合门板8竖直布置，开合门板8的横向长度与车

辆5的车身长度相适配，顶蓬板1上安装有一对分别与两个车位立柱7上部轴端传动连接的、

受泊车控制器20控制的旋转启闭电机6，旋转启闭电机6与逆变器19输出端连接。

[0023] 两个开合门板8的自由端在处于空车位状态时相对且相互接近。

[0024] 上述后挡板2上安装有停车时用于识别车辆5的号牌5a的识牌摄像机4，识牌摄像

机4与泊车控制器20相连，识牌摄像机4与逆变器19输出端连接，在处于空车位状态时，识牌

摄像机4的监控端处于两个开合门板8的自由端之间的位置。

[0025] 两个支架14下端固定在地面上，两个支架14上端与顶蓬板1相连，两个支架14的位

置分别与两个开合门板8的位置相对应，每个支架14上均安装有受泊车控制器20控制的锁

位机构，开合门板8的自由端设有与开合门板8板面相垂直的锁定凸条9，停车时两个开合门

板8的锁定凸条9分别与两个支架14上的锁位机构在位置上恰好相对应且相互锁配。

[0026] 上述太阳能电池板15、光伏控制器17、蓄电池18、逆变器19依次相连。

[0027] 处于空车位状态时，只要通过泊车控制器20来操控两个旋转启闭电机6，两个旋转

启闭电机6驱使两个开合门板8向内进行相对旋转，使得两个开合门板8的自由端相对且相

互接近，那么其他车辆5就无法进入，即可防止其他车辆5停在该停车位上，停车时，由识牌

摄像机4来识别需要停车的车辆5的号牌5a，如果是对应的车辆5，那么，泊车控制器20就可

以启动两个旋转启闭电机6，驱使两个开合门板8向外进行相对旋转，以便车辆5倒车驶入。

[0028] 如图3、5、6所示，上述锁定凸条9上设有锁位配合孔9a，锁位机构包括受泊车控制

器20控制的、与逆变器19输出端电性连接的锁位电机13，锁位电机13安装在支架14上，锁位

电机13的输出主轴上套装有锁定时可正对且插入锁位配合孔9a中的锁位板12，锁位配合孔

9a中贴装有一对相对设置的、锁定时分别与锁位板12两板面相对应的弹性胶条10，两个弹

性胶条10的相对侧均设有锁定时抵触锁位板12板面的抵触唇10a。

[0029] 上述锁位配合孔9a中还设有一对分别与两个弹性胶条10相配套的复位弹簧11，复

位弹簧11一端与锁位配合孔9a孔壁相连，复位弹簧11另一端与抵触唇10a的锁定端相连。

[0030] 在需要锁定两个开合门板8的自由端时，锁位板12在锁位电机13的驱使下旋转并

插入锁位配合孔9a中，两个弹性胶条10的抵触唇10a分别抵触锁位板12两板面，以稳固锁位

板12的位置；复位弹簧11可加强抵触唇10a的抵触锁定效果，并且可以承担抵触唇10a与锁

位板12的接触作用力，减轻抵触唇10a的负载，也可以减轻锁定瞬间产生的震动。

[0031] 本实用新型并不局限于上述实施例，在本实用新型公开的技术方案的基础上，本

领域的技术人员根据所公开的技术内容，不需要创造性的劳动就可以对其中的一些技术特

征作出一些替换和变形，这些替换和变形均在本实用新型的保护范围内。
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