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(57) Abstract: The invention relates to a
connection device (11) that cooperates
with a rod to join at least two physical
elements of a modular structure, wherein
the connection device (11) is formed by a
fixed body (12) and a mobile subunit (13,
14, 15, 16) that can be moved between an
unlocking position and a locking position,
and vice versa, when a magnetic force of a
predetermined magnitude is applied to the
mobile subunit of the connection device.

(57) Resumen: Un dispositivo de conexion
(11) que colabora con un vastago para unir
al menos dos elementos fisicos de una
estructura modular; donde el dispositivo de
conexiéon (11) estd configurado por un
cuerpo fijo (11) y un subconjunto movil
(13, 14, 15, 16) movible entre una posicién
de desbloqueo y una posicion de bloqueo y
viceversa, cuando una fuerza magnética de
una predeterminada magnitud es aplicada
al subconjunto mévil del dispositivo de
conexidn.
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DESCRIPCION
Dispositivo de conexidn
Objeto

[0001] La presente invencion se refiere a un dispositivo de conexiéon para sujetar un

elemento fisico a otro elemento fisico para formar una estructura modular.

Estado de la técnica

[0002] En general, un elemento fisico es cada una de las partes que constituyen una
estructura o construccion y que posee una funcién resistente dentro de la misma. El
conjunto de elementos fisicos que constituyen una estructura modular estan unidos unos a
otros mediante elementos de fijacion del tipo tornillos, tornillos y tuercas, hilo de soldadura,
etc.. Hay diferentes tipos de elementos fisicos tales como lineales, por ejemplo, perfiles
metalicos; planos tales como tableros, muros, etc; tridimensionales del tipo ladrillo, etc..

[0003] Los elementos fisicos estan unidos entre si mediante elementos de fijacion para
formar uniones entre areas diferentes de diferentes elementos fisicos. Para formar las
uniones son requeridas diferentes actuaciones mecanicas para que los elementos de fijacion
pasen de una primera posicién de no unién de elementos fisicos a una segunda posiciéon de

unién de elementos fisicos, con el objeto de ensamblar la estructura modular.

[0004] El tipo de herramientas que hay que aplicar para pasar de la primera posicién de
no unién a la segunda posicién de unién de elementos fisicos, es funcion del tipo de

elementos de fijacion utilizado para formar la unién.

[0005] En consecuencia, se pueden realizar diferentes tipos de uniones en funcién del
tipo de elementos de fijacién utilizados para conectar fisicamente dos predeterminadas
areas de dos elementos fisicos adyacentes y distintos.

[0006] Las herramientas a utilizar para realizar una uniéon son funciéon del tipo de
elementos de fijacion requeridos en funcién del tipo de elementos fisicos a unir.
Consecuentemente, la utilizacion de una amplia variedad de herramientas para montar una
estructura modular, requiere habilidad y destreza en una persona que lleve a cabo la tarea

de montar y desmontar la estructura modular.

[0007] Lo antedicho no siempre se cumple ya que cada dia se ponen a la venta
estructuras modulares para ser montadas por el propio comprador. Obviamente, no todos
los compradores tienen la misma formacién, capacidad, habilidad y destreza para utilizar
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2
una amplia variedad de herramientas para montar y desmontar la estructura modular.

Sumario

[0008] La presente invencién busca resolver uno o mas de los inconvenientes expuestos
anteriormente mediante un dispositivo de conexion como estd definido en las

reivindicaciones.

[0009] El dispositivo de conexion esta adaptado para ser instalado en una porcién plana
de un elemento fisico de manera que en asociacion mecanica con un vastago posicionado,
a su vez, en una porcion plana de un elemento fisico distinto, cooperan para unir y
ensamblar ambos elementos fisicos para formar dicha elementos fisico unidos parte de una

estructura modular.

[0010] El dispositivo de conexion esta configurado para que un subconjunto movil realice
un movimiento de translacién axial desde una posicion de desbloqueo hacia una posicion de
bloqueo y viceversa, cuando una fuerza magnética es aplicada al subconjunto mévil. La
fuerza magnética es suministrada por un dispositivo o sistema magnético del tipo iman,

electroiman o similar.

[0011] EI dispositivo de conexién que colabora con un vastago para unir dos elementos
fisicos de la estructura o construccién; comprendiendo un cuerpo fijo el subconjunto mévil
instalado dentro del cuerpo fijo. El subconjunto mévil comprende una cruceta que es
trasladable axialmente desde la posicion de desbloqueo hacia la posicién de blogueo y
viceversa, mediante la aplicacion de una fuerza magnética externa, para retener un vastago,
insertado dentro de un primer taladro ubicado en el cuerpo fijo, en la posiciéon de bloqueo del
dispositivo de conexién.

[0012] EI subconjunto moévil es del tipo manivela-biela, cruceta o similar estando
configurado para ser ensamblado dentro del cuerpo fijo.

[0013] La cruceta comprende una barra bloqueadora, localizada en el lado lateral de la
cruceta mas préxima a un primer taladro del cuerpo fijo, para bloquear el vastago cuando
estd insertado, el mismo vastago, dentro del primer taladro en la posicion de bloqueo.

[0014] Alternativamente, la cruceta estd configurada para encajar en una muesca,
localizada en el extremo distal del vastago, el cual ha sido introducido a través de la boca de
entrada del primer taladro; de manera que la cruceta por si misma es capaz de retener el

vastago dentro del primer taladro en la posicion de bloqueo.
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[0015] EI subconjunto moévil del tipo disposicion manivela-biela esta configurado para
transformar un movimiento rotacional de una manivela en un movimiento de translacién de
la cruceta, de manera que el dispositivo de conexion es capaz de pasar de la posicion de
desbloqueo a la posicién de bloqueo y viceversa.

[0016] Alternativamente, el subconjunto moévil del tipo cruceta realizar un movimiento de
translacién de manera que el dispositivo de conexién es capaz de pasar de la posicién de
desbloqueo a la posicidén de bloqueo y viceversa.

[0017] La manivela comprende un pasador perpendicular a la superficie exterior de la
manivela, estando situado el pasador de manera excéntrica con respecto a un eje central de

la manivela para adoptar la disposicién una forma tipo “L”".

[0018] La cruceta comprende un agujero alargado paralelo a dos de sus lados, el cual
esta adaptado para guiar el movimiento del pasador.

[0019] EI dispositivo de conexion comprende ademds un dispositivo de retroceso
configurado para conectar mecanicamente el cuerpo fijjo y la corredera, siendo un
acumulador de energia del tipo resorte, muelle o similar, que coopera con la fuerza
magnética aplicada a la manivela de manera que el subconjunto mévil esta obligado a estar
en la posicion de reposo o en la posicion de blogueo del dispositivo de conexion, de manera
que la seguridad del dispositivo de conexién es incrementada.

[0020] El dispositivo de retroceso esta conectado seglin un eje paralelo al movimiento de
translaciéon de la cruceta cuando el subconjunto mdévil esta instalado segin una

configuracion monoestable.

[0021] Alternativamente, el dispositivo de retroceso estd conectado segun un eje
perpendicular al movimiento de translacién de la cruceta cuando el subconjunto mévil esta

instalado segun una configuracién biestable.

[0022] EI subconjunto moévil, que puede realizar un movimiento rectilineo, rotacional o
una combinacion de ambos; con respecto al cuerpo fijo que fija una trayectoria de
desplazamiento al subconjunto mévil, de manera que el dispositivo de conexién es capaz de

pasar de la posicion de desbloqueo a la posicion de bloqueo y viceversa.

[0023] El dispositivo de conexidén permite unir elementos fisicos sin utilizar herramientas
mecéanicas y, ademas, el dispositivo de conexion puede estar oculto; a saber, no es
necesario tener acceso directo a ningun elemento del dispositivo de conexion para que el

dispositivo de conexién pase de la posicién de bloqueo a la posicion de desbloqueo y
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viceversa.

[0024] EI dispositivo de conexién comprende el cuerpo fijo el cual incluye un primer
vaciado de tipo circular situado en un primer nivel distante de una superficie exterior del
cuerpo fijo y un segundo vaciado rectangular situado, a su vez, en un segundo nivel proximo
a la misma superficie exterior del cuerpo fijo, estando ambos, primer y segundo vaciados,
configurados para alojar un mecanismo de tipo manivela-cruceta, cruceta, leva, yugo,

vastago o similar; es decir, el subconjunto mévil puede estar dispuesto en capas.

[0025] EI subconjunto moévil comprende un balancin o manivela adaptada para ser
alojada en el primer vaciado y una cruceta adaptada también para ser alojada en el segundo
vaciado de manera superpuesta a dicha manivela, donde la cruceta cubre parcialmente a la
manivela. Por lo tanto, la cruceta retiene a la manivela dentro del primer vaciado del cuerpo
fijo, permitiendo a la misma manivela un movimiento de rotacion segun un predeterminado

segmento circular del segundo vaciado.

[0026] La cruceta incluye un agujero alargado para transformar el movimiento de rotacion

de la manivela en un movimiento alternativo de traslacién de la propia cruceta.

[0027] La cruceta comprende una barra retenedora en el mismo plano que la cruceta y
paralelo al plano de la manivela; de manera que cuando la manivela gira, la cruceta se
mueve de manera rectilinea desde la posicion de desbloqueo hacia la posicién de bloqueo y
viceversa. Por tanto, la barra retenedora se desplaza solidariamente con la cruceta
atravesando en su totalidad un primer taladro localizado entre un borde del cuerpo fijo y un
borde del primer vaciado.

[0028] Resumiendo, la barra retenedora es movible por medio de un mecanismo del tipo

yugo escocés, manivela-biela, o similar.

[0029] Alternativamente, el mecanismo manivela-biela o yugo puede ser sustituido por
una cruceta deslizable que puede realizar un movimiento rectilineo desde la posicion de

desbloqueo hacia la posicién de bloqueo y viceversa.

[0030] Asimismo, el vastago es deslizable desde un punto exterior del primer taladro
hacia un punto interior del primer taladro, de manera que, en la posicion de bloqueo del
dispositivo de conexion, el vastago insertado dentro del primer taladro es bloqueado, siendo
prevenido que el vastago sea extraido del cuerpo fijo del dispositivo de conexién.

[0031] El dispositivo de conexion esta adaptado para ser instalado en una porcién plana
del elemento fisico. Los elementos fisicos unidos mediante el dispositivo de conexion y el



10

15

20

25

30

WO 2017/118767 PCT/ES2016/070002

5

vastago forman parte de una estructura desmontable.

[0032] Resumiendo, el dispositivo de conexién colabora con el vastago para unir al
menos dos elementos fisicos adyacentes de la estructura; donde el dispositivo de conexién
esta configurado para que al menos un elemento moévil del subconjunto movil puede realizar
un movimiento desde la posicién de desbloqueo hacia la posicion de bloqueo y viceversa,
cuando una fuerza magnética de una predeterminada magnitud es aplicada al dispositivo de

conexién para retener un extremo del vastago dentro del dispositivo de conexion.

[0033] EI subconjunto movil esta configurado para realizar un movimiento rectilineo,
rotacional o una combinacion de ambos movimientos de manera que el dispositivo de
conexién es capaz de pasar de la posicién de desbloqueo a la posicién de bloqueo para

retener un vastago retenedor y viceversa.

[0034] Ademas, el subconjunto mévil del tipo cruceta esta adaptado para encajar en una
muesca localizada en el extremo distal del vastago, pudiendo ser introducido dicho extremo

a través del primer taladro.

[0035] La cruceta comprende una barra retenedora adaptada para cooperar
mecanicamente con el extremo distal del vastago para retener el propio vastago dentro del
cuerpo fijo, cuando previamente dicho extremo distal el vastago ha sido introducido a través
del primer taladro.

[0036] Parte de los elementos del subconjunto mévil estan realizado en un material que
puede interactuar con la fuerza magnética que suministra el dispositivo magnético, mientras
que otros elementos pueden estar realizados en un material que no interactia con dichos

campos magnéticos.

Breve enunciado de las figuras

[0037] Una explicacion mas detallada de la invencién se da en la descripcidén que sigue y
que se basa en las figuras adjuntas

[0038] la figura 1 muestra en una vista en perspectiva un dispositivo de conexiéon de

elementos fisicos para formar una estructura,

[0039] Ia figura 2 muestra en una vista en planta y en alzado una seccién en corte de la
corredera del dispositivo de conexidén segun el eje BB,

[0040] Ia figura 3 muestra en una vista en planta y en alzado una seccién en corte de la
manivela del dispositivo de conexion segun el eje AA,
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[0041] Ia figura 4 muestra en una vista en planta y en alzado de una cruceta, y una vista
en alzado de una barra bloqueadora del dispositivo de conexion,

[0042] figura 5 muestra en una vista en alzado de un vastago que coopera

mecéanicamente con el dispositivo de conexién,
[0043] figura 6 muestra en una vista en alzado una alternativa de vastago cooperador,

[0044] figura 7 muestra en una vista en alzado del dispositivo de conexién en posicion de
bloqueo,

[0045] figura 8 vista en alzado del dispositivo de conexidn en posicién de desbloqueo,

[0046] figura 9 muestra en una vista en alzado de un dispositivo de conexion
monoestable en posicion de bloqueo,

[0047] figura 10 muestra en una vista en alzado de un dispositivo de conexion
monoestable en posicion de desbloqueo,

[0048] figural1 muestra en una vista en alzado de un dispositivo de conexion biestable
en posicién de bloqueo, y

[0049] figura 12 muestra en una vista en alzado de un dispositivo de conexién biestable
en posicién de bloqueo.

Descripcion

[0050] En relacién ahora con las figuras 1 a 8 donde se muestra un dispositivo de

conexion 11 configurado para ser instalado en un elemento fisico de una estructura modular.

[0051] El dispositivo de conexiéon 11 comprende un conjunto de elementos fijos y méviles
12, 13, 14, 15, 16 adaptados para transformar un movimiento origen del tipo traslacion,
rotacién o una combinacién de ambos movimientos en un movimiento final axial del tipo
rectilineo. El dispositivo de conexiéon 11 comprende una barra bloqueadora 16 o seguidor
movible que interactia mecéanicamente con un vastago 52 de manera que la barra
bloqueadora 16 esta en una posicion de bloqueo, reteniendo el vastago 52 insertado dentro
de un primer taladro 15 del dispositivo de conexién 11, y/o en una posicion de desbloqueo,
en la cual el vastago 52 es insertable o extraible del interior del primer taladro 15.

[0052] En la posicion de bloqueo, dos elementos fisicos estan conectados
mecéanicamente por la accion conjunta del dispositivo de conexién 11 y el vastago 52;
permaneciendo en contacto fisico de forma permanente dos elementos fisicos distintos de la
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estructura modular.

[0053] EI dispositivo de conexién 11 comprende un subconjunto moévil 13, 14, 15,
activable mediante una fuerza magnética, que esta conectado mecanicamente con la barra
bloqueadora 16 para mover la barra bloqueadora 16 desde la posicion de desbloqueo a la
posicién de bloqueo y viceversa.

[0054] En relacién ahora con las figuras 9 a 12, el dispositivo de conexién 11 comprende
adicionalmente, un dispositivo de retroceso 81, que comprende un acumulador de energia
del tipo resorte, muelle o similar, que solicita al subconjunto mévil 13, 14, 15 y/o a la barra
bloqueadora 16 a efectos de permanecer en posicién de bloqueo o desbloqueo; es decir, la
barra bloqueadora 16 esta configurada como barra 16 de una o dos posiciones estables,
bloqueo y/o desbloqueo, impidiendo posiciones intermedias entre ambas posiciones; de
manera que el subconjunto movil puede ser monoestable, con una Unica posicion estable, o
biestable con dos posiciones estables, de manera que la seguridad del dispositivo de

conexiéon 11 es incrementada.

[0055] EI dispositivo de conexion 11 estid configurado para ser adosado, encastrado,
pegado o unido mecanicamente a una primera porcién del elemento fisico. Asimismo, el
vastago 52 esta configurado también para ser adosado, encastrado, pegado o unido
mecanicamente a una segunda porcién del elemento fisico. La unién del vastago 52 y de la
segunda porcién del elemento fisico permite que el vastago 52 sea insertable dentro de un
primer taladro 21 del dispositivo de conexion 11, de manera que el vastago 52 es retenido
por la barra bloqueadora 16 en la posicion de bloqueo del dispositivo de conexion 11.

[0056] En relacion ahora con las figuras 1 a 4, el dispositivo de conexiéon 11 comprende
un cuerpo fijo 12 del tipo paralelepipedo; a saber, corredera que incluye un primer vaciado
inferior 23 distante de una superficie exterior del cuerpo 12; un segundo vaciado superior 22
proximo a la misma superficie exterior del cuerpo 12 y situado en un nivel por encima del
primer vaciado 23 y, por tanto, las dimensiones geométricas del primer vaciado inferior 23
son inferiores a las dimensiones geométricas del segundo vaciado 22 del cuerpo 12.

[0057] EIl cuerpo 12 comprende también el primer taladro 21 cuya boca de entrada se
encuentra en la misma superficie exterior del cuerpo 12, desarrollandose longitudinalmente

hacia la superficie inferior del cuerpo 12, segun un eje perpendicular a la superficie exterior.

[0058] EI cuerpo fijo 12 comprende adicionalmente de un segundo taladro 24
perpendicular al primer taladro 21, que comunica el segundo vaciado 22 con el primer
taladro 21, de manera que la barra bloqueadora 16 se puede mover por deslizamiento
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dentro del segundo taladro 24 desde el segundo vaciado 14 hacia el primer taladro 21 y
viceversa. El segundo taladro 24 esta realizado en el mismo plano horizontal que el segundo
vaciado 22 y en un plano perpendicular al eje del primer taladro 21. Es decir, el eje del
primer y segundo vaciado 23, 24 y del primer taladro 21 son ortogonales al eje del segundo
taladro 24.

[0059] EI subconjunto mévil 13, 14, 15, 16 es insertable dentro del cuerpo fijo 12 del
dispositivo de conexion 11; comprendiendo una cruceta 13 de forma tipo paralelepipedo,
configurada para ser insertada dentro del segundo vaciado 22; una manivela 14 de forma
tipo barra con ambos extremos circulares configurados para poder ser insertados dentro del
primer vaciado 23 y rotar dentro del mismo vaciado 23 segun el eje vertical del mismo
vaciado 23. Por lo tanto, la manivela 14 puede describir un movimiento de rotacién segun un

segmento circular alternativo con respecto a un punto central de la manivela 14.

[0060] La manivela 14 rota mediante la aplicacion de una fuerza magnética de magnitud
adecuada para suministrar un movimiento de giro a la misma de manera que la cruceta 13
puede ser movida por deslizamiento desde la posicion de desbloqueo a la posicion de
blogueo y viceversa.

[0061] En relacion ahora con las figuras 1 a 3, la manivela 14 comprende un pasador 15
vertical situado de manera excéntrica; es decir, el pasador 15 esta situado préximo a un

extremo de la manivela 14. El perfil de la manivela 21 tiene una forma tipo “L".

[0062] La cruceta 13 incluye un agujero alargado o coliso 17 adaptado para recibir en el
interior del mismo de manera pasante el pasador 15. El agujero alargado 17 esta
desplazado hacia una esquina de la cruceta 13; es decir, el agujero alargado 32 esta casi
centrado en un cuarto de la superficie de la cruceta 13. El movimiento de giro de la manivela
14 es transformado en un movimiento axial mediante la cooperaciéon mecanica del agujero

alargado 32 y del pasador 15.

[0063] La cruceta 31 comprende también la barra bloqueadora 16 localizada en el lado
lateral de la cruceta 13 mas préxima al primer taladro 21 del cuerpo 12. La barra
bloqueadora 16 sobresale perpendicularmente del lateral de la cruceta 13.

[0064] EI relacion ahora con las figuras 5 y 6, el vastago 52 comprende en el extremo
distal del mismo; es decir, en el extremo del vastago insertable en el primer taladro 21; una
muesca 54 o un taladro pasante 53 configurado para que la barra bloqueadora 16 encaje
mecanicamente 0 sea insertada en el taladro pasante 53, cuando el dispositivo de conexién
11 estd en la posicion de bloqueo.
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[0065] Una vez que el vastago 52 esta insertado dentro del primer taladro 21, el
subconjunto mévil del dispositivo de conexién 11 puede ser desplazado desde la posicién de
desbloqueo a la posicidn de bloqueo o viceversa, mediante la aplicacion de una fuerza
magnética a la manivela 14 para que la cruceta 13 mueva por deslizamiento la barra

bloqueadora 16.

[0066] La muesca 54 del vastago retenedor 52 tiene una forma del tipo”U”, por ejemplo,
configurada para que parte de la barra bloqueadora 16.

[0067] En el caso de que la cruceta 13 no comprenda la barra bloqueadora 16, la cruceta
13 puede ser deslizada hasta que la misma cruceta contacte mecanicamente con la muesca
54 para ejercer una accion bloqueadora sobre el vastago 52, cuando esta insertado el
mismo vastago dentro del primer taladro 21.

[0068] Cuando el dispositivo magnético aplica una fuerza magnética a la manivela 21,
ésta realiza un movimiento guidado de rotacion por la forma circular del primer vaciado 23,
de manera que el pasador 15 se desliza a lo largo del agujero alargado 17 y, como
respuesta a dicho movimiento longitudinal y lineal, la cruceta 13 se desplaza
longitudinalmente guiada por el segundo vaciado 22 para que la barra bloqueadora 16 o la
misma cruceta 13 se deslice, a su vez, a hacia el primer taladro para bloquear el vastago 52.

[0069] Consecuentemente, la barra bloqueadora 16 o la cruceta 13 pasa de la posicion
de reposo a la posicidén de bloqueo del dispositivo de conexién 11, para retener el vastago
52 dentro del dispositivo de conexion 11.

[0070] Las dimensiones y forma del primer vaciado 23 estan configuradas para alojar y
permitir movimientos de rotacion de la manivela 14. Asimismo, las dimensiones y forma del
segundo vaciado 22 estan configuradas para alojar y permitir movimientos alternativos de
translacién rectilineos de la cruceta 13.

[0071] La manivela 14 es accionable mediante la fuerza magnética suministrada por el
dispositivo magnético, de manera que el dispositivo de conexidén 11 pasa de la posicion de
desbloqueo a la posiciébn de bloqueo y viceversa mediante la aplicacion de la fuerza

magnética al subconjunto mévil del dispositivo de conexién 11.

[0072] Tel subconjunto mdvil puede ser movido entre la posicion de desbloqueo y la
posicién de bloqueo y viceversa del dispositivo de conexion 11 cuando la fuerza magnética

supera una magnitud umbral de fuerza magnética.

[0073] En relacién ahora con las figuras 9 a 12, el dispositivo de retroceso 81 conecta
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mecéanicamente el cuerpo fijo 12 y la corredera 13. Cuando el subconjunto movil esta
instalado segun una configuracion monoestable, el dispositivo de retroceso 81 esta
conectado segun un eje paralelo al movimiento de translaciéon de la cruceta 13 y cuando el
subconjunto mévil estd instalado segun una configuracion biestable, el dispositivo de
retroceso 81 esta conectado segun un eje perpendicular al movimiento de translacién de la
cruceta 13.

[0074] Consecuentemente, el dispositivo de retroceso acoplada mecénicamente la
cruceta 13 al cuerpo 12 mediante un resorte 81 que coopera con la fuerza magnética
aplicada a la manivela 14 de manera que el subconjunto moévil esta obligado a estar en la
posicién de reposo o en la posicion de bloqueo del mismo; es decir, el dispositivo de
conexién 11 esta inhabilitado para adoptar una posicién distinta de la posicion de reposo o
blogueo del mismo.

[0075] El dispositivo de conexidon 11 puede pasar de la posicidon de desbloqueo a la de
bloqueo y viceversa mediante la aplicacion de una fuerza magnética, suministrada por un
dispositivo magnético del tipo iman, electroiman o similar externo al propio dispositivo de

conexién 11.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de conexion que colabora con un vastago (52) para unir al menos
dos elementos fisicos de una estructura o construccién; caracterizado porque el dispositivo
de conexion (11) comprende un cuerpo fijo (12) y un subconjunto mévil (13, 14, 15, 16)
instalado dentro del cuerpo fijo (12); de manera que el subconjunto mévil esta configurado
para suministrar un movimiento de translacion a una cruceta (13) desde una posicién de
desbloqueo hacia una posicién de bloqueo y viceversa, mediante la aplicacion de una fuerza
magnética externa al cuerpo fijo (12) de una predeterminada magnitud; para retener un
vastago (52) insertado dentro de un primer taladro (21) ubicado en el cuerpo fijo (12), en la
posicién de bloqueo del dispositivo de conexién (11).

2. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 1; caracterizado porque el subconjunto
movil (13, 14, 15, 16) es del tipo manivela-biela, cruceta o similar configurado para ser
ensamblado dentro del cuerpo fijo (12).

3. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 2; caracterizado porque la cruceta (13)
comprende una barra bloqueadora (16), localizada en el lado lateral de la cruceta (13) mas
proxima a un primer taladro (21) del cuerpo (12), para bloquear el vastago (52) cuando esta
insertado el mismo vastago dentro del primer taladro (21) en la posicion de bloqueo.

4. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 2; caracterizado porque la cruceta (13)
esta configurada para encajar en una muesca (54), localizada en un extremo del vastago
(52) el cual ha sido introducido a través del primer taladro (15); de manera que la cruceta
(13) retiene el vastago (52) dentro del primer taladro (21) en la posicion de blogueo.

5. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 2; caracterizado porque el subconjunto
movil (13, 14, 15, 16) del tipo disposicion manivela-biela esta configurado para transformar
un movimiento rotacional de una manivela (14) en un movimiento de translacién de la
cruceta (13) de manera que el dispositivo de conexion (11) es capaz de pasar de la posicion
de desbloqueo a la posicién de bloqueo y viceversa.

6. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 2; caracterizado porque el subconjunto
movil (13, 14, 15, 16) del tipo cruceta realizar un movimiento de translacion de manera que
el dispositivo de conexion (11) es capaz de pasar de la posicion de desblogqueo a la posicion

de bloqueo y viceversa.

7. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 5; caracterizado porque la manivela (14)
comprende un pasador (15) perpendicular a la superficie exterior de la manivela (14)
estando situado el pasador (15) de manera excéntrica con respecto a un eje central de la



10

15

20

WO 2017/118767 PCT/ES2016/070002

12
manivela (14).
8. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 7; caracterizado porque la manivela (14)
y el pasador adoptan una forma tipo “L”.
9. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 8; caracterizado porque la cruceta (13)

comprende un agujero alargado (15) paralelo a dos de sus lados el cual estd adaptado para
guiar el movimiento del pasador (15).

10. Dispositivo de acuerdo a cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8; donde el
dispositivo de conexién (11) comprende un dispositivo de retroceso (81) configurado para
conectar mecanicamente el cuerpo fijo (12) y la corredera (13).

11. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 10; donde el dispositivo de retroceso (81)
esta conectado segun un eje paralelo al movimiento de translacion de la cruceta (13) cuando

el subconjunto moévil estd instalado segun una configuracion monoestable.

12. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 10; donde el dispositivo de retroceso (81)
esta conectado segun un eje perpendicular al movimiento de translacion de la cruceta (13)

cuando el subconjunto mévil esta instalado segun una configuracion biestable.

13. Dispositivo de acuerdo a la reivindicacion 11 o 12; donde el dispositivo de retroceso
(81) es un acumulador de energia del tipo resorte, muelle o similar, que coopera con la
fuerza magnética aplicada a la manivela 14 de manera que el subconjunto movil esta
obligado a estar en la posicién de reposo o0 en la posicion de bloqueo del dispositivo de

conexion (11).
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