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"Programmateur comportant un tambour i cames et des contacts
électriques actionnés en fonctlon des cames, en particulier
pour machines & laver." '

.

La présente lnvention se.rapporte & un programmateur
comportant un tambour 4 cames et des contacts électriques ac-
tionnés en fonction des cames, la rotation du tambour étant
assurée, par l'intermédiaire de la denture qu'il présente, par
un bras de translation oscillant entrainé par un excentrique,

Dans le cas d'un programmateur connu du'type précé-
demment mentionné, (brevet allemand 21 66 604), 1'entralnement
par excentrique permet une commande pas & pas du tambour'é
cames, c'est-a-dire que le bras oscillant & excentrique fait
avancer le tambour & cames d'un pas, pendant son mouvement
d'avance, et nécessite pratiquement le méme'temps pour attein-
dre, aprés son mouvement de recul, la dent sulvante de la den-'
ture du tambour & cames, qul est & ce moment arrété. Un tel
pas du tambour & cames, pas appelé pas de minuterie, dure géné-
ralement 4 secondes. Compte tenu de la clrconférence admissi-
ble du tambour i cames, entre autres en ce qul concerne la
mlse en action'des contacts électriques, 11 est possible de
caser 60 pas de manoeuvre sur une telle minuterie, ce qul veut
dire que la durée maximale du pas, réalisable sur le plan de la
technique de programmation, est alors de 47m1nutes, solt de
240 secondes. Etant donné que les contacts réversibles d'une
machine & laver sont actlonnés par lé minuterie, les cycles
d'inversion ne pouvalent donec 8tre jusqu'a présent que le mul-
tiple d'un pas de minuterie, c'est-a-dire, par exemple, 12
secondes de fonctionnement et 4 secondes de pause. Il n'étalt
pas possible de réaliser des temps de pause inférieurs a 4
secondes, dans le cas de l'exemple de réalisatlon tiré de la
pratique, Or, pour pouvolr obtenir de meilleurs résultats de
lavage, 11 est souhaltable qué la minuterie permette de réali-~
ser des temps de fonctlonnement et de pause d'inverslon plus
courts,

La présente invention a par conséquent pour objet
de permettre, par des moyens simples, et tout en conservant
le mécanisme de commande connu comportant un bras de transla-
tion osclllant et un excentrique, d'abréger les temps de
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fonctlonnement et de pause afin d'obtenir de meilleurs résul-
tats de lavage avec le programmateur du type précédemment
mentlionné, Ce'probléme est résolu, de fagon simple, dans le
cas de la présente invention, par le'fait'que 1'excentrique
présente une partie aplatle qul réduit brusquement sa pente
dans le sens de l'avance et que le bras de translation oscil-
lant est appuyé contre 1'excentrique par 1'action d'un ressort.
On obtient un temps de rappel ou de remlse en arriére parti-
culiérement court pour le bras de translation osecillant lors-
que la pente de l'excentrique est en forme de spirale avec un
retrait terminal dans le sens radial., A cet effet, 11 est en
outre avantageux que le bras de translation csclllant présente
un appendlce adapté au retrait terminal, car, dans ce ecas, il
n'est pratiquement pas nécessalre de tenir compte de la dispo-
sitlon de 1' excentrique par rapport au bras oscillant.

La présente invention sera mieux comprise & 1'aide
de la descriptlon détaillée d'un mode de réalisation pris
comme exemple non limitatif et 11lustré, ainsl que son mode
opératoire, par le dessin annexé, sur lequel :

la figure 1 est une vue latérale des pléces princi-
pales du programmateur selon la présente invention;

la figure 2 est une vue'qui représente en détail les
positions relatives du bras oscillant et de l'excentrique, au
début de la course; )

la figure 3 est une vue qul correspond & la représen-
tationrde la figure 2, mais en fin de course, et

la figure 4 est une vue en coupe de la figure 1,
sulvant la ligne IV-IV.

Le programmateur selon la présente invention est cons-
titué par le tambour & cames 1 utilisé comme tambour de minu-
terie et actionnant les contacts de mlnuterie, et par le tam-
bour & cames 2, quil actionne les contacts de programmation.
Les contacts actionnés par les cames des tambours 1 et 2 sont
esqulssés schématiquement et portent la référence numérique 3.
Les tambours 2 cames 1 et 2 sont montés de fagon rotative sur
une plaque ou platine 4 et sont munis a' une denture Intérieure
5 ou 6, dans laquelle peuvent engrener des coullsseaux de trans-
lation 7 ou 8., Les coulisseaux de translation 8 agissent, par
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1'intermédlaire de fentes de commande 9, dans la denture
intérieure 6 du tambour i cames 2. Les coullsseaux 7 ou 8 sont
guldés dans des bras de translation osclllants 10 ou 11, contre
1'action d'un ressort, en direction des dentures intérieures -
5 ou 6, cecl par l'action d'un ressort et de fagon moblle. Les

~

bras oscillants 10, 11, sont, eux, montés de fagon a pouvolr
plvoter, par 1'intermédiaire d'un poulon 12 fixé sur la plaque’
ou platine 4. Les bras de translation oscillants 10 ou 1l sont
entratnés par l'intermédialre des excentriques 13 ou 14, Les-
dits bras oscillants 10 et 1l sont prévus 1'un derriére 1l'autre,
dans le sens de l'axe des tambours % cames 1 et 2, et peuvent
se mouvolr indépendamment 1'un de l'autre. Les excentriques
13 ou 14 sont entrafnés par un moteur d 'entratnement & la
méme vitesse de rotation, L'excentrique 14 est relié au bras
de translation oscillant 11, qul est en forme de fourche, et
il pourvoit au mouvement de ce bras oscillant de la fagon
nabituelle dans 1'état actuel de la technlque (demande de bre-
vet allemand 21 66 604), Le bras osclllant 10 associé au tam-
bour & cames 1, qul falt fonction de minuterle, est entralné
par un excentrique 13, réalisé sous forme de spirale, tel que
représenté sur la flgure ‘4, Pour assurer que le bras oscillant
10 soit blen en contact continu avec 1l'excentrique 13, la
fourche prévue pour le bras osclllant 11 est alors remplacée
par un ressort & lame (ou ressort plat) 15, Celui-ci est fixé
sur 1l'extrémité du bras oscillant 10 qul est & 1' opposé du
boulon 12 et 11 enserre 1'excentrique 13. Pour réduire davan-
tage le temps de rappel ou-de remise en arriére du bras oscil-
lant 10, il est prévu que celui-cl porte un appendice 16 qul
peut encliqueter dans le retralt terminal radial 17 de l'excen-
trigue 13 réalisé sous forme de spirale. Il peut alors &tre
avantageux de conférer a l'appendlce 16 des surfaces de con-
tact Ilnclinées, ce qul permet de réaliser le retrait terminal
17, dans certaines limltes, avec une profondeur encore plus
grande, Le coulisseau de translation 7 vient ainsl trés raplde-
ment s 'appuyer dans la denture 1nterieure 5 lorsque l excen-
trique 13 continue 3 tourner.

Une comparaison entre les figures 2 et 3 montre que
les bras de translation osclllants 10 et 11 atteignent leur
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position terminale & des moments différents., Cecl permet de
prévolr les temps de fonctionnement et.de pause d'inversion
conformément & ce qul est souhaité, tout en conservant les
intervalles de translatipn du tambour de programmation 2.

Aprés que l'excentrique 13 a atteint sa position .
terminale, le ressort & lame 15 met brusquement le bras de
translatlon oscillant 10 dans sa position initiale, et la
translation ou l'avance de la minuterle, c'est-a-dire la pour-
sulte de la translation ou de l'avance du tambour & cames 1,
se falt & nouveau de fagon pratiquement cbntinue.On peut maln-
tenir le temps d'arrét du tambour & cames 1 4 une duréde rela-
tivement faible d'environ O,l seconde, de sorte que la commande
peut, dans ce cas, €tre considérée comme pratiquement continue,

On constate que le mode de réalisation selon la
présente invention peut €tre utilisé pratiquement sans mise
en oeuvre de moyens considérables sur les apparells employés
Jusqu'a présent, les temps de fonctionnement et de pause d'in-
version pouvant €tre choisis pratiquement & volonté selon le
résultat que 1l'on veut obtenir pour le lavage.
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REVENDICATIONS
1. Programmateur comportant un tambour & cames et

des contacts électriques actionnés en fonction des cames, 1a
rotation du tambour étant assurée, par l'intermédiaire de la
denture qu'il présente, par un bras de translation osclllant
entralné par un excentrique, caractérisé en ce que l'excentri-
que (13) présente une partie aplatie (retralt terminal 17) qui
rédult brusquement sa pente dans le sens de 1'avance et que le
bras de translation oscillant est appuyé contre 1l'excentrique
(13) par l'action d'un ressort (15).

2. Programmateur selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que la pente de l'excentrique est en forme de
splrale avec un retralt terminal (17) dans le sens radial.

%, Programmateur selon la revendication 2, caracté-
risé en ce qué le bras de translation oscillant présente un
appendice (16) adapté au retrait terminal (17).
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