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Mécanisme de commande de disjoncteur a réarmement automa-

tique du bloc déclencheur par la barre de déclenchement.

L'invention est relative & un mécanisme ce commande d'un
disjoncteur multipolaire & boltier moulé comprenant :

- une poignée d'actionnement manuel du mécanisme,

- un dispositif 3 genouillére associé & un crochet de dé-
clenchement automatique et 3 un barreau commun a l'ensemble
des pbdles pour le déplacement de 1'équipage mobile entre des
positions de fermeture et d'ouverture des contacts,

- un organe de verrouillage du crochet de déclenchement en
position armée,

- une barre de déclenchement susceptible d'occuper une posi-
tion de repos ou une position déclenchée pour assurer res-
pectivement le verrouillage et le déverrouillage dudit cro-
chet,

- un bloc déclencheur doté notamment d'un déclencheur sta-
tique et/ou d'un relais a manque de tension, susceptible de
déplacer la barre de déclenchement vers la position déclen-
chée lors de l'apparition d'un défaut,

- et des organes de réarmement du bloc déclencheur et du

crochet de déclenchement en position armée.

Dans un dispositif connu du genre mentionné, il est clas-
sique de réarmer le déclencheur statique et/ou les organes
auxiliaires de déclenchement, notamment un relais a manque
de tension par l'intermédiaire d'un systéme additionnel de
leviers, accouplé soit au dispositif a genouilleére, soit au
barreau d'actionnement des bras de contacts mobiles. Le ré-
armement du bloc déclencheur s'opére automatiquement lors-
que le mécanisme se trouve dans une position déterminée
aprés déclenchement du disjoncteur. Ce systéme additionnel
de réarmement est compliqué et nécessite un organe de ré-
glage différent de celui du dispositif de déclenchement.

Le but de l'invention est de remédier aux inconvénients
précités et de réaliser un mécanisme perfectionné ayant un

organe unique de réarmement et de déclenchement.
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Selon 1'invention, la poignée d'actionnement manuel du méca-
nisme coopére avec un organe de positionnehent de la barre
de déclenchement pour assurer le réarmement automatique du
bloc déclencheur par 1l'intermédiaire d'une saillie de ladite
barre lors du déplacement de la poignée-depuis la position D

de déclenchement vers la position 0 d'ouverture.

‘La barre de déclenchement remplit ainsi une double fonction

de déclenchement du mécanisme et de réarmement du relais
statique et/ou du relais auxiliaire logés dans le bloc dé-
clencheur. En position 0 d'ouverture du disjoncteur, le re-
lais auxiliaire & manque de tension reste réarmé méme en
1'absence de tension sur le réseau. Le réarmement du cro-
chet de déclenchement en position armée résulte ensuite
d'une maniére classique lors d'un déplacement poursuivi de
la poignée depuis la position 0 d'ouverture jusqu'a une po-

sition de fin de course R de réarmement.

Selon une caractéristique de l'invention, 1'organe de posi-
ticnnement vient en butée contre un taquet d'arrét, de ma-
niére a immobilisei'lh barre de déclenchement durant la sur-
course de la poignée entre les positions 0 et R.

.
Selon une autre caractéristique de l'invention, l'organe de
positionnement de la barre de déclenchement comporte une pa-
lette de réarmement montée 3 rotation limitée entre deux
positions inactive et active sur un axe assujetti 3 1l'une
des platines du mécanisme, la position inactive de la pa-
lette correspondant aux positions F de fermeture et D de
déclenchement de la poignée, et la position active de la
palette correspondant aux positions 0 d'ouverture et R de

réarmement de la poignée.

Selon une autre caractéristique de l'invention, la palette
de réarmement comprend une premiére encoche de guidage co-
opérant avec le taquet d'arrét pour délimiter la course de
pivotement de la palette entre les positions active et in-
active, un ressort de rappel sollicitant la palette vers la
position inactive lorsque la poignée se trouve dans l'une

des positions F et D.
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Selon une autre caractéristique de 1'invention, la palette
de réarmement est dotée d'une deuxiéme encoche de position-
nement coopérant avec une extension de la barre de déclen-
chement pour limiter en position inactive de la palefte la
course de pivotement de la barre entre les positions de re-
pos et déclenchée, et pour entrainer en position active de
la palette la saillie de la barre de déclenchement vers la

position armée du bloc déclencheur.

D'autres avantages et caractéristiques ressortiront plus
clairement de 1'exposé qui va suivre d'un mode de mise en
oeuvre de l'invention donné A titre d'exemple non limitatif

et représenté aux dessins annexés, dans lesquels :

la figure 1 est une vue en élévation du mécanisme de com-

mande selon 1'invention, représenté en position fermé-armé;

les figures 2 3 5 montrent des vues schématiques du méca-
nisme de la figure 1 respectivement en position F de ferme-
ture, D de déclenchement, 0 d'ouverture et de réarmement du
bloc déclencheur, et en position de fin de course R de ré-
armement du crochet de déclenchement; '

la figure 6 est une vue en coupe selon la ligne VI-VI de la

figure 1;

la figure 7 est une vue en coupe selon la ligne VII-VII de

la figure 1.

Sur les figures, un disjoncteur tripolaire basse tension a
boltier moulé isolant comporte un mécanisme de commande 10
monté dans l'espace transversal ménagé entre deux platines
12, 14 paralléles du pole central. Le mécanisme 10 actionne
un barreau 16 transversal iéolant commun aux trois poles
par l'intermédiaire d'une genouillére 18 & axe de pivote-
ment 20. Deux biellettes 22, 24 sont articulées sur 1'axe
20 de la genouillére, l'une inférieure 22 des biellettes

étant accouplée par son extrémité opposée au barreau lé et
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1'autre 24 supérieure étant articulée sur un axe 2§ du cro-
chet de déglenchement 28. Chaque podle comporte un bras de
contact mobile BOrs‘étendant selon une direction longitudi-
nale a 1'intérieur d'une cage 32 pivotante assujettie au
barreau 16 transversal. Une tresse 34 conductrice relie
électriquement le contact mobile 30 3 une plage 36 d'amenée
de courant, la plage oppesée 38 servant de suppoft au con-
tact fixe (non représenté). Un ressort de déclenchement
(non représenté) est ancré par l'une de ses extrémités 3
1'axe de pivbtement 20 de la genouillére 18, et par son ex-
trémité opposée au support 40 de la poignée 42 monté 3 bas-

culement sur un pivot fixe 44,

Le crochet derdéclenchement 28 est susceptible de pivoter
sur un axe fixe 46, et comporte a 1l'opposé un bec d'accro-
chage 48 coopérant en position)armée avec un verrou 50 mon-
té 3 rotation sur un axe de tourillonnement 52 porté par
les platines:12,714q Un ressart 54 de rappel du verrou 50
est enfilé sur 1'axe de tourillonnement 52 et sollicite le
verrou 50 en appui cohtre une butée 56. Le verrou 50 est
maintenu en position verrouillée par un cliquet de retenue
58 monté & pivotement sur un axe 60 parallile & 1'axe de
tourillonnement 52 du verrou 50. Le cliquet 58 de retenue
du verrou 50 coopére avec une barre de déclenchement 42
pivotante s’'étendant transversalement aux trois pGles jux-
taposés etiparallélement au -barreau 16 d'actionnement des

bras de contact 30.

La barre de déclenchement 62 en matériau isolant est pilo-
tée en position déclenchée par un poussoir 64 de commande
d'un dispositif de déclenchement 66 comprenant un déclen-
cheur ou relais statique de détection des courants de dé-
faut et des organes auxiliaires de déclenchement, notamment
un relais a manque de tension. Le pivotement de la barre

de déclenchement 62 dans le sens des aiguilles d'une montre
intervient lors de 1'émission d'un ordre dé déclenchement
par le dispositif 66, provoquant le basculement du qliquet

58 et le déverrouillage du verrou 50. Le bec d'accrochage
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48 est libéreé du verrou 50 entralnant le pivotement dans le
sens trigonométrique du crochet de déclenchement 28 autour
de 1'axe 46 sous l'action du ressort de déclenchement en
déplacant 1'axe 26 d'articulation de la biellette 24 supé-
rieure vers le haut. Le pivotement des bras de contact 30
dans le sens de la fléche F intervient ensuite par l'inter-
médiaire du barreau 16 commun, qul provoque 1l'ouverture des
contacts de tous les poles. La poignée 42 de manoeuvre se
trouve alors dans la position intermédiaire stable D de dé-
clenchement ou de défaut située 3 mi-course entre les posi-
tions F de fermeture et 0 d'ouverture du disjoncteur. Un
tel fonctionnement est classique et il suffit de rappeler
que le réarmement du disjoncteur s'effectue par un déplace-
ment manuel de la poignée 42 dans le sens horaire depuis la
position D jusqu'a une position R de réarmement voisine de
la position 0 de maniére a assurer 1'accrochage du crochet
de déclenchement 28 au verrou 50. La fermeture des contacts
du disjoncteur intervient ensuite par une rotation inverse

de la poignée 42 actionnée manuellement vers la position F.

Selon 1'invention, le mécanisme de commande 10 est équipé
d'un organe de positionnement 70 de la barre de déclenche-
ment 62 susceptible d'assurer le réarmement automatique
des relais du dispositif de déclenchement 66 lorsque la
poignée 42 de manoeuvre est actionnée dans le sens horaire
de la position D de déclenchement vers la position 0 d'ou-
verture du disjoncteur. L'organe de positionnement 70 com-
porte une palette de réarmement 72 montée a rotation limi-
tée entre des positions active et inactive sur un axe 74
assujetti a la platine 12 du mécanisme 10. La palette 72
est dotée d'une premiére encoche 80 semi-ouverte en forme
de secteur, délimitée par deux faces 82, 84 radiales cen-
trées sur 1l'axe 74 de pivotement. Un ressort de rappel 76
de la palette 72 est enfilé sur l'axe 74 entre la platine
12 et la palette 72 et sollicite cette derniere En appui
par sa face 82 contre un taquet d'arrét 78 fixé a la pla-
tine 12 et engagé dans l'encoche 72.



10

15

20

25

30

35

2493035

Un levier 86 d'actionnement de la palette de réarmement 72
est monté a pivotement limité sur 1'axe 74 et coopére avec
une tige 88 du support 40 de la poignée de manoeuvre 42 pour
assurer le déplacement de la palette 72 et de la barre de
déclenchement 62 lors du réarmement du dispositif déclen-
cheur 66. Un ressort de compression 90 inséré entre le le-
vier 86 et la palette de réarmement 72, provoque le rappel
du levier 86 contre une butée 92 formée par une patte pliée
en équerre de la palette 72. )

La palette de réarmement 72 comprend une deuxiéme encoche
94 radiale de logement d'une extension 96 de la barre de
déclenchement 62. L'encoche 94 est confinée par deux faces
d'appui 98, 100 susceptible dé coopérer avec l'extension 96
pour limiter la course de pivotement de la barre 62 durant
la phase de déclenchement. La face 100 de 1l'encoche 94 en-
traine la barre 62 lors du déplacement de la palette 72 pen-
dant la phase de réarmement du dispositif déclencheur 66.
Un ressort de rappel 102 de la barre de déclenchement main-
tient cette derniére en appui contre la face 98 lors de la
fermeture du disjoncteur.

Les différents stades de fonctionnement du mécanisme de
commande 10 équipé de l'organe de positionnement 70 de la
barre de déclenchement 62 sont illustrés schématiquement
aux figures 2 a5 représentant des vues simplifiées du mé-
canisme 10 de la figure 1. Les mémes repéres désignent des

piéces identiques ou similaires 3 celles de la figure 1.

En position de fermeture du disjoncteur (fig. 1 et 2), le
crochet de déclenchement 28 du mécanisme 10 est armé par
verrouillage du bec d'accrochage 48 au moyen du verrou 50.
La poignée 42 de manoeuvre est en position F de fermeture,
et la palette de réarmement 72 se trouve en position inac-
tive par l'action du ressort de rappel 76 qui solliclite la
face 82 en appui contre le taquet d'arrét 78. Le levier 86
d'actionnement de la palette 72 est en butée contre la

patte 92, et le ressort de rappel 102 maintient la barre
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de déclenchement 62 en position de repos par engagement de
l1'extension 96 contre la face d'appui 98 de la deuxieme en-
coche 94, )

Le déclenchement (fig. 3) s'opére par pivotement de la barre
de déclenchement 62 dans le sens horaire, du a 1l'action du
poussoir de commande 64 sur une saillie 104 de la barre 62.
Le poussoir 64 du dispositif 66 est actionné en translation
vers le bas soit par le déclencheur statique, soit par le
relais a manque de tension, respectivement lors de 1'appari-
tion d'un courant de défaut ou d'une absence de tension sur
le réseau. L'extension 96 de la barre de déclenchement 62
vient en position déclenchée en butée contre la face 100 de
la deuxieme encoche 94 et le déverrouillage du verrou 50
libere le crochet de déclenchement 28 dont le pivotement
autour de 1'axe 46 provoque l'ouverture des contacts du dis-
joncteur par l'intermédiaire du barreau 16. La poignée 42

de manoeuvre se trouve alors dans la position intermédiaire
D de dAfaut, en léger retrait du levier 86 d'actionnement

de la palette 72 de réarmement. Cette derniére est restée
immobile en position inactive durant cette phase de déclen-
chement et remplit essentiellement une fonction de limita-
tion de la course de pivotement de la barre de déclenche-
ment 62 entre la position de repos (fig. 2) et la position
de déclenchement (fig. 3).

Le réarmement du déclencheur statique et du relals a manque
de tension s'effectue automatiquement lorsque la poignée 42
de manoeuvre est déplacée dans le sens horaire de la posi-
tion D de déclenchement vers la position 0 d'ouverture du
disjoncteur (fig. 4). La tige 88 du support 40 entralne le
levier 86 et la palette de réarmement 72 dans le sens ho-
raire jusqu'a la venue en engagement de la face 84 de la
premiére encoche 80 contre le taquet d'arrét 78. La rota-
tion de la palette de réarmement 72 vers la position active
fait pivoter la barre de déclenchement 62 en sens inverse
vers la position de repos, et la saillie 104 repousse le

poussoir 64 vers le haut, de maniére a réarmer les relais



10

20

25

2493035

de déclenchement du dispositif 66. L'effort fourni par le
ressort 90 du levier d'actionnement 86 est supérieur aux
efforts de réarmement du déclencheur statique et du relais
a manque de tension. Dans la position O d'ouverture; le re-
lais a manque de tension reste réarmé méme en 1'absence de
tension sur le réseau. La barre de déclenchement 62 remplit
ainsi une double fonction de déclenchement du mécanisme 10

et de réarmement du bloc déclencheur 66.

Le réarmement du mécanisme 10 par accrochage du crochet de
déclenchement 28 au verrou 50 est opéré par le déplacement
de la poignée 42 au-dela de la position 0 d'ouverture jus-
qu'a une position extréme R de réarmement (fig. 5). La sur-
course de la poignée entre les positions 0 et R provoque le
pivotement poursuivi du levier d'actionnement 86 et la com-
pression du ressort 90. Le taquet d’arrét 78 assure le blo-
cage de la palette de réarmement 72 qui reste immobile en
position active durant toute la surcourse de la poignée 42.
La position dec la barre de déclenchement 62 demeure égale-
ment inchangée et ést’celle de la fig. &4, 1l'extension 96
étant en appui contre la face 100 de la deuxiéme encoche

94 de la palette 72.

L'invention n'est bien entendu nullemént limitée au mode de
mise en oeuvre plus particuliérement décrit et représenté
aux dessins annexés, mais elle s'étend bien au contraire a
toute variante restant dans le cadre des équivalences

électrotechniques.
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Revendications

1. Mécanisme de commande d'un disjoncteur multipolaire a

. boltier moulé comprenant :

- une poignée (42) d'actionnement manuel du mécanisme (10),
- un dispositif a genouillére (18) associé a un crochet de
déclenchement (28) automatique et 3 un barreau (16) commun
a l'ensemble des pdles pour le déplacement de 1'équipage
mobile entre des positions de fermeture et d'ouverture des
contacts,

- un organe de verrouillage (50) du crochet de déclenchement
(28) en position armée,

- une barre de déclenchement (62) susceptible d'occuper une
position de repos ou une position déclenchée pour assurer
respectivement le verrouillage et le déverrouillage dudit
crochet (28),

- un bloc déclencheur (66) doté notamment d'un déclencheur
statique et/ou d'un relais & manque de tension, susceptible
de déplacer la barre de déclenchement (62) vers la position
déclenchée lors de l'apparition d'un défaut,

- et des organes de réarmement du bloc déclencheur (66) et
du crochet de déclenchement (28) en peosition armée,
caractérisé par le fait que la poignée (42) d'actionnement
manuel du mécanisme (10) coopére avec un organe de posi-
tionnement (70) de la barre de déclenchement (62) pour as-
surer le réarmement automatique du bloc déclencheur (66)
par l'intermédiaire d'une saillie (104) de ladite barre lors
du déplacement de la poignée (42) depuis la position D de
déclenchement vers la position 0 d'ouverture.

2. Mécanisme de commande de disjoncteur, dans lequel le ré-
armement du crochet de déclenchement (28) du mécanisme en
position armée résulte d'un déplacement poursuivi de la
poignée (42) depuis la position O d'ouverture jusqu'a ure
position de fin de course de réarmement, caractérisé par le
fait qu'en position O d'ouverture de la poignée (42), l'or-
gane de positionnement (70) vient en butée contre un taquet
d'arret (78) de maniére & immobiliser la barre de déclen-
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chement (62) durant la surcourse de la poignée (42) entre

les positions 0 et R.

3. Mécanisme de commande de disjoncteur selon la revendica-
tion 1 ou 2, caractérisé par le fait que l'organe de posi-
tionnement de la barre de déclenchement (62) comporte une
palette de réarmement (72) montée i rotation limitée entre
deux positions inactive et active sur un axe (74) assujetti
a 1'une (12) des platines du mécanisme, la position inac-
tive de la palette (72) correspondant aux positions F de
fermeture et D de déclenchement de la poignée (42), et la
position active de la palette (72) correspondant aux posi-

tions 0 d'ouverture et R de réarmement de la poignée.

4, Mécanisme de commande de disjoncteur, selon la revendica-
tion 3, caractérisé par le fait que la palette de réarme-
ment (72) comprend une premiére encoche (80) de guidage co-
opérant avec le taquet d'arrét (78) pour délimiter la course
de pivotement de la palette (72) entre les positions active
et inactive, un resso;t de rappel (76) sollicitant la pa-
lette vers la position iactive lorsque la poignée (42) se
trouve dans l'une des positions F et D.

5. Mééanisme de commande de disjoncteur, selon la revendi-
cation 3 ou 4, caractérisé par le fait que la palette de
réarmement (72) est dotée d'une deuxiéme encoche (94) de
positionnement coopérant avec une extension (96) de la
barre de déclenchement (62) pour limiter en position inac-
tive de la palette (72) la course de pivotement de la barre
(62) entre les positions de repos et déclenchée, et pour
entrainer en position active de la palette (72) la saillie
(104) de la barre de déclenchement (62) vers la position
armée du bloc déclencheur (66).

6. Mécanisme de commande de disjoncteur selon l'une des re-
vendications 3, 4 et 5, caractérisé par le fait que le dé-
placement de la palette de réarmement (72) vers la position
active résulte de la manoeuvre d'un levier d'actionnement
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(86) intermédiaire interférant avec la poignée (42) en posi-

tions 0 d'ouverture et R de réarmement.

7. Mécanlisme de commande de disjoncteur, selon la revendica-
tion 6, caractérisé par le fait que le levier d'actionnement
(86) intermédiaire est monté a pivotement limité sur le méme
axe (74) de la pélette (72), un organe élastique (90) étant
inséré entre le levier (86 et la palette (72) pour assurer

le rappel automatique du levier (86) vers une position neu-
tre lorsque la palette (72) se trouve en position inactive.

8. Mécanisme de commande de disjoncteur, selon la revendica-
tion 7, caractérisé par le fait que l'organe élastique (90)
comprend un ressort de compression autorisant la surcourse
de la poignée (42) entre les positions 0 et R lorsque la

palette de réarmement (72) reste fixe en position active.

9. Mécanisme de commgnde de disjoncteur selon l'une quel-
congue des revendicétions'précédentes, caractérisé par le
fait que l'organe de positionnement (70) est décalé trans-
versalement du dispositif 3 gehouillére (18) et est ﬂisposé
au voisinage de la barre de déclenchement (62) et du point

d'accrochage du crochet de déclenchement (28) a l'organe de

verrouillage (50).
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