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(54 Zapojeni pro ochranu defektometrické sondy pro automaty na kontrolu kvality

povrchovych vrstev loZiskovych té&lisek

Vyndles se tykd zapojeni pro ochranu defektometrické sondy pro sutomaty na kontrolu
kvality povrohovjch vrstev loZiskovjch t8lisek, kterd Je uloZena v ochranné kovové
trubidoe. "

U dosavadnich typd automatd na kontrolu kvality povrchovyich vreitev loZiskovych t31{-
sek se provédil ochrana defektometrické sondy, kterd Je z fu.ng&niho dtivodu umisténa
v t¥ené blizkosti povrchu kontroloveného t¥liska mechenickym zpisobem, to Je uloZenim
v masivnim ochrapném pouzdru. U asutomatd na kontrolu lo#iskovych kulidek jJe viak v md-
¥icim misté, ve kterém je i defektometrické.sonda, tek mélo prostoru, Ze sondu nelze
dostatednym zplsobem chrénit masivnim drZidkem. Sonda je potom uklédéna v kovové trubilce
o sile 0,1 a# 0,6 mm, co¥ je ochrana naprosto neddinnd. P¥i vystupu kulifky s velkou tva-
rovou vadou nebo kuliSce odli%ného priméru, dochdzi v md¥icim mistd k poruchdm, jJejichZ
konednym didsledkem byvé nardZfeni kuliSek do sondy a jeji poBkozovéni a dédle rozjustovdni
nestaveného se¥izeni elementd m&¥iciho miste a k po¥kozovéni tdchto elementl, Disledkem
tSchto jevd je, %e dochizl k velkému néristu provosnich nékladd automatické kontroly,
zpisobeném nutnou vyménou vadnyeh dild,

Tyto nevyhody odstranuje pYedmdt vyndlezu, kterym je zapojeni pro ochranu defekto-
metrické sondy pro automaty na kontrolu kvality povrchovjch vrstev loZiskovych t&lisek,
kterd je ulofiena v ochranné kovové trubidce, Jeho podstata spolivd v tom, Ze ochrannd
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kovovd trubidka uloZend v dridku, ktery Je elektricky odizolovén od kostry automatu, Je
zapojena do otevieného elektriockého okruhu, v ndm¥ je v sérii spojena se spinacim okruhem
a signalizadni Zérovkou, kterd je spojena s jednim pdlem zdroje elektrické energie, JehoZ
druhy pol je p¥ipojen ke kost¥e sutomatu, pFidem¥ spinaci obvod je jednim svym funkinim
vystupem spojen s ovlddaocim obvodem motoru automatu a svym druhym funkdnim vystupem s obvo-

dem signalizace poruchy.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spodivd zejména v tom, Ze pFi Jakémkoliv dotykﬁ kontrolo=
veané kulidky s kovovou trubilkou vlasini sondy dojde k zastaveni chodu automatu a podéni
informace o porufe, 8im%¥ se podstatnd sniZi nebezped{ pofkozovdni defektometrické sondy
v provozu. Za¥izen! usnadnuje 1 ustavovéni sondy, protoie indikuje obsluze jeji dotyk
8 kuli¥kou. Ochrana sondy je zvlds¥ Gdinnd p¥i rozjustovédni nastaveni mé¥icfho mista bd~
hem provozu vedoucimu k postupnému zmendiovéni mezery mezi sondou a kontrolovanou kulidkou,
a¥ dojde k dotyku. Provoz v tomto stavu je funkdnd nevyhovujici a vede k rychlému poskoze-

ni sondy.

Vyndlez je zobrazen na p¥ilo¥enych vykresech, kde na obr. 1 je znizorndno principidl-
ni uspo¥dddni m&¥iciho mista automatd na kontrolu povrchovych vretev loilskovych kulilek,
na obr, 2 sonda uloZend v kovové trubidce, na obr. 3 sonda uloZend v kovové trubidce

upevnéné v 4drzdku a na obr. 4 principidlini schéma zapojeni.

Kontrolovend kulidka 2 je v doteku s nahdndcim kotoudem 1, s ¥idici kladkou 3 & op¥r=
nym lo¥iskem 4. Opdrné lo¥isko 4 je uchyceno na pédece, na nif je p¥ipevndn dridk 8 sondy
(obr.1l). V drZdku 8 je uchycena kovovd trubilka 5 defektometrické sondy s jéddrem § a vi-
nutim 7 (obr.2). Vivody od sondy jsou p¥ipojeny ke kdbelu 3 (obr. 3). Kovovd trubilka 3
sondy je zapojena do otevieného elektrického okruhu, v némi je v sérii spojena se spine-
cim okruhem 10 a signaligzadni Zdrovkou 13. Tato Je spojena s jednim pdlem zdroje pi}
elektrické energle, jeho¥ druhy pol je pFipojen ke kost¥e 14 automatu. Spinaci obved 10
je jednim svym funkdnim vystupem spojen s ovlddacim obvodem 1l motoru automatu a svim dru-
hym funkdnim vystupem s obvodem 12 slgnalizace poruchy.

P¥1 normédinf funkol je kovovd trubilka 8 defektometrické sondy odizolovdna od kostry
14 sutomatu, Selo jddra & sondy, na kterém je vinuti 7, Je v jedné rovind & kovovou tru-
biZkou 5 sondy a povrchu kontrelované trubilky 3 se nedotykéd. Dotkne-1li se kontrolovend
kwlidka 2 kovové trubidky 5 defektometrické sondy, dojde k elektrickému propojeni trubile-
ky 5 ® kostrou 14 automatu pYes elementy m&¥iciho mista, to je nahéndol kotoud 1, ¥igiei
kladku 3 a op¥rné loZisko 4. Teto krdtkodobé ukost¥eni trubidky 5 sondy Jje vyhodnoceno
ve spinacim obvodu 10, ktery na svém vystupu ovlédd obvod 1l motoru, ktery se vypne.
Spinaci obvod 10 ovlddé obvod 12 signalizace pormchy, ktery svitelnd nebo zvukové eigne-
lizuje poruchu a ddle ovlddd signdlni Zdrovku 13 spinaciho obvodu 10, jejimZ ifelem je
indikovat dotyk kuliSky 2 & trubidkou 5 sondy, Sehoi se s vyhodou miZe pouZivat p¥i nasta-
vovéni polohy sondy v mé¥icim mietd.

Misto trubilky 5 eondy miZe byt poufit jiny elekiricky kontekt, ktery je umistén
v m¥¥ioim mist¥ a p¥i dotyku kulidky obstardvd elekirické propojeni s kosirou 14 automatu,
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Zapojeni pro ochranu defektometrické sondy pro asutomaty na kontrolu kvality povrohovych
vrotev loZiskovych t8lisek, kterd je ulofena v ochranné kovové trubidce, vyznadené tim,

%e ochrannd kovovd trubidka (5) uloZend v dridku (8), ktery je elektricky odizolovén od
kostry (14) automatu, je zapojena do otevPeného elektrického okruhu, v ndmi je v sérii
spojena se spinacim okruhem (10) a signallizadni ¥drovkou (13), kteréd je spojena s Jednim
polem zdroje (15) elektrické energie, jeho¥ druhy pSl je p¥ipojen ke kost¥e (14) automatu,
p¥idem? spinaci obvod (10) je jednim svym funkénim vystupem spojen & ovléddacim obvodem (11)

motoru sutonatu a svym druhym funkdnim vystupem s obvodem (12) slignallzace poruchy,

4 vykresy
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Obr. 1
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