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Urzadzenie zabezpieczajace przenosnik Scianowy przed obsuwa-
niem si¢

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie zabez-
pieczajgce przeno$nik $cianowy przed obsuwaniem
sie po pochylo§ci wzdtuz urabianej $ciany przezna-
czone zwlaszcza dla przenoéniké6w podsuwanych do
Sciany odcinkami. Urzadzenie jest w stanie kory-
gowaé polozenie przenosnika w przypadkach, gdy
nastgpilo obsuniecie.

Znany sposOb zabezpieczania przeno$nikéw przed
obsuwaniem polega na zakotwieniu gérnego konca
przenosnika lub zastosowaniu ukladéw oporowych
zaopatrzonych w pochyle rozpory zaklinowujace si¢
miedzy spagiem i stropem, ktére utrzymujg zwlasz-
cza gémny koniec przeno$nika na wymaganej wy-
sokosci. Rozwigzanie takie w zastosowaniu do prze-
no$nikéw Scianowych dosuwanych w calo§ci jest
znane. W znanych rozwigzaniach, urzadzenia prze-
ciwdzialajgce obsuwaniu znajduja sie na przedlu-
zeniu przeno$nika zwlaszcza poza jego gérnym kosi-
cem. Wobec czego dlugo$é przenosnika wlacznie

z urzgdzeniem zabezpieczajacym przed obsuwa- 20 z szeregu krétkich sekcji 10 stanowigcych pojedynh-
niem jest wieksza od dlugoéci samego przenoénika. cze rynny polaczone ze sobg wahliwie tak, aby
Pocigga to nastepujgce konsekwencje. Albo prze- ich miejsca styku 11 mogly sie rozwieraé jak to
noénik musi byé odpowiednio krotszy niz $ciana, uwidoczniono na fig. 2, w celu umozliwienia pod-
aby wraz z urzadzeniami zabezpieczajgcymi po- suwania przeno$nika do ociosu poszczegélnymi
mie$cil sie na dlugodci Sciany, co powoduje zlg 25 sekcjami jedna po drugiej w kierunku strzatki A

obsluge urabianej Sciany, albo wystaje znacznie
poza $ciane zamykajac przelot chodnika nad$ciano-
wego, przy czym czesto wymagane jest ponadto
szczegllnie szerokie uksztaltowanie tego chodnika,
aby pomie§ci¢é wymienione urzadzenia.
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Tych ujemnych cech nie posiada urzgdzenie
wedlug wynalazku skladajace sie z conajmhiej
dwéch zespoléw oporowych ktore sg ustawigne hie
na przedluzeniu przenoénika, lecz w obrebie jego
dlugosci. Conajmniej jeden z tych ukladéw jest
zaopatrzony w przesuwnik hydrauliczny dzialajgey
na przenosnik w kierunku wzdluznym. Uklady eopo=
rowe sg umieszczone w doé§é duzej odleglodei od
siebie, a mianowicie nie mniejszej niz odcinek
przenosnika podsuwany za jednym razem, czyli
o odcinek, ktéry podczas podsuwania podlega wy-
ginaniu ruchem wezowym.

Przyklad rozwigzania wynalazku jest opisany
ponizej z powolaniem sie¢ na rysunek, ktérego fig.
1, 2, 3 i 4 — przedstawiajg widok przenoénika
z gory w czterech stadiach jego podsuwania i usta-
wiania, a fig. 5 — przedstawia widok przenosnika
w kierunku ociosu.

Jak wynika z rysunku, przenoénik sklada sie

zaznaczonej na fig. 4.

Czlony obudowy gérniczej oznaczone sg R,
a glowica napedowa przeno$nika G. Wedlug wy-
nalazku, w kolejnosci od glowicy napedowej usta-
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wione s dwa uklady oporowe 12 i 13. Te dwa
uklady sg oddalone od siebie conajmmniej o odcinek,
wzdiuz ktérego przenosnik wygina sie i uklada po
linii krzywej podczas podsuwania, przy czym mna-
stepuje rozwieranie sie stykéw miedzy poszczegél-
nymi sekcjami, jak to pokazano na fig, 2. Gdy
calo§¢ przeno$nika ulega podsuwaniu, jedynie
"sekcja z glowicg napedowa G pozostaje nieruchoma.
Nalezy tu zaznaczyé, ze wieksza cze$é przenosnika
przypadajaca ma prawo od ukladu oporowego 13
nie jest na rysunku uwidoczniona, Te rcze§é prze-
noénika podsuwa si¢ w zwykly znany sposéb za
pomocg hydraulicznych przesuwnikéw zwigzanych
z obudowsg.

Uklad oporowy 12 sklada sie z dwoéch identycz-
nych jednostek umieszczonych po obu stronach

przenoénika. Kazda z nich skiada sie¢ z plyty pod-

stawowej i pary stojakéw hydraulicznych, badz
pochylych rozpér 15, 16, ktére sluzg do rozparcia
miedzy spagiem a stropem, w celu zaklinowania
ukladu. Kazda 2z jednostek jest zaopatrzona
w przesuwnik podwéjnego dziatania 17 wspétdzia-
lajacy z wystepami 18 zamocowanymi na rynnie
przenoénika. Stojaki hydrauliczne 15, 16 oraz prze-
suwniki 17 steruje sie za pomocg zaworéw 19 i 20.
Uklad oporowy 12 okracza przenosnik, co jest do-
puszczalne dlatego, Zze maszyna wrebowa zawraca
przed dojSciem do tego ukiadu. Uklad oporowy 13
jest umieszczony tylko po jednej stronie przenos-
nika, a mianowicie po przeciwnej niz ocios, aby
nie utrudniaé¢ przej$cia maszyny wrebowej. Uklad
ten zawiera plyte podstawowsg 1 i umieszczony na
niej pojedynczy stojak lub pochyla rozpore 22.
Ciecz hydrauliczna dla tej rozpory jest sterowana
zaworem 23. Przesuwmnik 24 umieszczony w tym
ukladzie wspélpracuje z dwoma wystepami 25 i 26
zamocowanymi na rynnie przenoénika. Oba uklady
oporowe 12 i 13 zaopatrzone sg w sprezynowe
podtrzymywacze 27 i 28 w. celu podtrzymywania
uchylnych rozpér, gdy zostang one zwolnione
Z rozparcia miedzy spagiem a stropem.

Gdy zachodzi potrzeba podsuniecia przenoénika
z pozycji wskazanej na fig. 1, zwalnia si¢ rozpore 22
ukladu oporowego 13 wobec czego dany uklad
przestaje by¢é zaklinowany, a pozostawia sie Toz-
pory w ukladzie 12 mozparte, wobec czego ten
uklad pozostaje silnie zaklinowany miedzy spagiem
a stropem. Wiekszg czeSé przenoénika przesuwa
sie wéweczas przesuwnikami R1. W czasie tego
poruszenia przenoénika zachodzi obsuwanie si¢
ukladu 13 w d& w kierunku strzatki B. Nastepnie
rozpora 22 ukladu 13 zostaje podciggnieta do za-
klinowania miedzy spagiem a stropem, za§ rozpo-
ry 15 i 16 ukfadu 12 luzuje si¢; wéwczas uklad 13
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zabezpiecza przed niezgdanym obsunieciem sig -

Glowice napedowa G wraz z ukladem 12 i resztg
przenoénika podsuwa sie przesuwnikami R2 do
przyjecia pozycji wskazamej na fig. 3. Poczatkowa
faza tego przestawiania jest uwidoczniona na fig. 2.
Jak wynika z fig. 3 temu podsuwaniu towarzy-
szylo pewne obsuniecie sie¢ glowicy napedowej.
Azeby poprawi¢ polozenie przenoénika po ponow-
nym zaklinowaniu ukladu 12, zwalnia sie chwilowo
uklad 13 i uruchamia przesuwnik 17, aby wywie-
rajac nacisk na wystepy 18 spowodowal przesunie-
cia glowicy napedowej pod gére do pierwotnie
wyznaczonego polozenia, ktére wskazuje linia D.
Wilot i wylot cieczy hydraulicznej do przesuwni-
kéw 17 zostaje zamkniety tak, aby pozostawaly
one odciete i zabezpieczaly przenosnik przed obsu-
waniem sie w kierunku podtuznym.

Rozpora 22 ukladu oporowego 13 moze byé zao-
patrzona we wlasny zawédr, jak wspomniano to
wyzej, albo moze byé sterowana zdalnie za pomocg
zaworu umieszczonego w ukladzie 12, Obydwa
uklady 12 i 13 moga byé zaopatrzone w hydra-
uliczne wzmacniacze cisnienia 29.

Zalety urzadzenia wedlug wynalazku sg liczne.
W przeciwienistwie do urzadzerni do zakotwiania
nie powiekszajg one sumarycznej diugo$ci zespolu
przenoénika. Urzadzenie mie wchodzi w skiad obu-
dowy goérniczej i dlatego podczas jego dzialania
nie wystepujg zaburzenia w dzialaniu obudowy.
Ponadto urzadzenie nie opiera si¢ na czionach
obudowy gérniczej, wobec czego unika sie¢ mozli-
wosci przesuniecia tych czlonéw pod naciskiem
obsuwajgcego sie przenoénika, Cechy te zmmiej-
szajg niebezpieczenstwo zawalenia sie stropu. Urzg-
dzenie moze byé stosowane przy réznych rodza-
jach obudowy korytarzowej i $cianowej. Poniewaz
miedzy dwoma ukladami oporowymi nie ma §liz-
gowego polaczenia, rozwigzanie jest proste i eko-
nomiczne.

Zastrzezenia patentowe

Urzadzenie zabezpieczajace przenoénik $cianowy
przed obsuwaniem si¢ w kierunku wzdluznym po
pochyloéci, skladajace sie z dwoch oddalonych od
siebie ukladéw oporowych zawierajacych rozpory
do rozpierania miedzy spagiem a stropem, z kt6-
rych to ukladéw conajmniej jeden jest zaopatrzony
w przesuwnik dzialajgcy na przenoénik w kierun-
ku wzdluznym, znamienne tym, 2e ukiady oporo-
we (12, 13) s3 umieszczone w obrebie dlugodci
przeno$nika (10), a odleglo§¢ miedzy nimi wynosi
conajmniej dlugoéé odcinka przenoénika (10) pod-
suwanego do ociosu za jednym razem.
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