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Den foreliggende opfindelse angar en fremgangsmade og et
apparat til bestemmelse af vagten af styrtegods.

Det er kendt at transportere det gods, hvis vagt skal males,
ved hjzlp af et transportbénd, der omfatter et afsnit, som operativt
understgttes af en rulle, som understgttes af et lastaffglingsorgan,
der samarbejder med elektroniske midler, som er indrettet til at
integrere den affglte belastning i kombination med transporthastighe-
den med henblik p& bestemmelse af det transporterede materiales totale
vagt. Et sddant arrangement har den ulempe, isar dersom transportbandet
er langt, og styrtegods tilfgres uregelmaessigt péd forskellige steder
langs b&ndet, at det ikke er ret velegnet til pracis styring af godsets
afgivning, fordi der altid p& bandet mellem tilfgrselsstedet og malepo-
sitionen findes styrtegods, som ikke er mdlt, og hvis mangde kan

variere.
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Det er endvidere kendt at udlede totalvagten af det transpor-
terede styrtegods fra den elektriske kraft, som optages af motoren,
der driver en transportgr, ndr denne ved jevn hastighed haver godset
til et hgjere niveau. Afhangigt af forholdene er denne metode ikke
altid anvendelig, og for at opnd ngjagtig mdling er det ngdvendigt at
eliminere virkningerne af friktionstab i apparatet og af variationer
i motorens nyttevirkning. En anden kendt metode gér ud pd at bestemme
totalvaegten af vandret transporteret gods ud fra den af drivmotoren op-
tagne kraft, hvorved det forudsattes, at friktionstabene er propor-
tionale med vegten af det gods, som befinder sig pad transportgren,
og at de kan danne data til mdlingen.Denne fremgangsmidde er ungjagtig,
fordi friktionskoefficienten varierer.

Ved en anden kendt fremgangsmdde lader man godset passere gen-
nem en centrifugalmaskine, og der foretages madling af en reaktionskraft
i de transmissionselementer, som driver maskinen, ndr den ved at
accelerere godset bringer det til rotation, sa at det slynges bort.
Denne metode kraver ud over transportgrapparatet en speciel og kompli-
ceret mdlemaskine.

Det er opfindelsens formdl at afhjzlpe de beskrevne ulemper,
og dette formdl foreslds opndet ved hjalp af en fremgangsmdde til
bestemmelse af vagten af styrtegods, som transporteres ved hjalp af
en transportgr, idet godset fra udleveringsanordninger, som er anbragt
over transportgren, afgives pad denne i hovedsagelig lodret retning,
og transportgren bevager godset i hovedsagelig vandret retning med
en p& forhdnd fastlagt transporthastighed, hvorhos en komponent af
den energi, som tilfgres transportgren, mdles til bestemmelse af
navnte vagt, hvilken fremgangsmide ifglge opfindelsen er ejendommelig
ved de i krav 1 angivne trzk.

Til gennemfgrelse af fremgangsmiden foreslds endvidere et
apparat, som ifglge opfindelsen er ejendommeligt ved de i krav 2
angivne treak.

Da friktionstab i apparatet ikke kan pavirke det ved den
omtalte fremgangsmdde tilvejebragte mdleresultat, og da materialets
masse, si snart det anbringes pd transportgren, indgdr i malingen,
kan der opnds et ngjagtigt mdleresultat nar som helst og uden
forsinkelse, isar ved elektronisk behandling af de affglte krafters
-data., Dette resultat, som opnds uden forsinkelse, indebarer en fordel
med hensyn til blandingsforholdets styring, ndr en enkelt transportgr
befordrer styrtegods, der afgives fra flere beholdere over transpor-

tgren.
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Apparatet kan desuden ifglge opfindelsen vare udformet som
angivet i krav 3.

Til drift ved hg¢j hastighed af transportgren, som kan vere
af en hvilken som helst art sdsom skrue-, kade- eller bandtranspor-
tg¢r, udkraves pad den ene side en stor accelerationskraft til accele-
ration af det materiale, som skal beveges i transportretningen, hvad
der resulterer i stg¢rre mdlengjagtighed, og pd den anden side forgges
apparatets arbejdshastighed. Apparatets arbejdshastighed og derfor
ogsd dets gkonomiske afkast og dets ngjagtighed kan fplgelig vere hgj.
Med henblik p& effektiv styring af accelerationskraften kan transportg-
ren vare forsynet med medbringermidler. Transportbandet slynger det
accelererede materiale bort ved bandets udlgbsende ved omstyrings-
rullen, uden at der p& ny dannes nogen reaktionskraft.

Den lodrette pendulophangning af transportgrenheden med beva-
gelighed i den vandrette transportretning udelukker, at vagten
af transportgren og det materiale, der befinder sig derpd, kan have
nogen komponent i transportretningen, i hvilken reaktionskraften méiles.
Takket vere dette arrangement kan der pd simpel made opnds et sarde-
les ngjagtigt resultat.

For at forhindre slgr i forbindelsen mellem affglingselemen-
tet og transportgrenheden kan man holde navnte element under en
serlig forbelastning, f.eks. ved hjalp af en konstant fjederbelastning
pa transportgrenheden. Den konstante verdi, der bliver resultatet
heraf, kan let elimineres fra databehandlingen.

Opfindelsen vil i det fglgende blive narmere forklaret under
henvisning til tegningen, som skematisk viser en udfgrelsesform for

apparatet ifglge opfindelsen.

Tegningen viser nogle siloer 1, der p& undersiden er
forsynet med udlgbstragte, som ved enderne har udmundinger 2 med
lukkeorganer 3. Lukkeorganerne 3 kan udlgses pad forskellig méde,
som ikke nmrmere skal behandles, ogsd 1 afhmngighed af madle-
resultater. Under tragtenes udmundinger 2 findes en transportgr
pestiende af et endelgst, over omstyringsruller 5 og 6 lgbende
transportbénd 4. Transportbindet 4 er forsynet med skovle 7,
som er anbragt vinkelret p& transportbandet 4rs plan eller
eventuelt kan ligge skrat i forhold til dette plan, idet de
f.eks. sammen med bandet 4 kan omslutte en spids, i transport-
retningen aben vinkel. Omstyringsrullen 6 er forbundet med driv-
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aggregatet 8. Drivaggregatet 8's elektromotor 9, som modtager
strgm gennem fleksible, ikke viste ledninger, er af den art,
hvis hastighed kan reguleres.

Motoren 9O kan ogsd vsre anbragt separat pd gulvet, hvor-
ved det er muligt at benytte sddanne transmissionselementer, at
der ikke optrmder ugnskede reakbtionskrsfter, f.eks. en rem eller
én kxde i korrekt opstilling eller en transmission, der strzkker
sig i transportgrens lmngderetning, og som indeholder tele-
skopiske elementer, sd at der leveres et moment, udelukkende
i drejningsretningen, uden at der udgves nogen kraft i transmis-
sionens aksialretning.

I det viste eksempel er motoren 9 sammen med béndtrans-
portgren 4,5,6 lejret i et stel 11 ved hjslp af svingbare, lod-
rette bmrearme 12. Stellet 1 er til stadighed i bergring med et
mileelement 1%, som f.eks. samarbejder med et ekspansionsbénd,
sd at den kraft, der udgves derpd, straks kan bearbejdes elek-
tronisk.

For at kontakten mellem stellet 11 og maleelementet 13 til
enhver tid kan vsre sikret, kan stellet 11 ved hjzlp af en fjeder
14 vmre belastet med en konstant kraft. Den forskydning af stel-
let 11, der sker ved benyttelse af et ekspansionsbénd, er s&
ubetydelig, at bmrearmene 12 praktisk talt ikke udfgrer vinkel-
bevsgelser, som kan tilvejebringe en mdlelig vandret komponent
af transportaggregatets vmgt.

Ti1 understgtning af stellet 11 kan man naturligvis ogsé
benytte ruiler, en luftpude, en vmske eller andre tilsvarende
midler, som ikke kan levere nogen vandret komponent.

Til bearbejdning af méleelementet 13's konstateringer i
forbindelse med bandets drivhastighed kan der benyttes i sig
selv kendte elektroniske hjslpemidler, som ikke behgver at
beskrives her.

15 betegner generelt en transportgr til borttransport,
hvorover er anbragt en opfangningsplade 16 for det tilfwmlde, at
bandet 4 lgber med stor hastighed.
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Patentkcrayv.

1. Fremgangsmade til bestemmelse af vagten af styrtegods, som
transporteres ved hjalp af en transportgr, idet godset fra udleve-
ringsanordninger, som er anbragt over transportgren, afgives pad denne
i hovedsagelig lodret retning, og transportgren bevager godset i ho-
vedsagelig vandret retning med en pa forhdnd fastlagt transporthastig-
hed, hvorhos en komponent af den energi, som tilfgres transportgren,
mdles til bestemmelse af navnte vegt, k ende tegnet ved, at
der til et affglingsorgan fra transportgren overfgres en reaktions-
kraft, som er lig med den kraft, transportgren udgver pad godset i
transportretningen, idet godset accelereres til transporthastigheden,
og at den til affglingsorganet overfgrte reaktionskraft affgles som

mdl for vagten af det transporterede gods.
2. Apparat til gennemfgrelse af fremgangsmdden ifglge krav 1

og omfattende en transportgr, som er indrettet til at modtage styrte-
gods og til at afgive navnte gods efter at have bevaget det med en
forud fastlagt transporthastighed over en i det vasentlige vand-
ret transportbane, midler til at afgive gods p& transportgren i
hovedsagelig lodret retning fra et omrade over transportgren, og midler
til at mdle en komponent af den til transportgren leverede energi,
kendetegnet vedet affglingsorgan, der er sammenkoblet med
transportgren og indrettet til at affgle en reaktionskraft, der er
lig med den kraft, som af transportgren udgves pd godset, ndr dette
accelereres til transporthastigheden.

3. Apparat ifglge krav 2, k ende tegnet ved, at
transportgren og monterings- og drivmidler for transportgren udggr
en enhed, der er ophangt eller understgttet i hovedsagelig lodret
retning og er bevagelig i transportretningen, hvorhos affglings-—

organet er indrettet til at modvirke bevagelse af navnte enhed.

Fremdragne publikationer:

Belgisk patent nr. 494942
Tysk fremlmggelsesskrift nr. 1116420.
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