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(54) Bezkolektorovy repulsni elektromotor

Predm$tem vynédlezu je bezkolektorovy repulsni elektromotor.

Stévajfci repulsni elektromotory maji ndkolik nevyhod. Je to v prvé #ad® nutna,
stél4 YdrZba kolektoru, spojend s viasnou vyménou vhlikd&, déle pak nutnost, pravidelného
gigtén{ vnit®nfho prostoru motoru od vodivého prachu, vzniklého od opotiebovenych
uhlfki, Jakékoliv znedisténi kolektoru, mé za nédsledek, zvySeni prechodového odporu,
ZI{m¥ dochéz{ k opalovéni kolektoru, a tim nutnost tento kolektor, pFi hlub3im opédleni
ptesoustruziti. Nedojde-1i k viasné opravd, dochéz{ vlivem tohoto opelu, k nadmérnému
ohfevu uhlfkd, i kolektoru a tim k dsstému podkozeni vinuti{ kotvy motoru. Nea kolektor,
je zapotiebl pom&rn& zns¥né véhy m&di. Déle Je tento elektromotor, znaln& hlu&ny, kde
ne jvétd{ podfl hluku, tvo¥{ uhliky s kolektorem.

Predm¥t vyndlezu tyto nevyhody odstranuje a jeho podstata spo&ivd v tom, %e
vjvody civek kotevniho vinutf, jsou p#ipoJjeny ne tyrystory, JejichZ protilehlé vyvody,
Jjsou pfipojény, ke zkratovacim krou?kim a kde v pl4sti ststoru, jsou v ose kartsdd,
umf st¥ne jédra, s primdrnimi civkemi ¥{zeni pro prevotolivy b&h a o 90° ddle pek
jédre, s primérnimi civkemi ¥i{zeni pro levotoZivy b&h a kde na kotvé jsou upevnéns
protilehld jédra, se sekundérnimi civkami ¥i{zenif, které jJsou pripojeny pies polovodiZové

216 605



216 605 | 2

usmérﬁovaée, k ¥fdicfm elektrodém tyristord a kde jddra s primérnimi civkami #fzenf,
pravoto¥ivého bdhu, i jédra s primérnimi civkemi ¥fzenf, levoto&ivého b&hu . jsou vice-
nésobné ulo¥ena v celém dhlu regulace otddek, a podle Jejich volby prepinéne, nebo Ze
Jadra s primérﬁimi civkami #fzenf, prevotolivého b&hu, i jédra s primérhimi civkami

ti{zend, 1ev°toéivého b&hu, Jjsou ulo¥ena ve stetoru motoru natédivé.

Vy&siho U¥inku pfedmétu vynédlezu lze spatiovati v tom, Ze je zcela odstranén
kolektor, i s dr¥sky uhlfkl, odstran®na moZnost podkozeni vinut{ kotvy, nebo celého
motoru vlivem opalu, odstrendna pFevdind &dst hladiny hluku, odstreangns pravidelné
péde o kolektor, a vymSnu uhlikd, piifemZ se spolehlivost{ pF¥ibliZuje tento, bezko-
lektorovy elektromotor, b&fnému asynchronnimu elektromotoru, nehled& na Usporu drehé

mé&di na kolektor.

Pr{kladné provedeni vyndlezu Je schemmticky zndzornéno na vykresech, kde znadl
obr. 1 bo¥nf pohled na obvody ¥fzeni, a Sdstelny Yez t&mito obvedy, obr. 2 schéme
zepojeni ¥i{zenf, jednoho b&hu,

Na obr. 1 je zndzornény bolénf pohled na obvody ¥fizenf, kde v plésti statoru 13,
Jsou v ose uloZeni kartddl, uloZens primérni jédra 9, s primérnimi civkemi 10, pravo~
todivého b&hu, které jsou napdjena z hlavnfho proudového napédjeni statorového vinufi.
\'f prqtilehlém Jédru 6, upevniném na hif{deli motoru 12, se sekundérnimi civkami 7 e
8, se v daném okam¥iku, kdy se jédre 9 s 6 plekryvajf, indukuje nap&ti, které po
usmdrndni polovodidovymi usmirnovali 4 a 5, dodd kladny impuls, do Ffdicick elektrod,
pro spudténf{ p¥isludnych vykonovych tyristorli 2 a 3, které zkratuji p¥{slusnou &ést,
kotevniho vinutf, p¥es zkratovaci krouZfky 1ll. Tim dojde k pootoéeﬁi kotvy, a jddra §,
se sekunddrnimi civkemi J a 8, vyJjdou z elektromsgnetického pole, primérnfho obvodu
f{zeni Jédra 9, s primérni civkou 10, &im¥ se v sekunddrnich civkéch ¥{zenf{ 7 a 8,
prestene indukovat napdt{ a na Pfdicich elektrodéch prfslusnych tyristord 2 a 3,
zmizi kledny nédboj a tyto tyristory se v ndsledujfeci plilvlin& uzaviou. Do prostoru
elektromagnetického pole jddra 9, s primérni civkou #{izenf 10, se pootolenim kotvy,
dostane daldf dvojice, sekunddrnfho obvodu Fizeni Jjddra 6, se sekundérnimi civkemi T
8 8, které nap&tim v nich indukovenym, po usm&rndn{ v dels{ dvojici polovodilovgch
usmérnovedt 4 a 5, kladnym nep&tim piivedenym na ¥fdici elektrody, dalsdf dvojice
vykonovych tyristord 2 & 3, uvedou tyto do vodivého stavu a tim do jde ke zkratovéni
dal8f édsti kotevniho vinuti, a op&tnému pootolenf kotvy. Tento d&j se‘stéle opakuje.
P#i prevotodivém b&hu jsou pod nepé&ti zapojena Jjédra 9, primérnich obvoedd F{zenf
s primérnimi civkemi 1O, & levotolivd primdrni jddra 11, 8 primérnimi civkemi L5,
Jeou bez nep&ti. P¥i levotolivém bdhu je ped nepétim primérnf obvod #{zenf, jader 14,
s primérnimi civkemi 15, & primdrni civky LO »fzenf na Jédrech 9, jsou bez nepétf.
Je=li vyhodnd skokovd regulace otddek, je mo¥né primérn{ ¥idi¥cf obvody, slofené
2z Jeder 9 s primérnimi civkemi 10 $fzeni, prevotodivého b&hu e Jader li é primérnimi
civkami 15, poletnd zv&t3dit v pot¥ebném hlu regulace a pfepinénim volit vhodnou
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dvojici, primérnich obvodd Fi{zeni, pro %4dané oté¥ky. Ddle je moZné celou vloZku stato-
ru li, 8 primérnimi obvody ¥izenf, pravotodivého b&hu s jédry 9, a primérnimi civkemi
10 #{zenf, tak i levotolivého b¥hu, jader L4, s primdrnimi civkami 15 #fzenf, natilet

v celém dhlu regulace; a tim dosédhnouti plynulé regulace otéd¥ek.

Cely bezkolektorovy repulsni motor je jednoduchy, spolehlivy, na ddribu zcelsa
nendrodny a jeho Zivotnost je déna predeviim #ivotnosti polovodi¥ovych usmérnovadt e
tyristori,

PREDMET VYNKLEZU

1, Bezkolektorovy repulzni elektromotor, se standartnim vinutim statoru i kotvy,
vyznadeny tim, %e vyvody civek kotevniho vinutf{ (1), jsou p¥ipojeny na vykonové
tyristory (2, 3), Jjejich¥ druhé vyvody jsou p¥ipojeny ke zkratovacim krou¥kim (11),
a kde ve vlo¥ce pl&std statoru (13) jsou v ose kartéé& unfsténa jédra (9), s primér-
nimi cfvkami (10) Fizenf, pro pravotolivy b&h a jédra (14) s primérnimi civkami (15)
¥{zeni pro levoto&ivy bdh, kde pak na hifdeli kotvy (12) jsou upevnéna protilehld
jédre (6) se sekundérnimi civkemi (7, 8), které jsou pfipojeny pres polovodiZové
usmrnovele (4, 5) k #{dicim elektroddm vykonovych tyristord (2, 3).

2, Bezkolektorovy repulznf elektromotor podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze jédra.(9)
s primérnimi civksmi (10) ¥izenf pro pravoto&ivy b&h a jédra (14) s primérnimi
civkemi (15) #izeni pro levotolivy b¥h, jsou vicendsobné& uloZena v dhlu regulace
otddek.,

3. Bezkolektorovy repulzni elektromotor podle bodu 1, vyznaéeny'tim, e jédra (9)

s primérnimi civkami (10) %¥fzeni pro pravotodivy b&h a j&dra (14) s primérnimi

eivkami (15) #fzenfi pro levotolivy b&h jsou ulo¥ena v statoru motoru nat&divé.
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