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Urzgdzenie do skalowania dynamometréw

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do skalowania dynamometréw zestawione z korpusu, umieszczone-
go w tym korpusie uchwytu dynamometru skalowanego oraz uk tadu sitowego.

Znane dotychczas urzgdzenia do skalowania dynamometréw sa zestawione z korpusu, umieszczonego
w tym korpusie uchwytu dynamometru skalowanego i uktadu sitowego w postaci obcigznikéw o scisle okreslo-
nym ci¢zarze. ObcigZniki te sg naktadane rgcznie, co czyni proces skalowania dynamometréw ucigzliwym i pra-
cochtonnym lub tez sq naktadane za pomoca skomplikowanego uktadu wybierajgcego, przy czym w obu przy-
padkach wymagane sg znaczne iloéci tych obcigznik dw i przy skalowaniu dynamometréw w zakresie od 0 — 6000
KG wymaganym jest posiadanie okoto 60 obcigznikdw.

Celem wynalazku jest uproszczenie konstrukcji urzadzenia i uniknigcie koniecznosci stosowania obcigzni-
kéw, przy zachowaniu wymaganej dok tadnosci skalowania dynamometréw.

Zgodnie z wynalazkiem cel ten osigga si¢ przez to, ze urzqdzenie do skalowania dynamometréw ma migdzy
uktadem sitowym umiejscowionym na zewnatrz korpusu urzgdzenia a dynamometrem skalowanym zamocowa-
nym w uchwycie umieszczonym wewnatrz tego korpusu, dynamometr wzorcowy zamocowany w uchwycie
przytaczonym do ukiadu sitowego oraz §rubg do regulowania odlegtofci migdzy wspomnianymi uchwytami.
Dzigki przytgczeniu dynamometru wzorcowego do dynamometru skalowanego zbgdne jest stosowanie obcigzni-
kéw, co powaznie upraszcza konstrukcje urzadzenia, jak réwniez pozwala na uzaleznienie dok tadnosci skalowa-
nia jedynie od dynamometru wzorcowego.

Wymieniona sruba jest wkrecona jednym koricem w czop przegubu krzyZowego osadzonego w korpusie
urzgdzenia i zaopatrzona w pokretto, a na przeciwlegtym koricu $ruby ma osadzony obrotowo uchwyt dynamo-
metru skalowanego. majacy pokretio wykonane z obudowg tego uchwytu jako jedna catoéé oraz wkrecong w te
obudowe wymienng tulejk¢ z gwintowanym otworem do wkrecania koricéwki dynamometru skalowanego.
Dynamometr skalowany jest potaczony z dynamometrem wzorcowym za pomocq mufy zestawionej ze stalej
tulejki i z wymiennej tulejki do mocowania koricéwki dynamometru skalowanego oraz z wymiennej tulejki do
mocowania dynamometru wzorcowego, ktérego przeciwlegta korficowka jest potaczona za posrednictwem wy-
miennej tulejki z jego uchwytem, ktdry jest potaczony z wahliwym tozyskiem osadzonym w tgczniku uktadu
sitowego.
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Zaopatrzenie urzgdzenia w przegub krzyzowy i wahliwe tozysko pozwala na utoienie si¢ dynamometru
skalowanego i dynamometru wzorcowego w jednej osi, zas wyposazenie uchwytéw wspomnianych dynamome-
tréow i mufy taczacej te dynamometry ze sobg w-gwintowane wymienne tulejki daje mozliwosé¢ mocowania
dynamometréw o koricowkach z réznym gwintem. Uklad sitlowy ma dwa zestawy ciegien i dZwigien potaczone
ze sobg od strony dynamometru wzorcowego przegubowo tacznikiem, a z przeciwlegtej strony przegubowo
z koricami $ruby rzymskiej, przy czym jeden zestaw jest lustrzanym odbiciem drugiego.

Kazdy z dwdch zestawéw ciegien i dZwigni ma dolne ciggno potaczone jednym koricem z tgcznikiem
a przeciwleglym ze srodkowa czescig dolnej, dwuramiennej dZwigni zamocowanej jednym koricem do korpusu
“urzgdzenia, a przeciwleglym koricem z gérnym ciggnem potaczonym zjednym zakoriczeniem dwuramiennej
gornej dzwigni potgczonej srodkowgq czeicig z korpusem urzadzenia, a przeciwlegtym zakonczeniem z ramionami
$ruby rzymskiej poruszanej na przyktad za pomocg recznej dZwigni, przy czym ciggna i dwuramienne dZwignie
s3 potaczone ze sobg przegubowo.

Sruba rzymska ma zamocowane nieruchomo w $rodkowej czgéci koto zapadkowe wspétpracujace z zapad-
ka zamocowany wahliwie w recznej dZwigni osadzonej obrotowo na niegwintowanej czedci Sruby rzymskiej
. izaopatrzonej w plaskq sprezyng ustalajacq polozenie zapadki potaczonej z jednym koricem linki, ktorej prze- -
ciwlegly koniec jest ziaczony ze spirarlspiralng sprezyngq potaczong z dZwigienkq do sterowania zapadkg, przy
czym spiralna spreZyna i linka s3 umieszczone we wnetrzu dZwigni.

Zastosowanie sruby rzymskiej w dZwigniowym uktadzie sitowym pozwala na uzyskanie prostymi srodkami
duzych sit w uchwytach dynamometréw oraz utrzymanie tych sit w dowolnym okresie czasu, jak réwniez na
szybkq zmiang¢ ich wielkosci, zas wyposazenie sruby rzymskiej w dZwigni¢ z mechanizmem zapadkowym, na
zamiang ruchu wahadtowego tej dZwigni na ruch obrotowy séruby rzymskiej i zmian¢ kierunku tego ruchu -
obrotowego. v

Urzadzenie do skalowania wediug wynalazku ma prostg i funkcjonalng konstrukcje przy uniknigciu ko-
niecznoéci stosowania obcigZnikow i zachowaniu wy maganej doktadnosci skalowania dynamometrow.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schematycznie urzqdze-
nie do skalowania dynamometrow, a fig. 2 — przekroj wedtug linii A — A na fig. 1.

Jak pokazano na rysunku w dolnej czesci korpusu 1 urzadzenie do skalowania dynamometréw jest umiej-
scowiony znany przegub krzyzowy 2, w ktdrego czop 3 jest wkrecony jeden koniec éruby 4 do regulowania
odlegtosci migdzy uchwytem 5 dynamometru skalowanego 6 a uchwytem 7 dynamometru wzorcowego 8, ktéry
to uchwyt 5 jest osadzony obrotowo na przeciwlegtym koricu éruby 4 majgcej w §rodkowej czeéci osadzone
nieruchomo pokretto 9. Uchwyt 5 dynamometru skalowanego ma pokrgtio 10 wykonane jako jedna catosc
zobudowg 11, wktorg jest wkrecona wymienna tulejka 12 z gwintowanym otworem do wkrecania koricéwki
dynamometru skalowanego 6, potgczonego z dynamometrem wzorcowym 8 za pomoca mufy 13 zestawionej ze
statej tulejki 14 i wymiennej tulejki 15 do mocowania przeciwlegtej koricowki dynamometru skalowanego 6 oraz
wymiennej tulejki 16 mocowania jednej korficéwki dynamometru wzorcowego 8, ktorego przeciwlegta koricéwka
jest potaczona z jego uchwytem 7 za posrednictwem wymiennej tulejki 17.

Uchwyt 7 jest potgczony z wahliwym tozyskiem kulkowym 18 osadzonym w tgczniku 19 uktadu sitowe-
go 20 majacego dwa zestawy 21 i22, ciegien 23 i 24 oraz dZwigien 25 i 26 potaczonych u géry przegubowo
z koncéwkami sruby rzymskiej 27, przy czym jeden zestaw jest lustrzanym odbiciem drugiego. Kazdy ze wspo-
mnianych zestawow 21 i22 jest ztozony z dolnego ciegna 23 polgczonego jednym koricem z tgcznikiem 19
a przeciwleglym ze srodkowa czescia dwuramiennej dolnej dZwigni 25 zamocowanej jednym koricem do korpusu
1 urzadzenia, a przeciwlegtym koricem z gérnym ciegnem 24 potgczonym z jednym zakoriczeniem dwuramiennej
gornej dZwigni 26 potaczonej srodkowy czescig z korpusem 1, a przeciwlegtym zakoriczeniem z ramionami sruby
rzymskiej 27, przy czym wymienione ciggna i dZwignie sq potaczone ze soba przegubowo.

Sruba rzymska 27 ma zamocowane nieruchomo w srodkowej czeéci koto zapadkowe 28 wspotpracujgce
z zapadkq 29 zamocowana wahliwie w recznej dZwigni 30 osadzonej obrotowo jednym koricem na nienagwinto-
wanej czgsci Sruby rzymskiej 27 i zaopatrzonej w plaska spiralg 31 ustalajaca potozenie zapadki 29 polaczonej
zjednym koricem linki 32 ztaczonej przeciwlegtym koricem ze spiralng sprezyna 33 potgczona z dZwigienka 34
do sterowania zapadka 29.

Wynalazek nie ogranicza si¢ do przedstawionego na rysunku przyktadu wykonania wynalazku. Zamiast
dynamometru wzorcowego 8 moze by¢ podtaczony znany uktad tensometryczny do pomiaru sit.

Sposéb postugiwania sie urzadzeniem wedtug wynalazku jest nastepujacy. Po zamocowaniu dynamometru
skalowanego 6 i dynamometru wzorcowego 8 w uchwytach 5 i 7 iztaczeniu tych dynamometréw za pomoca
mufy 13, niweluje si¢ luzy za pomocy pokretet 9 i 10, a nastepnie poruszajgc wahadtowo reczna dzwignig 30
wywoluje sig¢ obrét sruby rzymskiej 27, ktéra powoduje zblizanie si¢ gérnych dZwigien 26 oraz unoszenic
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dolnych ciggien 23 do géry powstawanie sity obcigzajacej dynamometry 6 i 8. Zmniejszanie sity obciazajacej
dynamometru 6 i 8 nast¢puje przez obrét sruby rzymskiej 27 w odwrotnym kierunku, co uzyskuje si¢ przez
wahadtowe ruchy reczng dZwigniq 30 przy nacisnigtej dzwigience 34, ktéra poprzez spiralng sprezyng 33 i linke
32 przestawia zapadke 29 na inny rodzaj wspdipracy z kotem zapadkowym 28.

Zastrzelenia patentowe

1. Urzadzenie do skalowania dynamometrow zestawione z korpusu, umieszczonego w tym korpusie uchwy-.
tu dynamometru skalowanego oraz uktadu sitowego, znamienne tym, ze ma, miedzy uktadem sitowym
(20) umiejscowionym na zewnatrz korpusu (1) urzadzenia a dynamometrem skalowanym‘(6) umocowanym
w uchwycie (5) umieszczonym wewnatrz tego korpusu (1) dynamometr wzorcowy (8) zamocowany w uchwycie
(7) przytaczonym do uktadu sitowego (20) oraz §rubg (4) do regulowania odleglosci migdzy wspomnianymi
uchwytami (5 i 7). A

2.-Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne ty m, e Sruba (4) jest wkrecona jednym koricem w czop
(3) przegubu krzyZzowego (2) osadzonego w korpusie (1) urzgdzenia i zaopatrzona w pokretio (9), a na przeciw-
legtym koricu sruby (4) jest osadzony obrotowo uchwyt (5§) dynamometru skalowanego (6) majgcy pokretto
(10) wykonane z obudowg (11) uchwytu (5) jako jedna calo$§é oraz wkrgcong wohidowe (11) wymienng
tulejke (12) z gwintowanym otworem do wkrgcania koficéwki dynamometru skalowanego (6). '

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 lub 2, znamienne tym, ze na mufe (13) do taczenia dynamometru
skalowanego (6) z dynamometrem wzorcowym (8) zestawiong ze statej tulejki (14) i z wymiennej tulejki (15) do
mocowania dynamometru skalowanego (6) oraz wymiennej tulejki (16) do mocowania dynamometru wzorcowe-
g0 (8), ktérego przeciwlegta koncdwka jest potaczona za posrednictwem wymiennej tulejki (17) z jego uchwy-
tem (7), ktdéry jest polaczony z wahliwym toZyskiem kulkowym (18) osadzonym w tgczniku (19) ukiadu
sitowego (20).

4. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 lub 3,zna mienne tym, ze uktad sitowy (20) ma dwa zestawy (21)
i(22) ciegien (23)i (24) oraz dZwigien (25) i(26) potaczone ze soba przegubowo od strony dynamometru
wzorcowego (8) za pomocsg tacznika (19) a z przeciwlegtej strony przegubowo z koricami sruby rzymskiej (27)
poruszanej na przyktad reczng dZwignia (30), przy czym jeden zestaw jest lustrzanym odbiciem drugiego.

5. Urzgdzenie wedtug zastrz. 4, znamienne tym, Ze kazdy z dwdch zestawdw (21) i (22) ma dolne
ciegno (23) potaczone jednym koricem z tgcznikiem (19), a przeciwlegtym ze srodkowg czescig dwuramiennej,
dolnej dZwigni (25) zamocowanej jednym koricem do korpusu (1) urzadzenia, a przeciwlegtym koricem z gérnym
ciggnem (24) potaczonym zjednym zakoriczeniem dwuramiennej, gérnej dZwigni (26) potaczonej Srodkows
czescig z korpusem (1), a przeciwlegtym zakoriczeniem z ramionami §ruby rzymskiej (27), przy czym ciggna (23)
i (24) oraz dZwignie (25) i (26) sa potaczone ze sobg przegubowo.

6. Urzadzenie wedtug zastrz. 4 lub 5, znamienne tym, ze w$rodkowej czesci §ruby rzymskiej (27)
jest zamocowane koto zapadkowe (28) wspdtpracujgce z zapadka (29) zamocowang wahliwie w recznej dZwigni
(30) osadzonej obrotowo na niegwintowanej czesci §ruby rzymskiej (27) i zaopatrzonej w ptaska sprezyne (32)
do ustalania polozenia zapadki (29) potaczonej z jednym koncem linki (32), ktérej przeciwlegty koniec jest
zlgczony ze spiralng sprezyng (33) potaczona z dZwigienkg (34) do sterowania zapadka (29), przy czym spiralna
sprezyna (33) i linka (32) sq umieszczone we wnetrzu recznej dZwigni (30).
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