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(54) ZatFizeni na sréZeni hran, _zofména v podéinych drézkach zavith

pohybovych $roubl

zZat¥f{zeni je urdeno na srdZeni hran,
zejména v podélnych dré¥kdch zAvitlh pohy-
bovych ¥roubd. Skl4d4 se ze stojanu, jehoZ

bod¢nice jsou spojeny vodicimi tydemi, na “ A 3 3
nich#? je ulo¥en a veden podélny suport 3 2 e N
ovlAdany hydraulickymi pisty s lanovym L&
posunem. Na podélném suportu je suvné N
ulo¥en svisly suport s hydraulickym val- St X
cem a hydraulickym Soupdtkem opatfenym Ny «
snimacim nosem. Vyhoda za¥f{zenl spo&ivd ~ Ml N
v tom, ¥e srd¥enf hran v podélngch dréZkéch 8 N -
zAvitd pohybov§ch Zroubd je rychlé, piesné ~
a nendro&né na fyzickou nédmahu. & . .
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vyndlez se tyk& za¥izen{ na sr&¥en{ hran, zejména v podélnych dré¥kdch zA&vith pohy-
bovych &roubi.

Podélné dréZky, zpravidla v trapezovych z&vitech pohybovych ¥roubd, maji po vyfrézovéni
hrany, které zt&%ujf dokonalé licovani Zroubd s matic{ a v provozu pak zapt{&ifiuj{ rychlé
znideni z4vitd uvedenych matic. Za Glelem odstrandni té&chto nedostatki se uvedené hrany
v podélnych dréZkdch z4vitd pohybov¢ch Zroubl sréZeji na specidlnich a drahgch sﬁrojich
frézovacim ndstrojem, anebo se srdfeji rudn& pilnikem. V, obou p¥ipadech jde o nevfhodné
FeSenf, p¥idemZ u ru¥nfho srdZeni hran jde o namihavou, zdlouhavou a nedokonalou préici a
ne vidy je dosa%fena poZadujici kvalita této prdce.

\
W

Vy¢3e uvedené nedostatky odstranuje za¥izen{ na srdZfeni hran podle vynilezu, jeho3
podstatou je, %e t&leso hydraulického vélce,.upevn&né k zdkladni desce svislého suportu
je na vn&j8{ ¥4sti opat¥eno vedenim pro suvné uloZeni té8lesa Zoupdtka, jeho¥ ty& je na
vyénivajici &&sti opatfena tfmenem,p¥ilemf pfstnice pfstu ulofeného v hydraulickém vilici
je zav&3enad k pevné konsolce nosné desky podélného supotru. Hornif Z&st z&kladni desky
svislého suportu nese brousfcf vietenfik. T¥men upevn&ny na ty&i 3oupdtka m4 rameno opat¥eno

snimacim nosem.

Vyhody zaffzen{ podle vyndlezu jsou hlavn& v tom, Ze srd¥eni hran v podélngch drdfkéch
2z4vitd pohybovych 3roubl je rychlé, pfesné, dokonalé a nendrodné na fyzickou ndmahu obsluhuji-
ciho pracovnika. '

P¥{klad provedeni podle vyndlezu je zndzorn&n na p¥ipojeném vykresu, kde je obr. 1
nédrysny pohled na za¥fzeni, obr. 2 je zmén8ené schéma lanového podélného suportu z obr. 1,
obr.3 je ¥ez A-A 2z obr. 1, obr. 4 je Yez B-B z obr. 1, obr. 5 je zv&tSeny detail obrib&-
ného &roubu v pohledu P z obr. 3 a obr. 6 je fez C-C z obr. 5.

Za¥izeni 10 na srdZeni hran, podle vyndlezu, sestdvd ze stojanu 11, tvo¥eného bo&nicemi
111, 112 spojenymi vodicimi ty&emi 114, 115, na nichZ je upevnén posuvny doraz 113 s pevnym
hrotem 1131 opat¥enym zpeviiovaci pdkou 1132, ddle z podélného suportu 12, ulo¥eného na
vodicich ty€ich 114, 115 a svislého suportu 13 uloZeného v kulilkovém vedeni 1213 na podélném
suportu 12.

Podélny suport 12 sestdvd z nosné desky 121, ke které je upevnéna podp&ra 1211 pro podepiréd~

n{ obréb&ného ¥roubu 15. Dile je k nosné desce 121 upevndna konzola 1212 pro ukotveni pistnice
pistu hydraulického védlce 132 svislého suportu 13. K nosné desce 121 podélného suportu

12 je déle upevnéna konzola 122 s kladkami 1221 vedenymi na vodici ty&i 114 a konzolka

123 s kladitkami 1231 vedenymi na vodici ty&i 115. Na nosné desce 121 podélného suportu

12 je vytvo¥ené kulidkové vedenf 1213 pro suvné uloZeni svislého suportu 13.

K zadn{ st&n& uvedené nosné desky 121 je p¥ichytkou 124 uchyceno lano 127, jehaZ konce
jsou ukotveny k bo&nicim 111, 112 stojanu ll. Lano 127, ukotvené kotevnim Zroubem 129
k bo&nicf 111 stojanu_1) je vedeno pfes kladku 1252, upevnénou na prvnim pistu 1251 prvniho
hydraulického valce 125, pak je vedeno pfes 128 a 1281 na bo&nici 111 stojanu 11 a upevnéno
jiZ uvedenou p¥ichytkou 124 k nosné desce 121 podélného suportu 12 a pak je vedeno pres
kladku 1282 na bo&nici 112 a pfes kladku 1262 upevné&nou na druhém pistu 1261 druhého hydrau-
lického vdlce 126 k bo&nici 112, ke které je ukotveno kotevnim Sroubem 1291. Svisly suport
13 se sk14d4 ze z&kladni desky 131 uloZené suvn& v kuli&kovém vedeni 1213 na nosné desce
121 podélného suportu 12, p¥ifemZf jeji horn{ &4st je opatfena drZdkem 1311 s objimkou

1314 pro upevné&ni brusného vieteniku 14 s brusnym kotoudem 141 a jeho krytem 142. K dolni
4sti zdkladnf desky 131 je upevn®no t&leso hydraulického védlce 132, kde pistnice 1321 jeho'
pistu je ukotvena ke konzole 1212 podélného suportu 12.

Téleso hydraulického vdlce 132 je opat¥eno vedenim 134 s pohybovym ¥roubem 133 opatfenym
rudnim kolem 1331. Ve vedeni 134 je suvné uloZeno t&leso 135 vdlce hydraulického 3Joupétka,
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pEidemZ ty¢ 1351 tohoto Soupdtka je na vyénivajfcim konci opat¥ena t¥menem 136, ktery m&
hornf{ rameno opat¥eno snimaci{m nosem 1362 tvofenym destidkou, jeji% tloudtka je mensi
neZ ${¥ka S mezery paty profilu zdvitu 151 obrdb&ného Sroubu 15.

Funkce: Pfed vlastnim srdZenim hran v drdZce 152 zdvitu 151 obréb&ného ¥roubu 15
obsluhujifc{ pracovnik nastavi posuvny doraz 113 na vodfcich ty&ich 114, 115 na pot¥ebnou
délku obré&b&ného ¥roubu 15 a v dané poloze jej zajisti zpevihovaci pdkou 1132 proti neZddouci-
mu posunu. Pak nezakreslenym spoudt&cim prvkem spustf chod nezakresleného hydraulického agregétu,
&im¥ tlakové médium vnikne nezakreslenymi vodi&i tlakového média nap¥., hadicemi do vAilce
hydraulického Soupédtka. Obsluhujfci{ pak ru®nim kolem 1331 vysune vdlec hydraulického
Soupdtka do horni polohy.

Pravy konec obrdbé&ného Sroubu 15 pak opfe na podpéru 1211 a levy konec pfisune k pev-
nému hrotu 1131 posuvného dorazu 113. Oba konce obréb&ného Sroubu 15 pak upne mezi pevny
hrot 1131 a upinaci hrot 1121 na bo&nici 112 stojanu 11 a ru¢nim kolem 1122 prisune k obréb&né-
mu Sroubu 15 tak, aby upfnaci hrot 1121 vnikl do st¥ediciho dilku na konci uvedeného obré&bé&-
ného Sroubu 15. Pracovnik pak nastavi drd%ku 152 obrdbé&ného Sroubu 15 smérem nahoru a
rudnim kolem 1331 posune védlec 135 hydraulického Soupdtka sm&rem doll tak, aby snimaci nos
1362 t¥menu 136 i s brusnym kotoudem 141 dosedly do mezer z&vitu 151 obrdb&ného ¥roubu_l15.

Déle pak pracovnik pomoci rudniho kola 1312 drZdku 1311 nastavi polohu brusného vieteniku
14 tak, aby brusny kotoul 141 zasahoval oba boky dréd¥ky 152 obr&bé&ného Sroubu 15. DalS{
pfipadné doladovaci polohy brusného kotoule 141 provede pracovnik pomoci oto&ného &epu
1313 na drZdku 1311 Po tomto doladéni polohy brusného kotoule 141 vi&i obrédbé&nému Sroubu
15 pracovnik pak p¥itla&enim ruky na t¥men 136 zkontroluje funkci svislého suportu 13 a
pak ru&nim kolem 1122 p¥itla&f hrot 1121 ke konci obrébé&ného Sroubu 15, p¥ifemZ citlivé
Boupdtko uloZené ve vdleci 135 vpustf tlakové médium pod nezakresleny pist hydraulického valce
132, ktery vlivem ukotveni pistnice 1321 ke konzole 1212 posune svisly suport 13 s brus-
nym vietenikem 14 smérem nahoru.

Po uvoln&nf tlaku ruky pracovnika na t¥men 136 sjede svisly suport 13 do dolni polohy
a snimaci polohy a snimaci nos 1362 a brusny kotoud 141 dosednou do mezer zdvitu 151
obréb&ného ¥roubu 15. Po tomto zkontrolovdni funkce svislého suportu 13 pracovnik spustf
chod brusného v¥eteniku 14 nezakreslenym spoustécim prvkem a pak otolenim ovlddacf pdky
1233 spouit&le 1232 nap¥., doleva vpusti tlakové médium pod prvni pfst 1251 prvnfho hydrau-
lického vélce 125, &imZ je uvedeny prvni pist 1251 vysouvén z prvniho hydraulického vélce
125 a podélny suport 12 je ta¥en lanem 127 proti sméru pohybu prvniho pfstu 1251. Soudasn&
s vysouvdnim prvniho pistu 1251 je pfst 1261 druhého hydraulického vélce 126 zasouvdn do
uvedeného druhého hydraulického vdlce 126. ‘

S podélnym suportem 12 je unédSen svisly suport 13, &f{mZ snimaci nos 1362 kopiruje tvar
z4vitu 151 obréb&ného Sroubu_l5 a Soupdtko ve vélci propoudti tlakové médium nad nebo pod
pist hydraulického vdlce 132. Vlivem ukotveni pistnice 1321 nezakresleného pistu, k nosné
desce 121 p¥es konzolu 1212 kond svisly suport 13 svisly pohyb a brusny kotouZ 141 srazi
hrany v dréd%ce 152 zdvitu 151 obréb&ného Zroubu 15. Po srafeni vZech hran v drdZce 152
zdvitu 151 obréb&ného Broubu 15 pracovnik vréti ovlddaci pdku 1233 spoudt&le 1232 do pi-
vodni polohy a obrobeny Zroub 15 uvolnf a vyjme ze za¥izeni.

Pak natotenim uvedené ovlddaci pdky 1233 doprava vrati podélny suport 12 do vychozi
polohy tak, aby mohl upnout dal%{ obrdbé&ny $roub 15.

PREDMET VYNALEZU
1. zZatizeni na srd%enf{ hran, zejména v podélnych drdZkdch zdvitld pohybovych §.oubl,

opat¥ené hydraulickymi vélci a suporty, vyznalené tim, Z%e té&leso hydraulického véice (132),

upevn&né k zdkladni desce (131) svislého suportu (13) je na své vnéjsi Gas'l opatfeno
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vedenim [134) pro suvné ulofeni t&lesa (135} Zoupitka, jeho¥ tyd (1351) je opatfena t¥menem
(136), p¥ilemZ pistnice (1321) pfstu hydraulického vdlce (132) je zav&Zena k pevné konzole
(1212) nosné desky (121) podélného suportu (12).

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze horni Z4st zdkladni desky (131) nese
brousfcf vietenik (14).

3. ZzZafizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze t¥men (136) na ty&i (1351) ¥oupdtka md
horn{ &4st ramene (1361) opat¥enou snimacim nosem (1362).

1 vykres
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