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Ensemble de conditionnement et de distribution de produit.

@ Ensemble (1) de conditionnement et de distribution
d’'un produit, notamment d'un produit cosmétique,
comprenant au moins:- un contenant (20) s’étendant selon
un axe d’élévation (Z-Z’) et délimitant un volume interne
destiné a contenir le produit ; et- un organe (30) d’applica-
tion monté sur le contenant (20), et comprenant une paroi
supérieure (31) présentant une surface d’application (31a)
du produit pourvue d’un orifice traversant (31b) en commu-
nication fluidique avec le volume interne (11a) du contenant
(20) et une paroi latérale extérieure (32) se prolongeant de-
puis la paroi supérieure (31) et se terminant par un décro-
chement (32a) s’étendant vers 'axe d’élévation (Z-Z’), et-un
capot (40) de recouvrement et d’obturation monté sur l'or-
gane (30) d’application du produit et en concordance de
forme avec ledit organe (30) d’application, caractérisé en ce
que le capot (40) comprend un corps (41) comprenant une
peau (42) réalisée dans un premier matériau et une struc-
ture (43) a membrures réalisée dans un deuxieme matériau,
plus rigide que le premier matériau, la peau (42) étant soli-
daire de la structure (43) a membrures, la structure (43) a
membrures étant destinée a coopérer avec le décroche-
ment (32a) de la paroi latérale extérieure (32) de l'organe
(30) d’'application dans une position assemblée du capot
(40) sur ledit organe (30) d’application.

Figure pour 'abrégé : Fig 6




Description

Titre de I'invention : Ensemble de conditionnement et de dis-
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tribution de produit

La présente invention concerne le domaine des ensembles de conditionnement et de
distribution d’un produit, notamment un produit cosmétique.

Par « produit cosmétique », on entend notamment au sens de la présente invention,
un produit tel que défini dans la Reglement (CE) n°1223/2009 du Parlement Européen
et du Conseil du 30 novembre 2009 relatif aux produits cosmétiques.

Plus particulierement, I’invention est relative a un ensemble de conditionnement et
de distribution d’un produit comprenant un récipient ou réservoir contenant un produit
et un organe d’application du produit, monté sur le récipient, par exemple sous la
forme d’un dome d’application et pourvu d’un orifice de distribution en commu-
nication fluidique avec le volume interne du récipient.

L’ensemble comprend généralement un capot de recouvrement de 1’organe
d’application destiné a obturer un orifice de distribution.

Généralement, le capot de recouvrement de distribution comprend un godron radial
destiné a coopérer avec une forme complémentaire sur I’organe d’application pour la
fixation par encliquetage du capot sur ledit organe d’application.

Toutefois, de tels godrons d’encliquetage nécessitent des efforts importants pour
séparer le capot de I’organe d’application et pour mettre en place le capot sur I’organe
d’application. Par ailleurs, lors du retrait du capot par rapport a I’organe d’application,
le ou les godrons d’encliquetage sont visibles par 1’ utilisateur et peuvent former des
zones de rétention de particules polluantes extérieures.

Ainsi, il existe un besoin d’améliorer les capots de recouvrement d’organes
d’application présentant en particulier une forme de dome.

La présente invention a donc pour but de palier les inconvénients ci-dessus et
d’améliorer la tenue et la séparation du capot sur 1’organe d’application, tout en ga-
rantissant un aspect esthétique.

L’invention a pour objet un ensemble de conditionnement et de distribution d’un
produit, notamment d’un produit cosmétique, comprenant au moins :

- un contenant s’étendant selon un axe d’élévation et délimitant un volume interne
destiné a contenir le produit ;

- un organe d’application monté sur le contenant, directement ou indirectement via
un organe de distribution intermédiaire, et comprenant une paroi supérieure présentant
une surface d’application du produit pourvue d’un orifice traversant en communication

fluidique avec le volume interne du contenant et une paroi latérale extérieure se pro-
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longeant depuis la paroi supérieure et se terminant par un décrochement s’étendant
vers 1’axe d’élévation, et

- un capot de recouvrement et d’obturation monté sur I’organe d’application du produit
et en concordance de forme avec ledit organe d’application.

Le capot comprend un corps comprenant une peau ou enveloppe réalisée dans un
premier matériau et une structure a membrures réalisée dans un deuxi¢éme matériau,
plus rigide que le premier matériau, la peau étant reliée a la structure a membrures, la
structure a membrures coopere avec le décrochement de la paroi latérale extérieure de
I’organe d’application dans la position montée ou assemblée du capot sur ledit organe
d’application.

La peau, en matériau moins rigide que la structure 8 membrures, n’oppose qu’une ré-
sistante limitée a la déformation de la structure a membrures.

La structure de la peau et de la structure a membrure permet de faciliter le démoulage
en force du capot, ainsi que de favoriser sa déformation dans la direction radiale pour
I’encliquetage/désencliquetage sur I’organe d’application.

Par ailleurs, une telle structure de capot permet de réduire sa masse et la quantité de
matiere plastique utilisée pour sa fabrication, par rapport a un capot monobloc réalisé
en une unique matiere plastique et pourvu de godrons d’encliquetage.

Enfin, la structure & membrures permet d’assurer I’ intégrité structurelle et géo-
métrique du capot, ainsi que sa fixation par encliquetage sur le décrochement de
1’organe d’application.

Par exemple, la paroi supérieure de 1’organe d’application présente une forme de
dome, c’est-a-dire une forme convexe vers 1’extérieur, en particulier généralement hé-
misphérique, en présentant une section transversale circulaire. En variante, la paroi su-
périeure de 1’organe d’application présente une forme de dome, en présentant une
section transversale oblongue, ellipsoidale, polygonale ou autre. Selon encore une
autre variante, la paroi supérieure de I’organe d’application est sensiblement plane ou
encore présente une forme concave vers 1’extérieur.

Avantageusement, la structure 8 membrures comprend au moins trois membrures
radiales s’étendant le long du corps du capot.

La structure a membrures et notamment les membrures radiales subissent une dé-
formation essentiellement radiale et la peau absorbe une déformation radiale et circon-
férentielle pour faciliter le passage de I’extrémité libre du capot par-dela la zone de
plus grand diametre de 1’organe d’application.

Par exemple, chaque membrure de la structure 2 membrures comprend une extrémité
distale libre s’étendant radialement vers le décrochement de la paroi latérale extérieure
de I’organe d’application.

En d’autres termes, I’extrémité distale de chacune des membrures se situent a une
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distance radiale a 1’axe d’élévation plus faible que la dimension radiale maximale du
capot.

L’extrémité distale de chacune des membrures correspondent a une contre-dépouille
formant un crochet local d’accrochage sur 1’organe d’application.

Par exemple, les membrures sont régulierement espacées 1’une de I’autre circonféren-
tiellement autour du corps du capot.

Par exemple, la peau s’étend au moins entre les membrures.

Avantageusement, la peau est surmoulée sur la structure a membrures, en particulier
de maniere a former un corps présentant une €paisseur constante.

On pourrait prévoir que la peau recouvre entierement la structure & membrures, ou au
contraire que la peau et la structure a membrures soient solidaires sans recouvrement,
c’est-a-dire s’étendant entre les membrures.

De maniere générale, le capot est, de préférence, réalisé par moulage a bi-injection
ou par surmoulage de deux matieres plastiques différentes. La peau ne présente pas une
rigidité configurée pour s’accrocher a I’organe d’application. C’est la bi-injection ou le
surmoulage qui permet de lier I'ensemble des membrures et de structurer le capot.

Le capot est, avantageusement, dépourvu de tout relief en saillie radiale vers
I’intérieur, tout en offrant une mise en place sur I’organe d’application et un retrait a
I’écart dudit organe d’application facilités.

Selon un mode de réalisation, la structure a membrures comprend une portion
d’obturation située en regard de 1’orifice de distribution de I’organe de distribution
dans la position montée ou assemblée du capot sur I’organe d’application et au moins
trois membrures s’étendant depuis la portion d’obturation le long du corps du capot.

Par exemple, chaque membrure de la structure 2 membrures comprend une extrémité
proximale reliée a la portion d’obturation et une extrémité distale libre, s’étendant ra-
dialement vers le décrochement de la paroi latérale extérieure de 1’organe
d’application.

Dans ce mode de réalisation, on pourrait prévoir le point d’injection des membrures
au niveau de la portion d’obturation. En variante, on pourrait prévoir le point
d’injection au niveau d’une des membrures radiales.

En variante, la structure a membrures pourrait comprendre au moins une membrure
annulaire reliant les membrures radiales entre elles.

Par exemple, la structure a membrures comprend un nombre de membrures an-
nulaires supérieur ou égal a deux, par exemple égal a trois, reliant les membrures
radiales entre elles.

Les membrures annulaires sont avantageusement concentriques et régulicrement
espacées 1’une de 1’autre.

Dans ce mode de réalisation, la structure a membrures peut étre dépourvue de portion
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centrale d’obturation.

Dans ce mode de réalisation, on pourrait prévoir le point d’injection des membrures
au niveau d’une des membrures annulaires, en particulier la membrure annulaire située
radialement au plus proche de I’axe d’élévation. En variante, on pourrait prévoir le
point d’injection au niveau d’une des membrures radiales.

Selon un mode de réalisation, I’une de la surface intérieure du capot et de la paroi su-
périeure de 1’organe d’application comprend au moins une encoche concentrique a
I’orifice traversant de I’organe d’application et destinée a coopérer avec un godron
axial porté par I’autre de la surface intérieure du capot et de la paroi supérieure de
1’organe d’application.

La coopération de 1’encoche avec le godron axial permet de garantir I’étanchéité
autour de I’orifice de distribution.

Par exemple, 1’une de la surface intérieure du capot et de la paroi supérieure de
I’organe d’application comprend au moins deux encoches concentriques a 1’ orifice de
distribution de 1’organe de distribution et destinées a coopérer avec deux godrons
axiaux portés par ’autre de la surface intérieure du capot et de la paroi supérieure de
1’organe d’application.

Selon un mode de réalisation, le capot est en contact sur toute sa surface intérieure
avec ’organe d’application.

En variante, on pourrait prévoir des contacts ponctuels entre le capot et I’organe de
distribution, afin de s’adapter aux tolérances de fabrication.

Le contenant comprend au moins un récipient. Dans ce cas, I’organe d’application est
solidaire directement du récipient. En variante, le contenant peut comprendre le
récipient et I’organe de distribution. Dans ce cas, 1’organe d’application est solidaire
directement de I’organe de distribution.

Par exemple, le décrochement de la paroi latérale extérieure de I’organe d’application
s’étendant de maniere oblique vers I’axe d’élévation.

Avantageusement, le décrochement de la paroi latérale extérieure de 1’organe
d’application comprend une extrémité inférieure libre située a une distance radiale a
I’axe d’élévation plus faible que la dimension radiale maximale dudit organe
d’application.

Par exemple, I’extrémité inférieure libre de la paroi latérale extérieure de 1’organe
d’application comprend au moins un élément d’accrochage destiné a coopérer avec un
élément d’accrochage complémentaire prévu sur le contenant.

En variante, on pourrait prévoir tout mécanisme configuré pour rendre solidaire
I’organe d’application et I’organe de distribution.

Dans le cas ou I’organe d’application est monté sur le récipient indirectement via un

organe de distribution intermédiaire, I’organe d’application entoure au moins par-
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tiellement le corps cylindrique de 1’organe de distribution.

Dans le cas ou I’organe d’application est monté sur le récipient indirectement via un
organe de distribution intermédiaire, I’ orifice traversant de 1’organe d’application est
coaxial avec 'orifice de distribution et la paroi latérale extérieure de 1’organe
d’application se prolonge depuis la paroi supérieure vers la patte de fixation de
I’organe de distribution.

Dans le cas ou I’organe d’application est monté sur le récipient indirectement via un
organe de distribution intermédiaire et que la structure 2 membrures comprend une
portion d’obturation, ladite portion d’obturation de la structure a membrures est située
en regard d’un orifice de distribution de I’organe de distribution dans la position
assemblée du capot sur ’organe d’application.

En variante, on pourrait prévoir que I’orifice traversant de la paroi supérieure de
I’organe d’application ne soit pas coaxial avec 1’orifice de distribution de 1’organe de
distribution.

En effet, on pourrait prévoir un renvoi d’angle dans 1’organe d’application, par
exemple jusqu’a 90°, entre la cheminée de distribution et un canal de I’organe
d’application menant jusqu’a I’ orifice traversant.

Dans le cas ou le contenant comprend un organe de distribution du produit contenu
dans le récipient, ledit organe de distribution du produit comprend, par exemple, une
jupe de montage entourant au moins partiellement le récipient.

L’organe de distribution est, avantageusement, mobile par rapport audit récipient
entre une position verrouillée dans laquelle I’organe de distribution est mobile
uniquement en rotation par rapport audit récipient et une position déverrouillée dans
laquelle I’organe de distribution est mobile uniquement en translation selon I’axe
d’élévation par rapport audit récipient.

Le récipient peut comprendre au moins un ensemble de verrouillage/déverrouillage
configuré pour coopérer avec un organe de verrouillage/déverrouillage porté par
I’organe de distribution, I’ensemble de verrouillage/déverrouillage peut comprendre :

- une rainure axiale de guidage s’étendant axialement depuis une extrémité ouverte
du récipient au moins sur une partie de la hauteur du récipient ; et

- une rainure circonférentielle s’étendant axialement entre 1’extrémité ouverte du
récipient et une surface axiale de butée et circonférentiellement entre une surface
radiale de butée et la rainure axiale de guidage.

Selon un mode de réalisation, I’organe de verrouillage/déverrouillage comprend une
nervure axiale et au moins une patte comprenant une extrémité proximale reliée a au
moins une partie de la nervure axiale et une extrémité distale reliée a une surface in-
térieure de la jupe de montage.

En d’autres termes, la nervure axiale de 1’organe de verrouillage/déverrouillage est
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indirectement raccordée a la jupe de montage par I’intermédiaire d’au moins une patte.

La nervure axiale peut coopérer avec la rainure axiale de guidage dans la position dé-
verrouillée et avec la rainure circonférentielle dans la position verrouillée.

Ainsi, le récipient et 1I’organe de distribution présentent une mobilité relative en
rotation entre une position verrouillée dans laquelle 1a mobilité axiale relative entre le
récipient et I’organe de distribution est bloquée et une position déverrouillée dans
laquelle la mobilité axiale relative entre le récipient et 1’organe de distribution est
autorisée pour permettre, par exemple, 1’actionnement du mécanisme de prél¢évement
du produit.

En d’autres termes, dans la position verrouillée, la translation de I’organe de dis-
tribution par rapport audit récipient est interdite et, dans la position déverrouillée, la
translation de 1’organe de distribution par rapport audit récipient est autorisée.

Dans la position verrouillée, la nervure axiale coopere avec la rainure circonfé-
rentielle de I’ensemble de verrouillage/déverrouillage et vient en butée axiale contre la
surface de butée axiale.

Lors de la rotation relative de 1’organe de distribution par rapport au récipient, la
nervure axiale vient se situer dans la rainure axiale de I’ensemble de verrouillage/dé-
verrouillage dans la position déverrouillée permettant le rapprochement axial entre
I’organe de distribution et le récipient.

Avantageusement, I’épaisseur de la patte de 1’organe de verrouillage/déverrouillage
de I’organe de distribution est inférieure a 1’épaisseur de la nervure axiale et inférieure
ou égale a I’épaisseur de la jupe de montage a laquelle elle se raccorde, afin d’éviter
des problémes de retassures visibles sur la surface extérieure de ladite jupe de montage
et susceptibles d’apparaitre lors du refroidissement de 1’organe de distribution apres
moulage. Autrement dit, I’épaisseur de la patte de I’organe de verrouillage/déver-
rouillage de 1’organe de distribution est inférieure ou égale a 1’épaisseur de la jupe de
montage a laquelle elle se raccorde, mieux inférieure ou égale a 80% de 1’épaisseur de
la jupe de montage a laquelle elle se raccorde. Ainsi, si par exemple la jupe de montage
présente une €paisseur de 1 mm, la patte de I’organe de verrouillage/déverrouillage de
I’organe de distribution pourra présenter une épaisseur inférieure ou égale a 1mm, et
par exemple voisine de 0,8 mm. Dans un autre exemple, si la jupe de montage présente
une épaisseur de 2 mm, la patte de ’organe de verrouillage/déverrouillage de 1’organe
de distribution pourra présenter une épaisseur inférieure ou égale a 2 mm, et par
exemple voisine de 1,6mm, ou moins, par exemple voisine de 1,2 mm ou encore
voisine de 0,8 mm, en fonction de la flexibilité dans la direction radiale que 1’on
souhaite conférer a la patte de I’organe de verrouillage/déverrouillage. Avanta-
geusement, I’€paisseur de la patte de 1’organe de verrouillage/déverrouillage de

I’organe de distribution est comprise entre 50% et 100% de 1’épaisseur de la jupe de
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montage a laquelle elle se raccorde.

De tels problemes de retassures, visibles depuis I’extérieur et nuisant a I’esthétique
de I’organe de distribution, auraient pu survenir si la nervure axiale était directement
raccordée a la surface intérieure de la jupe de montage.

Par exemple, la nervure axiale de ’organe de verrouillage/déverrouillage de 1’organe
de distribution présente une section de forme semi-oblongue.

De préférence, la dimension axiale de la patte de ’organe de verrouillage/déver-
rouillage de 1’organe de distribution diminue progressivement entre 1’extrémité
proximale et I’extrémité distale.

La patte de 1’organe de verrouillage/déverrouillage présente, par exemple, une forme
voutée sous la forme d’une arche.

Par exemple, la patte est avantageusement venue de matiere avec la nervure axiale et
la jupe de montage.

En variante, la patte est réalisée dans un matériau plus flexible que le matériau de la
nervure axiale et/ou que le matériau de la jupe de montage.

Selon un mode de réalisation, 1’organe de verrouillage/déverrouillage comprend deux
pattes s’entendant chacune depuis la nervure axiale vers la jupe de montage dans deux
directions opposées.

En variante, on pourrait prévoir que I’organe de verrouillage/déverrouillage ne
comprenne qu’une seule patte s’entendant vers I’extérieur dans une des deux directions
opposées.

Selon un mode de réalisation, I’ensemble de verrouillage/déverrouillage comprend au
moins une saillie radiale ou relief a franchir s’étendant axialement dans la rainure cir-
conférentielle et destinée a coopérer avec I’organe de verrouillage/déverrouillage lors
de la rotation relative de 1’organe de distribution par rapport au récipient.

L’ utilisateur est ainsi informé du passage de la position verrouillée a la position dé-
verrouillée de I’organe de distribution par rapport au récipient par le passage en force
de la saillie radiale. En outre, la saillie radiale n’est pas une piece déformable sus-
ceptible de se déformer temporairement ou définitivement.

Grace a la ou les pattes, lors du franchissement de la saillie radiale du récipient, la
nervure axiale de ’organe de verrouillage/déverrouillage ne subit pas de pression et
n’est donc pas soumis au risque de matage ou d’endommagement a la suite de fran-
chissement répétés de la saillie radiale ce qui permet d’améliorer la durée de vie de
I’ensemble.

Par exemple, la saillie radiale s’étend axialement sur toute la hauteur de la rainure
circonférentielle, entre 1’extrémité ouverte du col jusqu’a la surface axiale de butée. En
variante, on pourrait prévoir que la saillie radiale ne s’étende axialement que sur une

partie de la hauteur de la rainure circonférentielle.
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Par exemple, la saillie radiale s’étend circonférentiellement sur une plage angulaire
entre la surface radiale de butée et la rainure axiale de guidage.

Par exemple, la saillie radiale est située circonférentiellement plus proche de la
surface radiale de butée que de la rainure axiale de guidage. En variante, on pourrait
prévoir de disposer la saillie radiale a un autre endroit de la rainure circonférentielle
entre la surface radiale de butée que de la rainure axiale de guidage.

Avantageusement, la patte peut étre flexible ou élastiquement déformable dans la
direction radiale, par exemple, pour franchir la saillie radiale du récipient. Par
« élastiquement déformable », on entend tout élément, de par sa forme ou son matériau
configuré pour se déformer élastiquement lors d’une sollicitation extérieure et pour
reprendre sa forme initiale apres 1’arrét de la sollicitation extérieure, ici apres avoir
franchi la saillie radiale.

La flexibilité de la ou des pattes permet d’absorber les tolérances de fabrication, ainsi
que d’améliorer le confort d’utilisation, notamment lors du franchissement de la saillie
radiale du récipient.

Selon un mode de réalisation, I’ensemble de verrouillage/déverrouillage comprend au
moins deux ensembles de verrouillage/déverrouillage agencés circonférentiellement a
180° I’'un de I’autre, c’est-a-dire diamétralement opposés, et 1’organe de distribution
comprend au moins deux organes de verrouillage/déverrouillage agencés circonféren-
tiellement a 180° I’un de 1’autre, ¢’est-a-dire diamétralement opposés, et destinés
chacun a coopérer avec un des deux ensembles de verrouillage/déverrouillage.

De maniere générale, le nombre d’organes de verrouillage/déverrouillage est égal au
nombre d’ensembles de verrouillage/déverrouillage du récipient.

Par exemple, le récipient comprend un corps muni d’une extrémité inférieure fermée
formant un fond et d’une extrémité supérieure ouverte, opposée a I’extrémité in-
férieure, formant un col muni d’une ouverture permettant I’acces au volume interne de
réception du produit, et le ou les ensembles de verrouillage/déverrouillage sont formés
sur une surface extérieure dudit col.

La rainure axiale de guidage s’étend axialement depuis I’extrémité supérieure du col
sur au moins une partie de la hauteur dudit col.

Par exemple, le diametre extérieur du col est inférieur au diametre intérieur du corps
et le col est reli€ au corps du récipient par un goulot d’étranglement.

De préférence, le récipient ne comprend aucune saillie radiale sur la jonction entre le
col et le corps, notamment sur le goulot d’étranglement.

Par exemple, I’extrémité supérieure du goulot d’étranglement est reliée au col par
une collerette radiale.

La rainure axiale de guidage s’étend avantageusement circonférentiellement sur une

plage angulaire.
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La rainure axiale de guidage est, de préférence, pratiquée dans I’épaisseur du col et
débouche sur la surface extérieure dudit col.

Par exemple, la surface axiale de butée, portée par le col, s’étend radialement depuis
le fond de la rainure circonférentielle jusqu’a la surface extérieure dudit col.

Par exemple, la surface axiale de butée s’étend circonférentiellement sur toute la
plage angulaire de la rainure circonférentielle depuis la surface radiale de butée jusqu’a
la rainure axiale de guidage.

Par exemple, la surface radiale de butée, portée par le col, s’étend radialement depuis
le fond de la rainure circonférentielle jusqu’a la surface extérieure dudit col.

Par exemple, la surface radiale de butée s’étend axialement sur toute la hauteur de la
rainure circonférentielle depuis I’extrémité ouverte du col jusqu’a la surface axiale de
butée.

Avantageusement, I’organe de distribution comprend un corps cylindrique reli€ a la
jupe de montage et une paroi supérieure transversale se raccordant au corps cylindrique
et comprenant un orifice de distribution, par exemple en son centre, traversant
I’épaisseur de ladite paroi supérieure.

Par exemple, la paroi supérieure présente une forme de déme, c’est-a-dire une forme
convexe vers I’extérieur, en particulier généralement hémisphérique, en présentant une
section transversale circulaire. En variante, la paroi supérieure présente une forme de
dome, en présentant une section transversale oblongue, ellipsoidale, polygonale ou
autre. Selon encore une autre variante, la paroi supérieure de 1’organe d’application est
sensiblement plane ou encore présente une forme concave vers 1’extérieur.

Par exemple, le diametre extérieur du corps cylindrique est inférieur au diametre
extérieur de la jupe de montage et la jupe de montage cylindrique est reliée au corps
cylindrique par une portion de jonction inclinée de manicre oblique par rapport a 1’axe
d’élévation.

La jupe de montage comprend une extrémité proximale ouverte entourant au moins
partiellement le récipient et une extrémité distale reli€e a la portion de jonction.

Avantageusement, la patte de 1’organe de verrouillage/déverrouillage de I’organe de
distribution comprend une extrémité supérieure reliée a une surface intérieure de la
portion de jonction.

De préférence, I’organe de distribution comprend en outre une cheminée de dis-
tribution s’étendant axialement depuis la paroi supérieure, notamment son centre, a
I’intérieur dudit organe de distribution et comprenant une extrémité supérieure en com-
munication fluidique avec 1’ orifice de distribution de la paroi supérieure.

En d’autres termes, la cheminée de distribution est entourée radialement par le corps
cylindrique.

Avantageusement, I’ensemble de conditionnement et de distribution comprend en
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outre un mécanisme de prélevement du produit contenu dans le récipient comprenant
un corps principal solidaire du récipient et délimitant un conduit intérieur et une tige de
prélevement solidaire de 1’organe de distribution, la tige de prélevement s’étendant
particllement dans ledit conduit intérieur et mobile axialement suivant I’axe
d’élévation dans ledit conduit intérieur et comprenant un conduit de prélevement
configuré pour aspirer et éjecter le produit via 1’orifice de distribution de 1’organe de
distribution par rapprochement axial suivant 1’axe d’élévation entre 1’organe de dis-
tribution et le récipient.

Le mécanisme de prélevement du produit correspond a un mécanisme classique de
pompe et ne sera pas davantage décrit.

Dans la position déverrouillée, 1’organe de distribution peut translater axialement
vers le récipient afin d’actionner le mécanisme de prélevement du produit.

En effet, le rapprochement axial par translation selon I’axe d’¢élévation de I’organe de
distribution vers le récipient provoque un déplacement axial le long de I’axe
d’élévation de la tige de prélevement et permet d’expulser une dose de produit sur une
surface d’application notamment d’un organe d’application, a travers I’orifice de dis-
tribution.

La dimension axiale de la nervure axiale dépend de la dimension axiale de la rainure
axiale prévue sur le récipient et notamment a la course de la tige de prélevement né-
cessaire pour prélever une quantité de produit dans le récipient.

Le corps principal du mécanisme de prélevement peut Etre solidaire du goulot
d’étranglement, en appui axial sur ladite collerette radiale.

Par exemple, la cheminée de distribution comprend une extrémité inférieure pourvue
d’un relief d’encliquetage, par exemple un bourrelet annulaire, coopérant avec un relief
complémentaire, par exemple une rainure, sur la tige de prélevement du mécanisme de
prélevement du produit, afin de rendre solidaire ladite tige de prélevement de 1’organe
de distribution.

Avantageusement, I’ensemble de conditionnement et de distribution comprend en
outre un organe d’application du produit solidaire de 1’organe de distribution,
notamment solidaire en rotation et en translation de I’organe de distribution.

De maniere générale, I’organe d’application est solidaire d’un contenant comprenant
au moins le récipient, voir le récipient et I’organe de distribution. En effet, on pourrait
prévoir que 1’organe d’application soit reli€ directement au récipient.

Par exemple, I’organe de distribution comprend en outre une patte annulaire de
fixation s’étendant depuis une extrémité inférieure du corps cylindrique vers
I’extérieur, par exemple selon une direction oblique, inclinée vers le haut, et
comprenant au moins un ¢lément d’accrochage, par exemple un bourrelet annulaire ou

plusieurs bourrelets distincts, destiné a coopérer par encliquetage avec un ¢lément
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d’accrochage complémentaire prévu sur I’organe d’application.

Par exemple, le corps du récipient présente une section générale circulaire et le col du
récipient présente une section circulaire.

Par exemple, le réservoir peut €tre réalisé en maticre synthétique rigide.

Par exemple, la peau ou I’enveloppe du capot est réalisée dans un premier matériau,
par exemple en maticre plastique, notamment en polymere thermoplastique, tel que par
exemple du polyéthylene (PE) ou de I’€élastomere thermoplastique (TPE).

Par exemple, la structure a membrures du capot est réalisée en maticre plastique plus
rigide que le premier matériau dans lequel est réalisé la peau, notamment en polymere
thermoplastique, tel que par exemple du polypropylene (PP) ou du polytéréphtalate
d'éthylene (PET), ou encore en une matiere plastique recyclée.

Par exemple, I’organe de distribution et I’organe d’application sont avantageusement
réalisés en matiere plastique, notamment en polymere thermoplastique, tel que par
exemple du polypropylene (PP) ou du polytéréphtalate d'éthylene (PET), ou encore en
une matiere plastique recyclée.

L’organe de distribution et I’organe d’application sont, de préférence, réalisés dans
un méme matériau plastique.

En variante, I’organe de distribution est réalisé en matériau plastique et 1’organe
d’application est réalisé en un matériau permettant d’obtenir un effet de froid au
contact de la peau, tel qu’un matériau métallique ou céramique par exemple.

La présente invention sera mieux comprise a I’étude de la description détaillée de
modes de réalisation, pris a titre d’exemples nullement limitatifs et illustrés par les
dessins annexés, sur lesquels :

[Fig.1]

est une vue en perspective d’un ensemble de conditionnement et de distribution ;

[Fig.2]

est une vue éclatée en perspective de I’ensemble de conditionnement et de dis-
tribution d’un produit de la [Fig.1] ;

[Fig.3]

est une vue de dessus de I’ensemble de conditionnement et de distribution d’un
produit de la [Fig.1] ;

[Fig.4]

est une vue de dessous d’un organe de verrouillage/déverrouillage de 1’ensemble de
la [Fig.1] ;

[Fig.5]

est une vue en perspective de 1’organe de verrouillage/déverrouillage de la [Fig.4] ;

[Fig.6]

est une vue partielle en coupe d’une partie de 1’ensemble de conditionnement et de
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distribution d’un produit de la [Fig.1] ;

[Fig.6A]

représente un détail de la [Fig.6] ;

[Fig.7]

est une vue en perspective d’un récipient de I’ensemble de la [Fig.1] ;

[Fig.8]

est une vue de face du récipient de la [Fig.7] ;

[Fig.9]

est une vue assemblée en coupe de I’ensemble de la [Fig.1] ;

[Fig.10]

est une vue partielle assemblée en transparence de ’ensemble de la [Fig.1] dans une
position verrouillée ;

[Fig.11]

est une vue partielle assemblée en transparence de ’ensemble de la [Fig.1] dans une
position déverrouillée ; et

[Fig.12]

est une vue de dessus d’un ensemble de conditionnement et de distribution d’un
produit comprenant un capot de recouvrement et d’obturation selon un autre mode de
réalisation.

Dans la suite de la description, on considere une base orthonormée X, Y, Z, avec Z
correspondant a un axe d’élévation représentant la direction verticale dans laquelle on
retrouve :

- un axe longitudinal X, horizontal et s’étendant de gauche a droite sur la [Fig.1] ;

- un axe transversal Y, horizontal, perpendiculaire a I’axe longitudinal X et
s’étendant d’arriere en avant sur la [Fig.1] ; et

- un axe vertical Z, orthogonal aux axes longitudinal X et transversal Y et s’étendant
de bas en haut sur la [Fig.1].

Les expressions « supérieur » et « inférieur » font référence a la partie supérieure et a
la partie inférieure des figures, dans la position montée ou assemblée de I’ensemble.

On a représenté sur la [Fig.1] un ensemble 1 de conditionnement et de distribution
d’un produit comprenant un récipient 10 ou flacon ou réservoir délimitant un volume
interne 11a destiné a contenir un produit, notamment cosmétique.

Par « produit », on entend un produit fluide ou semi-fluide, tel que par exemple un
produit de soin ou de maquillage, en particulier de maquillage des leévres, ou un produit
de soin ou de maquillage de I’épiderme d’un utilisateur. En variante, le produit pourrait
&étre tout autre produit fluide, tel que par exemple un produit alimentaire ou encore de
la peinture, etc....

Tel qu’illustré sur la [Fig.1], 'ensemble 1 s’étend axialement suivant un axe
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d’élévation Z-Z’ supposé vertical sur les figures.

L’ensemble 1 comprend en outre un organe 20 de distribution du produit contenu
dans le réservoir 10 monté sur ledit réservoir 10.

L’ensemble 1 comprend en outre un organe 30 d’application du produit solidaire de
I’organe 20 de distribution et un capot 40 de recouvrement et d’obturation de I’organe
30 d’application.

L’ensemble 1 comprend en outre mécanisme 50 de prélevement du produit contenu
dans le récipient 10. Le mécanisme 50 de prélevement de produit, visible en détails sur
la [Fig.9], comprend un corps principal 51 solidaire du récipient et délimitant un
conduit int€rieur 52 et une tige de prélevement 53 solidaire de 1’organe de distribution
20, s’étendant partiellement dans ledit conduit intérieur 52 et mobile axialement
suivant I’axe d’élévation Z-Z’ dans ledit conduit intérieur 52. La tige de prélevement
53 comprend un conduit de prélevement 54 configuré pour aspirer et €jecter le produit
par rapprochement axial suivant I’axe d’élévation Z-Z’ de 1’organe 20 de distribution
vers le récipient 10.

Le mécanisme 50 de prélevement du produit correspond a un mécanisme classique
de pompe et ne sera pas davantage décrit.

Le récipient 10 et I’organe de distribution 20 présentent une mobilité relative en
rotation entre une position verrouillée dans laquelle 1a mobilité axiale relative entre le
récipient 10 et ’organe de distribution 20 est bloquée et une position déverrouillée
dans laquelle la mobilité axiale relative entre le récipient 10 et I’organe de distribution
20 est autorisée pour permettre 1’actionnement du mécanisme 50 de prélevement du
produit.

Le récipient 10 s’étend axialement suivant I’axe d’élévation Z-Z’ supposé vertical sur
les figures. Tel qu’illustré en détail sur les figures 8 et 9, le corps 11 du récipient 10 est
muni d’une extrémité inférieure 11b fermée formant un fond et d’une extrémité su-
périeure 11c ouverte, opposée a I’extrémité inférieure 11b, formant un col 12 muni
d’une ouverture 12a permettant I’accés au volume 11a interne de réception du produit.

Le col 12 est reli€ au corps 11 du récipient 10 par un goulot d’étranglement 13. Tel
qu’illustré, le diametre extérieur du col 12 est inférieur au diametre intérieur du corps
11.

Le récipient 10 ne comprend aucune saillie radiale sur la jonction entre le col 12 et le
corps 11, notamment sur le goulot d’étranglement 13.

Tel qu’illustré, I’extrémité supérieure 13a du goulot d’étranglement 13 est reli€e au
col 12 par une collerette radiale 13b. Le corps principal 51 du mécanisme de pré-
levement est solidaire du goulot d’étranglement 13, en appui axial sur ladite collerette
radiale 13b.

Tel que visible en détails sur les figures 7 a 11, la surface extérieure 12b du col 12
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comprend une rainure axiale 14 de guidage s’étendant axialement ici, de maniére
nullement limitative, depuis I'extrémité ouverte 11c du récipient 10 sur toute la hauteur
du col 12 et circonférentiellement sur une plage angulaire.

De maniere générale, la rainure axiale 14 de guidage s’étend axialement sur une
partie de la hauteur du récipient 10.

La rainure axiale 14 de guidage s’étend circonférentiellement sur une plage
angulaire.

La rainure axiale 14 de guidage est ici pratiquée dans 1’épaisseur du col 12 et
débouche sur la surface extérieure 12b dudit col 12.

La surface extérieure 12b du col 12 du récipient 10 comprend en outre une rainure
circonférentielle 15 s’étendant axialement entre I’extrémité ouverte 12a du col 12 et
une surface axiale de butée 16 et circonférentiellement entre une surface radiale de
butée 17 et la rainure axiale 14 de guidage. De maniere générale, la rainure circonfé-
rentielle 15 s’étend axialement depuis I’extrémité ouverte 11c du récipient 10 et la
surface axiale de butée 16.

La surface axiale de butée 16, portée par le col 12, s’étend radialement depuis le fond
de la rainure circonférentielle 15 jusqu’a la surface extérieure 12b dudit col 12.

La surface axiale de butée 16 s’étend circonférentiellement sur toute la plage
angulaire de la rainure circonférentielle 15 depuis la surface radiale de butée 17
jusqu’a la rainure axiale 14 de guidage.

La surface radiale de butée 17, portée par le col 12, s’étend radialement depuis le
fond de la rainure circonférentielle 15 jusqu’a la surface extérieure 12b dudit col 12.

La surface radiale de butée 17 s’étend axialement sur toute la hauteur de la rainure
circonférentielle 15 depuis I’extrémité ouverte 12a du col 12 jusqu’a la surface axiale
de butée 16.

Tel qu’illustré, de maniere nullement limitative, le col 12 comprend une saillie
radiale 18 ou relief a franchir s’étendant axialement dans la rainure circonférentielle
15.

Tel qu’illustré, la saillie radiale 18 s’étend axialement sur toute la hauteur de la
rainure circonférentielle 15, entre I’extrémité ouverte 12a du col 12 jusqu’a la surface
axiale de butée 16. En variante, on pourrait prévoir que la saillie radiale 18 ne s’étende
axialement que sur une partie de la hauteur de la rainure circonférentielle 15.

La saillie radiale 18 s’étend circonférentiellement sur une plage angulaire entre la
surface radiale de butée 17 et la rainure axiale 14 de guidage.

La saillie radiale 18 est, ici, située circonférentiellement plus proche de la surface
radiale de butée 17 que de la rainure axiale 14 de guidage. En variante, on pourrait
prévoir de disposer la saillie radiale 18 a un autre endroit de la rainure circonférentielle

15 entre la surface radiale de butée 17 que de la rainure axiale 14 de guidage.
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L’ utilisateur est ainsi informé du passage de la position verrouillée a la position dé-
verrouillée de 1’organe de distribution 20 par rapport au récipient 10 par le fran-
chissement de la saillie radiale 18 par une nervure axiale 27a appartenant a un organe
27 de verrouillage/déverrouillage porté par 1’organe 20 de distribution, tel que cela sera
décrit plus loin.

En outre, la saillie radiale 18 n’est pas une piece déformable susceptible de se
déformer temporairement ou définitivement.

Tel que visible sur la [Fig.7], le récipient 10 comprend deux ensembles 19a, 19b de
verrouillage/déverrouillage formés chacun par une rainure axiale 14 de guidage et une
rainure circonférentielle 15.

Tel qu’illustré, les deux ensembles 19a, 19b de verrouillage/déverrouillage sont
agencés circonférentiellement a 180° I’un de ’autre, c¢’est-a-dire diamétralement
opposés.

En variante, on pourrait prévoir qu’un seul ensemble 19a de verrouillage/déver-
rouillage a savoir une seule premicre rainure axiale 14 de guidage et une seule
premiére rainure circonférentielle 15.

On pourrait également prévoir un nombre supérieur ou €gal a trois d’ensembles 19a
de verrouillage/déverrouillage.

Tel qu’illustré sur la [Fig.7], le corps 11 du récipient 10 présente une section générale
circulaire et le col 12 du récipient 10 présente une section circulaire.

Le corps du réservoir 10 peut étre réalis€, par exemple, en matiere synthétique rigide.

L’organe de distribution 20, visible en détails sur les figures 4 a 6, s’étend suivant un
axe général axial, représenté dans une position supposée verticale et confondu avec
I’axe Z-7Z’ sur la [Fig.1].

L’organe de distribution 20 comprend un corps cylindrique 21 et une paroi su-
périeure 22 transversale se raccordant au corps cylindrique 21. La paroi supérieure 22
présente une forme de dome, en particulier généralement hémisphérique. La paroi su-
périeure 22 comprend un orifice de distribution 22a, ici en son centre, traversant
I’épaisseur de ladite paroi supérieure 22.

L’organe de distribution 20 comprend en outre une jupe de montage 23 cylindrique
reliée au corps cylindrique 21 par une portion de jonction 24 inclinée de manicre
oblique par rapport a 1’axe vertical Z.

Tel qu’illustré, le diametre extérieur du corps cylindrique 21 est inférieur au diametre
extérieur de la jupe de montage 23.

Tel que visible sur la [Fig.9], la jupe de montage 23 est destinée a venir entourer ra-
dialement le récipient 10 dans la position assemblée de I’ensemble 1.

La jupe de montage 23 comprend a cet effet une extrémité proximale 23a ouverte et

une extrémité distale 23b reliée a la portion de jonction 24.
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L’organe de distribution 20 comprend en outre une cheminée de distribution 25
s’étendant axialement depuis la paroi supérieure 22, notamment son centre, a
I’intérieur dudit organe de distribution 20. En d’autres termes, la cheminée de dis-
tribution 25 est entourée radialement par le corps cylindrique 21.

La cheminée de distribution 25 comprend une extrémité inférieure 25a pourvue d’un
bourrelet d’encliquetage 25b, visible sur la [Fig.6A], et destiné a coopérer avec une
rainure correspondante (non référencée) prévue sur la tige de prélevement 53, afin de
rendre solidaire ladite tige de prélevement 53 a 1’organe de distribution 20.

La cheminée de distribution 25 comprend une extrémité supérieure 25¢ en commu-
nication fluidique avec I’orifice de distribution 22a de la paroi supérieure 22.

L’organe de distribution 20 comprend en outre une patte de fixation 26 s’étendant
depuis une extrémité inférieure 21a du corps cylindrique 21 vers I’extérieure selon une
direction oblique, inclinée vers le haut.

La patte de fixation 26 comprend un élément d’accrochage 26a, ici un bourrelet
annulaire, destiné a coopérer avec un élément d’accrochage complémentaire 32¢ prévu
sur I’organe d’application 30.

En variante, on pourrait prévoir que 1’élément d’accrochage ne soit pas annulaire. On
pourrait prévoir que 1’élément d’accrochage comprenne au moins deux segments an-
gulaires destinés chacun a coopérer avec un segment angulaire de forme complé-
mentaire prévu sur I’organe d’application 30.

L’organe de distribution 20 comprend en outre un organe 27 de verrouillage/déver-
rouillage comprenant une nervure axiale 27a s’étendant, ici, depuis la paroi supérieure
22 vers le récipient 10 dans la position assemblée, et deux pattes 28, 29 s’étendant
chacune depuis une partie de la nervure axiale 27a vers la jupe de montage 23.

La nervure axiale 27a est destin€e a coopérer avec un ensemble de verrouillage/dé-
verrouillage 19a, 19b porté par le récipient 10.

Dans la position verrouillée, visible sur la [Fig.10], la nervure axiale 27a coopere
avec la rainure circonférentielle 15 de ’ensemble de verrouillage/déverrouillage 19a,
19b et vient en butée axiale contre la surface de butée axiale 16. Lors de la rotation
relative de 1’organe de distribution 20 par rapport au récipient 10, la nervure axiale 27a
franchit la saillie radiale 18 lorsqu’il y en a une, pour venir se situer dans la rainure
axiale 14 de I’ensemble de verrouillage/déverrouillage 19a, 19b dans une position dé-
verrouillée du rapprochement axial de 1’organe de distribution 20 par rapport au
récipient 10, visible sur la [Fig.11].

Dans cette position déverrouillée, I’organe de distribution 20 peut translater
axialement vers le récipient 10 afin d’actionner le mécanisme de prélevement 50 du
produit.

En effet, le rapprochement axial par translation selon I’axe d’élévation Z-Z’ de
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I’organe de distribution 20 vers le récipient 10 provoque un déplacement axial le long
de 'axe Z-Z’ de la tige de prélevement 53 et permet d’expulser une dose de produit sur
la surface d’application de I’organe d’application 30, a travers I’orifice de distribution
22a.

En variante, la nervure axiale 27a pourrait s’étendre axialement uniquement le long
de la portion de jonction 24 et en partie le long de la jupe de montage 23. La partie de
la nervure axiale 27a s’étendant sur le corps cylindrique 21 répond a une pro-
blématique de moulage et n’est pas indispensable.

De maniere générale, 1a nervure axiale 27a est reli€e a la jupe de montage 23 par
I’intermédiaire des pattes 28, 29.

La dimension axiale de la nervure axiale 27a dépend de la dimension axiale de la
rainure axiale 14 prévue sur le récipient 10 et notamment a la course de la tige de pré-
levement nécessaire pour prélever une quantité de produit dans le récipient 10.

Tel que visible sur les figures 4 et 5, la nervure axiale 27a présente une section de
forme semi-oblongue.

Chaque pattes 28, 29 de I’organe 27 de verrouillage/déverrouillage comprend une
extrémité proximale 28a, 29a reliée a une partie de la nervure axiale 27a et une
extrémité distale 28b, 29b reliée a la surface intérieure 23c de la jupe de montage 23.

La dimension axiale de chacune des pattes 28, 29 varie progressivement, en
diminuant, entre I’extrémité proximale 28a, 29a et I’extrémité distale 28b, 29b.

Chaque pattes 28, 29 de I'organe 27 de verrouillage/déverrouillage présente une
forme voutée sous la forme d’une arche.

Tel qu’illustré, et de maniere nullement limitative, I’extrémité supérieure 28c, 29¢ de
chacune des pattes 28, 29 est reliée a la surface intérieure 24a de la portion de jonction
24.

L’organe 27 de verrouillage/déverrouillage comprend ici deux pattes 28, 29
s’entendant vers 1’extérieur dans deux directions opposées, ici obliques. En variante,
on pourrait prévoir que 1’organe 27 de verrouillage/déverrouillage ne comprenne
qu’une seule patte 28 s’entendant vers 1’extérieur dans une des deux directions
opposées.

Tel qu’illustré, I’organe 20 de distribution comprend deux organes 27 de ver-
rouillage/déverrouillage agencés circonférentiellement a 180° 1’un de 1’autre,
c’est-a-dire diamétralement opposés, et destinés chacun a coopérer avec un ensemble
19a, 19b de verrouillage/déverrouillage du récipient 10.

En variante, on pourrait prévoir qu’un unique organe 27 de verrouillage/déver-
rouillage.

On pourrait également prévoir un nombre supérieur ou égal a trois d’organes 27 de

verrouillage/déverrouillage.
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De maniere générale, le nombre d’organes 27 de verrouillage/déverrouillage est égal
au nombre d’ensembles 19a, 19b de verrouillage/déverrouillage du récipient 10.

Chaque patte 28, 29 peut €tre flexible ou €lastiquement déformable dans la direction
radiale, notamment pour franchir la saillie radiale 18 du récipient 10, absorber les dis-
persions dimensionnelles dues aux tolérances de fabrication des différents éléments
mis en ceuvre et conférer un confort et une sensorialité accrus pour 1’ utilisateur lors du
déplacement de 1’organe de distribution par rapport au récipient entre les positons ver-
rouillée et déverrouillée. Par « élastiquement déformable », on entend tout élément, de
par sa forme ou son matériau configuré pour se déformer élastiquement lors d’une sol-
licitation extérieure et pour reprendre sa forme initiale apres 1’arrét de la sollicitation
extérieure, ici par exemple apres avoir franchi la saillie radiale 18. La flexibilité de la
ou des pattes 28, 29 permet également d’absorber les tolérances de fabrication, ainsi
que d’améliorer le confort d’utilisation, notamment lors du franchissement de la saillie
radiale 18 du récipient 10.

Chaque patte 28, 29 est avantageusement réalisée d’un seul tenant avec la nervure
axiale 27a.

La nervure axiale 27a de 1’organe 27 de verrouillage/déverrouillage est indirectement
raccordée a la jupe de montage 23 par I’intermédiaire d’une ou de deux pattes 28, 29
flexibles ou déformables dans la direction radiale.

Les pattes 28, 29 présentent avantageusement une épaisseur proche de 1’épaisseur de
la jupe de montage 23 a laquelle elles se raccordent afin d’éviter des problemes de re-
tassures visibles sur la surface extérieure de ladite jupe de montage 23 et susceptibles
d’apparaitre lors du refroidissement de 1’organe 20 de distribution aprés moulage. De
tels problemes de retassures, visibles depuis I’extérieur et nuisant a I’esthétique de
I’organe 20 de distribution, auraient pu survenir si la nervure axiale 27a était di-
rectement raccordée a la surface int€rieure de la jupe de montage 23.

Autrement dit, I’épaisseur des pattes 28, 29 est inférieure ou égale a I’€paisseur de la
jupe de montage 23 a laquelle elles se raccordent, mieux inférieure ou égale a 80% de
I’épaisseur de la jupe de montage 23 a laquelle elle se raccorde. Ainsi, si par exemple
la jupe de montage 23 présente une €paisseur de 1 mm, les pattes 28, 29 pourront
présenter une épaisseur inférieure ou égale a 1mm, et par exemple voisine de 0,8 mm.
Dans un autre exemple, si la jupe de montage 23 présente une épaisseur de 2 mm, les
pattes pourront présenter une €paisseur inférieure ou égale a 2 mm, et par exemple
voisine de 1,6mm, ou moins, par exemple voisine de 0,8 mm, en fonction de la
flexibilité dans la direction radiale que 1’on souhaite conférer aux pattes 28, 29. Ainsi,
avantageusement, I’épaisseur des pattes 28, 29 est comprise entre 50% et 100% de
I’épaisseur de la jupe de montage 23 a laquelle elles se raccordent.

Grace a la ou les pattes 28, 29, lors du franchissement de la saillie radiale 18 du
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récipient, la nervure axiale 27a de 1’organe 27 de verrouillage/déverrouillage ne subit
pas de pression et n’est donc pas soumis au risque de matage ou d’endommagement
suite a des franchissement répétés de la saillie radiale 18, ce qui permet d’améliorer la
durée de vie de ’ensemble 1.

L’organe d’application 30 est solidaire en rotation et en translation de I’organe de
distribution 20.

L’organe d’application 30 présente un dome de forme généralement hémisphérique
entourant partiellement le corps cylindrique 21 de I’organe de distribution 20.

L’organe d’application 30 est délimité par une paroi sup€rieure 31 présentant une
surface d’application 31a comprenant un orifice traversant 31b coaxial avec I’ orifice
de distribution 22a et une paroi latérale extérieure 32 se prolongeant depuis la paroi su-
périeure 31 vers la patte de fixation 26 de 1’organe de distribution 20.

En variante, on pourrait prévoir que 1’orifice traversant 31b de la paroi supérieure 31
de I’organe d’application 30 ne soit pas coaxial avec I’orifice de distribution 22a de
I’organe de distribution 20.

En effet, on pourrait prévoir un renvoi d’angle dans I’organe d’application 30, par
exemple jusqu’a 90°, entre la cheminée de distribution 25 de 1’organe de distribution
20 et un canal (non représenté) de 1’organe d’application 30 menant jusqu’a I’orifice
traversant 31b.

La paroi latérale extérieure 32 comprend un décrochement 32a s’étendant de maniere
oblique vers I’organe de distribution 20.

L’extrémité inférieure libre 32b du décrochement 32a de la paroi latérale extérieure
32 comprend un €lément d’accrochage 32c destiné a coopérer avec I’élément
d’accrochage 26a prévu sur I’organe de distribution 20.

L’extrémité inférieure libre 32b du décrochement 32a se situe a une distance radiale a
I’axe central Z-Z’ plus faible que la dimension radiale maximale de I’organe
d’application 30.

En variante, on pourrait prévoir tout mécanisme configuré pour rendre solidaire
’organe d’application 30 et I’organe de distribution 20.

De maniere générale, ’organe d’application 30 est solidaire d’un contenant
comprenant au moins le récipient 10, voir le récipient 10 et I’organe de distribution 20.
En effet, on pourrait prévoir que 1’organe d’application 30 soit relié directement au
récipient 10.

L’organe d’application 30 est recouvert par le capot 40 de recouvrement et
d’obturation de 1’ orifice de distribution 22a.

Le capot 40 est en concordance de forme avec I’organe d’application 30.

De maniere nullement limitative, le capot 40 comprend un corps 41 en forme de

dome, notamment généralement hémisphérique, entourant partiellement 1’organe
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d’application 30.

Dans I’exemple illustré, et de maniere nullement limitative, le corps 41 de forme gé-
néralement hémisphérique comprend une peau ou enveloppe 42 réalisée dans un
premier matériau, par exemple en maticre plastique, notamment en polymere thermo-
plastique, tel que par exemple du polyéthylene (PE) ou de I’élastomere thermo-
plastique (TPE).

Le corps 41 comprend en outre une structure 43 a membrures réalisée dans un
deuxieme matériau, plus rigide que le premier matériau.

En variante, on pourrait prévoir tout autre forme pour le capot 40.

Tel qu’illustré sur les figures 1 a 11, la structure 43 2 membrures comprend une
portion d’obturation 44 située en regard de 1’ orifice de distribution 22a dans la position
montée du capot 40 sur I’organe d’application 30.

La structure 43 a membrures comprend en outre une pluralité de membrures 45
radiales, ici au nombre de huit, s’étendant depuis la portion d’obturation 44 le long du
corps 41.

Ainsi, chaque membrure 45 comprend une extrémité proximale 45a reliée a la
portion d’obturation 44 et une extrémité distale 45b libre, s’étendant radialement vers
le décrochement 32a de la paroi latérale extérieure 32 de I’organe d’application 30.

Dans ce mode de réalisation, on pourrait prévoir le point d’injection des membrures
radiales 45 au niveau de la portion d’obturation 44. En variante, on pourrait prévoir le
point d’injection au niveau d’une des membrures radiales 45.

En variante, dans le mode de réalisation illustré sur la [Fig.12], dans lequel les
mémes éléments portent les mémes références, la structure 43 a membrures comprend
une pluralité de membrures annulaires 46, ici au nombre de trois, reliant les membrures
radiales 45 entre elles.

Par exemple, la structure a membrures 43 comprend un nombre de membrures an-
nulaires 46 supérieur ou €gal a un, par exemple supérieur ou €gal a deux, reliant les
membrures radiales 45 entre elles.

Les membrures annulaires 46 sont ici disposées de maniere concentrique autour de
I’axe central Z-7Z’.

Tel qu’illustré, la structure a membrures 43 est dépourvue de portion centrale
d’obturation 44. En variante, on pourrait €également prévoir une portion d’obturation 44
entourée radialement par une ou plusieurs membrure annulaire 46.

Dans ce mode de réalisation, on pourrait prévoir le point d’injection des membrures
au niveau d’une des membrures annulaires 46, en particulier la membrure annulaire
situé€e radialement au plus proche de I’axe central Z-Z’. En variante, on pourrait
prévoir le point d’injection au niveau d’une des membrures radiales 45.

L’extrémité distale 45b de chacune des membrures 45 correspondent a une contre-
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dépouille formant un crochet local d’accrochage sur I’organe d’application 30.

L’extrémité distale 45b de chacune des membrures 45 se situent a une distance
radiale a 1’axe central Z-Z’ plus faible que la dimension radiale maximale du capot 40.

La structure 43 4 membrures, et notamment 1’extrémité distale 45b de chacune des
membrures 45, coopere avec le décrochement 32a de la paroi latérale extérieure 32 de
I’organe 30 d’application dans la position montée du capot 40 sur ledit organe 30
d’application.

Les membrures 45 sont, ici, régulierement espacées I'une de ’autre circonféren-
tiellement autour du corps 41.

La peau 42 s’étend au moins entre les membrures 45.

Tel qu’illustré, la peau 42 est surmoulée sur la structure 43 a membrures, en par-
ticulier de maniere a former un corps 41 présentant une €paisseur constante.

On pourrait prévoir que la peau 42 recouvre entierement la structure 43 2 membrures,
ou au contraire que la peau 42 et la structure 43 a membrures soient solidaires sans re-
couvrement, ¢’est-a-dire s’étendant entre les membrures 45.

De maniere générale, le capot 40 est réalisé par moulage a bi-injection ou par
surmoulage de deux matieres plastiques différentes. La peau 42 ne présente pas une
rigidité configurée pour s’accrocher a I’organe d’application 30. C’est la bi-injection
ou le surmoulage qui permet de lier I'ensemble des membrures 45 et de structurer le
capot 40.

Tel qu’illustré, le capot 40 est dépourvu de tout relief en saillie radiale vers
I’intérieur, tout en offrant une mise en place sur 1’organe d’application 30 et un retrait a
I’écart dudit organe d’application 30 facilités.

La structure 43 a membrures permet d’assurer 1’intégrité structurelle et géométrique
du capot 40, ainsi que sa fixation par encliquetage sur le décrochement 1 32a de
I’organe d’application 30.

La peau 42, en matériau moins rigide que les membrures 45, n’oppose qu’une ré-
sistante limitée a la déformation de la structure a membrures 43.

Par exemple, la structure 43 2 membrures est réalisée en matiere plastique rigide,
notamment en polymere thermoplastique, tel que par exemple du polypropylene (PP)
ou du polytéréphtalate d'éthylene (PET), ou encore en une maticre plastique recyclée.

Tel qu’illustré, la structure 43 2 membrures comprend huit membrures 45.

En variante, on pourrait prévoir un nombre différent de membrures 45, par exemple
supérieur ou égale a deux.

Tel que visibles en détails sur les figures 6, 6A et 9, la surface intérieure 40b du capot
40 comprend, ici, deux encoches 46 concentriques destinées a coopérer chacune avec
un godron axial 34 porté par la paroi supérieure 31 de I’organe d’application 30.

La coopération des encoches 46 avec les godrons axiaux 34 permet de garantir
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I’étanchéité autour de 1’ orifice de distribution 22a.

En variante, on pourrait prévoir un nombre différent d’encoche 46 et de godron 34,
par exemple supérieur ou €gal a un.

En variante, on pourrait prévoir une inversion structurelle dans laquelle ’encoche 46
est pratiquée sur la paroi supérieure 31 de I’organe d’application 30 et le godron 34 fait
saillie de la surface intérieure 40b du capot 40.

Tel qu’illustré, le capot 40 est en contact sur toute sa surface intérieure avec I’organe
d’application 30.

En variante, on pourrait prévoir des contacts ponctuels entre le capot 40 et I’organe
d’application 30 afin de s’adapter aux tolérances de fabrication et limiter
I’hyperstatisme de 1’assemblage entre le capot 40 et ’organe d’application 30.

La structure de la peau 42 et de la structure 43 a membrure permet de faciliter le
démoulage en force du capot 40, ainsi que de favoriser sa déformation dans la direction
radiale pour I’encliquetage/désencliquetage sur I’organe d’application 30. En effet, les
membrures 45 subissent une déformation essentiellement radiale et la peau 42 absorbe
une déformation radiale et circonférentielle pour faciliter le passage de 1’extrémité libre
40a du capot 40 par-dela la zone de plus grand diametre de 1’organe d’application 30.

Par ailleurs, une telle structure de capot 40 permet de réduire sa masse et la quantité
de maticre plastique utilisée pour sa fabrication, par rapport a un capot monobloc
réalisé en une unique matiere plastique et pourvu de godrons d’encliquetage.

L’organe de distribution 20 et I’organe d’application 30 sont avantageusement
réalisés en matiere plastique, notamment en polymere thermoplastique, tel que par
exemple du polypropylene (PP) ou du polytéréphtalate d'éthylene (PET), ou encore en
une matiere plastique recyclée. L’organe de distribution 20 et I’organe d’application 30
sont, de préférence, réalisés dans un méme matériau plastique.

En variante, I’organe de distribution 20 est réalisé en matériau plastique et I’organe
d’application 30 est réalisé en un matériau permettant d’obtenir un effet de froid au
contact de la peau, tel qu’un matériau métallique ou céramique par exemple.

La structure particuliere de 1’organe 27 de verrouillage/déverrouillage, et notamment
la flexibilité radiale de la ou des pattes 28, 29 permet de compenser les tolérances de
fabrication pour assurer un contact optimal entre la nervure axiale 27a et la surface de
butée axiale 16, tout en évitant tout risque de retassures sur la surface extérieure de la
jupe de montage et en limitant le risque de matage de la nervure axiale 27a suite a des
franchissements répétés de la saillie radiale 18, ce qui améliore la fiabilité dans le
temps de 1’organe de verrouillage/déverrouillage.

Par ailleurs, la flexibilité dans la direction radiale des pattes 28, 29 portant la nervure
axiale 27a de I’organe de verrouillage/déverrouillage permet de conférer un confort et

une sensorialité accrus pour 1’utilisateur lors du déplacement de I’organe de dis-
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tribution 20 par rapport au récipient 10 entre les positons verrouillée et déverrouillée.
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Revendications

Ensemble (1) de conditionnement et de distribution d’un produit,
notamment d’un produit cosmétique, comprenant au moins :

- un contenant (10, 20) s’étendant selon un axe d’élévation (Z-Z’) et dé-
limitant un volume interne (11a) destiné a contenir le produit ; et

- un organe (30) d’application monté sur le contenant (10, 20), et
comprenant une paroi supérieure (31) présentant une surface
d’application (31a) du produit pourvue d’ un orifice traversant (31b) en
communication fluidique avec le volume interne (11a) du contenant (10,
20) et une paroi latérale extérieure (32) se prolongeant depuis la paroi
supérieure (31) et se terminant par un décrochement (32a) s’étendant
vers 1’axe d’élévation (Z-2.), et

- un capot (40) de recouvrement et d’obturation monté sur 1’organe (30)
d’application du produit et en concordance de forme avec ledit organe
(30) d’application, caractérisé€ en ce que le capot (40) comprend un
corps (41) comprenant une peau (42) réalisée dans un premier matériau
et une structure (43) a membrures réalisée dans un deuxieéme matériau
plus rigide que le premier matériau, la peau (42) étant reliée a la
structure (43) a membrures, la structure (43) a membrures coopérant
avec le décrochement (32a) de la paroi latérale extérieure (32) de
I’organe (30) d’application dans une position montée du capot (40) sur
ledit organe (30) d’application.

Ensemble (1) selon la revendication 1, dans lequel la paroi supérieure
(31) de I’organe (30) d’application présente une forme de dome,
notamment hémisphérique.

Ensemble (1) selon la revendication 1 ou 2, dans lequel la structure (43)
a membrures comprend au moins trois membrures radiales (45)
s’étendant le long du corps (41) du capot (40).

Ensemble (1) selon la revendication 3, dans lequel chaque membrure
(45) de la structure (43) & membrures comprend une extrémité distale
(45b) libre, s’étendant radialement vers le décrochement (32a) de la
paroi latérale extérieure (32) de I’organe d’application (30).

Ensemble (1) selon la revendication 3 ou 4, dans lequel les membrures
(45) sont régulierement espacées 1’une de I’autre circonférentiellement
autour du corps (41) du capot (40).

Ensemble (1) selon I’une quelconque des revendications 3 a 5, dans

lequel la peau (42) s’étend au moins entre les membrures (45).
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Ensemble (1) selon I’une quelconque des revendications 3 a 6, dans
lequel la structure (43) a membrures comprend une portion d’obturation
(44) située en regard de I’orifice de distribution (22a) de I’organe de dis-
tribution (20)dans la position montée du capot (40) sur I’organe
d’application (30) et dans lequel chacune des membrures (45) comprend
une extrémité proximale (45a) reliée a la portion d’obturation (44).
Ensemble (1) selon I’une quelconque des revendications 3 a 7, dans
lequel la structure (43) a membrures comprend au moins une membrure
annulaire (46) reliant entre elles les membrures radiales (45).

Ensemble (1) selon I’une quelconque des revendications précédentes,
dans lequel la peau (42) est surmoulée sur la structure (43) a
membrures, en particulier de manicre a former un corps (41) présentant
une épaisseur constante.

Ensemble (1) selon I’une quelconque des revendications précédentes,
dans lequel I'une de la surface intérieure (40b) du capot (40) et de la
paroi supérieure (31) de 1’organe d’application (30) comprend au moins
une encoche (46) concentrique a I’orifice traversant (31b) de I’organe
d’application (30) et destinée a coopérer avec un godron axial (34) porté
par I’autre de la surface intérieure (40b) du capot (40) et de la paroi su-
périeure (31) de I’organe d’application (30).

Ensemble (1) selon I’une quelconque des revendications précédentes,
dans lequel le capot (40) est en contact sur toute sa surface intérieure
(40b) avec ’organe d’application (30).

Ensemble (1) selon I’une quelconque des revendications précédentes,
dans lequel le décrochement (32a) de la paroi latérale extérieure (32) de
I’organe (30) d’application s’étend de manicre oblique vers 1’axe
d’élévation (Z-2).

Ensemble (1) selon I’une quelconque des revendications précédentes,
dans lequel le décrochement (32a) de la paroi latérale extérieure (32) de
I’organe (30) d’application comprend une extrémité inférieure libre
(32b) située a une distance radiale a I’axe d’€élévation (Z-Z’) plus faible
que la dimension radiale maximale dudit organe d’application (30).
Ensemble (1) selon la revendication 13, dans lequel I’extrémité in-
férieure libre (32b) de la paroi latérale extérieure (32) de 1’organe (30)
d’application comprend au moins un €élément d’accrochage (32c) destiné
a coopérer avec un €élément d’accrochage (26a) complémentaire prévu

sur le contenant (10, 20).
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[Fig. 2]

]

Sni et
N

el

&

- {
L.,




3/11

[Fig. 3]

[ TR I

§
;
i
]
7
1

[Fig. 4]




4/11

[Fig. 5]
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[Fig. 6A]
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[Fig. 7]
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[Fig. 8]
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[Fig. 9]
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[Fig. 10]
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