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(54) Rotor bezkontaktntho fézového ménide

Rotor bezkontaktniho fézového ménidle.
Vyndlez se tyké rotoru bezkontaktnfiho
fézového m&nide a klade si za ukol sni~
Zit koliséni budiefiho proudu ve stato-
rovych budicich vinutich.Na rotoru bez-
kontaktntho fézového m&nile s jednofézow
vym rotorovym vystupnim vinutim,které

je spojeno s rotorovym vinutim pomocné-
ho transformétorku,je umisténa kompen-
zadni impedance a v rotorovych dréZkéch
vedle vystupniho vinuti je uloZeno kom-
penzadni vinuti, jehoZ schéma a krok vi-
nut{ jsou stejné jako u zmin&ného vy-
stupniho vinutf.Kompenza¥ni vinuti a ro-
torové vystupni vinuti jsou vz4jemnd
posunuta o 90° elektrickych.S vyhodou
miZe byt kompenzadni impedance zapojena
v sérii v obvodu kompengainiho vinut{,
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Vynélez se tykﬁ rotoru bezkontaktnich fdzovfch ménidl, které se pouZivajfi jako odmd-
rovy prvek polohy, zejména v obvodech ¥islicov® Ffzengch obrébdcich strojd, k 2 jisfovént
polohy véhovych a ddvkovacich za¥izeni apod.

Dopesud vyrdbdné bezkontektni fézové ménide jsou polohové oto¥né frensformétorky,
obsahujici{ 1i3t¥ny statorovy svazek opatieny dréikami, v nichZ je uloZeno vicefézové,
zpravidla dvoufézové budiel vinuti, prifem# vinuti jedné a druhé fdze jsou prostorovd po-
sunuta o 90 © elektrickfch a napdjena napétim posunutym o 90 ° Rotoron svazek, ktery je
upevnén na hi*fdeli neseném loZisky v leZiskovych 8tftech, je opatien rovnéz dréékami, v
nichZ Jje uloZeno rotorové jednofdzové vystupni vinuti, Pi¥ivedou-li se na statorové budict
vinut{ p#fsludnd napéti, jek je popsdno shora, indukuje se na rotorovém vystupnim vinuti
napét{ o konstantnf amplitudé., Fdze tohoto vystupnfho nap&ti je zdvisld na okam#ité po-
lozé vég§ statorovému budicimu vinut{. Natd8enim rotoru vidi statoru se méni potom féze
'.vystupniho napéti od 0 © do 360 ° elektrickych. Ve stardich kontaktnfich provedenfch fé-
zovfch m&nidd byle vystupni rotorové vinuti vy#edeno na sbéraci krouZky a vystupni napdti
sniméno kartd¥i., V novdjSfich bezkontakinfich provedenich je zmfn&né mechanické sb&ract
dstroji néhrazeno specidlng uprdvenym pomocnyn transformdtorem, ktery pFes vzduchovou me-

zeru zaji¥fuje induk¥n{ vazbu mezi rotorem a statorem. Ze statorového vinuti pomocného
transformdtorku se tsk bez mechanického sbdractho dstrojf ziskdvd vystup fézového m&nilde.
Nevyhoda kontaktnfho fézového ménile s mechanickym sbiracim dstrojim proti bezkon-
taktnimu fdzovému ménidi tkvi piedevdim v jeho men3f spolehlivosti a piesnosti, které
jsou zplhsobeny prévé zmin&nym mechanickym sb&racim dstrojim. Nicmén& ani bezkontaktnf
provedeni fézového méni¥e s pomocnym transformdtorkem nenf zcela idedlni, Jeliko? roto-
rové vystupni vinuti{ fdzového ménile je spojeno do série s rotorovym vinutim pomocného
transformdtorku, dochdzi zde k zatiZfenf rotorového vystupniho vinutf{ fézového m3nige,
které tak kryje celkové ztraty pomocného transformétorku. Rotorové vystuphi vinutf fézo-
vého m&nide musi totiZ? dodévat energii pot¥ebnou k protladenf magnetického toku p¥es jsho
rotoru, Statoru i pres vzduchovou mezeru pomoeného transformétorku. Toto zatfZenf rotoro-
vého vystupniho vinuti fézového m&nide zplsobuja zmdnu proudu v budicich vinutich stato-
ru podle polohy rotoru a klade velké ndroky na napdjeci zdrej a stabilizaei budicfho na-

p¥ti, Koliséni proudu ve statorovych budicich vinutich nep¥iznivé ovliviuje také kruho-
vitost maénetického pole ve vzduchové mezefe, 8imZ se opét sniZuje k¥alita fézového méni-

ge, zejména jeho presnost.
Ukolem vyndlezu je sniZit chyby bezkontaktnich fézovych m&nidl, které jsou zpisobeny
kolisdnim proudu ve statorovych budicich vinutfch v dtsledku zatiZeni rotorového vystup~

niho vinut{ pomoenym transformétorkem,

V§de uvedené nevghody do znainé miry odstrenuje vynélez, ktery spolivéd v tom, e ro-
tor bezkontaktniho fézového m&nile, obsahujic{ h¥f{del s rotorovym svazkem opatienym dréZ-
kemi, v nichZ je ulo¥eno jednofézové rotorové vystupni vinuti, které je spojeno v sérii
s rotorovym vinutim pomocného. transformdtorku uloZenym na izoladni kostie upevnéné na ro-
toru; mé v dréZkdch rotorového svazku vedle rotorového vystupntho vinut{ fézového mé&nile
uloZeno kompenzadini vinuti, jehoiZ schéma a krok vinut{ jsou stejné jeko zminéného rotoro-
vého vystupniho vinutf, pFidem# kompenzalni vinuti a rotorové vystupni vinuti jsou vzé-

jemn¥ posunuta o 90 © elektrickfch a s vfhodou je na ndm upevn&na kompenzadni impedance,
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kterd jJe zapojeng v sérii v obvodu kompenza¥niho vinuti,

V¢hodou v&nélezu je, %e p¥i provedeni bezkohtaktnfho fézového m¥nie podle vyndlezu
ve srovnéni s dosavadnim provedenim bez kompenza¥nfho viputi se odstrani nelo alespon
sni¥f kolfsdnf budicfho proudu ve statorovych budicich vinutich, ﬁsnaruﬁi se aymetrie
kruhového magnetického pole ve vzduchové mezefe stroje a sniZfi se nédroky na stabilitu
napédjectho zdroje, cof mé velkf vliv na piesnost stroje.

P¥{klad proveden{ vyndlezu je zndzornén na p¥iloZenych vfkresech, kde obr.ll predsta-
vuje bezkontaktni fézovy m¥nid podle vyndlezu v ﬁodélném fezu, obr. 2 nérys %ela rotoro-
vého vinut{ a obr, 3 schéma zapojeni vBech vinuti fézového m3niée, pomocného transformﬁ-
torku a kompenza¥nfho vinutf, '

Bezkontaktni fdzovy m&ni¥ podle vynélezu obséhuje stator 1 , sestédvajici z lidt&ného
statorového svazku 2 , v jehoZ dréXkéch je uloZeno dvoufédzové statorové budici vinuti 3,

pfi&em? vinutf jedné a druhé fédze jsou prostorové posunuta o 90 ® elektrickych a napéjena
napétim vzédjemn& posunutym o 90 O, Statorovy svazek 2 Jje upevndn v hrnédkovité kost¥e 4,
v jejimZ dnu je zhotovena loZiskovd komora pro uloZeni loZiska 5. Statorové budici vinutf
3 Jje izolovéno a zpevn¥no zelitim v izoledni hmot& 6. Ve vrtdni statorového svazku 2
je umfstdn rotor_7, sklddajfci se z li¥t¥ného rotorového svazku 8, upevnéného na hi{dell
9 neseném loZiskem 5 v loZiskové komofe kostry 4 a loZiskem 10 v loZiskovém Ztftu 1l,
Rotorovy svazek 8_ Jje opatfen dréikemi 12, v nichZ je uloZeno rotorové vinuti vystupni 13
a 0 90 2 elektrickjch k tomuto vystupnimu vinutf 13 Jje v dréfkéch rotorového svazku 8
navinuto kompenza®ni vinutf 14, V obvodu kompenzainiho vinutf 14 a v sérii s nim je za-
pojena kompenzainf impedance 154 RozloZeni rotorového vystupntho vinutf 13 @& kompenzalni
ho vinuti 14, co do poftu zévitd v jednotlivych drd¥kéch 12 , nemusi byt rovnomé&rné,
nybri v nékterjch dréZkéch 12 miZe bft navinut v&t31 pofet zdvitd rotorového vystupniho
vinut{ 13 a men8{ pofet zdvitl kompenza¥niho vinutf 14 nebo naopak, p¥ifem? je moZné, Ze
v nkterych dré’kdch 12 budou navinuty zévity pouze vfstupniho vinutf 13 nebo kompenzadni
ho vinuti 14, Hodnota impedancg 15 , kterd miZe byt tvofena nap¥iklad ohmickym odporem,
se ur¥f tak, aby jejf u¥inek na statorové budici vinutf 3 byl stejny, jako d¥inek roto-
rovéhd vystupntho vinutf 13 spojeného & rotorovym vinutim 18 pomocného transformétorku
17, Impedance 15 , v daném p¥ipad® ohmicky odpor, miZe byt upevnén kdekoliv na rotoru T
V pifkladu znézorndném na obr, 2 je impedance L5 privézdna k &elu rotorového vinuti pro-
vézkem,

Bezkontaktnf p¥enos nap&tfi z rotorového vystupniho‘vinuti 13 &e uskutednujé pomocit

transformétorku 17. Rotorové vinutf 18 pomocného transformétorku 17 je uloZeno na izo-
ladni kostie 19 upevndné na rotoru J. Statorové vinuti 20 pomocného transformétorku 17

navinuté na izola¥ni kostie 21 je upevn¥no ve statoru l. Indukini vezbu mezi ob&ma vinu-
timi zprostfedkuje magneticky obvod sklddajici se z rotorové ¥dsti 22 a statorové tdsti
23 a vzduchové mezery 24. Schéma celkového zapojeni je patrno z obr. 3. Jednotlivé féze

dvoufdzového budiciho vinutf 3 jsou napéjeny nap&tim vzdjemné posunutym o 90 °, Rotorové
vystupni vinutl 13 fdzového méni¥e je spojeno v sérii s rotorovym vinutim 18 pomocného

transformétorku 17 a statorové vinut{ 20 pomocného trensformétorku 17 potom tvo¥f vystup
fézového m¥ni¥e, na n&j# je pripejena zat&Zovaci impedance 5.
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Kompenzadni vinuti 14 , které je proti rotorovému vystupnimu vinuti 13 posunuto o
90 © elextrickfch je zapojeno v sérii s kompenza¥ni impedanci 15.

Pripoji=1i se statorové budiel vinutf 3 ke zdroji nap¥ti, indukuje se v Jednofézo-
vém rotorovém vystupnim vinuti 13 nap&ti o konstentni emplitud€, avdak s prom&nnym posu-
nutim féze, které je zévislé na natoleni rotoru J proti statoru l. Proti tzv. referent-
nimu nap&ti{ je nap&tf na rotorovém vystupnim vinuti 13 posunuto Um&rné& tthlu natoeni ro=-
toru 7 vi¥i statoru l. Toto nap¥ti, které je pfivedeno na rotorové vinutf 18 pomocného
transformétorku 17 , indukuje ve statorovém vinutf 20 pomocného transformétorku 17 nap@ti
o stejném posuvu féze jako je nap&t{ na rotorovém vystupnim vinuti 13. Ve statorovém vinu-
t{ 20 indukované nap&t{ je potom p¥ivedeno na zat&Zovaci impedanci 23. Zat&%ovaci impe-
dancf 25 miZe byt nap¥ikled ovlddaci zaffzenf &{slicov¥ Fizenjch obrdb&cich strojl, kte-
rému podle natodent rotoru 7 udéluje fézovy méni& p¥i{sludné informace. Kompenzalni vinuti

14 spojené do série s kompenzadni imbedanci 15 odstranuje nebo alespon sni¥uje kolfsénf
proudu v budicich vinutfch 3 v pribshu otédeni rotoru 7 a tim se odstreniuje nebo elespon
podstatng sniZuje deformace kruhového magnetického pole ve vzduchové mezele, Na kruho=-
vitosti magnetického pole ve vzduchové meze¥e je toti% do zna¥né miry z4visld i piesnaest
fézovych ménidf, Jsou mo¥né i rizné modifilkace piedmEtného vyndlezu, Tek nap¥iklad budi-
ed vinut{ mi¥e mft libovolny polet fézf. Fézovy m¥nid mi¥e byt vicepdlovy, nikoliv jen
dvoupdlovy, jak je zndzorndno na obre 1 a 2. Kompenza®ni vinutf nemusi byt nutn& spojeno
do série s kompenza¥ni impedancif, ale mi¥e byt spojeno i nekrétko, jestliZe jeho vlastni
impedance je tekovd, aby takto provedené kompenza®ni vinuti m&lo stejny d¥inek jako vinut{f
kompenzadn{ spojené v sérii s kompenzalni impedanci.

pREEDMET VYNALEZU

1. Rotor bezkontaktnfho fézového m&nife s h¥fdell a rotorovym svazkem opatPenym draZkami,
v nichZ je uloZeno jednofdzové rotorové vystupni vinuti, které je spojeno v sérii s
rotorovym vinuti{m pomocného transformétorku upevnénym na rotoru, vyznaleny tim, Ze
obsahuje kompenzadni impedameci (15), tvofenou napPiklad ohmickym odporem a v rotorovydh
dréskéch (12) rotorového svazku (8) vedle rotorového vystupnfho vinutf (13) fézového
ménide je uloZeno kompenzadni vinutf (14), jehoZ? schéma a krok vinuti jsou stejné jako
u zminéného vystupniho vinutf (13), pridem¥ kompenzadni vinuti (14) a rotorové vystup=-

ni vinutf (13) Jjgou vzdjemn& posunuta o 90 © elektrickych.

2+ Rotor bezkontaktniho fdzového m&nide podle bodu l. vyznaleny tim, Ze kompenzaéni
impedance (15) je zapojena v sérii v obvodu kompenzalnfho vinuti (14),

3 vykresy
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