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Zespol stykéow przelaczajacych do przekainikéw elektromechanicznych
Patent trwa od dnia 9 maja 1960 r.

Wynalazek dotyczy konstrukcji zespolu sty-
kéw przelaczajacych do przekaznikéw elektro-
mechanicznych.

Zespol stykéw wedlug wynalazku, w stosun-
ku do istniejgcych zwieksza niezawodno$é dzia-
lania przekaznika, zapewnia bezodskokowe
zwieranie i rozwieranie obwodéw, sterowanych
przekaznikiem oraz zwieksza odporno§é na
drgania wlasne i zewnetrzne przekaZnika.

Istotny jest tu fakt wprowadzenia styku ru-
chomego ,kleszczacego sie* pomigedzy dwiema
szczekami styku nieruchomego oraz taki ich ze-
staw, by roawarcie stykéw roboczych i spoczyn-
kowych nie zalezalo od poczatkowej fazy ruchu
zwory przekaznika tak przy zadzialaniu, jak
i powrccie przekaznika.

Na rysunku przedstawiony jest. uklad styku
przelagczajgcego w poloZeniu sroczynkowym.

Uklad stykéw przelgczajacych wedlug wyna-
lazku moze byé wykonywany jako styk odlacza-
jacy z wykcrzystaniem elmentéw a i b oraz

*) Wlasciciel patentu oéwiadczyl, ze tworca
wynalazku jest inz. Antoni Marcinek,

. cisku obu sprezyn styku ruchomego,

jako ialaczajacy z wykorzystaniem elementéw
L,cid.

Uklad stykéw wedlug wynalazku sklada sie
z czterech elementéw stykowych: dwéch stykow
nieruchomych typu szczekowego a i d oraz
dwéch stykéw ruchomych, zamocowanych nra
dwéch oddzielnych sprezynach stykéw b i c.

W stanje spoczynku przekaZnika, w szczekach
nieruchomego styku spoczynkowego a znajduje

"sie styk ruchomy, umocowany na stykowej spre-
~ Zynie spoczynkowej b, ktéra odpowiednim za-

czepem podtrzymuje sprezyne ruchomego styku
roboczego c. ‘

Zamkniety jest wiec tylko. styk spcczynkowy
aib.

W polozeniu zadzialania przekaZnika spreiy-
na styku spoczynkowego b odchylona zoslaje
w prawo, wobec czego otwarty jest styk a i b
craz zwolniona jest sprezyna roboczego styku
ruchomego ¢, ktéra zamyka zestyk roboczy c id.

Tak wiec styk spoczynkowy b w stanie spi-
czynku przekaznika jest wciskany w szczeke
styku nieruchomego a sila, réwng réznicy na-
styk za$



ropizy ¢ weiskany jest podesas zadzialania
w szczeke styku nieruchomego d silg roborzej
sprezyny stykowej.

Odstep pomiedzy diZwignia zwory e i sprezy-
ng stykowa b likwiduje wplyw drgann mecha-
nizmu ruchomego na prace styku spoczynkowe-
go, a przechyl zaczepu sprezyny b wzgledem
sprezyny styku roboczego c¢ podczes zadzialania
przekaznika likwiduje wplyw drgemi mechaniz-
mu ruchomego przekaznika na prace styku ro-
boczego. Podany wyzej odstep i przechyl za-
pewniajg réwniez otwieranie obu stykéw przy
stosunkowo duzej preditoéci mechanizmu ru-
chomego przekaznika.

Zastrzezenie patentowe

Zespol 'stykéw przelaczajacych do przekazni-
kéw elektromechanicznych, znamienny tym, ie
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pbsiada dwa styki nieruchome typu szczekowe-
g0 (a i d) oraz dwa styki ruchome (b i c), zamon-
cowane na dwéch sprezynach stykowych w ta-
ki sposéb, iz w stanie spoczynku sprezyna ru-
chomego styku spoczynkowego (b) utrzymuije
swoj styk w szczekach styku spoczynkowego (a)
craz podtrzymuje napietg sprezyne ruchomego
styku roboczego (c), a w stanie dzialania prze-
chylona sprezyna styku spoczynkowego (b)
zwalnia sprezyne styku roboczego (c), ktéra
swéj styk wciska pomiedey saczgki nieruchome-
go styku roboczego (d).
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