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(57)摘要

本实用新型一种自动清洗炒菜机，包括支撑

架、锅体装置、清洁装置和控制装置，所述锅体装

置和所述清洁装置设置在所述支撑架上，所述锅

体装置、所述清洁装置与所述控制装置电性连

接，所述锅体装置设有固定座、锅芯和第一加热

装置，所述固定座的两侧与所述支撑架连接，所

述固定座向下凹陷设有安装槽，所述锅芯安装在

所述安装槽，所述锅芯可以相对于所述安装槽旋

转，所述第一加热装置位于所述安装槽的下方，

本实用新型自动清洗炒菜机的通过设置第一注

水装置和加热盘对锅芯加热后进行第一阶段清

洗，以将锅芯内一些油脂、粘黏物和锅巴等食物

残余物溶解，同时，通过第二注水装置对锅芯第

二阶段清洗，以使锅芯清洗的更彻底。
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1.一种自动清洗炒菜机，其特征在于，包括支撑架、锅体装置、清洁装置和控制装置，所

述锅体装置和所述清洁装置设置在所述支撑架上，所述锅体装置、所述清洁装置与所述控

制装置电性连接；

所述锅体装置设有固定座、锅芯、第一加热装置和第一驱动机构，所述固定座的两侧与

所述支撑架连接，所述固定座向下凹陷设有安装槽，所述锅芯安装在所述安装槽，所述锅芯

可以相对于所述安装槽旋转，所述锅芯内设有凸肋，所述第一加热装置设于所述固定座内

且位于所述安装槽的下方；

所述控制装置，设于所述支撑架或者所述固定座上，所述第一加热装置、所述第一驱动

机构与所述控制装置电性连接；

所述清洁装置设有水槽、第一注水装置和第二注水装置，所述水槽设于所述固定座的

下方，所述第一注水装置位于所述锅芯的上方且可朝向所述固定座旋转，所述第二注水装

置设于所述水槽上或者所述水槽内；所述锅芯的开口朝上且所述第一注水装置朝向所述锅

芯为第一清洗位置，所述锅芯的开口朝向所述水槽且所述第二注水装置朝向所述锅芯为第

二清洗位置，所述第一驱动机构驱动所述固定座旋转至所述第一清洗位置时，所述第一注

水装置朝向所述锅芯注水；所述第一驱动机构驱动所述固定座旋转至所述第二清洗位置

时，所述第二注水装置朝向所述锅芯喷水。

2.根据权利要求1所述的自动清洗炒菜机，其特征在于，所述清洁装置还设有底座，所

述底座位于所述固定座的下方，所述第二注水装置设有高压水泵、导管、喷头以及第二送水

结构，所述导管设于所述底座上，所述导管自所述底座向上且朝向所述水槽弯折延伸形成，

所述导管的自由端设有所述喷头，当所述固定座处于所述第二清洗位置时，所述喷头朝向

所述锅芯的开口，所述第二送水结构连接所述高压水泵且与所述导管连通。

3.根据权利要求2所述的自动清洗炒菜机，其特征在于，所述清洁装置还设有第四驱动

机构，所述第四驱动机构设于所述底座内，所述底座沿上下方向开设有一通孔，所述导管与

所述通孔旋转连接并穿过所述通孔与所述第四驱动机构的输出轴连接，所述控制装置控制

所述第四驱动机构驱动所述导管相对于所述支撑架沿左右方向旋转，所述锅芯的左侧壁、

所述锅芯的右侧壁和所述通孔之间围成第一喷水区域，所述导管的旋转轨迹位于第一喷水

区域内。

4.根据权利要求2或3所述的自动清洗炒菜机，其特征在于，在所述第一清洗位置和所

述第二清洗位置之间设定有第三清洗位置和第四清洗位置，当所述固定座旋转至所述第三

清洗位置时，所述喷头对准所述锅芯的侧壁，当所述固定座旋转至所述第四清洗位置时，所

述喷头对准所述锅芯的底壁，所述控制装置控制所述第一驱动机构驱动所述固定座可以在

第三清洗位置和第四清洗位置之间旋转。

5.根据权利要求2所述的自动清洗炒菜机，其特征在于，所述水槽设于所述底座且朝所

述固定座的旋转方向向前凸伸至所述固定座，所述导管位于所述水槽的上方且设于所述水

槽远离所述固定座的一侧。

6.根据权利要求1所述的自动清洗炒菜机，其特征在于，所述第一注水装置设有固定支

架、第一送水结构和第二驱动机构，所述第二驱动机构设于所述支撑架内，所述第二驱动机

构、所述第一送水结构与所述控制装置电性连接，所述固定支架设有固定部和导杆，所述固

定部的一端插接于所述支撑架内并与所述第二驱动机构的输出轴连接，所述导杆呈水平方
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向，所述导杆远离所述固定部的一端设有喷口，所述第一送水结构设于所述导杆内并连通

所述喷口，所述第二驱动机构驱动所述固定部相对于所述支撑架旋转并带动所述导杆旋转

至所述安装槽的正上方或带动所述导杆远离所述安装槽方向旋转，当所述导杆旋转到所述

安装槽的正上方时，所述喷口朝向所述锅芯的开口，当所述导杆远离所述安装槽旋转时，所

述喷口离开所述锅芯。

7.根据权利要求6所述的自动清洗炒菜机，其特征在于，还设有清洗开关，所述清洗开

关设于所述支撑架上或者设于所述固定座上，所述清洗开关与所述控制装置电性连接，开

启所述清洗开关，所述控制装置控制所述第二驱动机构驱动所述导杆旋转至所述安装槽的

正上方且所述喷口朝向所述锅芯的开口，所述控制装置控制所述第一注水装置向所述锅芯

注水。

8.根据权利要求6所述的自动清洗炒菜机，其特征在于，所述支撑架向上设有挡板，所

述挡板围设成收容槽用于容纳所述固定支架，所述收容槽靠近所述固定座的一侧开放设

置。

9.根据权利要求6所述的自动清洗炒菜机，其特征在于，所述固定支架还设有收纳篮，

所述收纳篮罩设于所述喷口外，所述收纳篮用于放置去污的材料。

10.根据权利要求1所述的自动清洗炒菜机，其特征在于，还设有第三驱动机构，所述第

三驱动机构设在所述固定座并位于所述安装槽的下方，所述锅体装置还设有第一连接件和

第二连接件，所述第一连接件设有第一连接部，所述第一连接部固定于所述锅芯的底部，所

述第一连接部下方设有连接轴，所述连接轴外设有第一套接部，所述第一套接部的外部设

有多个第一扣合凸起；第二连接件设有第二连接部，所述第二连接部与所述第三驱动机构

的输出轴连接，所述第二连接部下方设有凹槽，所述凹槽与所述连接轴配合，所述第二连接

部设有第二套接部套接于所述第一套接部外，所述第二套接部的外部设有多个第二扣合凸

起，所述第二扣合凸起向下抵接所述第一扣合凸起；所述固定座的两侧分别凸伸第一旋转

轴，所述第一旋转轴与所述支撑架旋转连接，所述第一驱动机构设于所述支撑架内，所述第

一旋转轴与所述第一驱动机构的输出轴连接。

11.根据权利要求1所述的自动清洗炒菜机，其特征在于，还包括第二加热装置，所述第

二加热装置包括旋转架、红外加热装置和第五驱动机构，所述红外加热装置位于所述锅芯

上方，所述旋转架的一端与所述支撑架旋转连接，所述旋转架的另一端支撑所述红外加热

装置，所述第五驱动机构设于所述支撑架上，所述第五驱动机构驱动所述旋转架相对于所

述固定座旋转，以使所述红外加热装置朝向所述锅芯。
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一种自动清洗炒菜机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种炒菜机，特别是一种自动清洗炒菜机。

背景技术

[0002] 炒菜是中国菜的常用制作方法，是中国家庭日常最广泛使用的一种烹饪方法，通

常放油若干，加入佐料，再将菜品放入锅中，用中旺火在较短时间内加热成熟，翻动过程也

正是炒的过程，翻动的目的是使菜品受热、佐料以及各种菜品在炒制过程中析出的汁水在

整锅菜中均匀分布。

[0003] 炒菜机，是新一代微电脑操控智能烹饪设备，设备主要是方便，简单的操作，无油

烟。

[0004] 现在，有的炒菜机清洗时，需要将锅芯拆下来手动清洗，极不方便；有的炒菜机，将

水引进锅芯内进行自动清洗，再把清洁废水倒掉，然而，在炒菜过程中或有粘黏物形成粘附

在锅芯，如一些淀粉、糖等调料来调味时容易形成粘黏物，或者在炒菜过程中炒糊的食物形

成锅巴粘附在锅芯，这种清洗方式可能没有办法将粘黏物和锅巴等食物残余物清洗干净，

清洗的不够彻底。

实用新型内容

[0005] 为了解决上述现有技术问题，本实用新型提供了一种自动清洗炒菜机，其特征在

于，包括支撑架、锅体装置、清洁装置和控制装置，所述锅体装置和所述清洁装置设置在所

述支撑架上，所述锅体装置、所述清洁装置与所述控制装置电性连接；所述锅体装置设有固

定座、锅芯、第一加热装置和第一驱动机构，所述固定座的两侧与所述支撑架连接，所述固

定座向下凹陷设有安装槽，所述锅芯安装在所述安装槽，所述锅芯可以相对于所述安装槽

旋转，所述锅芯内设有凸肋，所述第一加热装置设于所述固定座内且位于所述安装槽的下

方；

[0006] 所述控制装置，设于所述支撑架或者所述固定座上，所述第一加热装置、所述第一

驱动机构与所述控制装置电性连接；

[0007] 所述清洁装置设有水槽、第一注水装置和第二注水装置，所述水槽设于所述固定

座的下方，所述第一注水装置位于所述锅芯的上方且可朝向所述固定座旋转，所述第二注

水装置设于所述水槽上或者所述水槽内；所述锅芯的开口朝上且所述第一注水装置朝向所

述锅芯为第一清洗位置，所述锅芯的开口朝向所述水槽且所述第二注水装置朝向所述锅芯

为第二清洗位置，所述第一驱动机构驱动所述固定座旋转至所述第一清洗位置时，所述第

一注水装置朝向所述锅芯注水；所述第一驱动机构驱动所述固定座旋转至所述第二清洗位

置时，所述第二注水装置朝向所述锅芯喷水。

[0008] 作为本实用新型自动清洗炒菜机的改进，所述清洁装置还设有底座，所述底座位

于所述固定座的下方，所述第二注水装置设有高压水泵、导管、喷头以及第二送水结构，所

述导管设于所述底座上，所述导管自所述底座向上且朝向所述水槽弯折延伸形成，所述导
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管的自由端设有所述喷头，当所述固定座处于所述第二清洗位置时，所述喷头朝向所述锅

芯的开口，所述第二送水结构连接所述高压水泵且与所述导管连通。

[0009] 作为本实用新型自动清洗炒菜机的改进，所述清洁装置还设有第四驱动机构，所

述第四驱动机构设于所述底座内，所述底座沿上下方向开设有一通孔，所述导管与所述通

孔旋转连接并穿过所述通孔与所述第四驱动机构的输出轴连接，所述控制装置控制所述第

四驱动机构驱动所述导管相对于所述支撑架沿左右方向旋转，所述锅芯的左侧壁、所述锅

芯的右侧壁和所述通孔之间围成第一喷水区域，所述导管的旋转轨迹位于第一喷水区域

内。

[0010] 作为本实用新型自动清洗炒菜机的改进，所述第一清洗位置和所述第二清洗位置

之间设定有第三清洗位置和第四清洗位置，当所述固定座旋转至所述第三清洗位置时，所

述喷头对准所述锅芯的侧壁，当所述固定座旋转至所述第四清洗位置时，所述喷头对准所

述锅芯的底壁，所述控制装置控制所述第一驱动机构驱动所述固定座可以在第三清洗位置

和第四清洗位置之间旋转。

[0011] 作为本实用新型自动清洗炒菜机的改进，所述水槽设于所述底座且朝所述固定座

的旋转方向向前凸伸至所述固定座，所述导管位于所述水槽的上方且设于所述水槽远离所

述固定座的一侧。

[0012] 作为本实用新型自动清洗炒菜机的改进，所述第一注水装置设有固定支架、第一

送水结构和第二驱动机构，所述第二驱动机构设于所述支撑架内，所述第二驱动机构、所述

第一送水结构与所述控制装置电性连接，所述固定支架设有固定部和导杆，所述固定部的

一端插接于所述支撑架内并与所述第二驱动机构的输出轴连接，所述导杆呈水平方向，所

述导杆远离所述固定部的一端设有喷口，所述第一送水结构设于所述导杆内并连通所述喷

口，所述第二驱动机构驱动所述固定部相对于所述支撑架旋转并带动所述导杆旋转至所述

安装槽的正上方或带动所述导杆远离所述安装槽方向旋转，当所述导杆旋转到所述安装槽

的正上方时，所述喷口朝向所述锅芯的开口，当所述导杆远离所述安装槽旋转时，所述喷口

离开所述锅芯。

[0013] 作为本实用新型自动清洗炒菜机的改进，其还设有清洗开关，所述清洗开关设于

所述支撑架上或者设于所述固定座上，所述清洗开关与所述控制装置电性连接，开启所述

清洗开关，所述控制装置控制所述第二驱动机构驱动所述导杆旋转至所述安装槽的正上方

且所述喷口朝向所述锅芯的开口，所述控制装置控制所述第一注水装置向所述锅芯注水。

[0014] 作为本实用新型自动清洗炒菜机的改进，所述支撑架向上设有挡板，所述挡板围

设成收容槽用于容纳所述固定支架，所述收容槽靠近所述固定座的一侧开放设置。

[0015] 作为本实用新型自动清洗炒菜机的改进，所述固定支架还设有收纳篮，所述收纳

篮罩设于所述喷口外，所述收纳篮用于放置去污的材料。

[0016] 作为本实用新型自动清洗炒菜机的改进，其还设有第三驱动机构，所述第三驱动

机构设在所述固定座并位于所述安装槽的下方，所述锅体装置还设有第一连接件和第二连

接件，所述第一连接件设有第一连接部，所述第一连接部固定于所述锅芯的底部，所述第一

连接部下方设有连接轴，所述连接轴外设有第一套接部，所述第一套接部的外部设有多个

第一扣合凸起；第二连接件设有第二连接部，所述第二连接部与所述第三驱动机构的输出

轴连接，所述第二连接部下方设有凹槽，所述凹槽与所述连接轴配合，所述第二连接部设有
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第二套接部套接于所述第一套接部外，所述第二套接部的外部设有多个第二扣合凸起，所

述第二扣合凸起向下抵接所述第一扣合凸起；所述固定座的两侧分别凸伸第一旋转轴，所

述第一旋转轴与所述支撑架旋转连接，所述第一驱动机构设于所述支撑架内，所述第一旋

转轴与所述第一驱动机构的输出轴连接。

[0017] 作为本实用新型自动清洗炒菜机的改进，其还包括第二加热装置，所述第二加热

装置包括旋转架、红外加热装置和第五驱动机构，所述红外加热装置位于所述锅芯上方，所

述旋转架的一端与所述支撑架旋转连接，所述旋转架的另一端支撑所述红外加热装置，所

述第五驱动机构设于所述支撑架上，所述第五驱动机构驱动所述旋转架相对于所述固定座

旋转，以使所述红外加热装置朝向所述锅芯。

[0018] 本实用新型自动清洗炒菜机，其有益效果有：本实用新型自动清洗炒菜机，通过设

置所述锅芯的开口朝上且所述第一注水装置朝向所述锅芯为第一清洗位置，所述第一驱动

机构驱动所述固定座旋转至所述第一清洗位置时，所述控制装置控制所述第一注水装置向

所述锅芯加水，同时，所述控制装置控制所述第一加热装置对所述锅芯加热，所述锅芯内的

水温度变高，可以将所述锅芯内一些油脂、粘黏物和锅巴等食物残余物溶解，同时，所述控

制装置控制所述锅芯相对于所述安装槽旋转，配合所述锅芯旋转和所述凸筋的扰流作用将

食物残余物快速剥离，进行第一阶段清洗；通过设置所述锅芯的开口朝向所述水槽且所述

第二注水装置朝向所述锅芯为第二清洗位置，所述第一驱动机构驱动所述固定座旋转至所

述第二清洗位置时，所述控制装置控制所述第二注水装置向所述锅芯喷水，所述锅芯朝向

所述水槽可以在喷水清洗的同时排放清洁废水到所述水槽，进行第二阶段清洗；经过第一

阶段清洗和第二阶段清洗，以便将食物残余物冲洗的更干净，避免食物残余物残留，而且炒

菜机炒的第一道菜与第二道菜之间的口味就不会相互影响，保证每一道菜的特有口感。

附图说明

[0019] 图1为本实用新型一种自动清洗炒菜机优选实施例的结构示意图。

[0020] 图2为本实用新型一种自动清洗炒菜机优选实施例的位于第一清洗位置时的结构

示意图。

[0021] 图3为本实用新型一种自动清洗炒菜机优选实施例的位于第二清洗位置时的结构

示意图。

[0022] 图4为图2的剖视图。

[0023] 图5为图4的A位置的放大视图。

[0024] 图6为本实用新型一种自动清洗炒菜机优选实施例的所述固定座位于第三清洗位

置时的剖视图。

[0025] 图7为本实用新型一种自动清洗炒菜机优选实施例的所述固定座位于第四清洗位

置时的剖视图。

[0026] 图8为本实用新型一种自动清洗炒菜机优选实施例的所述锅芯和所述第一连接件

固定的结构示意图。

[0027] 图9为本实用新型一种自动清洗炒菜机优选实施例的所述固定支架的结构示意

图。

[0028] 图10为图9的剖视图。
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[0029] 图11为图6的B位置的放大视图。

具体实施方式

[0030] 下面，结合图1至图11以及在优选实施例和其他实施例中，对本实用新型做进一步

描述，需要说明的是，在不相冲突的前提下，以下描述的各技术特征之间可以任意组合形成

新的实施例。

[0031] 在优选实施例中，如图2、图3和图4所示，本实用新型自动清洗炒菜机，包括支撑架

1、锅体装置2、清洁装置3和控制装置400，所述锅体装置2和所述清洁装置3设置在所述支撑

架1上，所述锅体装置2、所述清洁装置3与所述控制装置400电性连接；所述锅体装置2设有

固定座21、锅芯22、第一加热装置500和第一驱动机构100，所述固定座21的两侧与所述支撑

架1连接，所述固定座21向下凹陷设有安装槽211，所述锅芯22安装在所述安装槽211，所述

锅芯22可以相对于所述安装槽211旋转，所述锅芯22内设有凸肋221，所述第一加热装置500

设于所述固定座21内且位于所述安装槽211的下方；所述控制装置400，设于所述支撑架1或

者所述固定座21上，所述第一加热装置500、所述第一驱动机构100与所述控制装置400电性

连接，在本实施例中，所述控制装置400设于所述固定座21上；所述清洁装置3设有水槽31、

第一注水装置32和第二注水装置33，所述水槽31设于所述固定座21的下方，所述第一注水

装置32位于所述锅芯22的上方且可朝向所述固定座21旋转，所述第二注水装置33设于所述

水槽31上或者所述水槽31内；所述锅芯的开口朝上且所述第一注水装置朝向所述锅芯为第

一清洗位置，所述锅芯的开口朝向所述水槽且所述第二注水装置朝向所述锅芯为第二清洗

位置，所述第一驱动机构100驱动所述固定座21围绕所述水槽31从所述第一清洗位置旋转

至所述第二清洗位置，所述第一驱动机构100驱动所述固定座21旋转至所述第一清洗位置

时，所述控制装置400控制所述第一注水装置32朝向所述锅芯22注水，所述控制装置400控

制所述第一加热装置500对所述锅芯22加热且控制所述锅芯22相对于所述安装槽22旋转，

进行第一阶段清洗；所述第一驱动机构100驱动所述固定座21旋转至所述第二清洗位置时，

所述第二注水装置33朝向所述锅芯22喷水，进行第二阶段清洗。通过设置所述第一注水装

置32对所述锅芯22进行第一阶段清洗，所述控制装置400控制所述第一加热装置500对所述

锅芯22加热，以使所述锅芯22内的水温度变高，将锅芯22内一些油脂、粘黏物和锅巴等食物

残余物溶解，同时，配合锅芯旋转和凸筋的扰流作用将食物残余物快速剥离；通过所述第二

注水装置33对所述锅芯22进行第二阶段清洗，所述锅芯22朝向所述水槽31，可以在喷水清

洗的同时排放清洁废水到所述水槽31，以便将食物残余物冲洗的更干净，避免食物残余物

残留。

[0032] 如图2、图3和图6所示，本实用新型自动清洗炒菜机的所述清洁装置3还设有底座

34，所述底座34位于所述固定座21的下方，所述第二注水装置33设有高压水泵334、导管

331、喷头332以及所述第二送水结构333，所述导管331设于所述底座34上，所述导管331自

所述底座34向上且朝向所述水槽31弯折延伸形成，所述导管331的自由端设有所述喷头

332，当所述固定座21处于所述第二清洗位置时，所述喷头332朝向所述锅芯22的开口，也就

是说，当所述固定座21处于所述第二清洗位置时，沿所述喷头332喷水方向A的投影，所述喷

头332的投影面积位于所述锅芯22的开口的投影面积内，所述第二送水结构333连接所述高

压水泵334且与所述导管331连通，通过设置所述导管331，以将所述第二送水结构333的水
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引向所述锅芯22，且通过高压喷洗所述锅芯22，以使食物残余物与所述锅芯22，所述锅芯22

清洗的更干净。

[0033] 如图3和图6所示，本实用新型自动清洗炒菜机的所述清洁装置3还设有第四驱动

机构600，所述第四驱动机构600设于所述底座34内，所述底座34沿上下方向开设有一通孔

14，所述导管331与所述通孔14旋转连接并穿过所述通孔14与所述第四驱动机构600的输出

轴连接，所述控制装置400控制所述第四驱动机构600驱动所述导管331相对于所述支撑架1

沿左右方向旋转，所述锅芯22的左侧壁、所述锅芯22的右侧壁和所述通孔14之间围成第一

喷水区域S1，所述导管331的旋转轨迹位于第一喷水区域S1内，通过设置所述控制装置400

控制所述第四驱动机构600驱动所述导管331相对于所述支撑架1沿左右方向旋转，所述导

管331的旋转轨迹位于第一喷水区域S1内，也就是说，沿所述喷头332的喷水方向A的投影，

所述导管331的旋转轨迹的投影位于锅芯22的侧壁和锅芯22的底壁的范围内，以使锅芯22

的侧壁和锅芯22的底壁的任何位置均能喷洗到位，没有清洗死角，清洗的更彻底，同时，避

免水喷到所述锅芯22外。

[0034] 如图6和图7所示，本实用新型自动清洗炒菜机的所述第一清洗位置和所述第二清

洗位置之间设定有第三清洗位置和第四清洗位置，当所述固定座21旋转至所述第三清洗位

置时，所述喷头332对准所述锅芯22的侧壁，即，当所述固定座21旋转至所述第三清洗位置

时，沿所述喷头332的喷水方向A的投影，所述喷头332的投影面积位于所述锅芯22的侧壁

上；当所述固定座21旋转至所述第四清洗位置时，所述喷头332对准所述锅芯22的底壁，即，

当所述固定座21旋转至所述第四清洗位置时，沿所述喷头332的喷水方向A的投影，所述喷

头332的投影面积位于所述锅芯22的底壁，所述控制装置400控制所述第一驱动机构100驱

动所述固定座21可以在第三清洗位置和第四清洗位置之间旋转，以保证锅芯22的侧壁和锅

芯22的底壁均有喷洗到位，清洗的更彻底。

[0035] 如图3和图6所示，本实用新型自动清洗炒菜机的所述水槽31设于所述底座34且朝

所述固定座21的旋转方向向前凸伸至所述固定座21，所述导管331位于所述水槽31的上方

且设于所述水槽31远离所述固定座21的一侧，通过设置所述水槽31朝所述固定座21的旋转

方向向前凸伸于所述固定座21，以使所述固定座21旋转至第二清洗位置时，所述锅芯22的

开口不会向前超出所述水槽31，从而保证清洁废水能倒进所述水槽31内，通过设置所述导

管331设于所述水槽31的上方避免清洁废水流向所述导管331污染所述导管331，所述导管

331设于所述水槽31远离所述固定座21的一侧，避免倾倒的清洁废飞溅到所述导管331，污

染所述导管331。

[0036] 如图1、图2和图4所示，本实用新型自动清洗炒菜机的所述第一注水装置32设有固

定支架321、第一送水结构322和第二驱动机构200，所述第二驱动机构200设于所述支撑架1

内，所述第二驱动机构200、所述第一送水结构322与所述控制装置400电性连接，所述固定

支架321设有固定部3211和导杆3212，所述固定部3211的一端插接于所述支撑架1内并与所

述第二驱动机构200的输出轴连接，所述导杆3212呈水平方向，所述导杆3212远离所述固定

部3211的一端设有喷口3213，所述第一送水结构322设于所述导杆3212内并连通所述喷口

3213，所述第二驱动机构200驱动所述固定部3211相对于所述支撑架1旋转并带动所述导杆

3212旋转至所述安装槽211的正上方或带动所述导杆3212远离所述安装槽211方向旋转，当

所述导杆3212旋转到所述安装槽211的正上方时，所述喷口3213朝向所述锅芯22的开口，当
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所述导杆3212远离所述安装槽211旋转时，所述喷口3213离开所述锅芯22，通过设置所述导

杆3212旋转到所述安装槽211的正上方，使喷口朝向所述锅芯22的开口，所述控制装置400

控制所述第一送水结构322工作，通过所述喷口3213将水加注到所述锅芯22内进行清洗，通

过设置所述固定部3211带动所述导杆3212远离所述安装槽211方向旋转，当完成第一阶段

清洗时，所述控制装置400可以控制所述第二驱动机构200驱动所述固定支架321使所述喷

口3213远离所述锅芯22的开口，避免妨碍炒菜机工作。

[0037] 如图2和图4所示，本实用新型自动清洗炒菜机还设有清洗开关13，所述清洗开关

13设于所述支撑架1上或者设于所述固定座21上，在本实施例中，所述清洗开关13设于所述

支撑架1的前侧面，所述清洗开关13与所述控制装置400电性连接，开启所述清洗开关13，所

述控制装置400控制所述第二驱动机构200驱动所述导杆3212旋转至所述安装槽211的正上

方且所述喷口3213朝向所述锅芯22的开口，所述控制装置400控制所述第一注水装置32向

所述锅芯22注水，通过设置清洗开关13，以方便操作自动清洗炒菜机进行清洗工作。

[0038] 如图1和图2所示，本实用新型自动清洗炒菜机的所述支撑架1向上设有挡板11，所

述挡板11围设成收容槽12用于容纳所述固定支架321，所述收容槽12靠近所述固定座21的

一侧开放设置，通过设置挡板11避免第一注水装置32注水时水朝向远离所述锅芯22的一侧

飞溅，将所述固定支架321设于所述收容槽12内，避免工作时不小心碰到所述固定支架321，

通过设置收容槽12靠近固定座21的一侧开放，以方便将固定支架321从收容槽12开放的一

侧收容进收容槽12。

[0039] 如图4所示，本实用新型自动清洗炒菜机的所述固定支架321还设有收纳篮323，所

述收纳篮323罩设于所述喷口3213外，所述收纳篮323用于放置去污的材料，通过在所述收

纳篮323放置去污的材料，所述收纳篮323为镂空设置，从所述喷口3213出来的水经过所述

收纳篮323，可以将所述收纳篮323内的去污的材料冲进所述锅芯22内，不用手动添加去污

的材料。

[0040] 如图4和图5所示，本实用新型自动清洗炒菜机还设有第三驱动机构300，所述第三

驱动机构300设在所述固定座21并位于所述安装槽211的下方，所述锅体装置2还设有第一

连接件23和第二连接件24，所述第一连接件23设有第一连接部231，所述第一连接部231固

定于所述锅芯22的底部，所述第一连接部231下方设有连接轴234，所述连接轴234外设有第

一套接部232，所述第一套接部232的外部设有多个第一扣合凸起233，第二连接件24设有第

二连接部241，所述第二连接部241与所述第三驱动机构300的输出轴连接，所述第二连接部

241下方设有凹槽244，所述凹槽244与连接轴234配合，第二连接部241设有第二套接部242

套接于所述第一套接部232外，第二套接部242的外部设有多个第二扣合凸起243，所述第二

扣合凸起243向下抵接所述第一扣合凸起233。第三驱动机构300通过连接轴234驱动所述锅

芯22相对于所述安装槽211旋转；所述锅芯22放进所述安装槽211的过程中，所述第二扣合

凸起243与所述第一扣合凸起233错开设置，当所述第一套接部套232接到所述第二套接部

242到位后，旋转所述锅芯22，所述第一扣合凸起233随所述锅芯22旋转至与所述第二扣合

凸起243上下重合，从而将所述锅芯22锁在所述安装槽211内。

[0041] 如图4所示，所述固定座21的两侧分别凸伸第一旋转轴212，两所述第一旋转轴212

分别位于所述固定座21的左侧和右侧且均与所述支撑架1旋转连接，所述第一驱动机构100

设于所述支撑架1内，在本实施例中，位于所述固定座21的右侧的所述第一旋转轴212与所

说　明　书 6/8 页

9

CN 222929600 U

9



述第一驱动机构100的输出轴连接。

[0042] 如图1、图4和图6所示，本实用新型的自动清洗炒菜机还包括第二加热装置4，所述

第二加热装置4包括旋转架42、红外加热装置41和第五驱动机构700，所述红外加热装置41

位于所述锅芯22上方，所述旋转架42的一端与所述支撑架1旋转连接，所述旋转架42的另一

端支撑所述红外加热装置41，所述第五驱动机构700设于所述支撑架1上，所述第五驱动机

构700驱动所述旋转架42相对于所述固定座21旋转，以使所述红外加热装置41朝向所述锅

芯22。

[0043] 本实用新型自动清洗炒菜机工作时，所述第一加热装置和所述第二加热装置4分

别设置于所述锅芯22的下方和上方，分别从下方和上方对所述锅芯22内的菜进行加热，所

述第五驱动机构700驱动所述第二加热装置4旋转以使所述红外加热装置41保持朝向所述

锅芯22，以实现对所述锅芯22内的食材进行快速多方位加热，所述第三驱动机构300驱动所

述锅芯22旋转以使所述锅芯22内的食材翻转，通过所述红外加热装置41加热食材，可以使

得食材颜色更好，增加用户食欲。

[0044] 如图1、图4和图11所示，所述红外加热装置41设有安装座411、红外发热管412和反

射罩413，所述安装座411内设有容纳槽4112，安装座411的下部形成有插接部4113，所述插

接部4113的上方设有挡部4114，所述插接部4113径向方向设有螺丝过孔4115，所述反射罩

413罩设于所述红外发热管412外；所述旋转架42设有两个连接杆421和横梁422，两支撑架1

的一端分别支撑于所述横梁422的两端，一所述连接杆421的另一端与第五驱动机构700的

输出轴连接，另一所述连接杆421的另一端旋转连接于所述支撑架1，所述横梁422沿上下方

向贯穿有安装孔4221，所述插接部4113插接于所述安装孔4221，所述挡部4114向下抵接于

所述横梁422的上表面，螺栓穿过所述螺丝过孔4115与所述安装孔4221的侧壁连接。

[0045] 本实用新型一种自动清洗炒菜机的工作过程简述如下：启动所述清洗开关13，所

述控制装置400控制所述第一驱动机构100驱动所述固定座21旋转至第一清洗位置，所述控

制装置400控制所述第二驱动机构200驱动所述固定支架321旋转至所述喷口3213朝向所述

锅芯22，所述控制装置400控制所述第一注水装置32通过所述喷口3213向所述锅芯22加水，

同时，所述控制装置400控制所述第一加热装置500加热，水加到预设水位时，所述控制装置

400控制所述第一注水装置32停止工作，所述控制装置400控制所述第二驱动机构200驱动

所述固定支架321旋转至所述喷口3213远离所述锅芯22位置，即，所述固定支架321位于所

述收容槽12内，预计所述锅芯22内的水加热到温度到达50‑60°时，所述控制装置400控制所

述第一加热装置500停止工作，所述控制装置400控制所述第三驱动机构300驱动所述锅芯

22相对于所述安装槽211旋转，进行第一阶段清洗，当第一阶段清洗到达第一预设时间t1

时,在本实施例中，t1约30S，所述控制装置400控制所述第一驱动机构100驱动所述固定座

21旋转至第二清洗位置，所述锅芯22的开口朝向所述水槽31，所述锅芯22朝所述水槽31倾

倒清洁废水，倾倒清洁废水到达第二预设时间t2时，t2为3‑5S,清洁废水倾倒完毕，所述控

制装置400控制所述第二注水装置33通过喷头向所述锅芯22高压喷水，同时，所述控制装置

400控制所述第三驱动机构300旋转，进行第二阶段清洗，第二阶段清洗的第三预设时间为

t3,t3为3‑5S，所述控制装置400控制所述控制装置400控制所述第二注水装置33停止工作，

所述控制装置400控制所述第一驱动机构100驱动所述固定座21旋转至第一清洗位置，完成

自动清洗炒菜机。
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[0046] 此外，在第二清洗阶段包括有三种工作模式：

[0047] 一、所述锅芯22朝所述水槽31倾倒清洁废水完毕后，所述控制装置400控制所述第

二送水结构333工作，同时，所述控制装置400控制所述第四驱动机构600驱动所述导管331

相对于所述支撑架1在第一喷水区域S1内旋转和控制所述第三驱动机构300驱动所述锅芯

22旋转。

[0048] 二、所述锅芯22朝所述水槽31倾倒清洁废水完毕后，所述控制装置400控制所述第

二送水结构333工作，同时，所述控制装置400控制所述第一驱动机构100驱动所述固定座21

在第三清洗位置和第四清洗位置之间旋转和控制所述第三驱动机构300驱动所述锅芯22旋

转。

[0049] 三、所述锅芯22朝所述水槽31倾倒清洁废水完毕后，所述控制装置400控制所述第

二送水结构333工作，同时，所述控制装置400控制所述第四驱动机构600驱动所述导管331

相对于所述支撑架1在第一喷水区域S1内旋转、控制所述第一驱动机构100驱动所述固定座

21在第三清洗位置和第四清洗位置之间旋转和控制所述第三驱动机构300驱动所述锅芯22

旋转。

[0050] 本实用新型一种自动清洗炒菜机的有益效果如下：通过设置所述锅芯22的开口朝

上且所述第一注水装置32朝向所述锅芯22为第一清洗位置，所述第一驱动机构100驱动所

述固定座21旋转至所述第一清洗位置时，所述控制装置400控制所述第一注水装置32向所

述锅芯22加水，同时，所述控制装置400控制所述第一加热装置500对所述锅芯22加热，所述

锅芯22内的水温度变高，可以将所述锅芯22内一些油脂、粘黏物和锅巴等食物残余物溶解，

同时，所述控制装置400控制所述锅芯22相对于所述安装槽211旋转，配合所述锅芯22旋转

和所述凸筋221的扰流作用将食物残余物快速剥离，进行第一阶段清洗；通过设置所述锅芯

22的开口朝向所述水槽31且所述第二注水装置33朝向所述锅芯22为第二清洗位置，所述第

一驱动机构100驱动所述固定座21旋转至所述第二清洗位置时，所述控制装置400控制所述

第二注水装置33向所述锅芯22喷水，所述锅芯22朝向所述水槽31可以在喷水清洗的同时排

放清洁废水到所述水槽31，进行第二阶段清洗；经过第一阶段清洗和第二阶段清洗，以便将

食物残余物冲洗的更干净，避免食物残余物残留，而且炒菜机炒的第一道菜与第二道菜之

间的口味就不会相互影响，保证每一道菜的特有口感。

[0051] 以上已将本实用新型做一详细说明，以上所述，仅为本实用新型之较佳实施例而

已，当不能限定本实用新型实施范围，即凡依本申请范围所作均等变化与修饰，皆应仍属本

实用新型涵盖范围内。
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