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(54) Systém pro automatioké sledovéni mdfenych mist

VynAlez se $yké automatiokého signali-

gadniho systémi., ktery umoinuje sledovd=-
ni m&fenyoh mist v elektrickych obvedech 9]
8trojt a za¥i{zeni a je vhodny k aplikeci =
nejen v t&Zkyoch podminkéch a agrosivaim kg : ,
prostfeds v hutnim a chemickém pramyslu, 5 [ —
ale napfiklad i ve zdravotnictvi, Podle P

‘vynhlezu vystupy (a 2% h) mdfenych mist b :
(A aZ H) jsou propojeny s vyhodnocovaof~-
mi obvody (110 a% 810), jef jsou svymi N
vistupy (ee a% ha) propojeny s kontrol-

nimi %érovkemi (111 a% 811) a svymi vy- .
stupy (ab a% hb) jsou propojeny se vstu-
py (ac a% he) obvoad (120 a% 820) poru- nol gl omblpl onelpe
chové signalizace, které jsou svimi vy-
stupy (ad aZ hd) propojeny & kontrolnfi- . J

mi Zarovkami (121 &% 821) poruchové sig- of (bt e [fr ofTH |
‘nalizace a déle jsou vystupy (ab a2 hb? :
vyhodnocovacich o?vod& (11? a% 810) Ero- - . .
pojeny se vstupy \ad a? hd) blokovacich o

obvodd (130 a% 830), jejichZ vystupy e]  [c] ‘
(ae a% he) jsou propojeny pies odstavo-

vaol tladitko (1? se spinadem (2) akus-

tického signaliz&toru (3) a vystupy

(ag a% hg) vyhodnocovacich obvodd illo
az 810) jsou propejeny se vstupem \m
kontrolnfho & registradnfho p¥istroje
(4), jeho% vystup (n) je propojen se
vstupy (na a% nh vyhodnocovacfoh obvodd
(110 a% 810), jejich¥ vstupy (pea aZ ph)
jsou propojeny s vystupy (ka a% kh) uni=
polérnfho bezkontaktuiho spinale (5),
jeni je propojen s vystupam (q) taktova=
ciho obvodu (6),
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Vyndlez se tykd automutickcého sipgnalizatniho systéum,
ktery umoZnuje sledovsni méFenych mist v elektrickych obtvo-
dech strojd a zalf{zeni a- je vhodny k uplikacl nejen v tei-
kyeh podminkdch s agresivnim prostiedin v hutnim a chewic=-
kém primyslu, ale napriklad i ve zdravotnietvi.

V 3irokém oborovén rozsahu jsou dnes pouZivény pdzné
sicnualizadni systéry, iterd weji za tkol sledovat vetil
podet wifenjch nist a v pifpadd porucly, selhini nebo jiné
zmény informaini urovnd signalizuji tuto zminu obvykle
opticky, piipadnc i akusttcky. Jasto jsou tyto signalizad- |
ni systémy spialeny s ukazovacici a reguladnimi pristraji,
které ukazuji métenou veli¥inu na stupnici nebo displeji a
reguluji rommezi <ontrolované velifiny a v pifpadé ple<ro-
Zeni nebo podkrodeni jmenovitého reguladniho rozmezi spi-
naji ochranné nebo reguladni relé, xterd uvadl v Cinnost
prvky, které ovliviuji Ffzenou veliiinu. Tyto signalizaéni
automatické systéuy pouifvaji k identifikaci stavu melenych mwist
signalizadni ¥4rovky, které se v zdvislosti na zvolenéu Ca-
Sovém progranu rozsvicuji a poskytuji obsluze Zidanou in-
forraei. Z hlediska spolehlivosti je oviem nutno Fesit pii-
pady vyzizeni &nformace v pitipadech zniceni Zirovek piidav=-
‘njm obvodem pro kontrolu funkce Zirovek, &tery Jje sém 0 so-
b jako kuZ@y xomplikovan:jsi reléovy systém zdrojem .daldich
poruch. Je zném také automaticuy smgnalizuén; systéu pro
automatické sledovani hlfdanych mist v elektrickych obvodech
stroj’ a zafizeni, ktery sestévé z multiplexeru, multivibré-
toru, C¢itade, dex c0deru, displeje, hradlovacich obvoal, pa-
mét{ a poruchového relé, jenZ umoZiuje autonaticky na disple-

Ji zobrazit misto poruchy a gl vice poruchiéch vyliledava
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sekvendné& tyto poruchy, zietelné identifikuje poruchnovy a
bezporuchovy stav pozorovaciho mista a v piipadd poruchy
miZe poruchové relé tohoto systému 0dpojit nebo blokovat
hlidany systén. Piesto, Ze tentc systém pfedétavujé opro=-
ti ardvijsdim signalizalnin zafizenim velké zdokonaleni co
do spolehlivosti, vykonnosti i rozmerového provedéhi, z -
stévé i1 pres aplikaci integrovanych obvoda gystéunem re=-

lativné dosti slozit w, xtery se vice ne% pro operativni
signalizaci stavu jevi uddelnym teprve ve spojeni s I'{di-

’ ’ . ~

cin politadem nebo meéPfici ustrednou.

Uvedéné problény a nedostatky stsivajlciho stavu Lesl
z velke Jdsti systém pro automatické sledoveni wiélen,ch
uist Q héhoi jsou toule vynalezu vystupy wmérenych mist pro-
pojeny s vyhodnoevovacimi obvody, jeﬁ Jjsou svyui vystupy
propoJjeny Jjednak 8 kontrolnimi Zirovkawi poruchove sigha-
lizace a déle jsou vystupy vyhodnocovacich obvodd gropogje-
ny sc vstupy blokovacich obvodd, JjeJjichi vystupy jsou pro-
nojeny pies odstavovaci tladitiko se spinaden akusticiého
simalizdtoru a vystupy vyhodnocovacich obvodd jsou propo-
jeny se vstugy kontrclniho a registrelniho pristroje, Je-
ho. vystup je provojen se vstupy vyhodnocevacich obvodd,
JeiichZ vstupy jsou propejeny s vystupy unipolurnihio bez-
xontaxtniho spinade, ktery je propojen s vystupew taktova-

ciho obvodu,

Autonaticky sismnalizaini sy:tém podle vynélezu pled-
stavyje poxrox ve vyvojové Iadd signalizalnich systéud,
xtéry iZentdfisuje, rozliluje a vyrazn: signali:suje weélené
stavy a veliliny vybolujici z regulalniho nebo stanoveného
rozmezi. Ve spojeni s kontrolnini a registralnimi piistroji
jednoduchého vroveieni vytviri spolehlivou jednotiku oro
regulované systéuy. linicalizované rozmiry, vysokd ti#ida
spolchlivosti zvolenjech prvicl a xonstrukéni'chnoiuchost

grazne ovlivnujici jeho poizovaci naklady ho zvyrodiugi
pfed jingud znamfzi systéuy a predurluji ho k Sirokému po-
uziti ve vyrobnich 1 neprﬂmyslovygh oblastech.

<
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Systém pro automutické sledovini mcienjch wist je

v prikladu vnazorn»n na piipojerych vykresech, které na
obr., 1 a obr. 2 znasornudi skupinové schéua zapojeni
systému provedenén ve zvolendwm nidkladu proveicni pro osa
msPenych a sledovanych mist; pokud-je podazt tiéchte zist
vet3L nel osw, systéu se proste roziiiuje piipojeniu jedno-
ho nabo vice identicikgch osmiuistnych blok&; Cbre 3 zné=

orn."c Llokové schéma zupo_ent prvnlho vyhodnovaciho
obvodu z obr. 2 a 3, niidemZ zarojeni vbyvaalcxch sedmi
vyhoanouovacuh obvodd je shodné. Obr. 4 znazornuje yelri
pristrojovou desxu prakticky proveieného pristroje s kontrol-
niri a poruchovyini sirnalizalnini Zdrovkacd a plidavnyn
tladftkovyu ovlédanim.. |

Z miiengch hebo sledovanych aist A aZ E jsou pPfivadeny
vystupy a ai h signély, napriklad ddaje jifereninich tlako-
r3rd, odporovych teplouir: a podobnz do vyhcinocovacich
Jednctek 1C az 30, kleré jsou shodného sroveleni a naepifklad
podle obre 3 prvnf vyholnocovaci j:cénotka 10 sestiva z by-
hodnocovaciko otvodn 1l1C, ktary zpracovéva Udaj vysilany
slelevanu gistem A, porovndvd ho s hodnotou nastaverou
v rmi%{cin a resulalinln pidctrojil 4. Jo vylodnocovaeiho obvo-
du 11C je vystupex a z wilcneho mista a piivelena inforzace
cYeménm nebo sledovandn stavu a je porovnivana se zadanou
notou, prividinou o vystupu n welicilo a re;ulaénihio
p‘i; roje 4 na vstup na vyhcdnocovaci iho obvodu 11C, Jjeho
vistup aa je rropogen s kon® rolnini Zéroviou 111, “terd se
rozaviti u prévi sicdovandélho uista 4. Vistup ag /yhoiroco=-
vaciho obvodu 110 prepojuje vistus a ze sledovaného nista A
se vstupem 2 co wilifciho a regulalniho pristroje 4 v oka-
m¥ilu, kdy taktoveci cbvod § propoji vystup ka z &nbipoldr-
niho bezkontaktniho spinale 3 se vstupex pa vyhodnocovaciho
obvodu 11C. Z vyhodnocbvaciho obvodu 11C je vyveien dalsi
vyatuo ab, :tzrj je propojen raralelnd Jednak vstupen ac
s obvolen 12C poruchové sirnalizace, jehoZ vystup ad je pre-
pojen s kontr lnf Zérovkou 121 poruchove simulizace a jednak

-
N
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vstupem ae k blokovacimu obvolu 130‘ Jjehok vyatup af je pro-
nojen pies odstavovaci tlacitko 1 se spinalew 2 akustického
signalizdtoru 3. Funkce obvodl 120 & 13C Je nagleduu.ci
v piipadé, Ze informace o stavu uci'eného nebo sledovunchio
mista ledd mimo rozmezf zadané reulainim a miifcia pristro-
jem 4, vistup ab vyhoinocovaciho obvodu 1l1C se pfe-s vstup ac
proroji s obvolen 12C poruuhove simualizace a pres jeloZ
vistup ad se¢ rozuviti “ontrolni Zérovka 121 porucliové signa-
lizace. Souducné puralelnim vstupem ze se propoji blokovact
obvod 130, stery prostrednictvim svého vyatupu af propoji
ries tlafftiko 1 (v sepnutém stavu} spinat 2 asusticxeho
simmalizitoru 3. Zutimee akustickou identifiksci poruchového
stavu lze vyiadit odstuvovuciw tladitkem, opticnd siinulizu-
ce tehoto stavu zontrelni Zérovkou lél poruchove signaiiza-
Ce ai tivd nevorulena, poxud se méfend nebo sledovans veli-
tna z mista A neupr=vi regulacniam nebo jinym zdsshawm do
,:é&anclo roziiesls Vyhoinocovaci obvod 11C je dgle opatien
"vs uweg na, Wtery je prozojen s vjistupem za unipoldmdiho
nezkontagtniho spinale 5, ktery je propojen s vjistugex 43
tuntovasihe obvodu 3, ktery v pravilelnych a déliaove nasta-

:

vitelnfeh Yasovich intervalech seivenné vrojojuje jednotli-

w

vi medens nzvo sl.dované mista A ai E s vyhodnocovaciul §

rnotka.i 1C aZ £l.

Voorugticiém provedeni se na Zelni pristrejové desc
\obre 4, postunné rozsvicuje hornl rada kontrolnich Zéro-
vek 111 ai £11, tovd nooxyteddl plehled o tox, kterd z
mist 4 al H je oravi kontrolovuno. 7 pripzde poruchy svitl

~ o,

“irev<a 121 al 221 prruchové signulizace plisludnéd uwistu A

do

I se vzoiltew poruchy a sviti a® 3o J=»jiho odstraueni.

Lrowi boho Je piistrojevd leska vehledsn x aplicaci wini-
aturnileo oroveleni Zirovek 111 asn ¢l a 121 ac u2l oputiena

.

*

y:ltou _Zrovicu 7 pro zzcilencu opticiou signalizaci, kters

’ »

4o rozaviti ooulasn. g rozsvicenim kterdxoliv ¢ Zirevex 12l
al 221 roruchov: simmalizace. Tlalftiy € je moZno velit
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d¢lku uasového intervalu mezi méfenim z jednotlivych me-
Fenjehh mist A aZ H a tladftkem 9 se ovlsdd testoveci pro-
sraa ...polehlivosti a bezporuchovosti stavu piisiroje. Zbj-
vajici tladftka jsou rezervovéna pro nanuslnf ovlédsmi prie
stroje, pri néui se vyi‘azu.j‘e taictovaci oovod § z funice a
vyvolévi se informice o stavu jednoho z mist 4 aZ H na ne-
omazene dlovhou dobu,
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Systém‘pfo~auiomatické slcdovani méfenjch mist pracu-
Jici ve ébojeni s kontrolni a registradni aparaturou, «tery
sestévéa z displeje osazeného akusticxymi & opticxymi signa-
lizalnimi prvky, unipolérnfho bezkontaktniho snimale, taxto-
vaciho obvodu a vyhodnocovacich blokd, vyznadeny tic, Ze
vystupy (a a< h) mérenych mist (A aZ H, jsou propojeny s vy-
hodnocovacimi obvody (11C ai E1Q), jeZ jsou svyumi vystu-
Py (aa ai ha) propojeny s kontrolnimi Zérovkami \1ll aZ &11)
a svymi vystupy vab af hi, Jsou propojeny se vstupy (ac aZ
he, obvodd (120 az ¥82C) poruchové signulizace, které jsou
svyui vystupy (ad a2 hd) propojeny s kontrolaixl zurovkani
121 &Z ¢21, porucliové signulizace a daéle jsou vystupy (ab
az hb; vyhodnocovacich obvedld (110 aZ cll) propojeny se
vstupy (ad aZ hd) bloxovacich obvodd (130 ai £30,, jejichi
vystupy (2e aZ he, Jjsou propojeny pres o.istavovaci tlad{t-
X0 (1) se spinaler (2, exusticitého signalizitoru (3, a vy=-
stupy \ag aZ hg, vyhodnocovacici. obvodd \110 aZ 510) Jsou
propojeny se vstuger (i) kontrolnihe a registracniho pii-
stroje \4), jehoz vystup \n, je propojen se vstupy {(na ai nh,
vyhoinozovacich oirvodd (110 ai olC), jejicBz vstupy (pa aZ ph)
Jjsou propojeny s vystupy (ka az kh, unipoldrniho bezkontast-
niho spinade (5, jenZ je rropojen s vystupem \4) taktovaci-
ho obvodu (5).

3 vykresy
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