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Znane s urzadzenia do okreslania po-
prawek przy strzelaniu do celu ruchomego,
np. samolotu. Urzadzenia te sa bardzo
skomplikowane i wymagaja licznej obstugi
do manipulowania lub nastawiania czesci
tego urzadzenia, przy czym obsluga ta na
podstawie otrzymanych danych okresla
ostateczne poprawki, ktére moga byé suma,
iloczynem lub jednoczesnie suma i iloczy-
nem pewnej liczby danych podstawowych,
wskutek czego to urzadzenie jest swego
rodzaju maszyng do liczenia, ktéra jednak
wymaga licznego personelu do obstugi, sta-
le zajetego sprowadzaniem i utrzymywa-

niem narzadéw urzadzenia w polozeniach,
odpowiadajacych zmianom elementéw po-
trzebnych do strzelania.

Wsréd poprawek, ktore nalezy braé pod
uwage, przede wszystkim wysuwa si¢ na
pierwszy plan poprawka katowa, zalezna
od zmiennej szybkosci wzglednej pomiedzy
celem i strzelcem, ktéra zostaje okreslana
poza wlasciwym urzadzeniem przez zmia-
ny potozenia, jakie celowniczy nadaje ce-

lownikowi, za pomoca ktérego $ledzi on
ruchy celu.
Oczywiscie, znaczne uproszczenie o-

kreslania poprawek wedlug niniejszego



wynalazku dotyczy tylko poprawek zalez-
nych, od szybkosci wzgledpej celu, ktére
przeWazaja i prékhyc;nig same tylko win-
ny byé wziete pod uwage w niektérych
przypadkach przy strzelaniu do samolo-
tow, a zwlaszcza przy strzelaniu z samo-
lotu do samolotu nieprzyjacielskiego.

Latwo jest uzgodni¢ dzialanie urza-
dzenia wedlug wynalazku z urzadzenia-
mi, stluzacymi do odbierania i przekazy-
wania innych poprawek, np. poprawek na
wiatr lub zboczenie pocisku, potrzebnych
np. przy strzelaniu z dziala, ustawionego
na ziemi lub na pokladzie statku.

Wedlug niniejszego wynalazku po-
prawke zalezna od szybkosci wzglednej
ruchu celu otrzymuje si¢ przez mecha-
niczne polaczenie przyrzadu do cigglej
obserwacji ruchomego celu, np. lunety ce-
lowniczej, z zyroskopem, przy czym zmia-
ny polozenia, nadawane temu zyroskopo-
wi, sg przekazywane do bardzo czulego
urzadzenia posredniego, np. na opornik
cieczowy, dzialajacy na silnik nastawczy
odbiornika, polaczony z narzadem, ktore-
go polozenie ma byé poprawione. W ten
sposob otrzymuje si¢ polaczenie praktycz-
nie bezposrednie pomiedzy narzadem, po-
ruszanym przez obserwatora, i narzadem,
ktérego polozenie powinno byé popra-
wione, a mianowicie dzigki posrednictwu
urzadzenia zyroskopowego i przekladni
cieczowej, ktorej cisnienie jest w kazdej
chwili funkcja reakcji urzadzenia zyro-
skopowego.

Urzadzenie stuzace do dokonywania
poprawki na ruch wzgledny celu posiada
silnik nastawczy, wprawiany w ruch za
pomocy $rodka napednego w zaleznosci
od dokonywanych poprawek dzieki uzyciu
rozdzielacza, ktérego dzialanie jest row-
niez regulowane za pomoca zmian ci$nie-
nia $§rodka pomocniczego, ktérego cisnie-
nie jest funkcja reakcyj wywieranych
przez oslone zyroskopu, przy czym
wspomniany rozdzielacz oprécz zwyklej

tulei rozdzielczej, nastawianej tlokiem
silnika nastawczego, posiada rozdzielczy
ttok nastawczy, ktorego polozenie zostaje
okreslone dzigki rownowadze, jaka ustala
si¢ pomiedzy wspomnianym ci$nieniem
wzglednym i dzialaniem zwrotnym sprezy-
ny odpowiednio wywzorcowanej.

Takie proste urzadzenie, w ktérym
zmiany polozenia lunety wyrazaja sig
ostatecznie zmiennym parciem oslony zy-
roskopu na jedna z powierzchni narzadu,
ktorego przeciwlegla strona podlega w
kazdej chwili reakcji rownej i przeciwnej
do parcia, stwarza rodzaj statycznego u-
ktadu przekladni dla zmiennej energii, w
zaleznosci od zmian polozZenia lunety.

Dla tatwiejszego wyslowienia sie czesé
urzadzenia podlegajaca dzialaniu reakcyj
zyroskopowych bedzie nazywana ponizej
ynadajnikiem”, natomiast zespoé! silnika
nastawczego i jego rozrzadu, reagujacego
na zmienne ci$nienie wyréwnawcze, pocho-
dzace z nadajnika, bedzie nazywany po-
nizej ,,odbiornikiem".

Na rysunkach przedstawiono kilka
przykladéw wykonania nadajnikéw i od-
biornikéw wedlug wynalazku.

W pierwszej postaci wykonania, przed-
stawionej na fig. 1 — 7, fig. 1 przedstawia
w przekroju podluznym nadajnik, przy
czym na tej samej figurze przedstawiono
przekréj osiowy odpowiedniego odbiorni-
ka, jak rowniez schematycznie uktad prze-
wodéw, laczacych nadajnik z odbiorni-
kiem, fig. 2 i 3 przedstawiaja odpowiednio
czesciowe przekroje odbiornika wzdluz
linii II — II i III — III na fig. 6, fig. 4
— widok zewnetrzny nadajnika, przed-
stawionego w przekroju na fig. 1, fig. 5i 6
przedstawiaja odpowiednio przekroje po-
przeczne odbiornika wzdtuz linij V — V
i VI — VI na fig. 1, fig. 7 — przekro6j po-
dluzny silnika nastawczego wzdluz linii
VII — VII na fig. 1, 51 6, fig. 8 1 9 przed-
stawiaja odpowiednio w widoku z przodu
i z gory odmiane wykonania, ktéra posia-




da podwéjny nadajnik, przy czym pod-
stawa i'ostona wirnika sg przedstawione

w przekroju plaszczyzna, przechodzaca
przez o$§ czopdéw osltony, fig. 10 — prze-
kréj czesciowy wzdluz linii X — X na

fig. 8, fig. 11 — przekr6j nadajnika po-
dwéjnego, ktérego wirnik moze byé pod-
dany duzym i szybkim zmianom szybko-
$ci, fig. 12 — czesciowy przekroj wzdluz
linii XII — XII na fig. 11, fig. 13 — cze-
Sciowy przekroj wzdluz linii XIII — XIII
na fig. 11, fig. 14 — schemat potaczen
elektrycznych do nastawiania szybkosci
wirnika, przedstawionego na fig. 11.
Urzadzenie przedstawione na fig. 1 —
7 posiada zyroskop, ktéry w znany sposéb
sktada si¢ z wirnika 1, obracajacego sie w
ostonie 2, osadzonej na podstawie 3 za
pomoca, czopéw 4 i 4° prostopadlych do
osi wirnika. Na wystep 5 sztywno potaczo-
ny z ostona 2 naciska sprezyna 6, ktéra
opiera si¢ drugim koficem o dajacy sie
przesuwaé oporek 7 osadzony w podsta-
wie 3. Wystep 5 jest polaczony drazkiem
8 z tlokiem 9, ktéry przesuwa sie w cy-
lindrycznym wydrazeniu, wywierconym w
podstawie 3 i zamknietym dnem 10, ktére
posiada zderzak 11, Piericieniowy rowek
12, wykonany na tloku 9, jest potaczony
za pomoca otworéw 13 z komora zamknie-
ta dnem 10 i nazwana w dalszym opisie
nkomora nadajnika”. W wydrazeniu cy-
lindrycznym podstawy wykonane sa rowki
pierscieniowe 14 i 15, oddzielone od sie-
bie pierscieniowym wystepem, ktérego
grubos¢ jest prawie réwna szerokosci
rowka 12 tloka. Rowki 14 i 15 sa potaczo-
ne codpowiednio z przewodami 16 i 17. Z
drugiej strony przewéd 18, zawierajacy
przegrode dlawikowa 19, laczy komore
nadajnika z druga komora, nazwana w dal-
szym opisie ,komora manometryczna” i
znajdujaca si¢ w kadlubie 20, tworzacym
ostone odbiornika, przy czym komora ta
jest zamknieta z jednej strony stalym
dnem 21, a z drugiej strony — tlokiem na-

stawczym 22 i plaszczem cylindra 23.
Plaszcz cylindra jest polaczony laczni-
kiem 26 z tloczyskiem 24 tloka napedowe-
go 25. Tlok nastawczy 22 posiada dwa
rowki pierscieniowe 27 i 28, odpowiadaja-
ce pierscieniowym wystgpom pomiedzy
trzema rowkami pierscieniowymi 29, 30,
31, wykonanymi w cylindrze 23. Rowki
29 i 31 1acza sie odpowiednio z podluzny-
mi kanatami 32 i 33, ktére z kolei tacza
si¢ odpowiednio otworami 34 i 35 z komo-
ra 36, znajdujaca sie w kadlubie 20, za-
mknigtym pokrywa 37. Tlok 25 posuwa
sie w cylindrze, ktérego obydwie komory
robocze 38 i 39 sa polaczone 2z rowkami
28 i 27 tloka nastawczego 22 odpowiednio
za posrednictwem otworéw 40 i 41, prze-
wodoéw 42 i 43 i otworéow 44 i 45. Ttok na-
stawczy jest polaczony za posrednictwem
drazka 46 z orczykiem 47, ktéry jest po-
taczony z kadtubem 20 za pomoca dwéch
sprezyn 48 i 49. Pompa olejowa 50 zasysa
olej z komory 36 przez przewéd 51 i wtla-
cza go do przewodu 17, przy czym ciecz
wyttoczona powraca do komory 36 ' po-
przez komore nadajnika i rozdzielacze,
lub tez, gdy te komory nie przepuszczaja
cieczy lub nie dostatecznie je przepuszcza-
ja, ciecz przeplywa przez przewédd prze-
lewowy 16, ktéry prowadzi do komory 36.
Wreszcie do przewodu 18 jest przylaczo-
ny manometr 52, ktérego podziatka jest
naniesiona symetrycznie wzgledem zera,
odpowiadajacego  $redniemu polozeniu
wskazéwki na podzialce.

W urzadzeniu nadawczym przedsta-
wionym na fig. 8 — 10 ostona 2 zyrosko-
pu na czopach 53 i 53° jest zawieszona w
ramie 54, ktéra z kolei jest zawieszona na
czopach 55 i 55° na podstawie wahliwej
56, ktéra moze by¢ obracana przy celowa-
niu na wysoko$é¢ wzgledem statej podsta-
wy 57, posiadajacej w tym celu czopy 58
i 58. Podstawa 57 posiada wydrazenia
cylindryczne, ktérych o$§ pokrywa sie z
osia czopoéw celowniczych i w ktérych



przesuwajg si¢ tloki 9 i 9°, takie same,
jak tloki w urzadzeniu wyzej opisanym.
Tiok 9 jest polaczony =z oslona 2 za po-
$rednictwem drazka 59, walu 60, drazka
61 i wystepu 62 polaczonego sztywno z
oslong 2. Na wystep ten naciska sprezyna
63, ktora opiera sig¢ o dajacy si¢ nastawiaé
oporek 64, sztywno polaczony z podstawa
wahliwa 56. Ttok 9° jest polaczony z ra-
ma 54 za posrednictwem drazka 59°, walu
65 i tacznika 66. Rama 54 posiada wystep
67, na ktéry naciska sprezyna 68, opiera-
jaca sie o dajacy sie nastawiaé oporek
69, sztywno polaczony z wahliwa obsada
56. W obsadzie tej na czopach 70 i 70° o-
raz 71 i 71° sa osadzone waty 60 i 65.

W urzadzeniu nadawczym, przedsta-
wionym na fig. 11 — 14, wirnik 72 jest
osadzony obrotowo w oslonie 73, ktéra z
kolei jest osadzona obrotowo na osi pozio-
mej w ramie 74 zupelnie tak samo, jak w
urzadzeniu wedtug fig. 8 i 9 oslona 2 jest
osadzona w ramie 54. Rama 74 jest osa-
dzona wahliwie na czopach 75 i 75° w pod-
stawie 76, ktéra posiada silnik elektryczny
77, sprzezony z wirnikiem 72 za posrednic-
twem dzwigni 78 i popychaczy 79 i 79,
umieszczonych w plaszczyznie przecho-
dzacej przez o§ czopéw, na ktérych jest
zawieszona ostona 73. Ttoki 9 i 9°, takie
same jak tloki w urzadzeniach poprzed-
nich, moga przesuwaé sie¢ w cylindrycz-
nych komorach, wykonanych w podstawie
76. Tiok 9 jest polaczony za pomoca draz-
ka 80 z oslona 73, na ktéra naciska spre-
zyna 81, opierajaca si¢ o dajacy sie na-
stawia¢ oporek 82, polaczony z podstawa
76. Tiok 9° jest polaczony drazkiem 83 z
ramg 74, na ktéra naciska sprezyna 84,
opierajaca si¢ na dajacym sie regulowaé
oporku 85, sztywno pofaczonym z pod-
stawa 76. Silnik 77 jest typu szeregowego
z odwracalnym momentem i posiada dwa
uzwojenia wzbudzajace 86 i 87. Silnik ten
uruchomia regulator odsrodkowy, ktéry za
posrednictwem suwaka 88 i drazka 89 od-

dzialywa na dzwignie kontaktowa 90, o-
sadzong przegubowo w podstawie 76. Na
dZwignie¢ 90 z drugiej strony naciska w
kierunku przeciwnym drazek 91, urucho-
miany za pomocy, tloka 92, ktéry przesuwa
si¢ w cylindrycznym wydraZeniu w pod-
stawie 76 i na ktéry poprzez przewédd 93
dziala dajace si¢ regulowaé cisnienie cie-
czy. Diwignia 90, izolowana w ten sposéb,
Ze moze stanowié przewodnik elektryczny,
moze wahaé si¢ pomiedzy dwoma kontak-
tami 94 i 95, ktore wlaczaja prad odpo-
wiednio do uzwojernr wzbudzajacych 87
lub 86.

Urzadzenia opisane wyzej dzialaja w
sposob nastepujacy.

Ttok 9 albo tloki 9 i 9° zapewniaja roz-
rzad cieczy, ktéra wtlacza pompa 50 przez
przewdod 17 pod okreslonym cisnieniem.
W komorze nadajnika ustala sie nizsze
ci$nienie, rownowazace samoczynnie dzia-
fanie drazka, ktéry naciska bezposrednio
na ten tlok. Przez przewéd 18 cisnienie
cieczy wytworzone w komorze nadajnika
zostaje przekazane do komory manome-
trycznej na tlok nastawczy 22, ktéry zaj-
muje zawsze poloZenie réwnowagi dla
pewnego ugiecia sprezyn 48 i 49.

Przewéd 16 stuzy do wyprowadzania
cieczy poza komore nadajnika z chwila,
gdy pod wplywem obnizenia cisnienia
objetos¢ komory manometrycznej zmniej-
sza si¢, a pewna cze$é cieczy, zawarta w
tej ostatniej, zostaje wytloczona poprzez
przewod 18 do komory nadajnika.

Z powyziszego wynika, Ze przesuniecie
tloka nastawczego 22 wzgledem kadtuba
20 jest proporcjonalne do parcia, przeka-
zanego przez drazek ttoka 9 lub 9°, przy
czym plaszcz cylindra 23 przesuwa pret
nastawczy 24 proporcjonalnie do tego par-
cia niezaleznie od tego, jaki opér stawia
narzad podlegajacy nastawianiu.

W urzadzeniu wedlug fig. 1 — 7 dra-
2ek 8 przekazuje wypadkowa parcia spre-
zZyny 6 i sily stycznej, otrzymanej jako




reakcja wirnika 1 zZyroskopu, ktérego
szybkos¢ jest wedlug zalozenia stala, i na
skutek przesunieé nadawanych lunecie
obserwacyjnej. Jak wiadomo reakcja ta
jest proporcjonalna do szybkosci katowej
o kadtuba 3 dokola osi prostopadlej do
plaszczyzny przeprowadzonej przez os
wirnika i linie czopow ¢ — 4. Gdy ta
szybko$¢ o jest réwna zeru, to drazek 8
podlega z jednej strony tylko stalemu
ci$nieniu sprezyny 6, a z drugiej strony —
cisnieniu w przewodzie 18 o wartosci scisle
okreslonej, przy ktérej wskazéwka mano-
metru zajmuje zerowe polozenie podzial-
ki, natomiast tlok 25_znajduje si¢ w po-
tozeniu poprawki zerowej, odpowiadaja-
cej okreslonemu ugieciu sprezyn 48 i 49.
Gdy reakcja zyroskopu nie jest rowna ze-
ru, to sita styczna, wywierana na drazek 8,
dodaje sie algebraicznie do naprezenia
sprezyny 6, wskutek czego nastepuje prze-
suniecie tlokéw 22 i 25 z ich normalnego
polozenia, przy czym przesunigcie to jest
proporcjonalne do szybkosci katowej w
i ma ten sam kierunek co i ta szyb-
kosé. :
W urzadzeniu, ktérego dzialanie zosta-
lo opisane, Zyroskop jest zawieszony w ob-
sadzie 3 na jednej osi, wyznaczonej przez
linie czopow 4 i 4, ktore lacza oslone 2 i
obsade 3 w jedna caloéé pozwalajac jed-
nak na swobodne przesuwanie si¢ tloka 9,
ktéry uskutecznia rozrzad 2z nigzbedna
czuloscia. . ,

W. urzadzeniu przedstawionym na fig.
8 — 12 zyroskop jest zawieszony w obsa-
dzie 56 albo 76 za pomoca ramy, to zna-
czy na dwéch osiach obrotu. Teraz nie
mozna twierdzi¢, ze zyroskop jest scisle
zwiazany z obsada przy przesunieciu ka-
towym, jakie odbywa sie dokota osi, pro-
stopadtej do osi wirnika, lecz w rzeczywi-
stosci ciecz komory nadajnika stanowiac
oparcie dla tlokéw 9 i 9° zapewnia wystar-
czajace polaczenie, aby pociagnaé ostone
w ruchu katowym.obsady, i . w kazdym ra-

zie jest dostatecznie elasty¢zna; aby! umoz-
liwi¢ przesunigcie wzgledne o bardzo ma-
tych amplitudach, co jest normalnie wy-
magane od tlokéw rozdzielczych.

Z drugiej strony nalezy zaznaczyé, ze
niescisliwosé i lepkosé cieczy przeciwsta-
wia si¢ ustalaniu jakichkolwiek drgan wy-
wolywanych  drobnymi przesunieciami
wzglednymi, ktére dzieki temu niej moga w
2adnym razie rozwinaé si¢ i wywolaé bez-
fadnych ruchéw zyroskopu. Réwniez moz-
liwe jest wedlug wynalazku wykonanie
podwéjnego nadajnika stosujac pojedyni-
czy wirnik, przy czym kazdy zespél tloka
i rowkow jest polaczony z odbiornikiem
podobnym do opisanego wyzej. ‘

Gdy nadajnik jest wykonany w ten spo-
s6b, ze podstawa daje si¢ obracaé¢ dooko-
ta poziomej osi (fig. 8 i 9), to dobrze jest
wykonaé komore nadajnika w stalej cze-
§ci urzadzenia, aby .uniknaé uzycia od-
ksztalcalnych przewodéw. Wiedy stosuje
si¢ opisane wyzej urzadzenie do przeno-
szenia sil mechanicznych na tloki 9 i 9"
Poniewaz drazki 59 i 59° sa umieszczone na
osi geometrycznej czopéw 58 i 58, prze-
to nie ma szkodliwego dzialania na te
tloki podczas obracania ruchomej obsa-
dy 56. :

W. urzadzeniu przedstawionym na. fig.
11 — 14 stosuje sie $rodki, ktére umozli-
wiaja szybka zmiane szybkosci wirnika 72
bez wywolywania reakcyj na zawieszony
uktad, ktére moglyby dodawaé sie¢ do
reakcyj zyroskopu i wywolywaé niedopusz-
czalne zaklécenia w dzialaniu tlokéw. na-
dajnika. Jest oczywiste, ze polaczenie, ja-
kie stanowia dzwignie 78 i drazki 79 i 79°,
nie moze praktycznie ani wytworzyé, ani
przenosi¢ zadnego zaklécajacego dzialania
na uklad zawieszony. Roéwniez jest oczy-
wiste, ze silnik 77, sztywno przymocowa-
ny do podstawy 76, moze bez szkody i za
pomoca prostych srodkéw odbieraé ze-
wnetrzne dziatanie mechaniczne, ktére mo-
Ze zmieniaé jego zasilanie. . W. ten sposéb



moga byé uruchomione z cala niezbhedna
energia drazki 89 i 91, naciskajace w prze-
ciwnych kierunkach na dzwigni¢ kontak-
towa 90. JeZeli rozrzad za pomocy tej
diwigni oddzialywa na calkowity prad za-
silajacy (schemat na fig. 14), to otrzymu-
je si¢ bardzo duzy moment w jednym lub
drugim kierunku, ktéry moze nadawaé wir-
nikowi w kazdej chwili okreslona szybkosé,
zalezna od odleglosci do celw

Przegroda 19, stwarzajac spadek ci-
énienia w przewodzie 18, stanowi bardzo
prosty $§rodek do zmniejszania amplitudy
wahari tloka nastawczego 22, a wskutek te-
go i wahan tloka napedowego 25, ktore
odpowiadaja nieregularnym zmianom szyb-
kosci katowej » wynikajacym na ogoét z
nieuniknionej nieregularnoéci szybkosci
celowania. Dzigki tej przegrodzie objetosé
komory manometrycznej moze zmieniaé
si¢ tylko powoli. Z powyzszego wynika
praktycznie, 2e urzadzenie wedlug wyma-
lazku nie uwzglednia natychmiast zmian
potozenia lunety, nastepujacych mniej lub
wiecej regularnie po sobie, lecz reaguje
tylko na srednia szybkos¢é katowa obsady
iyroskopuy, to znaczy tylko na te szybkosé¢,
ktéra powinna byé uwzgledniona przy o-
kreslaniu poprawek.

We wszystkich opisanych postaciach
wykonania ci$nienie, wywierane przez na-
dajnik lub nadajniki, okresla polozenie na-
stawezego narzadu odbiorczego i tym sa-
mym polozenie narzadu silnika nastaw-
czego. Cisnienie to jest przekazywane przez
przewod, ktarego przeplyw jest dosé nie-
znaczny, tak iz spadek cisnienia jest zni-
komy. Przewéd ten stanowi wigc precy-
zyjng przekladni¢ o prostej konstrukcji
pomiedzy nadajnikiem i odbiornikiem, kté-
re moga byé umieszczone w pewnej od sie-
hie odleglosci.

Poza tym dzieki uzyciu cieczy, to zna-

cay Srodka bardzo malo scisliwego (wody,

aleju i t. d.), do zmniejszenia do mini-
mum zjawisk sprezystesci w przewodzie,
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mozna, jak powiedziano wyzej, stosowaé
tylko jeden zyroskop do wyznaczania po-
prawek w dwoch plaszczyznach prostopa-
dlych (poprawek kierunku i poprawek wy-
sokosci). Ciecz dzialajaca na tloki dwoch
cylindréw nadajnika stanowi wystarcza-
jacy zespol oporowy, ktéry nie pozwala na
wystapienie lub przynajmniej na nadmier-
ne rozwiniecie si¢ ruchéw wahliwych, lecz
zapewnia niezbedne i wystarczajace pola-
czenia katowe pomiedzy zyroskopem i je-
go kadlubem zawieszeniowym.

Posréd srodkéw, wskazanych przez ni-
niejszy wynalazek, przewiduje si¢ jeszcze
zmiang szybkosci wirnika dla otrzymania
poprawek, proporcjonalnych nie tylko do
pewnej skladowej w szybkosci katowej ka-
dluba zawieszeniowego, lecz réwniez do
iloczynu tej skladowej przez inny czynnik
zmienny, np. czas. przelotu ¢ pocisku lub
pewnej funkcji tego czasu.

Wazna zaleta niniejszego wynalazku
polega réwniez na tym, ze stosuje sie sil-
nik o znacznej mocy, dobrze umocowany
na podstawie zyroskopu, a nie jak dotych-
czas na samej ostonie wirnika, dla nada-
wania temu ostatniemu zmiany szybkosci
z cala niezbedna szybkoscia. Wirnik i watl
silnika sa polaczone ze soba w taki sposéb,
iz umozliwione jest ich osadzenie mimo-
osiowe. Dzieki takiemu ukladowi mozna
za pomoca prostych srodkéw oddzialywac
na regulator szybkosci silnika nie wywo-
tujac zadnych zaklécenn w dziataniu nadaj-
nika. :

Widaé¢ od razu, ze bez zadnej szkody
dla doktadnego i ciaglego przekazywania
poprawek zaleznych od szybkosci ruchu
celu mozna stosowaé opisane urzadzenia,
ktére przekazywalyby i inne poprawki, np.
poprawki na wiatr, zboczenie i t. d. Sro-
dek taki méglby polegaé¢ np. na odpowied-
nim dzialaniu na dajaca si¢ regulowaé
sprezyne 6, ktorej punkt oparcia na pod-
stawie 3 moglby dawac si¢ przesuwaé we-
dlug okreslonega prawa.




Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do okreslania podczas
strzelania poprawek zaleznych od szybko-
§ci wzglednej celu, znamienne tym, ze z
przyrzadem celowniczym (np. luneta) jest
polaczony zyroskop, ktérego ostona opie-
ra sie z jednej strony o sprezyng, ktorej
nacisk daje sie regulowaé, z drugiej zas
strony o tlok opornika cieczowego, wsku-
tek czego podczas ruchu obrotowego lu-
nety wywiera nacisk na tlok opornika cie-
czowego, ktérego cisnienie w kazdej chwi-
li réwnowazy parcie oslony zyroskopu i
nacisk sprezyny, o ktéra si¢ ona opiera,
przy czym wszelkie zmiany szybkosci
wzglednej celu, obserwowanego przez lu-
nete, powoduja zmiany ci$nienia cieczy w
oporniku, cisnacej na rozdzielacz silnika
nastawczego, ktérego ttok jest polaczony z
narzadem, ktérego polozenie podlega po-
prawieniu.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, przy-
stosowane do wprowadzania poprawek w
plaszczyznie poziomej i pionowej, zna-
mienne tym, ze zyroskop jest zawieszony
za, pomoca ramy, to znaczy na dwéch o-
siach obrotu, oraz dziala jednoczesnie na
dwa niezalezne zespoly tlokowe, sluzace
do nastawiania dwéch rozdzielaczy i dwéch
silnikéw nastawczych, réwniez niezalez-
nych,

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 11 2,
znamienne tym, ze zyroskop jest polaczo-
ny z tlokami za pomoca zespotéw dzwigni,
z ktérych jeden (59, 60, 61) taczy ttok (9)

z oslona zyroskopu, zawieszona na czopach
(53, 53') w ramie (54), takie zawieszonej
na czopach (55, 55°) w wahliwej podstawie
zyroskopu, drugi zas zespot (59°, 65, 65)
taczy drugi ttok (9°) z ta sama rama (54).
przy czym osie czopéw oslony zyroskopu
i tej ramy sa wzajemnie prostopadle,

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze silnik, obracajacy wirnik
zyroskopu, jest osadzony na stalej pod-
stawie Zyroskopu, przy czym wal silnika
i wirnik sa polaczone ze soba za pomoca
odpowiedniego gictkiego lacznika.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, zZe regulator, regulujacy licz-
be obrotéw wirnika zyroskopu, jest pod-
dany dzialaniu urzadzenia regulacyjnego,
np. ci$nieniowego, ktérego dzialanie zmie-
nia si¢ w zalezno$ci od odleglosci do ce-
lu '

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, Ze rozdzielacz, oprécz tulei
rozdzielczej, nastawianej przez tlck na-
stawczy, posiada jeszcze ttok umieszczo-
ny w tej tulei, ktéry z jednej strony znaj-
duje si¢ pod dzialaniem cisnienia $rodka
napednego, z drugiej za§ strony — pod
dzialaniem sprezyny zwrotnej, i przyjmu-
je polozenie rownowagi pod wplywem
tych dwéch przyczyn.

Schneider & Cie.
Jean Fieux.
Zastepca: Inz. J. Wyganowski,

rzecznik pateatowy.
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