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(54) Zarisdenie na kompenzéciu tahu vodita

vodi&a vhodné hlavne pre navijanie cievok "

zariadenie na kompenzéciu rychlosti
nekruhového tvaru, tvorené pevnymi klad- g_. ’/_

kami umiestnenymi vo vrcholoch trojuholnika,
uprostred ktorych je umiestnend va&ka
vhodného tvaru. Oté&Sanim va&ky dochddza

kx zmene dlZky vodi¥a medzi pevnymi kladkami
%o spdsobuje kompenzdciu nerovnomernej
rgchlosti navijaného vodi&a.
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Vyndlez sa tyka navijania cievok nekruhového tvaru. Pri navijanf cievok nekruhového
tvaru je rgchlost navi{janého vodi¥a nerovnomerné a urdovand pomerom dlZky ku %frke navijanej
cievky, v z&vislosti na vz&jomnej uhlovej polohe navijacieho ramena a navijanej cievky.
Nerovnomernd rychlost navijaného vodida sp8sobuje nerovnomerny tah vo vodi&i, %o md za
ndsledok Zpatné ukladanie vodida, zoslabovanie jeho prierezu, resp. jeho &asté trhanie.

Su znéme rieSenia /DD - PS 121 855, DE -~ OS 2 152 185/, ktoré sa pokuSaji tieto
kolisajlice rychlosti drdtu vyrovnat behom jednej otdlky ovlddanim navijacej rychlosti.
Nev§hodou tychto rieSeni je, Ze mechanicky ovlddaci systém nie je pri vy¥3ich r¢chlostiach
ovlddatelny, resp. je podrobeny silnému opotrebeniu. Je dalej zn&my vyrovnivaci systém
s relativne malymi hmotami na navijacom ramene, resp. v privode drdtu. Vyrovnivanie sa
uskutoétiuje tak, Ze sa dradt vedie cez valkovy kotud obiehajuci s navijacim ramenom, ktory
tak prevédza vlastny pohyb, ktory zodpovedAd dvojnésobnym otdEkam navijacieho ramena
/DE - AS 2 414 302/, eliptick§ tvar, takZe v ur&itej miere sa tymto uskuto&iiuje vyrovnanie
rozdielne silného tahu drétu. Zndmy je i navijaci stroj pre stipovite odklonené cievky
/DE - 03 1 564 857/. V oboch poslednych zariadeniach sa pouZivajd ovinuté kladky, ktoré
v shiinnosti s va¥kovym kotu&om resp. s dalZou ovinutou kladkou tvoria trojuholnik. V z4vislo-
sti na pohybe navijacieho telesa sa ovldda velkost trojuholnika tak, aby sa uskutotnilo
dplné vyrovnanie nekontinudlneho pohybu drdtu. Nevyhodou tychto rie¥eni je, %e musi byt
pre va&kovy kotd&, resp. tretiu ovinutd kladku k dispozicii pridavny pohon, a tento mechanicky
systém je pri vysokych rychlostiach op#t podrobeny mechaniskému opotrebovaniu,

Znédme je tief rie¥enie podla DD - PS 208 699, podla ktorého je navijany vodi& vedeny
kolmo k pevne stojacemu alebo synchrénne sa tofiacemu obrysu.

Nevyhodou tohto rieZenia je jeho zlo%itost a moZnost odierania lakovaného filmu vodia.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zariadenie na kompenzéciu rychlosti /tahu/ vodi&a, ktorého
podstata je v tom, %e pozost4va z pevnych kladiek umiestnenych vo vrcholoch trojuholnika,
uprostred ktorého je valka vhodného tvaru, prifom vodil je vedeny pevnymi kladkami a
vagkou a jeho dizka v kompenza¥nom zariadeni jé uréend polohou pevnych kladiek a uhlovou
polohou vadky.

Vfhodou kompenzadného zariadenia podla vyn&lezu je zrovnomernenie r§chlosti vodida
pri navijani cievok nekruhového tvaru, jeho jednoduchd konZtrukcia, spolahlivd prevddzka
a malé rozmery.

Priklad prevedeni azariadenia na kompenzéciu rgchlosti vodida je zndzorneny na priloZenom
vykrese.

Vodi& 2 je odvijany z prepravnej cievky 1 cez treciu brzdu 3 na vstupnd pevnd kladku
kompenza&nd va&ku 5 strend kladku 9 kompenza&nd vadku 5 vystupni kladku 8 a cez kladku
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vstupuje do navija&ky 6.

Zrovnomernenie rychlosti vodi&a je sp8sobené zmenou dlzky vodiga 2 medzi pevnymi

kladkami 4, 9, 8, ktord sa dosahuje ot&¥anim valky 5 synchrénne s navijanou cievkou alebo
navijacim ramenom navijalky 6.

Po¥adovand zmena diZky vodida 2 je ur&end polohou pevnych kladiek 4, 9, 8 a tvarom
vatky 5.
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PREDMET VYNALEGZU

Zariadenie na kompenzdciu tahu vodi&a pozostdvajice z pevnych kladiek a z vadky
vhodného tvaru vyznadujldce sa tym, Ze pevné kladky (4, 9, 8) sd umiestnené vo vrcholoch
trojuholnika, uprostred ktorého je kompenzalnd valka (5), prifom vodi& je odvijany cez
' vstupnd kladku (4) ku kompenzadnej va&ke (5) odtial ku strednej kladke (9) dalej ku kompenzad-
nej vagke (5) a cez vystupni kladku (8) ku kladke navijada. ¢
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