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RESUMO

“Chupeta de brinquedo”

A chupeta de Dbrinquedo compreende uma tetina (1) que
incorpora um contacto eléctrico (29) accionado por um bo-
tdo de premer (2) que activa um mecanismo de oscilacdo (3)
soliddrio & tetina (1), cujo accionador (4) transmite o
movimento a um impulsor (5) unido a uma carcaga (6) que
faz parte da envolvente externa (7) da chupeta, a qual é
articulada nos alojamentos (8) de gue o mecanismo de osci-
lacdoc esté& dotado. A envolvente externa (7) oscila, por
conseguinte, guando a tetina (1) é introduzida e presa na
boca {(30) de um boneco passivo.

Numa concretizacdo preferencial, o mecanismo de osci-
lacdo (3) é constituido por um motor eléctrico (20) que,
alimentado por uma pilha (19) e através de um pinhao (21),
acciona uma roda intermédia (22) solidaria a um parafuso
sem-fim (23). A roda de coroa (24) correspondente & unida
a um excéntrico (25) gque funciona num rasgo receptor (27)
do accionador (4) que, consequentemente, oscila em relagdo
a um eixo fixo (26) numa semicaixa (17) do mecanismo osci-

lante (3).



DESCRIGAO

“Chupeta de brinquedo”

OBJECTO DA INVENCAO

[0001] A presente 1nvencdo respeita a uma chupeta de
brinquede funcional, capaz de interagir com um boneco
passivo.

[0002] Sd3o conhecidos bonecos que, através da mobiliza-
¢do de um mecanismo interno, simulam os movimentos da boca
feitos por um bebé guando chucha numa chupeta. A simulacdo
do movimento em si ndo tem dificuldades de maior, dada a
sua simplicidade, distinguindo-se as diferentes implemen-
tacbes segundo o mecanismo escolhido para as levar a cabo.
O realismo destes bonecos é muito satisfatdério, mas veri-
ficou-se que a sua duracdo é curta devido a complexidade
do mecanismo que, além disso, deve ser posicionado dentro
da cabeca do boneco, o gue dificulta uma boa fixacdo. A
isto soma-se a necessidade de se providenciar meios de
transmissdo, do movimento criado pelo mecanismo, aos labi-
os flexiveis do boneco. Em resultado disso, € muito fre-
guente gue, com as pancadas e o0s abandes a gue 0s bonecos
estdo sujeitos pela accdo dos seus utilizadores, o© meca-
nismo de mobilizacdoc e/ou o0s meios de transmissdo do movi-
mento sofram desajustamentos e deslocacgdes gue acabem por
provocar o fim da sua vida atil.

[0003] Evidentemente, a fiabilidade de gualquer meca-
nismo pode ser melhorada prestando a necessaria atencdo a
concepcgao, ac fabrico e a montagem dos seus componentes,
mas 1sto conduz necessariamente ao aumentc dos custos do

produto.



[0004] Portanto, pode afirmar-se gue o©s mecanismos Cco-
nhecidos, no que respeita a simulacdo da acgdc de chuchar
por parte de um boneco, sdoc frigels e de curta duracdo ocu
tém um custo elevado. Ademals, necessitam de um alojamento
nas costas do boneco, para as pllhas que alimentam o meca-
nismo, tornando impossivel que se levem a cabo determina-
das operacgdes com © boneco, como seja, por exemplo, dar-
-lhe banho.

[0005] S3c0 Jj& conhecidas algumas chupetas dotadas de
movimento. Assim, o documento US-A-3,115,139 descreve uma
chupeta vibradora que visa abrir as gengivas e relaxar uma
crianca durante a denticdo. A solucido sugerida consiste em
incorporar dentro da chupeta uma massa excéntrica que roda
a uma velocidade elevada alimentada por um motor eléctri-
co.

[0006] E um objectivo da presente invencdo conseguir
que o boneco pareca estar a chuchar uma chupeta e que o
mecanismo da mesma seja altamente fidvel.

[0007] E um outro objectivo da invencido conseguir que,
assim gue se remove a chupeta da boca do boneco, este pos-
sa ser tratado sem cuidados excessivos, sujeitando-o a de-
terminadas operag¢des, por exemplo dar-lhe banho, que leva-
riam & destruicdo dos bonecos representativos da técnica
anterior.

[0008] 0 objectivo proposto é atingido pela simples
eliminacdc de qualquer mecanismo no interior do boneco,
transferindo-o para a chupeta. A solugdoc proposta baseia-
-se no facto de o movimento da boca transmitir uma oscila-
cd8o0 a chupeta, sendo esta o que © observador basicamente
percepciona.

[00089] A chupeta da invencdoc compreende um mecanismo

oscilante unido & tetina, a qual incorpora um Dbotdo de



premer para detectar a introducdo da chupeta na boca do

boneco. Uma envolvente externa em forma de chupeta é colo-
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cada sobre o con’junto tetina-m oscilante, de modo
articulado, compreendendo uma carcaga dotada de um impul-
sor que coopera com um accionador gque constitui a saida
mével do mecanismo oscilante. Deste modo, quando a tetina
é introduzida na boca do boneco, aquela fica firmemente
segura e, por conseguinte, tampém o fica o mecanismo osci-
lante. O accionamento deste, devido a pressdo dos labios
do boneco no botdoc de premer, provoca um movimento osci-
lante do accionador, o qual é transmitido ao impulsor da
carcaca e, conseguentemente, a totalidade da envolvente
externa da chupeta. No contexto deste documento, entender—
-se-4 que um mecanismo oscilante compreende necessariamen-
te uma fonte de energia, um motor eléctrico e um redutor
de velocidade que termina no accionador acima mencionado.
[0010] Se se providenciar, na frente da envolvente ex-
terna da chupeta, um escudo suficientemente grande para
esconder os lébios do boneco, o observador pensara Jgue a
chupeta oscila em resultado do movimento da boca do bone-
co, quando, na realidade, a tetina e o mecanismo oscilante
permanecem iméveis. Em resumo, fol introduzido um movimen-
to relativo entre a tetina e o resto da chupeta e, dado
gue a tetina é fixa, o resto da chupeta oscila.

[0011] 0O novo concelto subjacente & presente invencédo

implica efeitos surpreendentes que levam a vantagens con-

siderdveis, tais como:

- A aparente accidc de chuchar pode ser i1ncorpcrada em
qualquer Dboneco passivo preexistente, simplesmente com
o furo da sua boca compativel com a tetina da chupeta

da invencdo, a qual, por outro lado, ndo requer condi-



cdes operacionals excessivamente complexas;

- Quando a nova chupeta ¢ removida da boca do boneco,
este ndc contém gqualguer mecanismo electromecénico,
pelo que n&oc é necessario ter um cuidade especial no
seu manuseamento;

- O mecanismc oscilante, necessariamente miniaturizado,
pode ser concebido de modo extraordinariamente compac-
to, ndo & fixo ao bonecc e esta protegido das pancadas
devido a prépria envolvente externa da chupeta relati-

vamente a qual, estando articulado, tem uma folga gue ©

torna relativamente independente.

[0012] Para complementar a descricgdo anterior e com ©
fim de ajudar a melhor compreender as caracteristicas da
invencdo, serd dada uma descrigdo detalhada de uma concre-
tizacdo preferencial com base num conjunto de desenhos
anexos a esta descric&o e nos quals, com caracter meramen-

te orientador e ndo limitativo, se mostrou o seguinte:

A figura 1 mostra uma vista em algado da chupeta da
invencdo;

A figura 2 mostra uma vista traseira da chupeta da
invencao;

A figura 3 mostra uma vista em alcado da chupeta da
invencdc, parcialmente desmontada;

A figura 4 mostra uma vista esquematica em corte da
chupeta da invencgao;

A figura 5 mostra uma vista interna em alcado do meca-
nismo oscilante da chupeta da invencio;

A figura 6 mostra uma vista interna, semelhante a da
figura 5, na gqual o accionador fol removido e a tetina

fol representada em vista explodida;



A figura 7 mostra uma vista esquematica em corte, em

planta, do interior da chupeta da invencg&o;
A figura 8 mostra uma vista, em planta, da

envolvente externa com o seu impulsor;

carcaca da

A figura 9 mostra uma vista frontal da carcaga repre-

sentada na figura 8;

A figura 10 mostra uma vista em alcado da carcaga re-

presentada na figura 8;
A figura 11 mostra o esqguema eléctrico da

invencao.

[0013] Os numeros de referéncia nas figuras

correspondem &s seguintes partes e elementos:

- Tetina

- Botdo de premer

- Mecanismo oscilante

- Accionador

.

- Impulsor

- Carcaca

Envolvente externa

- Alojamento

- Escudo frontal

Escudo traseiro
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19.- Pilha
20.- Motor eléctrico
21.- Pinhao

22.- Roda intermédia

23.~ Parafuso sem~fim
24 .~ Roda de coroa
25.~ Excéntrico

26.—- Eixo

27.- Rasgo receptor

28 .- Rasgo accionador

29.- Contacto eléctrico

30.- Boca do boneco
[0014] Como se pode observar nas figuras 1 a 4, numa
concretizacdo preferencial, chupeta da invencdo consiste

numa tetina (1), que incorpora um botdoc de premer (2), in-
tegralmente unida a um mecanismo oscilante (3) que compre-
ende um accionador (4) que coopera com um impulsor (5) so-
lidario a uma carcaca (6) gue forma parte de uma envolven-
te externa (7); sendo a carcaca (6) articulada em dois
alojamentos (8) do mecanismo oscilante (3).

[0015] A envolvente externa (7) é basicamente constitu-
ida pela carcaca (6) na gual estdc montados um escudo
frontal (9) e um escudo traseiro (10), através de encaixe
& pressdo. Uma argola de prender (11) articulada na carca-
ca (6) permite pendurar a chupeta ao pesco¢o do boneco.
Ver figura 3.

[0016] A carcaca (6) propriamente dita ¢é formada por
uma semicarcaca direita (12) e uma semicarcaca esqguerda
(13) unidas por pincs (14). Ambas as semicarcacgas possuem
protuberédncias de articulagdo (15) destinadas a ser intro-

duzidas nos respectivos alojamentos (8) do mecanismo osci-



ante (3), assim como correspondentes furos (16) que se

et

destinam a receber a argola de prender (11). A semicarcacga
direita (12) incorpora adicionalmente o impulsor (5) que
coopera com o accionador (4) do mecanismo oscilante (3).
Ver figuras 8 a 10.

[0017] Como se pode observar nas figuras 5 a 8, © meca-
nismo oscilante (3) compreende uma semicaixa inferior (17)
e uma semicaixa superior (18) entre as gquais se coloca uma
pilha (19) e um motor eléctrico (20). O pinhdo (21), de
saida do motor eléctrico (20), engrena com uma roda inter-
média (22) soliddria a um parafuso sem-fim (23) cuja cor-

respondente roda de coroa (24) é soliddria a um excéntrico

(25). O accionador (4), articulado num eixo fixo (26) nas
semicaixas (17) (18), tem um rasgo receptor (27), no qual
funciona o excéntrico (25), e um rasgo accionador (28), no

qual é introduzido o impulsor (5) da carcaca (6).

[0018] A tetina (1) é montada a pressdo na area frontal
das semicaixas (17) (18) do mecanismo oscilante (3) e tem,
na sua parte superior, um bot&oc de premer (Z) que actua
num contacto eléctrico (29). 0O esquema do circuito pode
ser visto na figura 11.

[0019] O funcionamentc da chupeta objecto da invencdo €
o seguinte. Quando a tetina (1) é introduzida na boca (30)
de um boneco, © mecanismoc oscilante (3) fica firmemente
seguro. Uma vez gue o botdo de premer (2) permanecerd pre-
mido, o contacto eléctrico (29) ficard fechado e, conse-
gquentemente, o motor eléctrico (20) sera alimentado pela
pilha (19). O pinhdc (21), de saida do motor, movera a
roda intermédia (22) e esta ultima movera o parafuso sem-
-fim (23), o qual provocard a rotagdo da roda de coroa
(24) e do excéntrico (26). A rotacdo deste provocara a oS-

cilacdo do accionador (4) em relacdo ao eixo (Z26), arras-
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tandc a envolvente externa (7) através do impulsor (5) da
carcaca (6) e transmitindo-lhe um movimento de oscilacgao
em relacdc as protuberdncias de articulag&o (15) retidas
nos alojamentos (8) do mecanismo oscilante (3).

[0020] Uma série de variantes e alternativas gue permi-
tem adaptar o produto final a diferentes consideracgdes co-
merciails, de producdo ou econdmicas serdo evidentes para
um técnico da especialidade. Nesse sentido, o conjunto
composto pelo parafuso sem-fim (23) e pela roda de coroa
(24) podem ser substituidos por véarias rodas dentadas ou
por qualquer mecanismo redutor equivalente e o botédo de
premer (2) pode estar dentro da tetina (1) ou mesmo nem
existir se aquela for suficientemente flexivel para poder
actuar por si sé no contacto eléctrico (29). Finalmente,
deve assinalar-se que enquanto as figuras 1 a 4 estdo de-
senhadas num tamanho aproximadamente real, as figuras 5 a
10 estdc consideravelmente ampliadas de modo a poder ver-

-se adeguadamente a forma e colocagdc dos diferentes ele-

mentos internos.

Porto, 4 de Janeiro de 2007



REIVINDICAGOES

Chupeta de bringuedo, compreendendoc uma tetina (1),
gue incorpora um contacto eléctrico (29), e uma
envolvente externa (7), caracterizada por compreender
um mecanismo oscilante (3), unido a tetina (1), gue
incorpora um acciocnador (4) com movimentc oscilante
quando 0o contact eléctrico (29) fecha, e por a
envolvente externa (7) estar montada articuladamente
no mecanismo oscilante (3) e 1incorporar uma carcaga
(6) dotada de um impulsor (5) gue coopera com O acci-

onador (4).

Chupeta de brinquedo segundo a reivindicacéo 1, ca-
racterizada por a envolvente externa (7) compreender
um escudo frontal (9) e um escudo traseirc (10) fir-

memente montados na carcaca (6).

Chupeta de bringuedo segundo a reivindicacdo 2,
caracterizada por a carcaca (6) ser constituida por
uma semicarcaca direita (12) e por uma semicarcaca
esquerda (13) com as respectivas protuberdncias de
articulacdo (15) destinadas a ser introduzidas nos
correspondentes alojamentos {8) do mecanismo

oscilante (3).
Chupeta de bringuedo segundo a reivindicacdo 3, ca-
racterizada por o impulsor (5) estar incorporadc numa

das duas semicarcacas (12)(13).

Chupeta de bringuedo segundo a reivindicagdo 1, ca-



Porte,

racterizada por a tetina incorporar um botdo de pre-
9

mer (2) gue actua no contacto eléctrico (2

Chupeta de bringuedo segundo a reivindicacdo 1, ca-
racterizada por o mecanismo oscilante (3) compreender
uma semicaixa inferior (17) e uma semicaixa superior
(18), entre as quais se coloca uma pilha e um motor
eléctrico (20), um pinh&o (21) de saida do motor
eléctrico (20) engrenado com uma roda intermédia (22)
solidaria a um parafuso sem-fim (23) cuja corres-
pondente roda de coroa (24) é solidaria a um excén-
trico (25) gue funciona num rasgo receptor (27) do
accionador (4) articulado num eixo fixo (26) nas se-
micaixas (17) (18), tendo o accionador (4) um rasgo
accionador (28) onde é introduzido o impulsor (5) da

carcaca (6).

4 de Janeiro de 2007
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