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(54) Title : SWIMMING-POOL-CLEANING APPARATUS WITH EXTRACTABLE FILTRATION DEVICE
(54) Titre : APPAREIL NETTOYEUR DE PISCINE A DISPOSITIF DE FILTRATION EXTRACTIBLE

(57) Abstract : The invention relates to a swim-
ming-pool-cleaning apparatus comprising: a clea-
ning unit to be immersed in the swimming-pool;
and at least one circuit for filtering liquid between
at least one liquid inlet (13) and at least one liquid
outlet (14), through a filtration chamber which
can be extracted from the cleaning unit body. The
filtration chamber comprises a cover and a filtra-
tion basket. The cover comprises disengageable
means for secure connection to the filtration bas-
ket and means for locking the filtration chamber
to the body of the cleaning unit, the locking
means being able to be disengaged and, when they
are disengaged, causing a filtration chamber ex-
traction handle to be deployed and activated until
it reaches a predetermined position.

(57) Abrégé : L'invention vise un appareil de net-
toyage de piscine comprenant : - une unité de net-
toyage destinée a étre immergée dans la piscine, -
au moins un circuit de filtration de liquide entre
au moins une entrée de liquide (13) et au moins
une sortie de liquide (14), a travers une chambre
de filtration, extractible du corps de l'unité de net-
toyage. La chambre

[Suite sur la page suivante]
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de filtration, comprend : - un couvercle, - un panier de filtration. Le couvercle comportant des moyens débrayables de solidarisa -
tion au panier de filtration et des moyens de verrouillage de la chambre de filtration au corps de l'unité de nettoyage, ces moyens
de verrouillage étant débrayables et provoquant, lorsqu'ils sont débrayés, le déploiement d'une poignée d'extraction de la chambre
de filtration et sa sollicitation jusqu'a une position prédéterminée.
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APPAREIL NETTOYEUR DE PISCINE A DISPOSITIF DE FILTRATION
EXTRACTIBLE

La présente invention releve du domaine des équipements pour piscines. Elle
concerne plus particulierement un appareil de nettoyage de piscine a dispositif de
nettoyage du filtre sans que l'utilisateur doive se salir les mains.

Préambule et art antérieur

L'invention concerne un appareil nettoyeur de surface immergée dans un
liquide, telle qu'une surface formée par les parois d'un bassin, notamment d'une
piscine. Il s'agit notamment d'un robot mobile de nettoyage de piscine. Un tel robot de
nettoyage réalise ledit nettoyage en parcourant le fond et les parois du bassin de la
piscine, en brossant ces parois, et en aspirant les débris vers un filtre. On désigne par
débris toutes les particules présentes au sein du bassin, telles que morceaux de
feuilles, microalgues, etc., ces deébris étant normalement déposés au fond du bassin
ou collés sur les parois latérales de celui-ci.

Le plus couramment, le robot est alimenté en énergie par un cable électrique
reliant le robot a une unité extérieure de commande et d’alimentation.

On connait, par exemple, dans ce domaine, les brevets FR 2 925 557 et
2 925 551, de la demanderesse, qui visent un appareil nettoyeur de surface immergée
a dispositif de filtrage démontable. De tels dispositifs comprennent un corps, des
organes d'entrainement dudit corps sur la surface immergée, une chambre de filtration
ménagée au sein du corps et comportant une entrée de liquide, une sortie de liquide,
un circuit hydraulique de circulation de liquide entre I'entrée et la sortie a travers un
dispositif de filtrage. Dans ces deux brevets, le dispositif de filtrage est amovible pour
permettre de vider les feuilles et autres débris sans devoir retourner I'appareil de
nettoyage.

Ces appareils disposent de programmes automatiques de nettoyage du fond du
bassin et éventuellement des parois latérales du bassin. Un tel programme détermine
un nettoyage de la piscine en un temps prédéterminé, par exemple d'une heure et
demie. Généralement, le robot est retiré de I'eau par I'utilisateur a la fin du cycle ou a
intervalles réguliers, lorsque le filtre est trop plein de particules (feuilles,
microparticules etc.), pour étre nettoyé. Dans les modéles récents, 'unité extérieure
de commande et d’alimentation du robot émet un signal lumineux lorsque cette
opération de nettoyage du filtre doit étre réalisée.

Dans la plupart des modéles courants de robot de nettoyage de piscine, le



10

15

20

25

30

35

CA 02944719 2016-10-03

WO 2015/150710 PCT/FR2015/050868

2

nettoyage du filtre oblige l'utilisateur a extraire le filire du robot, puis a vider celui-ci et
a le laver a grande eau. Ces opérations entrainent le plus souvent pour l'utilisateur le
contact avec les boues de filtration, ce qui est désagréable et peu hygiénigue.

L'invention a notamment pour but de remédier a certains de ces inconvenients.

L'invention vise également un appareil de nettoyage de piscine, dont le
nettoyage du filtre soit trés simplifié.

L'invention vise également un appareil de nettoyage de piscine dont la

consommation d'énergie soit réduite.

Exposé de l'invention

L'invention vise sous un premier aspect un appareil de nettoyage de piscine
comprenant :

a. une poignée, mobile entre une premiére position et une seconde position ;

b. des moyens de retenue de la poignée dans la premiére position, et

c. des moyens pour solliciter la poignée vers la seconde position.

On appelle ici "appareil de nettoyage de piscine” un appareil pour le nettoyage
d'une surface immergée, c’est-a-dire typiqguement un appareil, mobile au sein ou au
fond d'un bassin de piscine, et adapté a effectuer la collecte et la filtration de débris
déposés sur une paroi. Un tel appareil est communément connu sous le nom de robot
de nettoyage de piscine, lorsqu'il comporte des moyens de gestion automatisée des
déplacements au fond et sur les parois de la piscine pour couvrir toute la surface a
nettoyer.

On nomme ici par abus de langage "liquide" le mélange d'eau et de débris en
suspension dans la piscine ou dans le circuit de circulation de fluide au sein de
I'appareil de nettoyage.

Avantageusement, la poignée est directement ou indirectement fixée a la partie
supérieure du corps.

L'appareil comprend, dans un mode particulier de réalisation, un corps
comportant une partie supérieure présentant un évidement tel que, dans la premiére
position, au moins une partie de la poignée s'adapte dans ledit évidement.

De la sorte, I'appareil de nettoyage voit son profil hydrodynamique amélioré
lorsque la poignée est retenue dans la premiére position, et consomme donc moins
d'énergie pour s& mouvoir.

Par ailleurs, dans cette position, un utilisateur ne peut exercer une traction sur
la poignée, ce qui permet d'empécher une extraction intempestive, par exemple du

filtre & débris alors que 'unité de nettoyage est en fonctionnement.
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Dans un mode particulier de réalisation, le moyen de retenue est configuré pour
étre déplacé manuellement de maniére a libérer la poignée de la premiére position.
Dans un autre mode de réalisation, éventuellement utilisé en conjonction et
destiné a reduire le risque d'utilisation inadéquate, le moyen de retenue comporte un

moyen de blocage automatique selon I'état de l'unité de nettoyage.

Dans un mode particulier de réalisation, la poignée tourne d'environ quatre-
vingt dix degrés de la premiére position a la seconde position. De la sorte, ladite
poignée devient parfaitement aisée de prise en main et I'effort d'extraction du filtre se
fait perpendiculairement au plan initial de la poignée.

Dans un mode particulier de réalisation, l'appareil de nettoyage de piscine
comporte en outre un corps et un filtre a débris, au moins une partie du filtre a débris
étant positionnée dans une chambre du corps lorsque l'unité de nettoyage est en
cours d'utilisation et le panier de filiration pouvant étre retiré de son logement au sein
du corps de l'unité de nettoyage, en tirant sur la poignée lorsque la poignée est dans
la seconde position. Ce mode de réalisation correspond au cas d'utilisation d'une telle
poignée escamotable pour l'insertion et I'extraction du filire a débris.

Dans ce cas, dans un mode particulier de réalisation, lorsque la poignée est
retenue dans la premiére position, le panier de filtration est fixé a l'intérieur de la
chambre et, lorsque la poignée est dans la seconde position, le panier de filtration est

libéré de la chambre.

Dans un mode particulier de réalisation, la poignée s'étend sensiblement selon
la largeur du corps.
Le moyen de sollicitation comprend au moins un ressort, par exemple un

ressort de torsion.

L'appareil de nettoyage de piscine comprend avantageusement, (a) un corps,
(b) des moyens pour déplacer le corps a l'intérieur d'une piscine, et (¢) un moteur pour

entrainer les moyens de déplacement.

L’invention vise, sous un autre aspect, un appareil de nettoyage de piscine
comprenant ;

a. un corps;

b. un filtre a débris, dont au moins une partie est disposée a l'intérieur du

corps;
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c. un indicateur, mobile d'une premiére position a une seconde position, l'indicateur
étant visible de I'extérieur du corps lorsqu'il est dans la seconde position, et
d. des moyens pour solliciter I'indicateur vers la deuxiéme position lorsque le filtre a

débris contient une quantité prédéterminée de débris.

L'invention vise, sous un autre aspect, un appareil de nettoyage de piscine
comprenant:

- une unité de nettoyage destinée a étre immergée dans la piscine,

- au moins un circuit de filtration de liquide entre au moins une entrée de liquide et
au moins une sortie de liquide, a travers une chambre de filtration, extractible du corps de
l'unité de nettoyage.

L'unité de nettoyage comprend avantageusement :

- des moyens de forcer une circulation d'eau entre I'entrée d'eau et la sortie d'eau
au travers du circuit de filtration,

- des moyens de commande des mouvements de l'unité de nettoyage.

Le circuit de filtration comprend au moins une chambre de filtration, extractible du
corps de l'unité de nettoyage, comprenant :

- un couvercle,

- un panier de filtration.

Le couvercle comporte des moyens débrayables de solidarisation au panier de
filtration et des moyens de verrouillage de la chambre de filtration au corps de l'unité de
nettoyage. Ces moyens de verrouillage sont débrayables et provoquent, lorsqu'ils sont
débrayés, c'est-a-dire en pratique lorsque le filtre est sale, le déploiement d'une poignée
d'extraction de la chambre de filtration et sa sollicitation jusqu'a une position prédéterminée.

De la sorte, lorsque l'utilisateur vient retirer le panier de filtration de 'appareil de
nettoyage de piscine, il n'a pas a se salir les mains au contact des feuilles ou débris

contenus dans le panier de filtration.

Avantageusement, le panier de filtration et le couvercle sont extraits de I'appareil

par extraction par le haut hors du corps de 'unité de nettoyage.

Date Regue/Date Received 2021-07-28
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De cette fagon, le panier de filtration est extractible par le dessus de I'appareil. Ainsi
un utilisateur n'a pas besoin de retourner ledit appareil pour extraire le panier de filtration.

Le couvercle forme donc une partie supérieure du corps de l'appareil.

Suivant d’autres aspects de I'invention, il est prévu :

(a) un appareil de nettoyage de piscine comprenant :

a. un corps ;

b. des moyens pour déplacer le corps a l'intérieur d'une piscine ;

c. un filtre a débris ;

d. une poignée de préhension (i) reliée a I'extérieur du corps et (ii) mobile entre une
premiére position, dans laquelle la poignée de préhension est repliée le long du corps, et
une seconde position, dans laquelle la poignée de préhension est déployée pour étre saisie;
et

e. des moyens pour solliciter la poignée de préhension vers la seconde position ;

(b) un appareil de nettoyage de piscine comprenant :

a. un corps ;

b. des moyens pour déplacer le corps a l'intérieur d'une piscine ;

c. un filtre a débris ;

d. un indicateur mobile entre une premiére position, dans laquelle l'indicateur n'est
pas visible a I'extérieur du corps, et une seconde position, dans laquelle l'indicateur est
visible a I'extérieur du corps ; et

e. des moyens pour solliciter I'indicateur vers la deuxiéme position lorsque le filtre a

débris contient une quantité prédéterminée de débris ;

(c) un appareil de nettoyage de piscine comprenant :
a. un corps ;
b. des moyens pour déplacer le corps a l'intérieur d'une piscine ;

c. un filtre a débris ;

Date Regue/Date Received 2021-07-28
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d. une poignée de préhension (i) reliée a I'extérieur du corps et (ii) mobile entre une
premiére position, dans laquelle la poignée de préhension est repliée le long du corps, et
une seconde position, dans laquelle la poignée n'est pas repliée le long du corps ; et

e. des moyens pour solliciter la poignée de préhension vers la deuxiéme position ;
et

f. des moyens, comprenant un capteur de niveau de remplissage du filtre & débris,

pour activer les moyens de sollicitation.

(d) un procédé pour retirer un filtre d'un corps d'un dispositif de nettoyage de piscine,
comprenant les étapes suivantes :

a. le positionnement du filtre au moins partiellement a l'intérieur du corps de sorte
qu'une poignée du filtre est dans une premiére position dans laquelle elle ne peut pas étre
saisie par un utilisateur ;

b. faire en sorte que le corps se déplace a l'intérieur d'une piscine ;

c. interagir avec le corps de maniére a faire en sorte que la poignée, sous l'influence
d'un moyen de sollicitation, se déplace de la premiére position a une seconde position dans
lagquelle elle peut étre saisie par l'utilisateur ; et

d. saisir la poignée lorsqu'elle se trouve dans la seconde position et tirer le filtre de

maniére a retirer le filtre du corps.

L'invention concerne finalement un appareil nettoyeur de surface immergée

Date Regue/Date Received 2021-07-28
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caractérisé en combinaison par tout ou partie des caractéristiques mentionnées ci-
dessus ou ci-aprés.

Présentation des figures

Les caractéristiques et avantages de I'invention seront mieux apprécies grace a
la description qui suit, description qui expose les caractéristiques de l'invention au
travers d’'un exemple non limitatif d’application.

La description s'appuie sur les figures annexées dans lesquelles :

La figure 1 illustre une vue en perspective d'un appareil de piscine mettant en
ceuvre un systéme de filtration tel qu'exposé,

La figure 2 illustre une vue en coupe du méme appareil selon un plan vertical
longitudinal,

Les figures 3 et 4 sont des vues en perspective d'un panier de filtration adapté
a l'appareil de la figure 1,

Les figures 5 et 6 sont des vues en perspective d’'un panier de filtration
adapté a l'appareil de la figure 1 avec un couvercle comportant une poignée
d’extraction en une position déployée,

Les figures 7 et 8 sont des vues de dessus schématisée d'un méme panier
avec et sans couvercle,

Les figures 9 et 10 sont des vues de c6té de ce méme panier de filtration avec
et sans couvercle,

La figure 11 est une vue en détail de la poignée sur le couvercle du méme
panier,

La figure 12 est une vue éclatée du méme appareil de piscine.

Description détaillée d'un mode de réalisation de l'invention

L'invention trouve sa place au sein d'un environnement technique de piscine,
par exemple une piscine enterrée de type familial.

Un appareil nettoyeur de surface immergée comporte, dans le présent exemple
de réalisation non limitatif, une unité de nettoyage, appelée plus loin robot de
nettoyage de piscine, et une unité d’alimentation et de commande dudit robot de
nettoyage de piscine.

L'unité de nettoyage est représentée selon un mode de réalisation donné ici a
titre d'exempile, en figures 1 et 2.

Le robot de nettoyage de piscine 10 comprend un corps 11 et un dispositif
d'entrainement et de guidage comprenant des organes d'entrainement et de

guidage 12 du corps sur une surface immergée. Dans le présent exemple non limitatif,
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ces organes d’entrainement et de guidage sont constitués de roues ou de chenilles
disposées de facon latérale au corps (voir figure 1).

Le robot de netioyage de piscine 10 comprend en outre un moteur entrainant
lesdits organes d'entrainement et de guidage, ledit moteur étant alimenté, dans le
présent exemple de réalisation, via une carte embarquée.

On définit pour la suite de la description un repére X,Y.Z, relatif a ce robot de
nettoyage 10, dans lequel :

- un axe longitudinal X; est défini comme I'axe de déplacement du robot de
nettoyage 10 lorsque les roues de déplacement 12 sont commandées a se
mouvoir de fagon identique,

- un axe transversal Y, est défini comme perpendiculaire a l'axe
longitudinal X,, et situé dans un plan paralléle au plan d’appui des roues de
déplacement 12 du robot de nettoyage 10, cet axe latéral Y, étant ainsi
paralléle a I'axe de rotation des roues,

- un axe vertical Z; est défini comme perpendiculaire aux deux autres axes.

Les notions d’avant, arriére, gauche, droite, haut, bas, supérieur, inférieur, etc.
relatives au robot de nettoyage sont définies par rapport a ce repére XY, Z..

Le robot de nettoyage de piscine 10 présente un circuit de filtration d’eau
comportant au moins une entrée de liquide 13 et une sortie de liquide 14. L'entrée de
liquide 13 est, dans le présent exemple non limitatif, située a la base du corps 11 (en
d'autres termes sous celui-ci, lorsque le robot de nettoyage de piscine 10 est posé
dans sa position de fonctionnement normale au fond de la piscine), c'est-a-dire
immédiatement en regard d'une surface immergée sur laquelle se déplace le robot de
nettoyage de piscine 10 afin de pouvoir aspirer les débris accumulés sur ladite surface
immergée. La sortie de liquide 14 se situe sur le dessus du robot de nettoyage de
piscine 10. Dans le présent exemple de réalisation, la sortie de liquide 14 se fait dans
une direction sensiblement perpendiculaire au plan de guidage, c'est-a-dire
verticalement si le robot de nettoyage de piscine 10 repose sur le fond de la piscine.

Le circuit de filtration d’eau relie I'entrée de liquide 13 a la sortie de liquide 14.
Le circuit de filtration d’eau est adapté pour pouvoir assurer une circulation de liquide
depuis l'entrée de liquide 13 vers la sortie de liquide 14. Le robot de nettoyage de
piscine 10 comprend a cet effet une pompe comprenant un moteur et une hélice, ledit
moteur entrainant I'hélice en rotation, ladite hélice étant disposée dans le circuit
hydraulique.

Le robot de nettoyage de piscine 10 est alimenté en énergie au moyen d’un

cable souple étanche. Dans le présent exemple, ce cable souple est attaché au corps
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du robot de nettoyage de piscine 10 en sa partie supérieure. Ce cable souple est relié,
en son autre extrémité, a I'unité d’alimentation (non illustrée sur la figure 1), disposée
a l'extérieur du bassin, cette unité d'alimentation étant elle-méme reliée au courant
électrique sur le secteur.

Le robot de nettoyage 10 comporte en outre, dans le présent exemple, une
poignée de préhension 15 adaptée a permettre a un utilisateur de sortir le robot de
Peau, notamment lorsqu’il faut nettoyer le filtre. Dans le présent exemple de
réalisation, la poignée de préhension 15 est mobile entre une position déployée, et
une position repliée le long du corps de l'unité de nettoyage.

Dans une variante de ce mode de réalisation, un ressort de rappel de type
ressort de torsion est disposé dans l'axe de la poignée de préhension 15, et vient
solliciter la poignée de préhension vers sa position repliée. De cette maniére, la
résistance hydrodynamique de l'unité de nettoyage lors de ses mouvements dans
I'eau est réduite, et la consommation électrique de I'appareil s'en trouve donc réduite.

Dans un mode particulier de réalisation, le robot de nettoyage comporte des
moyens permettant le vidage rapide de I'eau contenue dans sa chambre interne de
filtration lorsqu’il est extrait de I'eau. De tels dispositifs sont par exemple décrits dans
la demande de brevet EP 2 235 291 de la demanderesse.

Le robot de nettoyage de piscine 10 comprend une chambre de filtration 16
interposée, sur le circuit de filtration d’'eau, entre I'entrée de liquide 13 et la sortie de
liquide 14. La chambre de filtration est en particulier alimentée en liquide via au moins
un canal amont reliant I'entrée de liquide 13 a la chambre de filtration 8. Chaque canal
amont débouche dans la chambre de filtration 16 a travers une ouverture
d'alimentation. L'ouverture d'alimentation est dotée ici d'un clapet anti-retour.

Dans le présent exemple de réalisation, la chambre de filtration 16 comprend
un panier de filtration 17 illustré notamment par les figures 3 et 4, et un couvercle 18,

illustré notamment par les figures 5 et 6, formant la paroi supérieure de la chambre de

filtration 16 et formant une partie intégrante de la surface extérieure du corps 11 de
'unité de nettoyage 10. Ce couvercle 18 amovible permet a un utilisateur d'accéder au
panier de filtration 17 de la chambre de filtration 16, pour nettoyer le filtre lorsque cela
se réveéle nécessaire.

Le panier de filtration 17 forme ici le fond et les parois périphériques extérieures
et intérieures de la chambre de filtration 16.

Dans un cas particulier de réalisation, I'hélice entrainant la circulation de lI'eau

dans le circuit de filtration est disposée selon un axe vertical sensiblement central vis a
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vis du corps 11 de 'unité de nettoyage. Dans ce cas, la sortie de liguide 14 est située
au milieu du couvercle 18. Le panier de filtration 17 comporte en partie centrale, dans
cet exemple, une paroi filtrante centrale 19 entourant un carénage de I'hélice.

Le panier de filtration 17 présente alors, dans 'exemple non limitatif illustré par
les figures 7 et 9, une forme globalement parallélépipédique, avec un évidement de
part en part formé par la paroi filtrante centrale, destinée a venir se placer autour du
carénage de I'hélice et du moteur électrique. Le panier de filtration 17 comporte, outre
la paroi filtrante centrale 19, une paroi filtrante inférieure 20 et des parois filtrantes
latérales externes 21, étant ainsi conformé en parallélépipéde rectangle dénué de face
supérieure, ladite face étant normalement formée par le couvercle 18, ledit panier de
filtration 17 comportant en partie centrale la paroi filtrante centrale 19 orientée selon
un axe perpendiculaire a sa face inférieure 20, cet axe étant ici confondu avec I'axe
vertical Z, de l'unité de nettoyage 10. Dans le présent exemple de réalisation, la paroi
filtrante centrale 19 est de forme tronconigque, plus large en partie basse qu'en partie

haute (prés du couvercle 18).

Dans le présent exemple nullement limitatif de réalisation, le panier de
filtration 17 comporte une surface a maille fine formant le filtre proprement dit, attaché

par soudure, collage ou tout autre moyen, sur une armature rigide ajourée 22.

La chambre de filtration 16 est extractible, c'est-a-dire qu'elle peut étre extraite
du, et introduite dans, le corps 11 de l'appareil. Le corps 11 de l'appareil présente a
cet effet un logement dans lequel le panier de filtration 17 peut étre inséré, le
couvercle 18 venant former une continuité avec la surface extérieure du corps 11 de
'appareil. Le fait que le panier de filtration 17 soit extractible permet de le vider
facilement, notamment sans devoir manipuler 'unité de nettoyage en entier.

Le panier de filtration 17 est solidarisé au couvercle 18, de fagon amovible afin
de faciliter le nettoyage du panier de filtration 17 des débris s'y étant accumulés.

Le couvercle 18 est monté hermétiquement sur le panier de filtration 17 afin
d'éviter des fuites de liquide chargé de débris. Dans un exemple non limitatif, le
couvercle 18 comporte un rebord périphérique adapté a venir coopérer avec un bord
du panier de filtration. De la sorte, les débris restent a l'intérieur du panier de
filtration 17. Dans une variante de réalisation, le couvercle 18 comprend un joint
périphérique (non illustré sur les figures) venant en appui sur le bord du panier de
filtration 17.

Comme illustrés en figures 10 et 12, le couvercle 18 forme une portion
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supérieure de la paroi externe du corps 11 de l'unité de nettoyage 10, lorsque le
panier de filtration 17 est inséré dans le logement de ladite unité de nettoyage. Le
couvercle 18 présente une forme correspondante a la forme latérale du panier de
filtration 17, ladite forme étant eventuellement perceée en son centre afin de ménager
un passage au carénage d'hélice formant, par son extrémité haute, la sortie de liquide
14.

Dans le présent mode de réalisation illustré en figure 12, le couvercle 18
comporte un moyen de verrouillage sur le dessus du panier de filtration 17, sous la
forme de deux ergots 23 actionnables manuellement, disposés sous les bords
longitudinaux dudit couvercle 18 (voir figure 12) et comportant des moyens de
rappel 24. Ces ergots 23 viennent se fermer sur des logements ménagés dans les
bords longitudinaux hauts de l'armature rigide 22 du panier de filtration 17. Les
movyens de rappel 24 sont, par exemple mais non limitativement, de type ressort de
torsion.

De la sorte, en appuyant simultanément sur les deux ergots 23, un utilisateur
sépare le panier de filtration 17 du couvercle 18. Il peut alors saisir I'armature rigide 22
du panier de filtration 17 par ses bords longitudinaux, par exemple au niveau des
logements correspondants aux ergots 23, et manipuler ledit panier de filtration sans
devoir entrer en contact avec les boues de filtration, localisées au niveau de la surface
filtrante. L'utilisateur peut ainsi retourner le panier de filtration 17, le vider, puis le laver
a grande eau toujours sans entrer en contact avec les boues de filtration.

Le couvercle 18 comporte également un moyen de verrouillage sur le corps 11,
sous la forme de deux glissiéres latérales 25 (voir figures 5 et 6) configurées sous
forme de conduits en arc de cercle, ces glissiéres 25 étant solidarisées aux bras 26
d'une poignée d'extraction 27, mobile entre une position sensiblement horizontale
(plan X.Y,) et une position sensiblement verticale (plan Y,Z.). Les deux glissiéres
latérales 25 sont disposées de part et d'autre du couvercle 18 (voir figures 3 et 4)

Ces deux glissiéres latérales 25 viennent coopérer avec deux évidements en
demi-cercle dotés chacun d'un ergot central, lesdits évidements étant ménagés dans
les bords latéraux supérieurs du corps 11. Elles correspondent également avec deux
bords latéraux semi-cylindriques 28 du panier de filtration 17. De la sorte, lorsque le
couvercle 18 est disposé sur le panier de filtration 17 et sur le corps 11, les glissiéres
latérales 25 du couvercle 18 se positionnent sur les bords semi-cylindriques 28 du
panier de filtration 17, ceux-ci venant s'appuyer sur les évidements en demi-cercle du

corps 11 comme visible en figures 11 et 12.
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On comprend que l'ergot central vient se glisser dans le conduit en arc de
cercle de la glissiére latérale 25 Iui correspondant, et que, selon que la poignée
d'extraction 27 est disposée verticalement ou horizontalement, I'ergot central est libéré
ou au contraire blogué dans le conduit en arc de cercle. La chambre de filtration 16
comprenant le panier de filtration 17 et le couvercle 18 est ainsi solidarisée ou libérée
du corps 11 de I'unité de nettoyage 10, selon que la poignée d'extraction 27 est en
position horizontale ou verticale.

La poignée d'extraction 27, lorsqu'elle est en position horizontale, vient
s'adapter et s'insérer au moins partiellement dans un évidement 29 (voir figures 5, 6,
10) prévu a cet effet dans la surface supérieure du couvercle 17. Dans cette position,
la poignée d'extraction 27 est retenue en place sur le couvercle 18 par un dispositif de
retenue 30 (voir figures 8 et 10). Ce dispositif de retenue 30 prend ici la forme d'un
bouton large, actionnable manuellement, mobile en rotation autour d'un axe
transversal (axe Y,) entre une premiére position et une seconde position, rappelé vers
la premiére position par un ressort de torsion, et dont une partie de la surface
inférieure centrale vient alors se placer au dessus d'une partie correspondante de la
surface de la poignée d'extraction 27, bloquant ainsi celle-ci.

Un ressort de torsion (non visible sur les figures) est monté entre le
couvercle 18 et la poignée d'extraction 27, au niveau des points d'articulation des
bras 26 de la poignée d'extraction 27. Ce ressort de torsion est configuré pour solliciter
la poignée d'extraction vers sa position verticale, tout en permettant a un utilisateur de
force normale de repousser aisément ladite poignée d'extraction 27 vers sa position
horizontale.

De la sorte, lorsque la poignée mobile 27 est amenée en position verticale, le
couvercle 18 et le panier de filtration 17 peuvent étre extraits du corps 11 par
I'utilisateur. La poignée d'extraction 27 est verrouillée par le dispositif de retenue 30
sur le couvercle 18 lorsque le panier de filtration 17 est inséré dans le corps 11, de
maniére a éviter que le panier de filtration 17 ne risque de se déplacer lorsque l'unité

de nettoyage 10 est en opération.

Variantes

Dans une variante de réalisation, la poignée de préhension 15 est encore
mobile entre une position déployée, et une position repliée le long du corps de l'unité
de nettoyage.

Un ressort de rappel de type ressort de torsion est disposé dans l'axe de la

poignée de préhension 15, et vient solliciter la poignée de préhension vers sa position
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déployée. Lorsqu'elle est positionnée en configuration repliée (non illustrée sur les
figures), ladite poignée de préhension 15 est maintenue en place par un moyen de
retenue (également non illustré) actionnable manuellement.

Dans une variante de réalisation, la poignée d'extraction 27 est mobile entre
une premiére position et une seconde position pour tout besoin de service comme par
exemple pour changer une piéce usée.

Dans une autre variante de réalisation, l'unité de nettoyage de piscine 10
comprend un indicateur, mobile d'une premiére position a une seconde position,
l'indicateur étant visible de l'extérieur du corps 11 lorsqu'il est dans la seconde
position, et des moyens pour solliciter l'indicateur vers la deuxiéme position lorsque le

filtre & débris contient une quantité prédéterminée de débris.

Dans une autre variante de réalisation, l'unité de nettoyage de piscine 10
comprend une poignée, mobile d'une premiére position a une seconde position, et des
moyens pour solliciter la poignée vers la deuxiéme position, ces moyens étant par
activés par exemple par un détecteur de niveau de remplissage du filtre a débris, ou
par un détecteur de niveau de batterie pour le cas d'un robot de nettoyage alimenté
par batteries. De la sorte, la position haute de la poignée est un indicateur visuel trés

visible pour l'utilisateur d'un besoin de maintenance de I'unité de nettoyage.
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REVENDICATIONS

1. Appareil de nettoyage de piscine comprenant :

a. une poignée d’extraction d’un filtre, mobile entre une premiére position et une
seconde position,

b. des moyens de retenue de la poignée d’extraction dans la premiére position,
et

c. des moyens pour solliciter la poignée d’extraction vers la seconde position.

2. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 1, comprenant en
outre un corps comportant une partie supérieure présentant un évidement tel que,
dans la premiére position, au moins une partie de la poignée s'adapte dans ledit
évidement.

3. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 1, dans lequel les
moyens de retenue sont configurés pour étre déplacés manuellement de maniére a
libérer la poignée de la premiére position.

4. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 1, dans laquelle la
poignée tourne d'environ quatre-vingt dix degrés de la premiére position a la seconde
position.

5. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 2, dans lequel la
poignée est directement ou indirectement fixée a la partie supérieure du corps.

6. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 1, comprenant en
outre un corps et un filtre a débris, (a) au moins une partie du filtre a débris étant
positionnée dans une chambre du corps lorsque I'appareil de nettoyage est en cours
d'utilisation et, (b) un panier de filtration pouvant étre retiré de son logement au sein du
corps de I'appareil de nettoyage, en tirant sur la poignée lorsque la poignée est dans
la seconde position.

7. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 6, dans lequel,
lorsque la poignée est retenue dans la premiére position, le panier de filtration est fixé
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a l'intérieur de la chambre et lorsque la poignée est dans la seconde position, le panier

de filtration est libéré de la chambre.

8. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 1, tel que la
5 poignée s'étende sensiblement selon la largeur du corps.

9. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 1, dans lequel le

moyen de sollicitation comprend au moins un ressort.

10 10. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 9, dans lequel le
ressort est un ressort de torsion.

11. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 1, comprenant en
outre (a) un corps, (b) des moyens pour déplacer le corps a l'intérieur d'une piscine, et

(c) un moteur pour entrainer les moyens de déplacement.

12. Appareil de nettoyage de piscine comprenant :

a. un corps,

b. un filtre (i) positionné au moins partiellement a l'intérieur du corps lorsque
I'appareil est en cours d’utilisation et (ii) comprenant une poignée qui est mobile entre
une premiére position et une seconde position,

c. des moyens de retenue de la poignée dans la premiére position, et

d. des moyens pour solliciter la poignée vers la seconde position.

13. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 12, dans lequel les
moyens de retenue sont configurés pour étre déplacés manuellement de maniére a
libérer la poignée de la premiére position.

14. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 12, dans lequel le
filtre comprend un panier de filtration apte a étre retiré du corps en tirant sur la

poignée lorsque celle-ci est dans la seconde position.

15. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 14, dans lequel,
lorsque la poignée est retenue dans la premiére position, le panier de filtration est fixé
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a l'intérieur d'une chambre de filtration du corps, et lorsque la poignée est dans la

seconde position, le panier de filtration est libéré de la chambre de filtration.

16. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 12, dans lequel les
moyens de sollicitation comprennent au moins un ressort.

17. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 16, dans lequel le

ressort est un ressort de torsion.

18. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 12, dans lequel le
filtre comprend un panier de filtration et un couvercle fixé de maniére amovible au
panier de filtration.

19. Appareil de nettoyage de piscine comprenant :

a. une poignée qui est mobile entre une premiére position et une seconde
position,

b. des moyens de retenue de la poignée dans la premiére position, et

c. des moyens pour solliciter la poignée vers la seconde position, et

d. un corps ayant une partie supérieure qui présente un évidement tel que,
dans la premiére position, au moins une partie de la poignée s'adapte dans ledit
évidement.

20. Appareil de nettoyage de piscine selon la revendication 19, dans lequel la
poignée est fixée directement ou indirectement a la partie supérieure du corps.

21. Appareil de nettoyage de piscine comprenant :

a. une poignée qui est mobile entre une premiére position et une seconde
position,

b. des moyens de retenue de la poignée dans la premiére position, et

c. des moyens pour solliciter la poignée vers la seconde position, et dans
lequel la poignée tourne d'environ quatre-vingt-dix degrés de la premiére position a la

seconde position.

22. Appareil de nettoyage de piscine comprenant :
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a. une poignée qui est mobile entre une premiére position et une seconde
position,

b. des moyens de retenue de la poignée dans la premiére position, et

c. des moyens pour solliciter la poignée vers la seconde position, et dans

lequel la poignée s'étend sensiblement selon la largeur du corps.

23. Appareil de nettoyage de piscine comprenant (a) un corps, (b) des moyens
pour déplacer le corps a l'intérieur d'une piscine, {(c) un moteur pour entrainer les
moyens de déplacement, (d) une poignée qui est mobile entre une premiére position
et une seconde position, () des moyens de retenue de la poignée dans la premiére

position, et (f) des moyens pour solliciter la poignée vers la seconde position.

24. Appareil de nettoyage de piscine comprenant :

a. un corps ;

b. des moyens pour déplacer le corps a l'intérieur d'une piscine ;

c. un filtre a débris ;

d. une poignée de préhension (i) reliée a I'extérieur du corps et (ii) mobile entre
une premiére position, dans laquelle la poignée de préhension est repliée le long du
corps, et une seconde position, dans laquelle la poignée de préhension est déployée
pour étre saisie ; et

e. des moyens pour solliciter la poignée de préhension vers la seconde

position.

25. Appareil de nettoyage de piscine comprenant :

a. un corps ;

b. des moyens pour déplacer le corps a l'intérieur d'une piscine ;

c. un filtre a débris ;

d. un indicateur mobile entre une premiére position, dans laquelle l'indicateur
n'est pas visible a l'extérieur du corps, et une seconde position, dans laquelle
l'indicateur est visible a I'extérieur du corps ; et

e. des moyens pour solliciter I'indicateur vers la deuxiéme position lorsque le

filtre & débris contient une quantité prédéterminée de débris.

26. Appareil de nettoyage de piscine comprenant :
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a. un corps ;

b. des moyens pour déplacer le corps a l'intérieur d'une piscine ;

c. un filtre a débris ;

d. une poignée de préhension (i) reliée a I'extérieur du corps et (ii) mobile entre
une premiére position, dans laquelle la poignée de préhension est repliée le long du
corps, et une seconde position, dans laquelle la poignée n'est pas repliée le long du
corps ; et

e. des moyens pour solliciter la poignée de préhension vers la deuxiéme
position ; et

f. des moyens, comprenant un capteur de niveau de remplissage du filtre a

débris, pour activer les moyens de sollicitation.

27. Procédé pour retirer un filtre d'un corps d'un dispositif de nettoyage de
piscine, comprenant les étapes suivantes :

a. le positionnement du filtre au moins partiellement a lintérieur du corps de sorte
qu'une poignée du filire est dans une premiére position dans laquelle elle ne peut pas
étre saisie par un utilisateur ;

b. faire en sorte que le corps se déplace a l'intérieur d'une piscine ;

c. interagir avec le corps de maniére a faire en sorte que la poignée, sous
l'influence d'un moyen de sollicitation, se déplace de la premiére position a une
seconde position dans laquelle elle peut étre saisie par ['utilisateur ; et

d. saisir la poignée lorsqu'elle se trouve dans la seconde position et tirer le filtre

de maniére a retirer le filtre du corps.

28. Procédé selon la revendication 27, dans lequel le moyen de sollicitation

comprend un ressort.

29. Procédé selon la revendication 28, dans lequel le ressort est un ressort de
torsion.
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