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Regulator obcigzenia urzadzenia rozdrabniajacego

1

Przedmiotem wynalazku jest regulator obcig-
zenia urzadzenia rozdrabniajgcego przeznaczony
do samoczynnej regulacji silnika elektrycznego
napedzajacego urzadzenie rozdrabniajgce poprzez
zmiane szybko$ci podawania suroweca.

Znane regulatory obcigzenia silnika powoduja
vruchamianie z pewnym opéZnieniem w czasie,
organu zmieniajacego szybko$¢é podawania su-
rowca do urzadzenia rozdrabniajacego, przy czym
organ ten dziala az do momentu znikniecia od-
chylki od zadanej wartosci mocy, lub pradu po-
bieranego przez silnik z sieci,

. Takie urzadzenie do stosowania sposobu regu-
lacji dwupolozeniowej lub tréjpotozeniowej pro-
wadzi na ogét do przeregulowan i do zbyt czeste-
g0 uruchamjiania organu regulujgcego.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wad do-
tychczas stosowanych urzadzeri poprzez wykona-
nie urzadzenia charakteryzujacego sie¢ szybka re-
akcja na zaklécenia i mniejsza sklonnosciag do
przeregulowan.

Zadanie wytyczone w celu usuniecia podanych
niezgodnoéci zostalo rozwigzane przez wykona-
nie regulatora z zastosowaniem nowoczesnej
techniki poélprzewodnikowej, w ktérym zmiany
szybkoSci podawania materialu do paszczy kru-
szarki majg charakter impulsowy, przy czym czas
impulsu i przerwy sg z géry ustalone, a po pier-
wszym impulsie nastepuja dalsze impulsy, jezeli
dalej trwa stan przecigzenia lub niedocigzenia.
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Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w
przykladzie wykonania na rysunku, ktéry przed-
slawia schemat regulatora pozwalajacego na sto-
sowanie samoczynnego sposobu regulowania ob-
cigzenia silnika. Czlony 1 do 6 przedstawiaja
schematycznie urzadzenie technologiczne, a czlo-
ny 7 do 20 przedstawiaja czlony regulatora.

Surowiec do kruszarki 1 napedzanej silnikiem
elektrycznym 2 jest podawany przenos$nikiem 3.

Moment obrotowy z silnika elektrycznego 5
przenoszony jest na przeno$nik 3 poprzez sprze-
glo 4, przy czym szybko$¢ silnika elektrycznego 5
regulowana jest serwometrem 6.

Regulator, w przykladowym wykonaniu, zawie-
ra przetwornik wejSciowy 7 skladajacy sie z
przekladnika pradowego obciazonego odpowiednim
opornikiem wraz z ukladem prostowniczym. Wy jscia
regulatora stanowia cziony 8, 9, 10 zawierajace
przekazniki ze stykami zwiernymi, wzbudzane
przez poélprzewodnikowe wzmacniacze dwustano-
we, typowe, z szeregu elementéw logicznych.
Czlon calkujacy jest typu oporowo-pojemnoscio-
wego, a czlony sygnalu odniesienia 12, 13, 14 sta-
nowia dzielniki oporowe zasilane napigciem sta-
tym, stabilizowanym przy pomocy diody Zenera.
Czlony 15, 16, 17 sa péiprzewodnikowymi dyskry-
minatorami napiecia, typowymi, z szeregu ele-
mentéw logicznych. Czlony 18, 19, 20 zawierajg
uklady pamieciowe i czasowe, zbudowane z ele-
mentéw logicznych oraz z regulowanych elemen-
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tow oporowo-pojemnos$ciowych.

Przetwornik wejSciowy 7 dostarcza sygnat pro-
porcjonalny do obcigzenia silnika 2 i w przypad-
ku odchylki w doét (niedocigzenia) od wartoSci za-
danej powoduje impulsowe zadzialanie czionu
wyjSciowego 8 i uruchomienie serwomotoru 6 w
kierunku zwiekszenia szybkoSci silnika 5. W
przypadku odchylki w gore (przecigzenia), czion
wyjSciowy 9 uruchamia impulsowo serwomotor 6
w kierunku zmniejszenia szybkoS$ci silnika 5.

W przypadku duZego przecigzenia awaryjnego
czlon wyjSciowy lp powoduje z pewnym OpOZz-
nieniem to rozlgczenie sprzegla 4.

Rownocze$nie czlon wyjSciowy 9 powoduje
trwate zrimiejszenie obrotow silnika 5 poprzez
serwomotor 6. Ponowne zalaczenie sprzegla 4 na-
stepuje z chwilg znikniecia duzego przecigzenia.
Czlon caltkujacy 11 tlumi nagle zmiany sygnaiu
spowodowane kroétkotrwalymi przecigzeniami.

Czlony 12, 13, 14 daja sygnaly odniesienia, a
cziony 15, 16, 17 uzyto jako detektory zerowe,
wykrywajg one roznice pomiedzy sygnalem wej-
Sciowym a sygnalem odniesienia i w przypadku,
gdy odchylka nie mieSci sie¢ w nastawionych gra-
nicach, czlony 16, 17 powoduja wysterowanie jed-
nego z impulsatoréw 19 lub 20, ktéry tak dlugo,
jak dlugo istnieje ta dodatnia lub ujemna od-
chylka, wysyla cigg impulsow o z gory nasta-
wionym czasie trwania impulsu t; oraz czasie
trwania przerwy tp.

W przypadku, gdy odchylka dodatnia jest du-
za, czlon 15 steruje w sposdb ciagly czlon wyj-
Sciowy 9 oraz wzbudza uklad zwloczny 18, ktory
z nastawionym opdznieniem to wylacza przekaz-
nik w czlonie 10.

Urzadzenie wedlug wynalazku moze byé sto-
sowane do automatycznej regulacji obcigzenia
silnikéw elektrycznych wszystkich urzgdzen roz-
drabniajgcych wspédlpracujacych z podajnikami o
plynnej regulacji wydajnosci.

Zastrzezenia patentowe

1. Regulator obcigzenia urzgdzenia rozdrabniajg-
cego zaopatrzony w wejSciowy czion do po-
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. Regulator wedlug zastrz. 1 i 2,

: 4
miaru pradu silnika napedzajacego urzadzenia
rozdrabniajagce oraz w przekazniki wyjSciowe
do sterowania szybko$ci przenoénika podaja-
cego surowiec, znamienny tym, ze przetwornik
pomiarowy (7) polaczony jest z czlonem calku-
jacym (11), ktéry jest polaczony z trzema dy-
skryminatorami (15, 16 i 17), do ktérych dolg-
czone sj tez trzy czlony sygnalu odniesienia
(12, 13 i 14), przy czym dyskryminator (15),
wykrywajacy duze przecigzenia, polgczony
jest z czlonem wyjSciowym (9) oraz z ukladem
zwlocznym (18), na wyjSciu ktérego znajduje
si¢ czlon wyjSciowy (8), a dyskryminator (16)
wykrywajacy nieduze przecigzenia i dyskry-
minator (17) wykrywajacy niedocigzenia potla-
czone sg z impulsatorami (19 i 20), na wyjsciu
ktérych znajduja sie czlony wyjéciowe (8i9).

. Regulator wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze

posiada czlony wyjSciowe (8 i 9) wlaczone w
obwody zwiekszenia i zmniejszania szybkoSci
przenos$nika, uruchamiane przez impulsatory
(19, 20), ktére sa zbudowane w taki sposéb,
ze podczas pobudzenia ich z dyskryminatoréw
(16, 17) wytwarzaja cigg impulséw, ktérych
czasy trwania i czasy przerwy moga byé z
gory ustalone i nastawione niezaleznie od sie-
bie.

znamienny
tym, Ze posiada czlon wyjSciowy (9) wilaczony
w obwéd zmniejszania szybko$ci przeno$nika,
ktorego przekaznik zwiera swoje styki w spo-
s6b trwaly przy wystapieniu duzego przecig-
zenia oraz posiada czlon wyjsciowy (10) wig-
czony w obwod sprzegla przeno$nika, ktdérego
przekaznik rozwiera swoje styki zwlocznie po
wystapieniu duzego przecigzenia, a zwiera
swoje styki bezzwlocznie po zaniku przecigze-
nia.

. Regulator wedlug zastrz. 1—4, znamienny tym,

ze posiada dyskryminatory (15, 16, 17) porow-
nujace sygnal pochodzacy od obcigzenia z trze-
ma sygnalami odniesienia ustalonymi z goéry,
stabilizowanymi i nastawianymi w czlonach
(12, 13, 14).
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