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Vyndlez se tykd zaifizeni pro spousténi a zvedédni pilot pro za-
kotveni technickych plavidel, napriklad bagrd.

Ke zveddni a spoust&ni kotevnich pilot technickych plavidel
se v soudasnosti pouzivaji zarizeni pracujici na rdznych principech.
Je napiiklad zndmy systém ovldddni kotevni piloty pomoci lana uchy-
ceného ve spodni &dsti piloty, kterd je ovlddéna pomoci lana vede-
ného pres sestavu kladek na navijék. Nevyhodoultohoto systému je,
e u t3%kych pilot je nutno pouZit pi{li¥ rozmdrngch nevijéki. Mi-
mo to vznikajf komplikace s brzd&nim lana pFi zapousténi piloty &o
dna a ¢aso dochdzi k pretrZeni lana.

Jiny systém pouZivéd uchyceni piloty smydlkou lana primo na t&-
lese piloty, piifemZ je lano vedeno pres kladku upevn&nou na pist-
nici hydraulického vdlce. Nevyhodou tohoto systému je, Ze neumoZ- |
nuje spustdni piloty vblnym padem a %e zdvih piloty Jje omezen na
zdvih dvojndsobny zdvihu hydraulického vélce. Prestavovédni hloubky
spust®ni piloty je provdd&no ruiné&, coZ je komplikované a nebez-
peéné.

Dals{i znémy systém ovldddni piloty pouZivéd hydraulické vélce
plsobici na objimku piloty. Na pistnicich zajisfovacich hydraulic-
kych vdled je upraveno vedeni pro &epy zapadajici do otvord. Posu-
vem zvedacich hydraulickyeh védlcd pFi zasunutych Zepech je moZno
pilotu zvedat a apoudtét. Vysunutim &epd je pilota uvolnéna a vol-
nym pddem se zarazi{ do dna. Nevfhodou tohoto systému je, %Ze je nut-
no zajistovat pilotu proti otddeni a rudn¥ zasahovat pFi zmSnéch
kotewni hloubky. Mimo to musi byt pilota po celé délce opatifena ot~
vory pro zasunovdni zajisfovacich &epl. Otddeni piloty zaraZené do
dna mé za nésledek znadné doplnkové kroutici momenty, vznikajici
t¥enim zaraZenych &dst{ piloty o zeminu. Soulasn® dochdzi ke zvy-
enému opotifebeni spodni &4sti piloty.

Dalsi zndmy systém pouZivd k pFeneseni zvedaci sily lana na
t3leso piloty tieci objimku, konstruovanou tek, aby ve sméru zve-
déni seviela pilotu a pfenesla silu od lana tfenim a aby se v proti-
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eméru p¥i dosednut{ na doraz rozeviela, Po dojeti tfeci objimky na
doraz uvolndnd pilota pokraduje v pohybu volnym pddem. Nevyhody to-
hoto systému jsou v omezeni zdvihu piloty e v poZadavku velké sily
na jedinou t¥eci objimku, Mimo to p#i pFechodu na zménu kotviei
hloubky p¥esahujfc{ zdvih piloty je nutny rudni zdsah gpodivajici
v zaji¥tdni piloty ve zvednuté poloze., Tato manipulace je kompli-
kovand a nebezpednd.

Shore uvedené nevyhody zndmych provedeni odstranuje zabizeni
podle vyndlezu, jeho¥ podstatou je zafizeni pro ovldddni kotevni
piloty, sestdvajici z pevnych a tPecich objimek, usporddané tak,

%e k t8lesu plavidla je piFipojen stojan, dolni t¥eci objimka obe-
pind pileotu v prostoru mezi dolni pevnou objfmkou pripojenou k té-
lesu plavidla a horni pevaou objfmkou a horni tieci objimka obepind
pilotu ned horni pevnou objfmkou p¥ipojenou k horni $dsti stojanu,
v ném% je uloZeno hornf vedeni, zatimco dolni vedeni navazuje na
dolni t¥eci objimku, p¥idem¥ pomér zdvihu horni tPeci objimky ke -
zdvihu dolni t¥eci objimky musi byt alespon 1 : 2,

Vyhody provedenf zaPizeni podle vyndlezu spodiveji v dosazeni
zdvihu piloty v celé jeji délce, v moZnosti otddeni piloty kolem
jeji osy, ve zmenSeni sil pldsobicich na t¥ec{ objimku a v umoZinéni
volného pddu piloty po celou drédhu zdvihu, Mimo to je dosa¥eno pod-
gtatného omezeni rudnfho zdsehu a zvySeni stupné bezpednosti préce,

P¥{klad zarizeni podle vyndlezu je zndzornén na pripojenych
obrdzcich, kde obr, 1 pPedstavuje zarizeni v poloze p¥i obou tie~
cich objimkdch spudténych ne doraz, kdy pilota je uvolnéna k volné-
mu pddu, a obr, 2 pledstavuje zabizeni v poloze pFi zvednuté piloté,
kdy ob& tieci objimky jsou vysunuty.

zab{zeni podle vyndlezu pracuje tak, Ze pri zarazené piloté 1
do dna, dolni tPeci objimke 2 a horni t¥eci objimka 3 jsou spustény
ne doraz 13, P¥i zahdjeni zveddni je pilota 1 zveddna soudesn® hor-
ni treci objlmkou 3 1 dolni t¥eci objimkou 2 Pilota 1 je svirdna
dolni tieci objfmkou 2 ovlddanou dolnim hydrauliekym vélcem 6 pro-
sthednictvim lane 8 a dolnfho vedeni 10, déle soudasné norn{ t¥eci
objimkou 3 ovlddanou nejménd jednim hornim hydraulickym vdlcem 7
v ndveznosti na horni vedeni 9 e lano 8 Sila potiebnd k vytrzeni
piloty 1 ze dna je takto rozdélena na ebe tpeci objimky 2, 3, kte~
ré pilotu 1 zvedaji pFi jejim volném préchodu dolni pevnou objim-
kou 11 pFipojenou na horn{ ddsti stojanu 4 p¥ipevndnou k télesu
plavidla 5. Fo vysunuti horni t¥eci objimky 3 nad horni pevnou
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objimkou 12, do jeji{ horni polohy je pilota 1 jiZz z veétsd ddsti
volnd e dalii fdze zveddni je realizovéna jen dolni t¥eci objim-
kou 2, p#i volném préchodu piloty 1 horni t¥eci objimkou 3, Pri
dojeti doln{ t¥eci objimky 2 do jeji horni polohy je pilota 1
zvednuta a drfena ve zvednuté poloze horni treci objimkou 3. V Ca-
se mezi del¥im spuSténim piloty 1 sjede uvolnénd dolni tPeci objim-
ka 2 na dolni pevnou objimku 11, ¢im¥ je zabrdn&no sevieni piloty 1
dolni t¥eci objfmkou 2, Spusténi piloty 1 se pak provede spudténim
horni t¥eci objimky 3 na doraz 13, 8imZ je pilota luvolnéna a za-
razi se volnym pddem do dna, V pFipadé, Ze je nutno pilotu 1 zved-
nout o vice ne¥ jeden zdvih, provede se dal3i zdvih po sjeti dolnf
tteci{ objimky 2 ne dolni pevnou objimku 11 op&tnym zvedédnim dolni
t¥eci objimkou 2 aZ do Zddané polohy zvednuti piloty 1.

za¥izeni podle vyndlezu je vhodné pro kotveni technickych pla-
videl v pracovn{ poloze, zejméne plovoucich bagré téZfcich na vét-
gich hloubkéch, '
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Zarizeni pro v édéni kotevni piloty, sestévajici z pevnych
a posuvnych objimek vyznaéené tim, %€ stojan (4) je pevn¥ pFipo-
jen k t3lesu plavidla (5), dolni treci objimka (2) obepind pilotu
(1) v prostoru mezi dolni pevnou objimkou (11) pripojenou k tZle~
su plavidla (5) a horn{ pevnou objimkou (12) a hornf treci objimka
(3) obepind pilotu (1) nad horni pevnou objimkou (12) pripojenou
k horni &4sti stojanu (4), v n¥m% je uloZeéno horn{ vedeni (9), za-
timco dolnf vedeni (10) navazuje na dolni tPeci objfmku (2), pPi-
tem¥ pomdr zdvihu horni tfeci objimky (3) ke zdvihu dolni treci ob-
jimky (2) musi byt alespon 1 : 2. ‘

2 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2
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