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(54)实用新型名称

免驱动自清洁装置

(57)摘要

本实用新型涉及一种免驱动自清洁装置，包

括安装于流量称的导流槽下方的两个转轴，每个

所述的转轴设置数个相间隔的三叶桨，转轴的桨

叶交叉排布，每个所述的转轴上靠近壳体内壁的

位置设置刮刀，通过物料持续冲击三叶桨提供驱

动力驱动所述的转轴旋转，使得所述的刮刀旋转

而清理壳体内壁的粘壁料。采用了本实用新型的

免驱动自清洁装置，通过物料持续冲击三叶桨的

桨叶作为驱动力，驱动转轴持续旋转，使得刮刀

持续不断的清理壳体内壁的粘壁料；并且，物料

被桨叶持续打散，从而使被喷涂到液体的固体颗

粒分布更加均匀。
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1.一种免驱动自清洁装置，其特征在于，所述的自清洁装置包括安装于流量称的导流

槽下方的两个转轴，每个所述的转轴设置数个相间隔的三叶桨，所述的转轴的桨叶交叉排

布，每个所述的转轴上靠近壳体内壁的位置设置刮刀，通过物料持续冲击三叶桨提供驱动

力驱动所述的转轴旋转，使得所述的刮刀旋转而清理壳体内壁的粘壁料。

2.根据权利要求1所述的免驱动自清洁装置，其特征在于，所述的转轴的末端分别安装

同步轮，以实现所述的转轴的同步旋转。

3.根据权利要求1所述的免驱动自清洁装置，其特征在于，所述的自清洁装置包括相平

行设置的两个转轴。
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免驱动自清洁装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及物料清理技术领域，涉及一种免驱动自清洁装置，尤其适用于带

喷涂功能的流量称，不仅能有效清除流量称壳体内壁的粘壁料，防止粘壁料结块，而且对饲

料喷涂后的混合均匀度也起到了有益效果。

背景技术

[0002] 在饲料的生产过程中不可避免地需要向其中添加液体组分。液体的添加工艺可分

为前置添加和后置添加。前置添加是指在混合机内、制粒前的调质器或熟化器中添加。后置

添加是指在制粒机的环模外、后熟化或冷却筛分后再添加。后置添加工艺可使热敏性微量

组分免受制粒机、膨化机等热加工设备中高温的损害，从而降低成本并保证产品质量。某些

微量组分(如油脂)的添加设置在制粒或膨化之后，便于根据用户的要求灵活添加，以满足

部分特殊需求。

[0003] 液体的后置添加工艺，需要在线测得饲料颗粒的实时流量，然后根据此流量值，自

动控制液体进行比例添加，并保证液体在饲料的料流中尽可能均匀分布。

[0004] 但在液体喷涂的过程中，因流动的料流中含有部分细粉，在气流的作用下飞散出

来，与雾状液体接触后，会在喷涂位置的内腔中形成粘壁。如果得不到及时清理，粘壁料结

块后可能会掉落至饲料成品中从而影响产品质量。

[0005] 因此，若能提供一种能及时对喷涂位置的内腔进行清理的装置，将大大提高液体

后喷涂应用系统的便利性和实用性，并保证饲料产品的质量。

实用新型内容

[0006] 本实用新型的主要目的就是针对以上存在的问题，提供一种改善流量称内部喷涂

后的粘壁问题、提高物料喷涂的混合均匀度的免驱动自清洁装置。

[0007] 为了实现上述目的，本实用新型采用的免驱动自清洁装置的技术方案如下：

[0008] 所述的自清洁装置包括安装于流量称的导流槽下方的两个转轴，每个所述的转轴

设置数个相间隔的三叶桨，所述的转轴的桨叶交叉排布，每个所述的转轴上靠近壳体内壁

的位置设置刮刀，通过物料持续冲击三叶桨提供驱动力驱动所述的转轴旋转，使得所述的

刮刀旋转而清理壳体内壁的粘壁料。

[0009] 较佳地，所述的转轴的末端分别安装同步轮，以实现所述的转轴的同步旋转。

[0010] 较佳地，所述的自清洁装置包括相平行设置的两个转轴。

[0011] 采用了本实用新型的免驱动自清洁装置，通过物料冲击三叶桨的桨叶作为驱动

力，驱动转轴持续旋转，使得刮刀持续不断的清理壳体内壁的粘壁料；并且，物料被桨叶持

续打散，从而使被喷涂到液体的固体颗粒分布更加均匀。

附图说明

[0012] 图1为本实用新型的免驱动自清洁装置的左视图。
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[0013] 图2为本实用新型的免驱动自清洁装置的俯视图。

具体实施方式

[0014] 为了能够更清楚地理解本实用新型的技术内容，特举以下实施例详细说明。

[0015] 如图1～2所示，为本实用新型提供的免驱动自清洁装置的实施例，其中，本实用新

型的自清洁装置安装在流量称内，流量称具有导流槽5和喷头6，具体地，如图1所示，本实用

新型的自清洁装置安装于导流槽5的下方。本实用新型的自清洁装置包括两个相平行设置

的转轴2，每个所述的转轴2设置数个相间隔的三叶桨1，两个转轴2的桨叶交叉排布，每个所

述的转轴2上靠近壳体内壁7的位置设置刮刀4。

[0016] 通过物料冲击三叶桨提供驱动力，驱动所述的转轴持续旋转，使得所述的刮刀旋

转而清理壳体内壁的粘壁料。其中刮刀安装在贴近壳体内壁容易粘壁的地方。可以根据导

流槽长度，选择等间距安装合适数量的三叶桨。

[0017] 其中，两个转轴2的末端分别安装同步轮3，调整好合适的啮合角度，以实现所述的

两个转轴的同步旋转，互不干涉。

[0018] 本实用新型的免驱动自清洁装置的有益效果在于：

[0019] 1、由于所占空间小且结构简单，可以很方便的在流量称里加装改造。

[0020] 2、不需要额外的驱动力，直接靠物料冲击力清洁粘壁，成本低廉。

[0021] 3、由于桨叶的持续搅动，一定程度上提高了饲料的混合均匀性。

[0022] 在此说明书中，本实用新型已参照其特定的实施例作了描述。但是，很显然仍可以

作出各种修改和变换而不背离本实用新型的精神和范围。因此，说明书和附图应被认为是

说明性的而非限制性的。
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图1
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图2
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