POLSKA OPIS PATENTOWY | 87540
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

Patent dodatkowy

do patentu MKP  Cl4c 15/00

 Zgloszono: 270874 (P. 173701)

Int. Ci*.C14C 15/00

Pierwszenstwo: o
URZASD CZYTELNIA
[ E N T u w Y Zgtoszenie ogloszono:  01.09.75 U. qdv Pategowegs

P B l. Peikiyy  Bimapptguriny Ladowe)
Opis patentowy opublikowano:  30.10.1978

Tworcy wynalazku: Waldemar Wojdasiewicz, Krystyna Szumowska
“Uprawniony z patentu: Instyiut Przemystu Skorzanego,
LOdzZ (Poiska)

Mieszalnik garbarski

Przedmiotem wynalazku jest mieszalnik garbarski do wykonywania operacji warsztatu mokrego, garbowania
whasdciwego, tfuszczenia, barwienia i rozmigkczania wysuszonych skér wygarbowanych.

W przemysle garbarskim do wymienionych operacji stosowane sg dotychczas przede wszystkim obrotowe
bebny garbarskie. Bebny garbaiskie sa to urzadzenia o ksztatcie cylindrycznym, zawieszone i wykonujgce ruch
obrotowy wokdt swojej osi poziomej. przechodzycej przez &rodek $cian bocznych bebna garbarskiego i podpartej .
na obu koricach na wspornikach. Znajdujace si¢ wewnatrz bebna skéry oraz roztwory wykonujg w trakcie pracy
bebna ruch ciagty, powodujacy proces mieszania.

Pojemnosc bebndéw garbarskich jest ograniczona, gdyz zwiekszenie ich $rednicy i dtugosci oraz obgiazenia
tadunkiem skodr icieczy. powoduje niewspdimierny wzrost zarowno momentéw gnacych jak tez momentu
bezwladnosci. Zjawiska te powoduja, ze w praktyce pizemyslowe) zarowno srednice jak i diugosci bebnéw
garbarskich nie przekraczaia z reguty 5 metrow.

Celein wynalazku jest urzadzenie, pozwalajgce na zwigkszenie fadownosci wsadu garbarskiego to znaczy .
skdry plus roztwér, opartego na innej zasadzie dziatanix. . -

Mieszalnik garbarski wediug wynalazku sktada si¢ z jednege lub wielu pojemnikéw zamocowanych na
ruchomej platformic ncsnej, osedzonej na podstawie, ktdra jest pochylona do poziomu pod kgtem wigkszym od
0° a mmiejszy m od 90°, przy czym 0§ obrotu, wokot kt orej po torze znajdujgcym si¢ na podstawic porusza si¢
platforma, jest prosiopadta do podstawy todcliyiona od pionu o kgt réwny katowi nachylenia podstawy do
poziomu. Ruchoma piatforma no$na jest wyposazona w kota jezdne lub rolki toczne, ktére si ustawione
prostopadle do promienia wodzacego wokét osi obrotu.

Micszalnik garbarski przedstawiony jest w przyktadach wykonania na rysunkach, na ktérych tig. 1 ifig. 2
przedstawia przykfad mieszainika z wieloma pojemnikami -- w widoku z boku i w widoku z géry, natomiast
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fig. 3 ifig. 4 - przykfad mieszalrika z jednym pejemnikiem réwniez w widoku z boku 1 w widoku 2 géry.
. Mieszalnik garbarski przedstawiony na rysunkach - iig. | i {ig. 2 skiada si¢ z ruchorej platformy nosnej 2

- osadzonej na podstawie 3. pochylonej do poziomu pod kaiem 4 wigkszym cd 0" a mnicjszym od Y0°. Ruchoma
platforma nosna 2 jest wyposazona w kota jezdne §, ustawione prostopadle do promicnia wodzacego, poruszajgce
si¢ po torze 7 na podstawie 3, wokdl osi obrotu 8. O$ obrotu 8 jest prastormdn do podstawy 3 i ochylona od
pionu o kat 18 réwny katowi 4. 0§ obrotu 8 przechodzi przez srodek trzpinnia 6, przymocowanego do podstawy
3 istanowi wraz z toZyskiem 9 prowadnice urzadzeniz. Nad trzpienicr 6 znajduje sie cyviinder 13, stanowigey
zaczepienie lin 14, wzmacniajagcych catos¢ konstrukcji. Na ruchomej piatformie nosnej 2 usyiuowan: sy
pojemniki 1 z wiazani 10 de Yadowania skor, z wlazami 12 do opréZniaiia pejemnika oraz d07owmk;mu 11 do
stosowanych w procesie srodkow Lhenucznych

Mieszalnik garbarski przedstawiony w przyktadzie wykonania za rvs»mkach —fig. 3 ifig. 4 skiada si¢
z rughormej 'phtronny gosne] 2, posiadajacej wysunigte na zewnatrz powyZej poziomu dna ograniczaiki IS,
084 Enej m’ pOde’!W'lC :3, ktdra jest nachylena do poziomu pod kitem 4 wigkszym od 0° a mniejszym od 90°.
Ruchoma platforma nosx;a jest wyposazona w kota jezdne 5, ustawione prostopadle do promicnia wodzacego
i ponmzajqoe-tfe pe:podstawie 3 wokét osi cbrotu 8. Qs obrotu & jest prostopadta do podstawy 3 i odchylonz od
pionu’d kft A& téwny katowi 4. Q$ obrotu 8 przechodzi przez §rodek trzpienia 6 w podstawie 3 i sianowi wraz
z to2yskiem 9 prowadnicg urzgdzenia. Ruchoma platforma noéna 2 wyposazona jest w jeden pojemnik 1, kidrego
gorna czegs$¢ zakryta jest pierscieniem wzmacniajacym 16. Pierscieri 16 jest wyposazony w otwdr 17, ktdry
stanowi wtaz zatadunkowy. W écianie boczaej pojemnika 1 znajduje si¢ wiaz 12 do oprézniania pojemnika-

Mieszalnik garbarski wedtug wynalazku wprowadza si¢ w ruch przez zastosowanie silnika elektrycznego czy
spalinowego ruchomego lub umieszczonego statycznie. Ruchoma platicrma nosna wykonuje po torze na
podstawie ruch obiegowy w plaszczyZnic prostopadlej do osi obretu. Pojemnik lub pojemniki, ktére poruszajac
si¢ razem z platforma, wykonujg ruch obiegowy lub obroiowy wokdét osi obrotu, w plaszczyinie do niej
prostopadtej, ale pochylonej pod ckreslonym katem do pozicmu, przemieszczaja sic poprzez potoZenia
rosiednie, z pozioma rajwylszege na najniiszy, przy czym ulega zinianie peloienie poszezegdlnych scian
pojemnika lub pojemnikéw wzgledem poziomu. W wyiiku tego naxtgpuje przemieszczanie sig (mieszanie)
fadunkv skor iroctwordw zmajdujacych sie wewngtrz pojeminiks czy poiemnikéw. Przemieszczanie .o jest
wypadkowg ruchu wirowego z ruchem zsuwaniaz si¢ po réwni peciytej, jest wiec funkcja ksztattu i wielkosci
pojemnika, kata nachylenia platiormy do poziomu oraz szybkosci obrotu. Zmiana jednego z wymienionych
czynnikéw powoduje ziniang chiarakteru ruchu, a wigc w mieszainiku wed4ug wynalazku charakter ruchu moze
byc. z gory uregulowany dla- poszczegdlnych rodzajéw proceséw wyprawy skor. W wyniku zastosowania kot
jezdnych lub rolek tocznych, stanowiacych wiclopunktowe podparcie platformy nodnej, dziatajgce sity
rozk tadaj si¢ na wiele sktadowych, nie powodujac nadmiernych obciazen. ,

Mieszainik garbarski wedtug wynalazku ma praktycznie dowolne $rednice 1 pomiesci w sobie tadunek
kilkakrotnie wigkszy niz bghen garbarski.

Zastrzezenic patentowe
Mieszalik garbarski do prowadzenia proceséw wyprawy skor, znamienny tym, e skiada sie
z jednego lub wielu pojenmikow (1} zamocowanych na ruchomej platformie nosnej (2) osadzonej na podstawie
(3), ktdra jest pochylona o poziumu pod katem (4} wiekszym od 07 a maicissyia od 90°, przy czym o§ohroiu
(8), wokot kidrej po torze (7;. zoajdujacym sie na podstawie {3), porusza sig na kolach jezdiych fub rolkach
tocznych (5), piatforina nosna (I}, jest prostopadia do podsivwy (3) i odehwiona od piona ¢ kyi {18) réwny
) katowi (4).
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