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Przedmiotem wynalazku jest sprezynowy uklad
wywazajacy o nastawnej sile do wywazania ru-
chomych ciezaré6w, zwlaszcza w urzadzeniach
-rentgenowskich, na przyklad do wywazania ru-
chomych mas urzgdzenia do prze§wietlen i zdjeé
upatrzonych w $§ciankach rentgenowskich.

W wielu urzgdzeniach cze§¢ ruchoma — na
przyklad w $§ciankach rentgenowskich — urza-
dzenie do przeswietlen i zdjeé, musi byé stale
przesuwane w goére lub w dét oraz odsuwana
i przysuwana do piyty Scianki w zaleinoSci od
wzrostu i tuszy pacjenta, przy czym ruchy te sa
wykonywane tak w polozeniu pionowym nachy-
lanej cze$ci, w przypadku S$cianki rentgenowskiej
— plyty S$cianki, jak i nachylonym. Ze wzgledu
na potrzeby diagnostyczne nowoczesne urzadzenie
do przeswietlen i zdjeé jest rozbudowane i przed-
stawia sobg znaczny ciezar, ktéry musi byé réw-
nowazony.

_Ostatnio stosowanym sposobem jest wywazanie
urzadzenia do prze§wietlen i zdjeé w jego ru-
chach prostopadiych do plyty Scianki za pomoca
ruchomego przeciwciezaru wbudowanego w we-
wnetrzng konstrukcje $cianki. Zakres ruchéw
urzadzenia do prze§wietlen i zdjeé jest do§é duzy.
Poniewaz wywazajacy cigzar jest wbudowany w
konstrukcje S§cianki rentgenowskiej, zakres jego
ruch6w jest ograniczony a przez to mniejszy.
Wywazajgcy przeciwciezar jest polaczony z wy-
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wazanym urzgdzeniem ukladem lin, bloczkéw lub
lancuchéw Galla i. k6t zebatych w sposéb stano-
wigcy przekladnie, ktora uwzglednia stosunek
zakresu ruchéw obu mas, jednakie w wyniku
tego ciezar wywazajacy z reguly musi byé wiek-
szy od ciezaru wywazanego.

Inny znany spos6b polega- na réwnowazeniu .za
pomocg sily sprezyny, pracujacej na S$ciskanie i
znajdujacej sie w osobnym zespole umieszczonym
na suficie nad $cianky rentgenowsks. Wywazana
cze§é ruchoma S$cianki rentgenowskiej polgczona
jest w tym sposobie za pomocg linki stalowej z
ukladem dzZwigni, $ciskajacych sprezyne.. Sposéb
ten jest zaniechany na rzecz rozwigzan konstruk-
cyjnych, wbudowanych w wewnetrzng konstruk-
cje S$cianki rentgenowskiej.

Wywazanie za pomocg ruchomego przeciwcie-
zaru Jjest niedogodne, gdyz znacznie zwieksza
ogblny ciezar Scianki rentgenowskiej i wymaga
zwiekszonej sily do przyspieszania i wyhamowy-
wania ruchomych mas oraz pokonania tarcia, po-
nadto. wbudowanie duzej bryly przeciwciezaru
wymaga mocniejszej konstrukcji calej S$cianki i
wplywa niekorzystnie na wymiary gabarytowe,
ktére przez to sg wieksze.

Zewnetrzne spreZynowe urzadzenie wywazajace
mocowane na suficie utrudnia lekarzowi mani-
pulacje podczas badah i zabiera miejsce, potrzeb-
ne ze wzgledu na wymagania wsp6lczesnej dia-
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gnostyki do zawieszania na suficie za pomoca
specjalnych statywow dodatkowych urzadzen rent-
genowskich.

Celem wynalazku. jest wyeliminowanie dodat-
kowego zespolu mocowanego na suficie, ulatwie-
nie pracy lekarzowi, zmniejszenie masy $§cianki
rentgenowskiej i zmniejszenie wysilku lekarza
przy operowaniu urzadzeniem do prze§wietlef
i zdjeé rentgenowskich w $§ciance rentgenowskiej.

Zadanie techniczne, prowadzace do tego celu
polega. na opracowaniu sprezynowego ukladu wy-
wazajgcego wbudowanego do wewnatrz konstruk-
cji $cianki, w ktérym sila wywazajgca podczas
ruchu prostopadlego do plyty Scianki jest zalezna
od stanu pochylenia plyty §cianki zachowujac
stalo§¢ przy réinym stopniu odksztalcenia spre-
zyny.

Wedlug wynalazku wywazenie ciezaru urzadze-
nia do przeswietlen i zdje¢é w kierunkach od i do
plyty $cianki nastepuje przez zastosowanie dZwig-
ni jednoramiennej, umocowanej wahliwie u swego
konica do obudowy, przy czym na diwignie na
drugim koncu dziala sila pochodzaca od ciezaru
urzgdzenia do przes$wietlen i zdjeé upatrzonych,
ktérej przeciwdziala nacisk sprezyny. Poniewaz
wielko§é sily, pochodzgcej od ciezaru urzadzenia
do prze§wietlefi i zdjeé jest r6zna w zaleznoSci
od polozenia plyty $cianki rentgenowskiej, na
przyklad przy polozeniu poziomym plyty Scianki
wystepuje maksimum sily, przy polozeniu piono-
wym wystepuje minimum bliskie zera, wynalazek
zapewnia zmiane wielko§ci nacisku sprezyny przez
okreslone polozenie sprezyny wzgledem diwigni,
uzyskiwane przez pochylanie sprezyny, znajdujg-
cej sie w obudowie, umocowanej wahliwie
u swego konica. Pochylanie to jest uzaleznione od
pochylenia . ptyty $cianki przez zastosowanie prze-
kiadni zlozonej z ukladu két zebatych osadzonych
na- walkach o profilu nieokraglym dla zapewnie-
nia przekazywania obrotu podczas réinych ru-
chéw roboczych urzadzenia rentgenowskiego, przy
czym przekladnia ta przekazuje na obudowe spre-
zyny ruch od kola zebatego, osadzonego na czeSci
nachylonej a sprzezonego za pomocg diwigni z
nieruchomg podstawg urzadzenia rentgenowgkiego.

Wedlug . odmiany wynalazku pochylenie sprezy-
ny w. celu zmiany wielko$ei nacisku dokonywane
jest przez silnik elektryczny przekazujacy ruch
od siebie na obudowe sprezyny z pominigciem
przekladni, opisanej jak wyzej. W tym przypad-
ku silnik elektryczny sterowany jest réznicowym
ukladem elektrycznym, reagujacym na zmiane
kata pochylenia $§cianki rentgenowskiej.

Rozwigzanie wedlug wynalazku wykazuje sze-
reg zalet w stosunku do znanych . konstrukcji.
W. por6éwnaniu z konstrukcja, posiaééjacq rucho-
my ciezar, réwnowazgcy ciezar urzgdzenia do
przeswietler: i zdjeé rozwigzanie wedlug wynalaz-
ku daje konstrukcje lzejsza, o mniejszych gaba-
rytach, wygodniejszg w obsludze przez wyelimi-
nowanie sily bezwladnoSci mas przeciwwagi.

W poréwnaniu z konstrukcjg $cianki, majgcej
osobny zesp6l wywazajacy mocowany na suficie
rozwigzanie wedlug wynalazku daje wygodniej-
szg obsluge, latwiejsze 'instalowanie, zwartg i
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4
jednolita konstrukcje, zwalnia miejsce na suficie
dla zainstalowania innych urzadzen.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladach wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia sprezynowy uklad wywazajacy
wbudowany do Scianki rentgenowskiej, a -fig. 2
przedstawia odmiane spreizynowego ukladu, w
ktérej pochylanie sprezyny wywazajgcej. dokony-
wane jest nie za pomoca przekladni mechanicz-
nej, a elektrycznym ukladem réznicowym.

Jak pokazano na fig. 1, -skladowa ciezaru Qo
wywazanego urzadzenia do prze§wietlen i. zdjeé
upatrzonych dziala na woézek 1 ruchu roboczego,
majacy stopienn  swobody zgodny 2z kierunkiem:
dzialania‘- sily Qa@, uzyskany przez prowadzenie
rolkami 2. Diwignia robocza 3.przejmuje dziala-
nie sily Qo z woézka 1 przez zwigzang z nim rol-
ke 18 za pofrednictwem elementu 5, zwigzanego
wahliwie z diwignig 3, przy czym -konstrukcja
elementu 5 pozwala na sztywne, w okre§lonym
polozeniu roboczym zwigzanie z diwignig 3. Ko-
rzystnym jest uksztaltowanie elementu 5 tak, aby
przenosil dzialanie sily Qa tak ciggnacej jak i
pchajacej. DZwignia 3 jest u swego konica umo-
cowana obrotowo na osi 4. Sprezyna 6 wywiera
poprzez rolke 7 elementu 8 dzialanie na diwig-
nie 3. Element 8 jest prowadzony przez rolki 9
w prowadnicy 10, z kolei prowadnica 10 jest

" sztywno zwigzana z ostong 11 sprezyny 6. Oslona

11. posiada u swego dolu sztywno z sobg zwia-
zang krzywke 12, ustawiajacg sie zaleznie od po-
lozenia zabieraka 13, osadzonego na kole $lima-
kowym lub segmencie kola §limakowego 14
wspélpracujacym ze $limakiem 15. Oslona 11 jest
w dolnej swej czeSci zwiazana obrotowo przez

o§ 16z’ obudowsg lub szkieletem 17 ukiadu wy-

wazajacego. Wewnatrz ositony 11.znajduje sie pro-
wadnica 19, zwigzana 2> kolnierzem 20, o ktéry
opiera sie sprezyna 6. Dla uzyskania. wstepnego
naprezenia sprezyny 6 .koinierz 26;'moze byé prze-
suwany przez. pokrecenie §ruby.lub $rub 21, znaj-
dujacych sie w dnie ostony, Prowadnica 10 jest

uksztaltowana i nachylona tak, aby z rozkiadu.

i z momentu sil wynikala réwnowaga sit dzia-
lajgeych na dzwignie 3. DZwignia 3 jest odsunig-
ta od osi 4 o odlegiofé ,a” réwng.lub nieco réi-
ng od promienia rolki 7, dziatajacej na diwignie.

Slimak 15, od ktérego polozenia. katowego za-
lezy ustawienie sprezyny 6- jest sprzegniety przez
wal 34.z przekladnig z ko6t zebatych 32, 33 i 28,

29: a .poprzez nig przez wal 35 z mechanizmem, -

skladajgcym sie. z kola zebatego lub segmentu
kola zebatego 22 oraz diwigni 24, umocowanej
przegubowo z jednej strony na nieruchomej pod-
stawie urzadzenia rentgenowskiego 25, a z dru-
giej strony na kole 22. Kolo 22 osadzone jest na
nachylonej czeSci 23 urzadzenia rentgenowskiego.

Przekladnia skladajgca sie z ko6t 32, 33 i 28, 29
zamocowana jest na czeSci nachylonej 23 urza-
dzenia rentgenowskiego oraz na elementach ru-
chomych tego urzadzenia, na przyklad na woézku
ruchu wzdluznego 26 i woézku ruchu poprzecznego
27 Scianki rentgenowskiej, zwigzanym z obudowa
17. Kola 33 i 28, 29 ‘umieszczone sg przesuwnie na
walkach 35 i 36 o niekolowym profilu.

-~
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Na waltku §limaka. 15 lub na. dowolnym innym
watku przekladni znajduje sie nastawne katowo
sprzgglo 30, wyré6wnujace ewentualne niepokry-
wanie sig osi walkéw.

Opisane powyzej rozwigzanie dotyczy przypad-
ku, gdy pochylanie cze§ci nachylanej 23 urzadze-
nia rentgenowskiego dokonywane dowolnym zna-
nym sposobem, na przyklad silnikiem elektrycz-
nym, powoduje: jednoczednie zmiane nachylenia
spregzyna 6:a tym samym zmiane wywieranej
przez nig sily dla zréwnowazenia zmiennej si-
ty Qa. N

Odmiane sprezynowego ukladu wywazajacego
wedlug wynalazku przedstawia fig. 2. W odmianie
tej §limak 15.napedzany jest przez silnik 37 ste-
rowany réznicowym ukladem elektrycznym 43.
Réznicowy uklad elektryczny 48 umocowany na
obudowie lub szkielecie 17, sklada sie ze znanych
elementéw i polgczony jest z..czujnikami 38 i 39.
Czujnik 38 potozenia katowego §limaka 15 wyko-
nany jest na przyklad jako potencjometr lub
selsyn. Drugi czujnik 39, jednorodny z czujni-
kiem 38, jest umieszczony tak, aby wskazywat
polozenie katowe pionu ciezarkowego 31 lub kota
zebatego 22 wzgledem nachylonej czeéci urzgdze-
nia 23. Silnik elektryczny 37 wlaczony jest w
przypadku réznicy wskazafhi miedzy czujnikami
38 i 39. .

Przy polozeniu pionowym nachylonej cze§ci w
tym przypadku piyty $cianki rentgenowskiej, war-
to§¢ sily Qa osigga zero, a sprezyna 6 przyjmuje
takie polozenie, aby jej 0§ podiuzna prze-
cinata o§ 4 obrotu diZzwigni 3. W miare pochyla-
nia sie plyty 23 S§cianki rentgenowskiej wokoét
osi obrotu 40 wzrasta warto$§é sily Qo az do mak-
simum przy poziomym polozeniu plyty 23. Przy
dalszym pochylaniu pityty 23 woké6t osi obrotu 42
przy zachowaniu polozenia poziomego diwigni 41
sila Qo maleje.

Jak juz podano poprzednio przy pochyleniu
nachylanej czeSci 23 urzadzenia rentgenowskiego
nastepuje zmiana polozenia katowego sprezyny
6 uzyskana przez mechanizm zlozony z diwigni
24 i kola 22, przekazujgcych ruch poprzez prze-
kladnie z kot 28, 29, 32, 33 oraz z ko6t 44, 45, 46
na §limak 15 i poprzez kolo lub segment kota 14
na krzywke 12 a tym samym na obudowe 11
sprezyny 6. Zmiana polozenia katowego sprezyny
6 moze byé réwniez uzyskana, co zostalo uprzed-
nio oméwione, przez napedzanie $§limaka 15 silni-
kiem 37 uruchomianym réznicowym ukladem
elektrycznym 43 przez roéznice wskazain czujni-
kéw 38 i 39 z ktérych czujnik 39 wskazuje polo-
zenie katowe pionu ciezarkowego 31. Sprezyna 6
wychylajagc' sie w strone wézka 1 rozpoczyna
przejmowanie zmiennej sily Qoa. Sprezyna 6 wy-
wiera nacisk na dZwignie 3 poprzez rolke 7 ele-
mentu 8. Jednocze$nie element 8, majacy mozli-
wo$é ruchu o pewnej skladowej poprzecznej w
stosunku do osi sprezyny, jest prowadzony rolka-
mi 9 w prowadnicy 10, sztywno zwigzanej z obu-
dowa 11 sprezyny. Dzieki pochyleniu prowadnicy
10 oraz dzieki pochyleniu sprezyny 6, zaleznemu
od pochylenia nachylanej czeSci 23, uzyskuje sie
réownowage momentéw sil dzialajgcych na diwig-
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6
nie- 3, gdyz zmiana sily Qo jest réwniez zalezna
od pochylenia czefci 23.

Opisany' przyklad nie wyczerpuje wszystkich
mozliwo$ci zastosowania wynalazku, ktéry moze
byé uzyty nie tylko do wywazania urzadzenia do
przeSwietlei i zdje¢ w $ciankach rentgenowskich
ale takie i w innych urzadzeniach, gdzie zacho-
dzi potrzeba wywazania ruchomych ciezaréw,
przy czym wynalazek moZe byé wykonany z me-
chanizmem lub bez mechanizmu wigZgcego spre-
zyne z nieruchomg poddstaws, z przekladnia me-
chaniczng , lub tylko z ukladem elektrycznym,
pochylajacym sprezyne.

Zastrzezenia patentowe

1. Sprezynowy uklad wywazajacy o nastawnej
sile do wywazania ruchomych ciezaréw, zwlaszcza
w urzadzeniach rentgenowskich, znamienny tym,
ze sklada sie z wézka (1) ruchu roboczego, poru-
szajacego sie zgodnie z Kkierunkiem  zewnetrznej
sily réwnowazonej (Qa) pomiedzy rolkami (2),
z dizwigni roboczej (3) przejmujgcej dzialanie si-
ly (Qa) od wézka (1), zdolnej do ruchu wahliwe-
go dokota osi (4), ze sprezyny (6), naciskajacej
przez rolke (7) element (8), na diwignie (3), przy
czym element (8) zaopatrzony jest w rolki (9), po-
ruszajace si¢ w prowadnicy (10), zwigzanej sztyw-
no z oslona (11) sprezyny (6), nastepnie skladajgcy
sie z krzywki (12), zwigzanej sztywno z oslong
(11), ustawiajgcej sie zaleznie od polozenia zabie-
raka (13), zwigzanego sztywno z kotem §limako-
wym lub segmentem kola §limakowego (14),
wspélpracujagcym ze §limakiem (15), przy czym
ostona (11) w dolnej swej czeSci jest zwigzana
obrotowo przez of (16) z obudowa lub szkieletem
(17) ukladu wywazajacego, a prowadnica (10) jest
nachylona i ukszaltowana tak, aby z rozkladu
i z momentéw sil wynikala réwnowaga sit dzia-
tajacych na diwignie (3).

2. Sprezynowy uklad wywazajgcy wedtug zastrz.
1, znamienny tym, ze diwignia ruchu roboczego
(3) posiada na swym koncu element (5), poSredni-
czagcy w przenoszeniu dziatania sily (Qo) z woz-
ka. (1) na déwignie (3), przy czym element (5) jest
zwigzany wahliwie z dZwignig (3), a jego kon-
strukcja pozwala na sztywne w okre§lonym. po-
lozeniu zwigzanie z diwignig (3), podczas gdy
element (5) jest tak uksztaltowany, aby mégt
przenosié dzialanie sily (Qd) tak ciggngcej jak
i pchajacej, przekazywane przez rolke (18), zwig-
zang z woézkiem (1). . '

3. Sprezynowy uklad wywazajagcy wedlug zastrz.
f, znamienny tym, Ze wewngtrz ostony sprezyny
(11) umieszczona jest prowadnica (19), zwigzana
z kolnierzem (20), o ktébry opiera sie sprezyna (6),
przy czym Kkolnierz (20) przesuwany jest §rubg lub
$§rubami (21) znajdujaca si¢ w dnie ostony (11).

4. Sprezynowy uklad wywazajgcy wedlug zastrz.
1 znamienny tym, Zze bieznia diwigni (3) jest od-
sunieta od osi (4) o odleglo§é (a) ré6wng lub nieco
r6zng od promienia rolki (7), dzialajacej na diwig-
nie (3).

5. Sprezynowy uklad wywazajacy, wedlug za-
strzezenia 1 znamienny tym, ze posiada przeklad-

N
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nie¢ skladajacg sie ze §limaka (15), k6t zebatych (28),
(29), (32), (33) umieszczonych przesuwnie na nie-
okraglych watkach (35), (36) i walku (34) umiej-
scowionych na czeSci nachylanej (23) urzadzenia
rentgenowskiego oraz na elementach ruchomych
tego urzgdzenia, korzystnie na woézku ruchu
wzdluznego (26) zwigzanego z obudowg (17), wéz-
ku ruchu poprzecznego (27), skladajacg sie dalej
z kola lub segmentu zebatego (22) osadzonego na
nachylonej cze$ci urzadzenia (23), przy czym kolo
(22) jest sprzezone z nieruchomg podstawa (25)
Scianki rentgenowskiej za poSrednictwem diwig-
ni (24) lub bezposrednio oraz polgczone jest z
reszta przekladni za pomocg korzystnie k6t ze-
batych (44), (45), (46).

6. Sprezynowy uklad wywazajagcy wedlug
zastrz. 1 i 5 znamienny tym, ze walek (34) lub
inny dowolny walek (35), (36) w przekladni sprze-
gajacej kolo zebate (22) z kolem $limakowym (14)
ma nastawne katowo sprzeglo (30).

10

* 15

29
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7. Odmiana sprezynowego ukladu wywazajgce-
go wediug zastrz. 1 znamienna tym, Ze §limak (15)
jest sprzezony z wirnikiem silnika elektrycznego
(37), ktérego stojan jest zwigzany sztywno z obu-
dowg lub szkieletem (17) przy czym silnik jest
sterowany réznicowym ukladem elektrycznym (43)
skladajgcym sie ze znanych elementéw i czujni-
ka (38), bedacego korzystnie potencjometrem albo
selsynem, reagujgcego na polozenie katowe §li-
maka (15) lub kola $§limakowego (14) wzgledem
obudowy (17) oraz czujnika (39), bedacego ko-
rzystnie potencjometrem lub selsynem, reagujg-
cym na polozenie katowe kola zebatego (22),
sprzezonego z nachylang czeScia (23) urzadzenia
rentgenowskiego.

8. Odmiana sprezynowego ukladu wywazaja-
cego wedlug zastrz. 1 i 7 znamienna tym, ze czuj-
nik (39) sprzezony jest z czeScia nachylang (23)
w ten sposbb, aby reagowal na polozenie katowe
nachylanej czefci (23) wzgledem pionu ciezarko-
wego (31). '

e,

y <

IRRRIRNRE [

Fig.



Kl. 30 a, 6/01 62023 MKP A 61 b, 6/00

5
7
38
o\‘ Ll ~4$
.

Fig. 2



	PL62023B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


