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Urzadzenie do osiowego poruszania krystalizatora
przy odlewie ciagltym i pétciagltym zwtaszcza miedzi i jej stopow

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest urzadzenie do osiowego poruszania krystalizatora przy odlewie
ciggtym i p6tciagtym zwtaszcza miedzi i jej stopow.
Prawidtowy spdséb prowadzenia procesu odlewania cizglego i pétciaglego szczeglnie przy odlewie sto-

~ péw miedzi zwtaszcza brazéw aluminiowych wymaga stosowania zmiennej szybkosci poruszania sig¢ krysta-

lizatora to-jest szybkiego ruchu do goéry i powolnego opadania wraz z wlewkiem na dét celem stworzenia
lepszych' warunkéw krystalizacji metalu.

Znane sg urzadzenia o jednakowej szybkosci poruszania krystalizatora w gére i w d6t wzgledem wlewka.
Rozwigzania konstrukcyjne tych urzadzen realizowane s3 za pomoca uktadéw elektro—mechanicznych przy
czym od silnika elektrycznego przenoszony jest poprzez przekladnie zebatg na krzywki poruszajace ptyte
w ktdrej osadzony jest krystalizator. Czestotliwos¢ drgari ptyty z krystalizatorem otrzymuje si¢ przez zmiane
iloéci obrotéw przektadni zg¢batej, natomiast amplitude przez zmiang mimosrodu krzywek poruszajacych ptyte
z krystalizatorem.

Wada powyzszych urzqdzeﬁ jest brak mozliwosci uzyskania réznych szybkosci poruszania si¢ krystalizatora
w gére i wdét wzgledem wlewka. R6zne szybkosci sa konieczne przy odlewaniu stopéw miedzi z zawartoscig
aluminium. Rozwigzanie wymaga zabudowania poszczegélnych mechanizméw blisko krystalizatora. W czasie
prowadzenia procesu wystepuja rozpryski metalu, osadzanie si¢ sadzy, wysoka temperatura i intensywne paro-
wanie wody. Warunki te wplywaja na szybkie zuzywanie si¢ elementéw urzadzenia powodujacych zaktdcenia
W pracy zlozonego konstrukcyjnie uktadu. Ponadto bezposrednie zabudowanie ukladu elektromechanicznego
przy krystalizatorze utrudnia obstuge stanowiska pracy.

Celem wynalazku jest zaprojektowanie urzadzenia posiadajacego zmienng szybko$¢ krystalizatora w czasie
poruszania si¢ do géry i na d61 wzgledem wlewka z réwnoczesnym rozwigzaniem uktadu napgdowego umozli-
wiajacego jego lokalizacje poza stanowiskiem pracy.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem zmienng szybkos¢ krystalizatora uzyskuje si¢ za pomoca uktadu elektro-
—hydraulicznego, ktéry usytuowany jest poza stanowiskiem obstugi krystalizatora. Krystalizator zamocowany
jest do plyty drgajacej potaczonej z kolumnami, ktére zaopatrzone sa w sprezyny dociskajace ptyte drgajacg do
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d2wigni osadzonych obrotowo we wspornikach zamocowanych do podstawy urzgdzenia. DZwignie potgczone sg
z wodzikiem zamocowanym do tloczyska sitownika hydraulicznego, ktéry realizuje ruch posuwisto — zwrotny
wodzika. W skrajnych potozeniach ttoka w sitowniku hydraulicznym, ptyta drgajaca znajdzie si¢ w dolnym
potozeniu. Dla uzyskania warunkéw pracy przy ktérych wystepuje szybki ruch krystalizatora w gére i opadanie
wraz z wlewkiem na dél, sterowanie odbywa si¢ za pomoca hermetycznego zestyku magnetycznego. Dla uzys-
kania wolnego ruchu w dét zmniejsza si¢ napigcie wstgpne sprezyn w takim zakresie, aZeby sita tarcia wlewka o
krystalizator byta wigksza od sity napiecia wstgpnego sprezyn.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonama na rysunku przedstawiajagcym schemat
urzgdzenia.

Jak uwidoczniono na rysunku podstawa 1 posiada wsporniki 2 w ktérych osadzone s3 dZzwignie 3 wypo-.
sazone wrolki obrotowe4 toczace si¢ po biezniach 5 przytwierdzonych do ptyty drgajacej 6 potaczonej
z krystalizatorem 7 oraz z kolumnami8 prowadzonymi w toZyskach §lizgowych 9, osadzonych w podstawie 1
i zabezpieczonych ostong 10. Kolumny 8 w dolnej czgsci posiadaja spre¢zyny 11 opierajace si¢ o podstawe 1
a napigcie tych sprezyn regulowane jest za pomocg nakretek 12. DZwignie 3 potgczone s3 obrotowo z wodzi-
kiem 13, ktéry przez przegub 17 i ttoczysko 14 zwigzany jest z ttokiem 15 sitownika hydraulicznego 16, przy
czym silownik 16 polsczony jest przegubem 18 z ramieniem 19 przytwierdzonym do podstawy 1. Sitownik
hydrauliczny 16 zasilony jest dwustronnie uktadem elektro—hydraulicznym nie pokazanym na rysunku. Do
plyty drgajacej 6 zamocowany jest wspornik 20 z magnesem statym 21, ktéry wspdétpracuje z hermetycznym
zestykiem magnetycznym 22 zabudowanym w ptycie dielektrycznej 23 zamocowanej do podstawy 1. Podstawa 1
spoczywa na obrzezu 24 studni mechanizmu nap¢dowego wlewka.

Jak juz wspomniano w czasie ruchu ttoka 15 sitownika hydraulicznego 16 z jednego skrajnego potozenia
w drugie, plyta drgajaca6 wykonuje wraz z krystalizatorem 7 jeden pelny cykl pracy to jest przesuw
dét — géra — dét. Ruch plyty drgajacej 6 do géry realizowany jest za pomocg wodzika 13 i dZwigni 3 wraz
z rolkami 4, natomiast sprowadzeriie ptyty w dolne potozenie zapewniaja sprezyny 11, ktdérych nacisk przeno-
szony jest poprzez kolumny 8, ptyte drgajaca 6, bieZnie 5 na rolki 4. Wielko$¢ nacisku sprezyn 11 regulowana
jest za pomocy nakretek 12, W ten sposéb realizowany jest wymuszony ruch pulsujacy o jednakowej szybkosci
w gore i w dét. '

Czestotliwos$¢é oscylacji ptyty regulowana jest wydajnoscia hydraulicznego uktadu zasilajacego. Ruch pulsu-
jacy o jednakowej szybkosci w gére i w d6t stosowany jest do odlewania stopéw miedzi zwtaszcza mosigdzdéw.

Dla uzyskania zmiennej szybkosci przesuwu krystalizatora do géry i na dét nalezy zmniejszy¢ napigcie
wstepne sprezyn 11 w takim zakresie azeby sita tarcia wlewka o krystalizator 7 byta wigksza od sity napigcia
wstepnego sprezyn 11. Wtedy nastgpuje powolne opadanie krystalizatora7 z ptyta drgajaca 6 do momentu
zblizania si¢ magnesu stalego 21 do hermetycznego zestyku magnetycznego 22 przesterowujgcego sitownik
hydrauliczny 16 poprzez uklad elektro—hydrauliczny nie pokazany na rysunku. Zasilenie sitownika hydra-
ulicznego 16 powoduje wymuszony szybki ruch ptyty drgajacej 6 z krystalizatorem 7 do géry. W ten sposéb
zamyka si¢ jeden cykl pracy o zmiennej szybkosci ruchu krystalizatora.

Urzadzenie wedtug wynalazku przystosowane jest do odlewania praktycznie wszystkich stopéw miedzi

. przeznaczonych do przerdbki plastycznej. Uzyskuje si¢ wlewki o lepszej gtadkos$ci powierzchni niz przy odle-

waniu bez wibracji. Ponadto zlokalizowanie uktadu napedowego ‘i sterujacego poza stanowiskiem odlewania
pozwala na zorganizowanie bezpiecznych warunkéw pracy. Niezbgdne elementy urzadzenia znajdujgce si¢ na
stanowisku odlewania zostaty celowo uksztaltowane tak azeby nie byly wrazliwe na dzialanie pary, zapylenie,

_tym samym zapewniaja niezawodng prac¢ urzqdzenia.

.Zastrzezenia patentowe

. 1. Urzadzenie do osiowego poruszania krystalizatora przy odlewie ciagtym i pétcigglym zwlaszcza miedzi
ijej stopéw, znamienne tym, Ze posiada wsporniki (2) w ktérych osadzone sg dZwignie (3) potaczone obrotowo
z wod(zxklem (13) ktéry przez przegub (17) i ttoczysko (14) zwigzany jest z ttokiem (15) sitownika hydraullcz-
nego (16)

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze dZwignie (3) wyposazone s3 w rolki obrotowe “)
ttoczgce si¢ po biezniach (5) przytwierdzonych do ptyty drgajacej (6).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym, ze ptyta drgajgca (6) posiada wspormk (20) polqczony
z magnesem statym (21), ktéry uruchamia hermetyczny zestyk magnetyczny (22) zabudowany w plycie dielek-
trycznej (23) zamocowanej do podstawy (l)
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