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Vynalez sa tyka zapojenia hydraulického
riadiaceho obvodu vykonového reguldtora
hydrostatického pohonu s riadenym reduké-
nym ventilom.

Doteraz zname hydraulické riadiace obvo-
dy vykonového reguldtora hydrostatického
pohonu pracuju prevazne na principe riade-
nia od hydraulického snimaéa oticok. Nevy-
hoda tohoto rieSenia spoc¢iva hlavne v tom, Ze
v zévislosti od teploty oleja sa silne meni vy-
konovad charakteristika a pomerne fazko
umozZniuje naprogramovat poZadovany prie-
beh odberu vykonu pre rézne aplikdcie zavis-
losti od pozadovanych otacok spalovacieho
motora.

Horeuvedené nevyhody odstrariuje hydra-
ulicky riadiaci obvod vykonového reguldtora
pre hydrostaticky pohon tvoreny hydromo-
torom spojenym cez $tvrté vedenie a snima-
cie vedenie s riadenym hydrogeneridtorom
spojenym so servovalcom, ktory je jednak
napojeny na Stvrté a snimacie vedenie a jed-
nak spojeny so symetrickym servovalcom na-
pojenym cez druhé a tretie vedenie na roz-
vadza¢ smeru podla vynalezu, ktorého pod-
stata spodiva v tom, Ze na rozvadzadé smeru je
cez prvé vedenie pripojeny trojcestny servo-
rozvadza¢ napojeny cez vystupné vedenie a
riadiace vedenie na obojsmerny riadeny re-
dukény ventil, ktory je napojeny jednak na
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napdajacie vedenie a jednak na odpadové ve-
denie, na ktoré je napojeny tieZ trojcestny
servorozvadza¢. V alternativnom zapojeni je
na riadiace vedenie a na vystupné vedenie
napojeny tlakovy regulator pre obmedzenie
tlaku tvoreny prvym reguldtorom tlaku pre
spomalenie, napojenym na napéjacie vedenie
a spojenym jednak cez Gsme vedenie s troj-
cestnym jednosmernym ventilom a jednak
cez Sieste vedenie s hydraulicky ovlddanym
rozvadza¢om, na ktory je napojeny tieZ cez
deviate vedenie druhy regulator tlaku pre
zrychlenie, ktory je napojeny na riadiace ve-
denie a spojeny cez siedme vedenie s troj-
cestnym jednosmernym ventilom napojenym
na vystupné vedenie, pri¢om hydraulicky
ovladany rozvadza¢ je napojeny jednak na
druhé vedenie a na tretie vedenie a jednak
spojeny cez piate vedenie s elektricky ovlada-
nym rozvadzaom napojenym na snimacie
vedenie a na odpadové vedenie, na ktoré je
napojeny tiez druhy regulator tlaku pre
zrychlenie.

Vyhodou hydraulického riadiaceho obvodu
vykonového regulatora pre hydrostaticky po-
hon je, Ze zaistuje minimélny vplyv teploty
oleja na nastavenu charakteristiku a umoz-
fuje jednoduchym spésobom, pomocou vaé-
ky naprogramovat Itibovolnd charakteristiku
uré¢ujucu odoberany vykon hydrostatického



pohonu zo spalovacieho motora v zavislosti
na jeho pozadovanych otackach.

Na pripojenych vykresoch je znézorneny
priklad prevedenia hydraulického riadiaceho
obvodu vykonového reguldtora pre hydrosta-
ticky pohon podla vyndlezu, kde na obr. 1 je
schématicky znédzornené zdkladné zapojenie
hydraulického riadiaceho obvodu vykonoveé-
ho regulatora a na obr. 2 je schématicky znéa-
zornené alternativne zapojenie vykonového
reguldtora so zabudovanym tlakovym regu-
latorom pre obmedzenie tlaku.

Zékladné zapojenie hydraulického obvodu
vykonového reguldtora pre hydrostaticky po-
hon pozostdva z hydrostatického pohonu tvo-
reného hydromotorom 13 spojenym §tvrtym
vedenim 14 a snimacim vedenim 15 s riade-
nym hydrogeneratorom 12, Dalej z vykono-
vého regulatora tvoreného servovalcom 11
napojenym na S§tvrté vedenie 14 a na snima-
cie vedenie 15 a spojenym s riadenym hydro-
generatorom 12 ako aj so symetrickym servo-
valcom 10, ktory je cez druhé vedenie 8 a cez
tretie vedenie 9 pripojeny na rozvadza¢ 7
smeru. Rozvadza¢ 7 je pripojeny jednak na
odpadové vedenie 2 a jednak cez prvé vedenie
6 na trojcestny servorozvadzac¢ 5 pripojeny na
odpadové vedenie 2 ako aj cez vystupné ve-
denie 26 a riadiace vedenie 4 na obojsmerny
riadeny redukény ventil 3, ktory plni funkciu
zdroja riadiaceho signéalu-a ktory je napojeny
na napajacie vedenie 1 a na odpadové vede-
nie 2. V alternativnom zapojeni, ktoré umoz-
nuje obmedzif zrychlenie alebo spomalenie
hnaného zariadenia je napojeny na vystupné
vedenie 26 a na riadiace vedenie 4, tlakovy
reguldtor 16 pre obmedzenie tlaku tvoreny
prvym reguladtorom 17 tlaku pre spomalenie
napojenym na napajacie vedenie 1 a spojenym
jednak cez &sme vedenie 25 s trojcestnym
jednosmernym ventilom 19 a jednak cez Sies-
te vedenie 23 s hydraulicky ovlddanym roz-
védzatom 20, na ktory je napojeny tieZ cez
deviate vedenie 27 druhy reguldtor 18 tlaku
pre zrychlenie, ktory je napojeny na riadiace
vedenie 4 a spojeny cez siedme vedenie 24
s trojcestnym jednosmernym ventilom 19 na-
pojenym na vystupné vedenie 26. Hydraulic-
ky ovladany rozvaidzaé 20 je napojeny jednak
na druhé vedenie 8 a tretie vedenie 9 a jednak
spojeny cez piate vedenie 22 s elektricky
ovlddanym rozvidzatom 21 napojenym na
snimacie vedenie 15 a na odpadové vedenie
2, na ktoré je napojeny tieZ druhy regulator
18 tlaku pre zrychlenie.

Pokial je rozvadzaé 7 v strednej polohe, su
v strednej polohe tieZ piesty symetrického
servovalca 10 a servovalca 11, pridom geo-
metricky objem riadeného hydrogeneratora
12 je nulovy a hydromotor 13 stoji nezavisle
na tom, aky je tlak v prvom vedeni 6. Ak sa
prepoji rozvadza¢ 7 do Tavej polohy, prepoji
sa prvé vedenie 6 s druhym vedenim 8 a tre-
tie vedenie 9 s odpadovym vedenim 2. Pri
prepojeni rozvadza¢a 7 do pravej polohy sa
prepoji prvé vedenie 6 s tretim vedenim 9
a druhé vedenie 8 s odpadovym vedenim 2.

V oboch pripadoch sa imerne tlaku v prvom
vedeni 6 nastavi geometricky objem riade-
ného hydrogenerdtora 12. Ked je trojcestny
servorozvadza¢ 5 vo vychodiskovej polohe, je
prvé vedenie 6 spojené s odpadovym vede-

"nim 2 a riadiace vedenie 4 a teda aj vystupné

vedenie 26 su zablokované. Umerne posuvu
posuvada v trojcestnom servorozvadzaci o do
pravej polohy sa otvéra prepojenie medzi ria-
diacim vedenim 4 a prvym vedenim 6, pri-
¢om prepojenie medzi prvym vedenim 6 a
odpadovym vedenim 2 sa uzatvara, ¢o zna-
mend, Ze ked trojcestny servorozvadzaé 5 do-
siahne pravu polohu, je prvé vedenie 6 uplne
prepojené s riadiacim vedenim 4 a uUplne od-
blokované od odpadového vedenia 2. Tlak
v riadiacom vedeni 4 je imerny stladeniu ria-
diacej paky obojsmerného riadeného redukd-
ného ventila 3. Ak je rozvadza¢ 7 v lavej po-
lohe a trojcestny servorozvadza¢ 5 v pravej
polohe, je tlak v snimacom vedeni 15 rovny
tlaku v riadiacom vedeni 4, ¢o zhameni, Ze
geometricky objem riadeného hydrogenera-
tora 12 a tym aj rychlost hydromotora 13 je
priamo umernd stlac¢eniu riadiacej padky oboj-
smerného riadeného redukéného ventila 3.

V pripade, Ze je potrebné obmedzit zrych-
lenie alebo spomalenie hnaného zariadenia,
napoji sa na riadiace vedenie 4 a na vystupné
vedenie 26 tlakovy reguldtor 16 pre obmedze-
nie tlaku, ktorého ¢innost je nasledovna. Ak
elektromagnet na elektricky ovlddanom roz-
vadzadi 21 nie je pod prudom, je prepojené
piate vedenie 22 s odpadovym vedenim 2 a
tlakovy regulator 16 je vyradeny z ¢éinnosti,
¢o znamend, Ze riadiace vedenie 4 je spojené
cez druhy regulator 18 tlaku pre zrychlenie so
siedmym vedenim 24, ktoré je cez trojcestny
jednosmerny ventil 19 prepojené s vystup-
nym vedenim 26. Ked je elektromagnet elek-
tricky ovladdaného rozvadzaca 21 pod pridom,
je snimacie vedenie 15 prepojené s piatym
vedenim 22 a v zavislosti ha polohe hydrau-
licky ovladaného rozvadzada 20 je v ¢innosti
prvy reguldtor 17 tlaku pre spomalenie alebo
druhy regulator 18 tlaku pre zrychlenie, Pri
pohybe hnaného zariadenia dopredu je ria-
diaci signal v druhom vedeni 8, v dosledku
¢oho je hydraulicky ovladany rozvidzaé¢ 20
v spodnej polofie a piate vedenie 22 je prepo-
jené so Siestym vedenim 23, ¢o znamens, Ze
moZe byt v ¢innosti prvy reguldtor 17. Pra-
covny tlak je vo Stvrtom vedeni 14 a zrychle-
nie hnaného zariadenia pri rozbehu nie je ob-
medzené. Ked sa zniZi tlak v druhom vedeni
8, dochadza k spomaleniu hnaného zariade-
nia a tlak sa za¢ne zvySovat v snimacom ve-
deni 15, ktoré je spojené so Siestym vedenim
23. Pokial tlak v Siestom vedeni 23 vyvodzuje
mensiu silu ako je sila nastavena pruZinou, je
prvy reguldtor 17 vo vychodiskovej polohe
a riadiace vedenie 4 je spojené s prvym ve-
denim 6. Akonahle tlak v snimacom vedeni
15 a teda aj v Siestom vedeni 23 vyvodi vié-
8iu silu ako je sila nastavend pruzinou, nado-
budne prvy reguldtor 17 prava polohu a na-
péajacie vedenie 1 sa Umerne rozdielu pdso-



biacich sil prepojuje s 6smym vedenim 25,
v dosledku ¢oho je riadiaci tlak v prvom ve-
deni 6 udrzovany na takej hodnote, aby brzd-
ny tlak v snimacom vedeni 15 neprekrodil
poZadovanu hodnotu. Pri pohybe hnaného za-
riadenia dozadu je pracovny tlak v snimacom
vedeni 15 a pri rozbehu sa musi obmedzit
zrychlenie, prifom spomalenie sa obmedzit
nemusi. Riadiaci signél sa zvié§uje v trefom
vedeni 9 a hydraulicky ovladdany rozvadzac
20 je v hornej polohe, Co znamend, Ze piate
vedenie 22 je spojené s deviatym vedenim 27.
Pokial tlak v deviatom vedeni 27 vyvodzuje
mensiu silu ako je sila nastavena pruzinou, je
druhy regulator 18 vo vychodiskovej polohe
a riadiace vedenie 4 je prepojené s prvym ve-
denim 6. Akonéhle tlak v deviatom vedeni 27
vyvodi vadésiu silu ako je sila nastavena pru-

Zinou, nadobudne druhy regulator 18 pravu
polohu a siedme vedenie 24 sa Uimerne roz-
dielu pdsobiacich sil prepoji s odpadovym ve-
denim 2, v désledku ¢oho je riadiaci tlak v pr-
vom vedeni 6 udrzovany na takej hodnote,
aby rozbehovy tlak v snimacom vedeni 15
neprekroéil pozadovanu hodnotu. V pripade,
ak je potrebné obmedzif tlak aj pri rozbehu
hnaného zariadenia dopredu, popripade jeho
spomalenie pri pohybe dozadu, je potrebné
zapojit druhy tlakovy regulator 16 na $tvrté
vedenie 14.

Hydraulicky riadiaci obvod vykonového
regulédtora pre hydrostaticky pohon podla vy-
néalezu sa mbZe s vyhodou vyuzit pre pohon
mobilnych zariadeni u ktorych sa nepredpo-
klad4, Ze odoberany vykon rychlo prekroéi
nastaveny vykon.

PREDMET VYNALEZU

1. Hydraulicky riadiaci obvod vykonového

reguldtora pre hydrostaticky pohon tvore-
ny hydromotorom spojenym cez Stvrté ve-
denie a snimacie vedenie s riadenym hyd-
rogenerdtorom spojenym so servovalcom,
ktory je jednak napojeny na §tvrté vedenie
a na snimacie vedenie a jednak spojeny so
symetrickym servovalcom napojenym cez
druhé a tretie vedenie na rozvadzac¢ smeru,
vyznadujuci sa tym, Ze na rozvadzaé (7)
smeru je cez prvé vedenie (6) pripojeny
trojcestny servorozvadzaé (5) napojeny cez
vystupné vedenie (26) a riadiace vedenie
(4) na obojsmerny riadeny redukény ventil
(3), ktory je napojeny jednak na napéajacie
vedenie (1) a jednak na odpadové vedenie
(2), na ktoré je napojeny tieZ trojcestny
servorozvadzac (5).

2. Hydraulicky riadiaci obvod podia bodu 1,
vyznacujuci sa tym, Ze na riadiace vedenie
(4) a vystupné vedenie (26) je napojeny tla-

kovy regulator (16) pre obmedzenie tlaku
tvoreny prvym reguldtorom (17) tlaku pre
spomalenie, napojenym na napajacie vede-
nie (1) a spojenym jednak cez O6sme vede-
nie (25) s trojcestnym jednosmernym ven-
tilom (19) a jednak cez Sieste vedenie (23)
s hydraulicky ovlddanym rozvéadzacom (20),
na ktory je napojeny tiez cez deviate ve-
denie (27) druhy regulator (18) tlaku pre
zrychlenie, ktory je napojeny na riadiace
vedenie (4) a spojeny cez siedme vedenie
(24) s trojcestnym jednosmernym ventilom
(19) napojenym na vystupné vedenie (26),
pricom hydraulicky ovladdany rozvéadzaé
(20) je napojeny jednak na druhé vedenie
(8) a tretie vedenie (9) a jednak spojeny cez
piate vedenie (22) s elektricky ovladanym
rozvadzacom (21) napojenym na snimacie
vedenie (15) a na odpadové vedenie (2), na
ktoré je napojeny tieZ druhy reguléator (18)
tlaku pre zrychlenie.

ivykresy
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