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k provadéni tohoto zpasobu

1

Vynélez se t¥kd zplisobu rozm&lnovéni papirovych materidld, zejména karténd, popiipadd
uloZenfch v plastickych kontejnerech a pop¥ipadd smi¥enfch s daldimi tédlesy, & zafizeni
kx provédddni tohoto zplsobu.

Je Ji% znémo, %e se papir a lepenka, urlené k op¥&tnému vyuZiti pfed pfedénim do pepi-
ren a pred slisovénim obvykle rozm&lni na dri na strojich, které v podstatd obsshujf rotor
a stator, kteryito rotor je obvykle vybaven noZi tak, Ze pfi své rotaci roziezdvaji viechno,
co vstupuje mezi rotor a stator, ani? se provédi vytiidéni rdznfch jinfch materidld. '

Kdy% je materiél rozm¥lhovén na art, je velmi Zasto smifien s ciziml t&lesy, nemé po-
%adovanou zrnitost.

Cizi td¥lesa, kterd mohou byt pritomna, kdy% vstupuje lepenka a papirové nateridly
k rozm&ln¥ni na drt, jsou obvykle tvotena dfevinymi kusy mejicimi nejrazndjsi rozméry, ka-
menim, Zeleznymi kusy apod.

Tyto cizorodé materidly, k nin% je treba jedtd piipoditat plastické f£élie, které Jsou
p¥itomny v pepirovém materidlu, ktery mé byt rozm8lnén na dri, zvitduji riziko havérie za-
fizeni papirny a prindieji dslsi problémy.

Tyto znémé stroje, které uskute&fiuj{ dosud znémy postup rozm&lnovéni papirovych mate-
ri41d, vBak potfebull ke svému provozu zna&né mno%stvi energie.

Déle se musi veit v udvehu, Ze tyto drtici mlyny vytvéPeji u svého vystupu znadny
proud vzduchu, kxtery s sebou nese velké mno%stvi prachu. Tyto stroje proto mus{ byt vybe-
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ny p¥i{davnym odsdvacim zatizenim pro dopravu rozdrcenédho materidlu a soudasnd odludovadi
prachu, coZ vSechno zvySuje 1 néroky na energii.

Proto se na trhu vyskytuje poptévka po stroji, ktery by uem3l tyto nevyhody dosud

znédmych strojd, ktery by dovolil zpracovéni uvedenych materidld ekonomilt3jZ{m & spolehli-
v&jsim zplsobem.

Nedostatky dosud znémych postupl a strojd pro rozm¥lnovéni papirovych materidld, ze=
jména kerténd, pop¥ipadd uloZenych v plastickjch kontejnerech a smiSenych popfiped® s dal-
3imi t¥lesy, odstranuje vyndlez. Podstata zpisobu podle vyndlezu spodivéd v tom, Ze se papi-
rovy materidl, popfiped® kontejnery tohoto materidlu, und3i, &dst und3eného papirového me-
teridlu se cyklicky zachycuje protinoZi a na zachycenou ¥ést materidlu se destruktivnd
pisobl no%i, jimi% se postupuje ve sméru pohybu papirového materidlu proti protinoim,
Tento postup se cyklicky postupné provéddi na nédsledn& zachycovanych &4stech papirového
materidlu.

PFi uskute¥fovéni postupu podle vynélezu jsou kontejnery papirového materiélu a lepen-
ky, které prichdzeji ze sbdru, kladeny na pdsovy dopravnik tak, Ze Je na n& moZno destruk~
tivn& pisobit, a to jak na semotné kontejnery, tek na Jejich obsah, prostFfednictvim pracov-
nich prostfedkd, jimi% Jsou noZe a protinoZe. Papirovy materidl Je b¥hem destruktivniho
pisobeni t3mito noZi v klidu. Sevieni papirového materidlu, ktiery se podrobuje destrukei,

se uskute&niuje pomoci protino%l, zatfmco ni% postupuje smdrem k nim a uskuteénuje Fezéni
a/nebo redukci materidlu.

U zpldsobu podle vyndlezu je rychlost noil v&t3f neZ postupnd rychlost pdsu a pritom
&leny pisobici jeko noZe, maji b&hem celé své drdhy pohyb soubdiny s pohybem dopravniku a g
protinoZe piitom zistdvdj{ vi&i postupnému pohybu dopravniku v klidu.

Predmétem vyndlezu Je déle i zalfzenf umoZnujfci reelizaci vpfedu uvedeného zpdsobu.
Podstata za¥izeni podle vyndlezu spolivé v tom, Ze sestdvé z dopravniku pro unéSeni rozm&l-
noveného materiélu, ned kterymZto dopravnikem je uloZena jedna ¥ada nod a protinoZd spia-
%enych s mechanismem pro vyvozovéni cyklického relativniho pohybu no%l a protinoZd viéi
sob¥ a pro vyvozovédni cyklického vertikélniho pohybu t¥chto noZd vidi rozmélfovenému papi-
rovému materidlu. Je obzvl4dtd vyhodné, jestlife mechanismus pro cyklické vyvozovéni rela-
tivntho pohybu noZi a pfotind!d vi&i sobd a pro vyvozovéni cyklického vertikélniho relativ-
nfho pohybu t¥chto no%t vi&i rozm¥lnovenému papirovému materidlu je tvofen vikyvnou pédkou,
uchycenou na rému uloZeném nad dopravnikem a spfaZenou 8 hnecim dstrojim. Na prvni{m rameni,
resp. ramenech této vykyvné péky jsou upevndny nofe, Druhé rameno, resp. ramena této vykyv-
né pdky jsou propojena prostPednictvim spojovaci tyfe a reversnich vykyvnych pdk s proti-

no%i. Hnaci ustroji je s vfhodou funkin& propojeno 8 bezpe&nostnim ovliddalem zdbdru noid
a protinofi.

Hlavni ud¥inek vyndlezu spodivd v tom, Ze energie, kterd je potiebnd pro realizaci
provozu zplsobu a za¥fgzenf podle vynélezu, Je podstatnd men3f, ne¥ energie, kterou bylo
t¥eba vynaklddat na realizaci dosud znémych postupd a pro pohon dosud znémych strojd. Pa-
pirovy materidl pfitom neni rozdrcen ne melé kousitky, ale je Jen &dsteZn& objemov& redu-
kovdn. U¥elem realizace vyndlezu je predev3im rozm&lnit, resp. roztrhat pivodni papirovy
materidl, pPichézejici na ﬂopravnik nebo rozstithat papirové nebo plastické kontejnery,
obsahujici papirové materidly.

Jeliko? se bZhem otvirdni kontejnerl a bShem rozm¥lnovéni t¥chto materidld noZe a pro-
tinoZe setkaji s mimorddné& tuhymi materidly, bylo moZno stroj navrhnout a realizovat tek,
¥e pohybu remen, kterd nesou nofe, neni bréndno a tim se odstranujl pf{¥iny poruch stroje.
Zplsob a zatizeni podle vyndlezu tedy umoZni realizovat postup a zafizeni, p¥i nich% mimo-
#4dné tuhé materidly, které se vyskytnou u no%fld a protinoZd, jestliZe zpisobi v&tS{ ne%
predem stanovené zatiZeni, uvolni automaticky noZe a protinoZe, tekfe tyto mimor&dnd tuhé
materidly mohou projit, ani% se po¥kodi stroj. Konstrukce stroje umo?nuje, e nofe a jejich
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protinoZe maj{ p¥i svém pohybu urdity stupen volnosti, takife v jednom sm¥ru Jsou tuhé, tJ.
note p¥i svém aktivnim pohybu a protinole p¥i svém ndvratu a v druhém smdru jsou poddajné.

Vyndlez je bliZe vysvdtlen na popisu ptikladu provedeni zefizeni podle vyndlezu, po-
moc{ pripojeného schematického vykresu, na ném¥ znézorniuje obr. 1 stroj v situaci, kdy
jsou nd% a protind% zcela otevieny, obr. 2 stroj v jeho rozm&lnoveci poloze a obr. 3 stroj
ne konci rozm¥lnovaci operace.

Zat{zen{ sestdvéd z dopravniku 12 pro unéseni rozm&lhoveného papirového materidlu 13.
Ned dopravnikem 12, ktery je u daného p¥{kladu provedeni pdsovy, Jje uloZena fada noZd 5
a protino%d 19. Tyto noZe 3 a protinofe 19 jsou spiaZeny s mechanismem pro vyvozovéni
cyklického relativniho pohybu no%d 5 a protinoZd 19 vi&i sobd a pro vyvozovéni cyklického
vertikélniho relativaiho pohybu t&chto noZd vi&i rozmdlnovanému papirovému materidlu 13.
Tento mechanismus pro cyklické vyvozovéni relativnfho pohybu no%i 5 a protinoZd 19 miZe
byt vytvoren mechenickymi, hydraulickymi, pneumatickymi a elektrickymi prostFedky. Zvlaste
v§hodné jeho provedeni je znédzornéno u p¥ikladu provedeni zaf{zeni podle vyndlezu. V tomto
pripadé je mechanismus pro vyvozovéni relativniho pohybu no%d 5 a protino#i 19 tvoifen
dvojremennou vykyvnou pékou &, uchycenou vikyvnd ne rému 1. Rém 1 Je uloZen ned dopravni-
kem 12. Vfkyvnd pdka 8 Je sprafena s hnecim dstrojim, pomoci téhla 9 p¥ipojenym k hornimu
xonci vfkywného remena 10, jehoZ dolni koneec Je k rému 1 otoZn& pfipojen ¥epem 14 a k Jjeho#Z
stiedu je pfipojen pracovni vélec 11, resp. jeho pistnice, nap¥iklad hydraulicky nebo pneu-
maticky. Ne dolnim remeni, resp. ramenech 16 této vykyvné péky 8 jsou upevnény noZe 3.

Bo¥ni remeno 7, resp. ramena této vikyvné péky 8 jsou propojena spojovaci tydi 6
se zalomenou reversni vykyvnou pékou 2. K ni je pevné koncem 3 pFipojenc pracovni rameno
4, které nese protinoZe 19. Z hlediska bezpednosti zarizen{ je hnaci dstroji funkdn& pro-
pojenc s neznézorn¥nym bezpednostnim ovlddadem zdb&ru noZld 3 a protino#d 19. Tento bezpe&-
nostni ovlddad miZe byt b&%ného typu.

Zerizeni pracuje tak, Ze dopravnik 12 dopravuje pepirovy meteridl 13 ke zpracovéni,
tj. lepenku, plastické materidly nebo podobnd, ktery md bft dédle rozstiihdn a rozmélnén
jinymi vhodnymi zplsoby. V klidové poloze za¥fzeni, jek je zndzorn¥no ne obr. 1, miZe
pepirovy materidl 13 prochézet volné ke konei dopravniku 12. V disledku pldsobeni pracovni-
ho vélce 11 se stane, ¥e paralelogram tvofeny v§kyvnym remenem 10, vykyvnou pékou 8 =
tdhlem 9 mé snahu se deformovat, protoZe pistni{ ty& vychdzi z pracovniho vdlce 11 a do-
séhne polohy znézorn¥né na obr. 2. V této poloze, Vv dasledku pootodent psky 8, kterd do-
séhla nové polohy vd&i rovind zékladny rému 1, se rovn&% sniif protind% 19, JjelikoZ se
bodni rameno 7 prost¥ednictvim spojovaci tyZe 6 zalomené vykyvné pdky 2 pohnulo smérem
dold. V ddsledku toho se pracovni rameno 4, nesouci protind# 19, sni%{ a tim se ndZ 5
pohne proti pepirovému materidlu 13.

Pracovni vdlec 11 pokra¥uje v préci a jeho pistni tyd mé dosdéhnout polohy znézorné&né
na obr. 3, tj. daldfho pretvofeni uvedenédho paralelogramu s néslednym daldim pohybem noZe
5, ktery tek pPekro¥i krajni polohu protino¥e 19. V didsledku pohybu pistni ty&e pracovniho
vdlce 11 tedy dojde k pohybu noZe 5 kolem Zepu 15 a soulasnd ke zvedani protinoZe 19 okolo
Zepu 18. ' ’

N&% 5 Jje upevnén ne dolnim remeni 16 vykyvné pdky B prostifednictvim oto&ného &epu tak,
%e pri jeho ndvratu klouZe bez obtiii na JiZ rozfezeném, resp. rozm8ln&ném materidlu. Ne-
vic protind¥ 19 se snifuje & zvedd v zévislosti na pootédeni vykyvné péky 8 a tim v zévis-
losti na oté&eni reversni zalomené vykyvné pdky 2 okolo &epu 18.

V ddsledku pritomnosti mimo¥ddn¥ tuhych t&les nemlZe nd% 5 ddle postupovat a tim se
neukondi jeho normélni postup. Proto je zaPizent opatfeno nezndzorn¥nym regulalnim obvodem,
ktery pfi prekrodeni ur&eného tlaku reversuje b&h zafizeni, noZe 5 & protinoZe 19 se pohnou
sm&rem nahoru a tim mimo¥ddn& pevnd t&lesa projdou ddle po dopravniku 12.
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Z popisu vpredu uvedeného vyplyvé, Ze lepenkové, pop¥ipadd papirové materidly, smife-
né s mimo#4dn¥ tuhgmi t8lesy nebo materidly v nept*{1i3 pevngch nebo plastickych kontejne-
rech, resp. obalech, postupujfi po pfedem urdend dréze, b¥Zinou dopravni rychlosti pod rémem
1, kde se setkaj{ s noZi 2 a protinoZi 19. V tomto okam#iku pracovni védlec 11! vyvold pohyb
no¥d 5 a protinoZd 19 tak, Ze se spoustdJj{ a pritom rozm&liuj{ materidl vnéSeny dopravni-
kem 12. Tim se stane, Ze je po velmi krdtkou dobu prichod materidly pferulen a papirovy -
materidl 13 zachycen. P¥i 2achyceni papirového materidlu 13 na dopravniku 12 protinoZi 19,
proti nimZ postupujl noZe 5, dochdz{ k Yezdni, resp. m¥lndnf materidlu v zévislosti na
vzddlenosti mezi noZi 5 a protino3i 19. NoZe 5 postupuji ddle proti protinoZim 19 a posu~
nujf dopiedu zpracovdvany papirovy materidl 13. NoZe 5 pak p¥ijdou do své pivodni zvednuté
polohy e vytdhnou se rovnd# protinoZe 19, které tak dosdhnou své pivodni polohy, takfe je
cely mechenismus pFfipraven pro novy pracovni cyklus. .

Je treba poznemenat, Ze rychlost pohybu noZd 5 musi byt v&t3L ne¥ rychlost postupu
papirového materidlu 13 na dopravniku 12 tak, aby v ddsledku rozdilu v rychlostech lepenky
a/nebo. papiru nebo obald, resp. kontejnerd, plasticky¥ch nebo Jingeh, dochézelo k jejich
rozfezéni bdhem prdchodu pod rdmem 1.

Je zrejmé, %e zalfzenf zndzorn&ného typu potiebuje podstatnd mén¥ energie ne% zndmé
stroje, relativnd mdlo se opotebi a nevyvoldvd vaznik prouddnf vzduchu a prachu & tim nen{
treba filtrd, popripad® &isticfho zatfzent. :

Zerizeni, které bylo popsdno, je pouze p¥{kladem provedeni vynélezu, ktery pFfi prak-
tické realizaci miZe mft dals{ provedeni, v rémci obecného ndrokovandho felien{ podle vynd-
lezu. )

PREDMET VYNALEzZU

1. Zplsob rozmslnovén{ papfrovgch materidld, zejména kartdnd, popripads uloZerch
v plastickych kontejnerech a smiSenych popripad¥ s dald{mi t&lesy, vyznalujici se tim, Ze
se papirovy materidl, popripadd kontejnery, undsf, ¥4st undSeneho papirového materidlu se
cyklicky zachycuje protino¥i a na zachycenou %4st materidlu se destruktivn& pldsobt no#i,
Jimi% se postupuje ve sméru pohybu papirového materidlu proti protinoZim, naZe% se postup
cyklicky provédi na nédsledn& gachycengych &dstech papirového materidlu,

2. Zarizeni k provddéni zplsobu podle bodu 1, vyznadujicf se tim, %e sestdvd z doprav-
niku (12) pro unddeni rozm&liovendho papirového materidlu (13), nad kterymito dopravnikem
(12) Je uloZena jednek #ada noxd (5) a protinoza (19) spraZenfch s mechanismem pro vyvozo-
véni cyklického relativniho pohybu noZd (5) a protinozy (19) va&i sob& a pro vyvozovénil
cyklického vertikdlnfho relativniho pohybu t&hto no%d (5) a protinoZd (19) vi3i rogmslno~
vanému pepirovému materidlu (13).

3+ Zafizen{ podle bodu 2, vyzna¥ujici se tim, %e mechanismus pro cyklické vyvozovéni
realtivnfho pohybu no#d (5) a protinoZi (19) v¥i sob¥ a pro vyvozovéni cyklického verti-
kélniho relativniho pohybu t¥chto noZg (5) v&&i rozméliovenému papirovému materidlu (13)
Je tvofen vykyvnou pékou (8), uchycenou na rdmu (1) uloZeném nad dopravnikem (12) a sptaZe-
nou s hnacim dstrojfm (9, 10, 11), pfidem% na dolnim remeni (16), resp. ramenech této vy-
kyvné péky (8) jsou upevndny nofe (5) a bo¥ni rameno (7), resp. ramena této v¥kyvné péky
(8) Jsou propojena prostrednictvim spojovaci tyde (6) a reversnich v¥kyvnych pék (2, 3, 4)
s protino%i (19). :

4. Zeffzeni podle bodd 2 a 3, vyznadujici se tim, %¥e hnaci ustrojft (9, 10, 11) je
funk&n& propojeno s bezpefnostnim ovlddadem zébdru no%i (5) a protinoZd (19),

3 vykresy

Severografia, n. p., zévod 7. Most
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