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(54) Elektricky regulaéni pohon pracovniho stroje

1
Vynalez se ty¥ka elektrického regulaéniho pehonu pracovniho stroje, zejména pouilvané-

ho v hlubinnych uhelnich dolech.

Zné&mé dobyvaci kombajny, pojiZdéjici po porubovém dobravnikd; Jjsou opatfeny taZnym
zafizenim, které je umisténo bud na stroji, nebo mimo néj; Tainé zafizeni umist&né na
stroji, zpravidla seétévé z hydraulického éerpadla, pohdnéného hlavnim motorem stroje, z
hydromotoru, pfevodi a Fet8zového kola, které zabiré do vodiciho Fetézu, ukotveného na
koncich dopravniku. Nev§hodou tohoto uspofadani je pomdrné nfzka dGdéinnost pohonu, nedo-
statednd pracovni spolehlivost a pouZiti hoflavého ole je jako pracovni kapaliny. Z paten-
tové literatury je znamo rovnéz elektrické tazné zaffzeni, umisténé na stroji, u néhoZ je .
energie odebfrana ze sitd stiidavého proudu pfivadéna pfes fizeny usmérnovaé k elektromo~
toru. Realizace tohoto uspofadanifje pro poZadovany vyken obtiins a dosud nebyla u serio-
v& vyrédbénych stroji provedena, Vzhledem k rozmérim usmérnovade a prisluSenstvi nelze to-

to uspofddani prakticky powzZit u dobyvacich strojit pro nizké sloje.

Tazné zafizeni umistdns mimo pracovni stroj, sestévajiAzpraVidla z jedné nebo dvou
pohdnécich stanic s ozubenym &lenem, fetézovym bubnem nebo kolem, . zabirajicim do fetézu,
jehoZz kaZd4 ze dvou vetvi Jje prxpevnéna k jednomu konc1 dobyvaciho stroje - kombaJnu nebo

pluhu.

Vlastni pohdnéci stanice je nejéastéji provedena jako elektromechanicks; sestdavajici
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z elektromotoru, spdjky a prevodové ﬁkiiné‘ Nevyhodou je omezend moZnost zmény rychlosti,
kterou je stroj pfemistovan. V malé mife se proto pouZivaji pohénéci stanice s hydraulic-
kym motorem, k ndmuZ je privédéna tlakov4 kapalina od hydraullckého agregatu, Jejich ne-
vyhodou je op&t nedostateénd uéinnost maléd provozni spolehlivo-t a pouZiti hoflavé pra-
covni kapalxny. Pobony s elektromagnetickou spojkou se dosud rovnéZ neroziifily z provoz-
né iechniukych diivodi. V jinych odvétwich primyslu se jii dels&{ dobu pouZiva rﬁznych.us-
poiédéni elektrickych pohonl s asynchronnim1 elektromotory, u nichi se dosahuje zmény ota-
tek zménou kmitoétu napdjeciho proudu, Podstatou jednoho znémého zapojeni pro fizeni ry-
chlosti trifédzového asynchronniho elektromotoru je., %e dvé faze statorového v1nuti jsou
ptipojeny na trojfazovou sit a tfeti féze statorového vinuti je pixpojena na samostatny.
zdroj proudu s proménnych kmitoftem. Uré&itou nevyhodou tohoto zapojeni{ je pomérné maly

rozsah regulace,

Uvedeﬁé nevyhody zndmych pohonﬁ, ze jména taingch zatiteni ddlnich stroji, jéqu do
znatné miry'odstranény elektrickym regulaénim pohonem, sestévajiéim z alespon jedné oddé-
lené pohanéci Stanice,'opatiené alespon jedhim asynchronnim elektrénohorom, napajenym
proudem o proménném kmito&tu podle vynédlezu, Jehoi podstatou JB, #e asynchronni elektro-

motor s kotvou nakratko pohadnéci stanice je pripojen k ménili druhym. vodidem, opatfenim
druhou-spojkou a rizeny usméraovad je ke stykaci pi1poJen-prvnim vodidem, opatienym prvni
spojkou, kde odbodka je pfipojena k obd&ma spo jkim, ptifemi vyhodnocovaci a ovliddac{ obvod

pracovniho stroje je pfipojen k reguldtoru a soutasnd ke stykadi.

Elektriéky regulaéni. pohon pracovniho stroje podle vynélezuﬂmé proti znémym pohonim,
zejména tainfch zarizeni dilnfch stroji, umistdnych mimo stroj, fadu pfednosti. UmoZnuje
zménu postupové rychlost1 v éirokém rozsahu, popkipadé i jeji automatickou regulaci podle
zat{zeni elektromotord rozpojovacich istroji. Vylouéenim hoi*lavé pracovni kapaliny je zvy-
Sena bezpeénost provozu. Provozni spolehlivost a tdinnost je vy$3{i nei u hydraulickych
tainych zaifizeni. Kromé toho je zarulena prévozuschopnost pracovniho stroje i pfi porule
stfidaée jeho ptemosténim odbotkou. Elektricky reguladni -pohon podle vyndlezu lze pouZit
: nejen u tagnych zarizeni dobyvacich strojd, ale i k pohonu dopravnikd, napiiklad hieblo~
vych porubovych dopravnikﬁ.

vykresech jsou zjednodudens znazornény dva priklady elektrického regulainiho po-
honu pracovniho stroje podle vynadlezu. Obr. 1 predstavuje aplikaci vyndlezu u porubového
‘hfeblového dopravniku, obr. -2 zndzornuje aplikaci u dilniho dobyvactho stroje - oboustran-

ného kombajnu.

V prvém piipadd je pracovnim strojem 1 znémy hfeblovy ddpravnik, sestavajici z trati
10, dopravniho orgénu ;l.,provedeného jakﬁ dvojice fetézl s hiebly a dvou pohénécich sta-
nic 2. KaZdou pohdnéci stanici 2 tvofi'asynehronni elektromotor 20 s kotvou nakréatko, pre-
vodova skiin 21. popiipadé i dal§i pfevodové tstroji 22 ke zmén& rychlost{ a ozubenj &len
23 - fetézovy buben, pienééojici rotadni pohyb vystupnfho hiidele pohéanéci stanice 2 na
dopravani orgén 11 - fetdzy s hitebly. Asynchronni motory 20 obou pohénécich stanic 2 jsou
ptipojeny ke spolednému stfidaé1 3, sestavajicimu z fizeného usmérnovade 31. mén1ée 32,



regulédtoru 33 a napéjeciho zdroge 34 Rizeny usmérnovaé 31 a napdjeci zdroj: 34 jsou pfi-
pojeny ke stykaé1 4, k némuZ je piipojen pfivodni kabel 41, Prvn{ vodig 35, spojujici sty-
kat 4 s F{zenym usmérnovaiem 31, je opatfen prvai spojkou 51, druhy vodid 36, spojujict
méni¢ 32 s asynchronnimi amotory 20, je opatfen druhou spojkou 82. V pfipadé potfeby ize
po odpojeni stfidade 3 ke spojkém 51,52 pFipojit odbodku 5. K reguldtoru 33 stiidade 3 Jje
pFipojen vyhodnocovaci a oviddac{ obvod 6 pracovaniho stroje 1, k ndmuz je pfipojen i ovis

dac{ panel 61. Vyhodnocovaci a ovli&daci obvod 6 8 je rovnéZ pfipojen ke stykadi 4,

V druhém pfipadsd je pracovnim strojem 1 oboustranny dobyvac{ kombajn, sestévajicf 2
télesa 13, v ndmZ jsou uloZeny dva elektromotory 14 a k nému Jjsou pfipojena dvé vykyvna
ramena'lg § rozpojovacim vstrojim 16. Pracovni stroj'l Jje podél trati 10 taZen taznym

prvkém 12, ktery je pripojen k'télesu 13 a pohénén ozuben?ﬁi éiany 23 pohénédcich stanic 2,

Proti prvému provedeni elektrzckého reguladniho pohonu je zde k vyhodnocovacinu a
ovladacimu obvedu § pfipojen ridici panel I, k'némuz je pfipojen ovlédac{ panel 6l a re-~
gulaéni obvod 8, ke kterému jsou pfipojeny snimade zati{Zeni 8 elektromotord 14, pohéné j{-
vcich'rozpojovaci ustrojf 16, Enérgie Je k elektromotorﬁm 14 piivédéna kabelem 17,

Elektricki regulaéni pohon podle vynilezu pracuje v prvém provedéni takto.

Elektricky regulaéni pohon Jje ovladan z oviadaciho panelu 81, 2 kteréﬁéaJsou zadava-
- ny povely pro volbu sméru a velikosti rychlosti dopravniho organu ‘11. Povely z ovlddaciho
panelu 61 vstupuji do vyhodnocevaciho a ovladaciho obvodu 8, kde jsou pretvafeny #a vstu~
pni povely pro Fizeni stiffdade 3 a zsroven pro f{zen{ stykade 4 v pfipadé, Ze Je stitfdaéd
3 odpejen piepojenim odbokou 8. Prvai spoJka 31 je provedena tak, Ze propOJuje-li prvni
spoJka 51 stykad 4 s rizenym usmérnovaéem 31, spiné stykaé 4 pouze v jednom sméru, propo~’
juJe~11 prvai spojka 51 pres odbodku Sa druhou spojku 52 stykacé 4 s elektromotory 20 mé
stykal 4 funkci reverzaénfho stykade a v z&vislosti na volbé sméru jizdy na ovladacim pa-
nelu 61 vlevo nebo vpravo zajistuje stykad 4 smér otaleni elektromotord 20 pohandc{ sta-
nice 2 na Jednu nebo druhou stranu. V piipadé, Ze je stfidaé 4 odpojen piepojenim odbo&~
" kou 3, Jje rychlost dopravniho orgénu 11 konstantnf, smér pohybu dopravniho organu je vo=-
litelny z ovladaciho panelu 61. Pomoci pfevodového ustroji 22, provedeného naprfiklad jako
mechanick4 dvourychlostni skfin, je moZno volit maximélni’ rychlost.dopravniho orgéanu 11,
kterou je moZno v pfipadé provozu se stFidatem shora omezit v regulatoru 33. U elektric=
kého regulaéniho pohbqu v druhém provedeni podle obr, 2 pfichézeji na vyhodnocovaci a
ovliadaci obvod 8 povely z #idiciho panelu T umistdného na komba jnu, Ridic{ panel 7 vyhod-
nocuje povely z ovladaciho panelu §1 a z reguladniho obvodu 8 pro regulaci postupové ry-
chlosti v z4vislosti na zatizenf elektromotord 14 pracovaniho stroje 1, Vstupni hodnotou
regulaéniho obvodu 8 je udaJ o zatiZeni. elektromotoré 14, ktery je snimén pomoci snimaéﬁ

zatiZen{i 8 elektromotoru 14,

PREDMET VYNALEZU

1. Elektricky regutaéni pohon pracovniho stro je, sestdvajici z alespon jedné oddélené po-



2‘

hanéci stanice, opatfené alespon jedni{m asynchronnim elektromotofem. napéa jenym prou-

dem o proménném kmitodtu, vyznadeny tim, Ze asynchronni elektromotor (20) s kotvou

nakratko pohandci stanice (2) je pFipojen k ménidi (32) druhym vodidem (36),'opatfe-

nym druhou spojkou (52) a fizeny usmérnovad (31) je ke stykaéi (4) pripojen prvnim
vodidem (35), opatfehym prvni'spojkou (51), kde odbodka () je pFipojena k obéma spoj-
kam (51,52), pritemz vyhodnocovac{ a ovlidaci obvod (6) pracovniho stfoje (1) je pri=- |
pojen jednak k regﬁlatoru (33) a jednak ké stykaéi (4), ‘

‘Elektricky reguladni pohon pracovniho stroje podle bodu 1, vyznadeny tfm, Ze k vyhod-

nocovacimu a oviddacimu obvodu (6) je pfipojen Fidici panel (7), k némui je pfipojen

_jednak ovladaci panel (61) a jednak regulaéni obvod (8), ke kterému je pfipojen ales-

pon jeden sanimal (9) zatizeni elektromotoru (14) rozpojovaciho uistroji (16) pracovhi-

ho stroje (1).

Elektrick§y regulaéni pohon pracovniho stroje podle bodu 1 nebo 2, vyznadeny tim, Ze v
kaidé z pohan&cich stanic (2) je mezi asymchronni elektromotor (20) s kotvou nakréatko

a prevodovou skiin (21) virazeno pfevodové tdstroji (22).

2 vykresy
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