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(54) Za¥izeni k Yizeni a kontrole odvijeni nité z civky

Vynélez se tyké zafizeni k fizeni a kontrole

* odvijeni nité z civky, zejména u rota¢niho zapleta- :

&e perlinkovych niti. .

U znamych zafizeni k odvijeni nit¢ je k fizeni
odvijeni nité pouZito nékolika zpusobil. Napiiklad
je civka s niti brzdéna a k odvijeni nit& dochézi pfi
prekrodeni urditého napéti nité. Brzdici moment je
konstantni, a proto s ubyvanim priméru navinu
nit& na civce napéti nité stoupa.

Ke zlepSeni priibéhu napéti v niti lze tuto vést
pfes odpruzené kompenzaéni raménko, které vy-

" rovnava napéti v niti. Je-li toto napéti prekroceno,
zv&tsi se vychylka kompenzaéniho raménka, které

_ je spojeno s brzdicim dstrojim civky s niti, a tim se
" sni¥ brzdici moment civky a dojde k odvinuti nité.
Jsou i zptisoby zmenSovani brzdicich udink z Gbyt-
ku vahy navinu p¥ize. K uspokojivému vyrovnani
pritb&hu napéti u civek s vetsim pomérem pocatec-
niho priiméru navinu ke kone¢nému primeéru viak
nevedou. Nevyhodou brzdénych civek je rovnéz to,

e v p¥ipadé, kdy osa otaeni civky je rovnobéznd

s osou otadeni drzdku civek, u rotaéniho zapletace
dochazi pi vysSich otatkach pfi rozbéhu nebo
zastavovani stavu k neZddoucimu pootocent civky,
zphisobenému setrvacnosti civky s navinem.

Dal3i zptisob brzdéni nité pouZiva kompenzacni-

ho raménka, které pii prekroleni napéti nité
'v krajni poloze kompenza¢niho raménka uvoliiuje
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zépadku, blokujici otageni rohatky, ktera je spoje-
pa s civkou. Tim dochdzi k uvolnéni odvijeni.

_Tento systém je v podstaté nejlepsi. Zména prime-
ru ndvinu civky nemd vliv na zménu napéti
odvijené nité. Nevyhodou viak je, Ze pfi vychylce

kompenza¢niho raménka v pfipadé pouZiti na
rotaénim zapletad ttké u tkacich stroji musi
kompenzaéni raménko, kromé napéti nité, vyrov-

‘ndvat i kolisani déky nité pfi tvofeni proslupu a pfi
' pfirazu. Nit je pak napindna pfedpétim pruziny

kompenzaéniho raménka v uréitém rozsahu jeho
vykyvu a kdy?Z p¥i pfekroceni tohoto rozsahu dojde
k unaSeni zdpadky, dochédzi v tomto okamziku

k podstatnému zvy$eni napé&ti nité. Dalsi nevyho- !

dou je, ze pfi kompenzaci délky nité v pracovnim
cyklu tkaciho stroje dochdzi k pohybu nité v mis-
tech zm&ny sméru ve vodi¢ich nebo na vstupu do
otvoru v hiideli otoéného drZéku civek a v disled-
ku toho ke zbyte&nému tfeni v téchto mistech.
Ukolem vynélezu je v co nejvétsi mife odstranit

nedostatky zndmych zafizeni a dosahnout kontroly |

niti za Géelem zajistovani pretrhh.

Toho se znanou mirou dosdhne u zafizeni
k fizeni a kontrole odvijeni nité¢ podle vyndlezu,
jehoZ podstatou je, Ze je kompenzacni rameno

spojeno s ndbojem opatifenym vystupkem a unase-

gem zapadky, pfi¢emz unése¢ je ve styku s jednim

ramenem zipadky, kteryZto styk zajistuje pruzina, .



zatim co "druhé rameno zdpadky zasahuje do
ozubeni rohatky, se kterou je pomoci undseciho
koliku na rohatce spojena civka s niti nevedenou
pfes pevny vodi¢ do vodice na konci kompenzaéni-

ho ramene, kteryZto vodié je ustaven nad vodicim :

otvorem v dutém hiideli rota¢niho zapletade.
Je vyhodné, Ze pfevod kompenzadniho ramene
a zdpadky, zaji§tovany pisobenim un4Sede zdpad-

ky na jedno rameno zdpadky, jejiZ druhé rameno
zasahuje do ozubeni rohatky, plisobi od vychozi |

polohy kompenza¢niho ramene.
Nedochézi proto ke zvy$eni napéti nité v okamZi-
ku uvoliovéni rohatky zdpadkou, protoZe odpor

zdpadky je obsaZen jiz v zakladnim napéti nité
- v celém pracovnim v§kyvu kompenza¢niho ramene -
. pti kompenzovéni délky nit&. Rovné? je vyhodné, :
- Ze prib&h napéti nit€ v rozmezi vjkyvu kompen- -

zaCniho ramene zdvisi pfevaZné jen na strmosti

charakteristiky pruZiny kompenza¢niho ramene
a Caste¢né pruZiny zdpadky. Tyto charakteristiky se -

voli co nejméné strmé.
Zafizeni vynalezu je rovnéZ vyhodné prostoro-
v§m rozmisténim ¢lend tak, Ze je pevny vodié

penzacni rameno, nebo Ze je pevny vodi& umistény

u osy ¢epu, na kterém je uloZeno kompenzadni
_rameno, v roviné proloZené osou &epu, kterd je
kolma na osu dutého hfidele otoéného talife, takZe
.se vzdilenost mezi pevnym vodiem a vodi¢em na
konci kompenzaéniho ramene p¥i jeho pracovnim
vykyvu neméni, resp. méni velice malo. Tim je

- odstranéno zbyteéné tfeni nit& ve vodidi na konci .

kompenzaéniho ramene pfi kompenzaci délky
| nit&.
i Ddéle je vyhodné, Ze draha pohybu vodiée na

- konci kompenzaéniho ramene le#i v roving, prolo-
.Zené osou otvoru v dutém hiideli, kolmé na osu '

. &epu, na kterém j je uloZeno kompenzaéni rameno.
-'Tim je odstran&no zbyteéné tfeni nité pti vstupu do
| vodiciho otvoru v hiideli otoéného talife.

Dale je rovnéz vyhodné, Ze pfi zvednuté poloze
kompenza¢niho ramene je do drdhy vystupku

‘ndboje ustaven odpruZeny kontakt zard¥kového
. obvodu. Stane-li se, %e za chodu tkalcovského |

~stavu se pfetrhne perlinkova nit, nebo dojde jeji
zésoba na civce, dojde ke zvednuti kompenzaéniho

ramene do kontrolni polohy, vystupek niboje "
-ndrazem na odpruZeny kontakt propoji zardzkovy

obvod a tkalcovsky stroj se zastavi.

V souhrnu spodivaji vfhody vyndlezu v tom, Ze

'nastavené napéti nit€¢ kolisd v malém rozsahu,

daném charakteristikou pouzitych pruZin, je od- '
stranéna moZnost zbyte¢ného tfeni nit& v Gstroji |

 fizeni a kontroly odvijeni a kompenzace délky nit&,
a z kontrolni polohy kompenzaéniho ramene se
. nepfimo kontroluje odvijen4 nit.

¥

' Vyhody a vyznaky vyndlezu jsou patrny z popisu
‘prlkladneho provedeni, které je zndzornéno na
“pfiloZenych vykresech, kde na obr. 1 je celkovy

pohled na rota¢ni zaplétag, na obr. 2 nirysny
pohled a obr. 3 plidorysny pohled na uspotddani |
civek s nit€émi a ustroji k ¥izeni odvijeni niti na :

umistény v ose &epu, na kterém j je uloZeno kom-:
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otoéném talifi, a na obr. 4 nirysny pohled a obr. '
5 pidorysny pohled na detail uspofadéni pfevodu
. vykyvu kompenzaéniho ramene na zépadku a vy-
uziti polohy kompenzaéniho ramene pn pretrhu
nit€ jako zardzky. .
Rota¢ni zaplétaé zahrnuje nosic 1 c1vek 2 uloZe-
ny pomoci sloupku 3 na pfevodové sk¥ini 4 a zaplé-
taci kotou¢ S uloZeny v drzdku 6, upevnéném
- rovné€Z na pfevodové skiini 4. Pfevodova skiiti 4 je
: uloZena posuvné podél hnaciho htidele 7, uloZené-
- ho mezi nezndzornénymi postranicemi tkalcovské--
i ho stroje. Od hnaciho h¥idele 7 je pomoci kuZelo-
vého soukoli 8, svislého h¥idele 10 a celnich
- ozubenych kol 11 poh4nén otoé&ny talif 12, na ném#
jsou na trnech 13 uloZeny civky 2. Ozubenym .
pfevodem 14 je od hnaciho hfidele 7 pohanén
zaplétaci kotou¢ 5, opatfeny vodicimi otvory 19 |
‘niti 25. Nit§ 25 jsou do vodicich otvord 19
pfividény od dutého hiidele 21 otodného talife
12. ,
Drzdk 6 zaplétaciho kotoude 5 je duty a je
- vytvofen ze dvou do sebe zapadajicich &asti.
V misté zaplétaciho kotoude 5 je' v dridku
6 prichozi otvor 23 o priméru vétsim, neZ je
i primér, na kterém jsou na zaplétacim kotoudi
- § umistény vodici otvory 19. Zaplétaci kotoué 5 je
. vytvofen jako ozubené kolo, které je v drzdku
i 6 uloZeno mezi vloZenym ozubenym kolem 15
pfevodu 14 a limcem 24, vytvofenym vyhnutim
okrajové ¢asti drzdku 6. UloZeni vloZeného ozube-
- ného kola 15 a daliiho vloZeného ozubeného kola
17 ozubeného pievodu 14 na drzdku 6 je provede-
no pomoci ¢epti 18. Ozubené kolo 16 na hnacim !
- hiideli 7 je uloZeno posuvné, stejné jako kuZelové '
kolo 9 kuZelového soukoli 8, aby bylo moZno
rota¢ni zapléta€ pfesunout na tkacim stroji podle
| §ife tkaniny.
| Na trnu 13 civky 2 je na otoéném talifi 12
nasazena rohatka 30 spojend undSecim kolikem 31
s civkou 2. Rohatka 30 a s ni i civka 2 jsou
|'blokovény zdpadkou 32, uloZenou otoéné na &epu
33 na ramenu 27 oto¢ného talife 12. Vykyvné j
uloZené kompenzaéni rameno 36 udriuje napéti .
nité 25, kompenzuje zménu jeji délky v procesu |
tkani a ¥idi odvijeni nit& 25 z civky 2. Za timto
ucelem je kompenzaéni rameno 36 spojeno s ndbo-
jem 38, opatfenym vystupkem 46 a unasetem 39,
zdpadky 32, pfitemZ unased 39 je ve styku s jednim 1
ramenem 49 zdpadky 32, kteryito styk zajistuje

- pomoci unéSeciho koliku 31 na rohatce 30 spojena -
. civka 2 s niti 25, navedenou pies pevny vodi¢ 34 do
vodi¢e 35 na konci kompenza¢niho ramene 36,
kteryZto vodi¢ 35 je ustaven nad vodicim otvorem

- 37 v dutém hiideli 21 rotaéniho zapletade. Pfevod |
- kompenzaéniho ramene 36 a zapadky 32, zaji§to- |
van plisobeni unaSede 39 zdpadky 32 na jedno
 rameno 49 zipadky 32, jejiZ druhé rameno 41
| zasahuje do ozubeni 42 rohatky 30, piisobi od
| vychozi polohy a, kompenza&niho ramene 36.

K vedeni nit€ 25 z civky 2 na otoéném tali¥i 12 na

pruZina 40, zatimco druhé rameno 41 zdpadky 32 : -
zasahuje do ozubeni 42, rohatky 30, se kterou je''



rameni 27 je pevny vodi¢ 34 umistény v ose &epu |
- 29, na kterém je uloZeno kompenzacni rameno 36, |
" nebo je pevny vodi& 34 umistény u osy &epu 29, na |
' kterém je uloZeno kompenzaéni rameno 36, v rovi- |
' n&, proloZené osou &epu 29, kter4 je kolmé na osu |
dutého hiidele 21 otocného talife 12.

Z pevného vodice 34 vede nit 25 do vodice 35 na
konci kompenzaéniho ramene 36 a dél do vodiciho
i otvoru 37 v dutém hfideli 21. Draha pohybu vodice’
35 na konci kompenzac¢niho ramene 36 leZi v rovi-
né, proloZené osou otvoru 37 v dutém hfideli 21,
“kolmé na osu &epu 29, na kterém je uloZeno
: kompenzaéni rameno 36.

- Kompenzaéni rameno 36 je odpruZeno, co? je
| vyhodné provedeno tak, Ze je vytvofeno v jednom
kuse s valcovou pruzinou 43, jejiz konec je
. upevnén na§roubovinim na kratkém zavitu pouz-
dra 44, proti oto&eni zaji§téném na ¢epu 29 matici ;
45. i

Natodenim pouzdra 44 na &epu 29 se sefizuje
predpéti valcové pruZiny 43 a tim se urcuje napéti
perlinkové nit& 25. Konec pruZiny 43 pfechazejici
- do kompenza¢niho ramene 36 je naSroubovinim

upevnén na kratkém zavitu ndboje 38, pomoci
' ného? je kompenzaéni rameno 36 uloZeno na &epu
. 29. Vziajemn4 poloha kompenza¢niho ramene 36
a funké&nich &asti ndboje 38 je naznacena na obr.
| 3 a musi odpovidat nasledujicimu popisu. Néboj
' 38, kompenzaé&niho ramene 36 je opatfen dorazo-
vou plochou 47, kter4 se pfi zvednuti kompenzal-
: njho ramene 36 op¥e o kolik 28, uloZeny narameni
| 27 a uréuje tak jeho kontrolni polohu a;. Ndboj 38
je dale opatfen vystupkem 46. ;
. Zarotace oto¢ného talife 12 pfizvednuté poloze 3
! kompenzadéniho ramene 36 je do drahy vystupku
46 niboje 38 ustaven odpruZeny kontakt 50
zaradzkového obvodu tkalcovského stroje.
' Poloha a; kompenza¢niho ramene 36 je timto
zaujmuta v pfipadé pfetrhu nité 25 nebo pfi jejim
dojiti a md za nasledek zastaveni tkalcovského
stavu.

Za chodu tkalcovského stroje je kompenzalni
| rameno 36 rota¢niho zapletade zatiZeno niti 25 l
. a nachézi se mezi polohami oznadenymi na obr. |
3 vztanymi znackami a, a as. K poloze a, se
. kompenza¢ni rameno 36 blizi od polohy a, pfi
" odvijeni nit8 25 z civky 2, které nastane pfi
- vysunuti ramene 41 zdpadky 32 z ozubeni 42
! rohatky 30. K tomuto dojde v okamZiku, kdy

2. 22

perlinkova nit 25 je pfizaplétani itku 26 tak dalece -
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- zatkdna, 7e se kompenzacni rameno 36 vychyli aZr/‘i
' k poloze a;. Pfi odvijeni nit& 25 se kompenzalni |
rameno nadzvedavd a rameno 41 zipadky 32 ]
zapadne do nejbliz§i nasledujici zubni mezery '
' ozubeni 42 rohatky 30. Tim se odvijeni nité 25 .
- ukondi. |
Vykyv kompenzacniho ramene 36 mezi poloha- !
mi a,, a; je pracovnim vykyvem, a je oznalen
* Ghlem o,. Uhel o, pfekonava kompenzaéni rame-
no 36 pii vykyvu do kontrolni polohy a;. Smysl [
otaceni civky 2 pfi odvijeni nité 25 oznacuje Sipka |
51. Postup nité 25 pfi odvijeni z civky 2 je vyznacen ‘
Sipkou na niti 25. Sipka 52 naznauje otddeni .
oto&ného talife 12 a gipka 53 vyznaduje, jak driha '
' vystupku 46, pfi poloze kompenzaini pdky 36 |
' v kontrolni poloze a,, protind postaveni odpruze- |
| ného kontaktu 50. Zaplétané ttky jsou oznadeny |
- 26. . ‘
. Rotadni zapléta je uveden do funkce otddenim ‘
hnaciho hfidele 7, ktery uvede pomoci ozubeného |
pfevodu 14 do otacivého pohybu zaplétaci kotouc
5 a pomoci kuZelového soukoli 8 svislého hiidele
10 a elnich ozubenych kol 11 do otacivého pohybu
otoény talif 12 s civkami 2 tak, aby doSlo po
kazdém zaneseni ttku 26 k jeho obtocenti perlinko- |
' vymi nitémi 25. :
Stejnosmérné napéti perlinkovych niti 25 je
. v priibéhu tkaciho procesu udrZovéano pruzinou 43
kompenzacniho ramene 36, které svym vykyvova- |
nim vyrovnava zmény délky perlinkovych niti 25
pfi stiidani proSlupu v zaplétacim kotouci 5.
Spotfeba:nité na zaplétini dtku 26 zpisobuje, Ze
vykyvo'vééni kompenzacniho ramene 36 se presu-
nuje od polohy a, k poloze a;. Jakmile vykyv
kompenzaéniho ramene dosdhne mezni polohy as,
. uvolni rameno 41 zapadky 32 rohatku 30.
Civka 2 spojend s rohatkou pomoci undsectho |

vvvvv

25, nit 25 se odviji, v diisledku ¢ehoZ se zacne .
‘kompenzaéni rameno 36 zvedat k poloze a,.
Rameno 41 zipadky 32 zapadne do ozubeni 42 |
rohatky 30 a odvijeni nité 25 je ukonceno. ;
Timto zpisobem je fizeno napéti a popousténi .
- nité 25 pfi zaplétani ttku v tkacim procesu. f
K samovolnému odvijeni nité z civky piisobenim |
setrvadnosti v okamzZiku zastavovani nebo spousté- |
ni tkaciho stroje nedochézi, spojeni civky 2 srohat- |
“kou 30 pomoci koliku 31 a zdpadka 32 ramenem °
41 v ozubeni 42 rohatky 30 neumozZni nekontrqlp-;'-\;
vané pootoéeni civky 2. |

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni k ¥izeni a kontrole odvijeni nité
z civky, zejména u rotacniho zaplétaCe perlinko-
“vych niti, s kompenza¢nim raménkem vyznaujici |
| se tim, Ze je kompenzaéni rameno (36) spojeno
' s nabojem (38), opatfenym vystupkem (46) a uni-
| §eCem (39) zapadky (32), pfiemZ unaset (39) je ve
‘styku s jednim ramenem (49) zapadky (32),
 kteryZto styk zaji§tuje pruZina (40), zatimco druhé .

. rameno (41) zapadky (32) zasahuje do ozubeni
' (42) rohatky (30), se kterou je pomoci unaseciho
koliku (31) na rohatce (30) spojena civka (2) s niti |
- (25), pfi¢emz k civce (2) je pfistaven pevny vodi¢ '
: (34) a vodi& (35) na konci kompenza&niho ramene |
| (36), ktergito vodi¢ (35) je ustaven nad vodicim |
totvorem (37) v dutém hfideli (21). rotacniho
zaplétale.



2. Zatizer§ podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
pfevod kompenzaéniho ramene (36) a zdpadky
(32) zajistovany plisobenim unasede (39) zdpadky
(32) na jedno rameno (49) zdpadky (32), jejiz
druhé rameno (41) zasahuje do ozubeni (42)
rohatky (30), piisobi od vychozi polohy (a,) kom-
penza¢niho ramene- (36), smérem k mezni poloze
(a3). I

3. Zafizeni podle bodu 1, vyznaéujici se tim, Ze ‘
pevny vodi€ (34) je umistény u osy &epu (29), na }
kterém je uloZeno kompenzalni rameno (36), |
v roving, proloZené osou &epu (29), kter4 je kolma

~a osu dutého hiidele (21) otoéného talife (12). |
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4, Zai'lzem podle bodu 1, vyznadujici se tim, e
pevny vodi¢ (34) je umistény v ose depu (29), na
kterém je uloZeno kompenzaéni rameno (36).

5. Zafizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
draha pohybu vodice (35) na konci kompenzaéni-
ho ramene (36) leZi v roving, proloZené osou
otvoru (37) v dutém hiideli (21), kolmé na osu |
¢epu (29), na kterém je uloZeno kompenzacm
rameno (36). |

6. Zafizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
pfi zvednuté poloze kompenza&niho ramene (36)
je do drdhy vystupku (46) ndboje (38) ustaven
[v odpruien)’r kontakt (50) zardZkového obvodu.

3 vykresy



226086

20 i

\

4

T
T

)
-1t - -
~
] Ll :
~a

—-::Z —————F
S

Obr. 1



226086

5 &
% ‘
Sk 7
s V- =1
/;',.4;.:1_
AR
(] \ .
W [
N
N
o
12 7 l
Obr. 2 4 Qf}
0
42 31
Pt
i (O W7 s
29 \
% M, @ =
7 7
50 =
m— I~
_ ////- NP
53 4 Ok 1( r /6\\ |
B ,\*Q’/’ / )”J/
4 *Q—///




226086




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

