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Dispositif de commande des portes battantes automatiques.

Dispositif permettant de commander automatiquement
fouverture et la fermeture d’une porte battante 7 montée sur
un chéssis support 2.

Ce dispositif de commande comporte :

a. un mécanisme pour commander le pivotement;

b. un bras 11 susceptible d'étre fixé par une de ses extré-
mités au mécanisme d'entrainement en rotation de sorte ‘quiil
puisse pivoter dans un plan; '

¢ un coulisseau 33 monté pivotant 3 l'autre extrémité du
bras; - L

d. un mécanisme de guidage 35 susceptible d'étre fixé & la
porte 7 et au chassis supportant la porte afin de guider le
coulisseau dans une direction paralléle au plan.
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DISPOSITIF DE COMMANDE DES PORTES BATTANTES AUTOMATIQUES.

La présente invention concerne un dispositif permet-
tant de commander automatiquement 1'ouverture et la
fermeture de portes battantes ; elle a trait plus parti-
culiérement a un mécanisme 3 coulisseau associé 3 un tel
dispositif de commande de porte.

Les figures 1 et Z?illustrent schématiquement un
dispositif conventionnel utilisé a ce jour pour 1la com-
mande de portes battantes. Dans ces figures, la référen-
ce (1) désigne 1l'actionneur proprement dit de la porte
qui est fixé i un montant du cadre (2) $upportant la por-
te ou a une paroi ou mur au-dessus du égdge,(z) suppor-
tant la porte. L'actionneur de porte (l)zaamporte un
; Yotatif (3)

est associé a ce moteur électrique et traverse le cais-

moteur électrique non représenté. Un arbre

son de l'actionneur (1) de maniére & débordéffenﬁagssous
de ce caisson. Un bras rotatif (4) est Fixé A 1rextrémi-
té de 1l'axe (3) de sorte qu'ii puisse pivoter dans un
plan horizontal, ce bras étant relié par son autre ex—~
trémité a 1l'extrémité d'un bras de liaison (5) dont
l'autre extrémité est fixée de manidre pivotante & un
support (6). Ce support (6) est monté a la partie supé-
rieure de la porte (7) gui elle pivote autour de gonds
prévus sur un montant du chissis (2) supportant ladite
porte afin de pouvoir pivofer autour d'un axe vertical.
Le bras rotatif (4), le bras de liaison (5) et 1'81é-
ment support (6) constituent le dispositif de commande
de la fermeture de la porte.

Lorsque 1'arbre rotatif (3) est déplacé angulaire-
ment dans la direction A, dans le sens des aiguilles
d'une montre comme cela est indiqué a la figure 2, .le
bras (4) tourne dans la méme direction, ce qui provogque
le pivotement de. l'ouverture de la porte (7) par 1l'inter-
médiaire du bras de liaison (5) et de 1'élément support

(6), afin de 1'amener dans la position représentée en
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lignes mixtes a la figure 2. Dans ce type de commande
tel gqu'illustré aux figures 1 et 2, il est nécessaire
gue la longﬁeur du support (6) qui déborde par rapport
a la porte (7) soit assez grande si l'on veut 1l'ouvrir
complétement. Ainsi, par exemple, lorsque la porte (7)
est, ainsi que cela est illustré a la figure 2, disposée
transversalement par rapport a un passage, il n'est pas
possible dt!ouvrir cette porte (7) complétement A moins:
de prévoir un renfoncement (9) dans la paroi latérale
(8) afin de pouvoir escamoter le support (6) et le bras
de liaison (5) car, sans cette adaptation, le support
(6) viendrait buter contre la paroi (8). En conséquence,
la présence de ce renfoncement (9) rend non seulement
l'ensemble inesthétique mais également détériore la ré-
sistance de 1la paroi- (8).

La présente invention vise a surmonter ces inconvé-
niehts et concerne donc un dispositif de commande automa-
tigque d'une porte battante qui, non seulement permet
d’'ouvrir parfaitement ladite porte mais également ne né-
cessite pas de prévoir un renfoncement dans la paroi
contre laquelle la pofte vient s'appliquer et donc amé-
liore la résistance et l'aspect de ladite paroi.

D'une maniére générale, l'invention concerne donc
un dispositif permettant de commander automatiquement
l'éuverture et la fermeture d'une porté battante montée
sur des gonds prévus sur un chissis suppdrt, cette porte
étant déplacable angulairement autour d'un axé vertical.
Conformément & l'invention, le dispositif de commande
comporte :

a) un mécanisme pour commander le pivotement,

b) un bras susceptible d'étre fixé par une de ses extré-
mités au mécanisme d'entrainement en rotation de sorte
qu'il puisse pivoter dans un plan,

c) un coulisseau monté pivotaht a l'autre extrémité
du bras et, )
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d) un mécanisme de guidage susceptible d'étre £fixé
2 la porte et au chéassis supportént la porte afin de-
guider le coulisseau dans une direction paralléle au
plan. o '

L'invention et les avéntages qu'elle apporte ainsi
que d'autres caractéristiques qu'elle'présente'reeeorti-
ront cependant mieux gréice a la suite de la description
qui suit et des schémas annexés dans lesquels :

- les figures 1 et 2 illustrent, comme dit précé-
demmment, un dispositif de commande de porte battante
de type connu, ia figure 1 étant une vue schématique en
perspective et la figure 2 étant une vue en coupe selon
1'axe II-II de la figurerl ;

- la figure 3 est une vue en perspective illustrant

un dispositif de commande de porte réalisé conformément

a l'invention ,
- la figure 4 est une vue en coupe selon 1l'axe IV-

IV de la figure 3 ; .
- 1la figufers est une vue agrandie, en perspective,
du mécanisme de liaison d'ouverture de porte de la figure
4.; _ : .
'—’la figure 6 est une vue également en perspective,
éclatée, du dispositif de liaison illustré a la figure 5 ;
- la figure 7 est une vue en perspective illustrant-
une variante d'un disppsifif de commande de porte eénfer—

me a l'invention..

- Les figures 3 et 4 illustrent un mode de réalisation

‘d'un dispositif conforme a l'invention. Dans ces figures,

les mémes références ont été utilisées pour désigner les
organes similaires a ceux que comporte le dispositif

conventionnel illustré aux figures 1 et 2 et décrit

‘précédemment. Par suite, ces éléments ne seront pas

décrits a nouveau par mesure de simplification.
Si 1'on se repofte aux figures 3 et 4, le dispositif

conforme a l'invention comporte un bras (11) qui est
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fixé par l'une- de ses extrémités-a l'arbre rotatif (3)
de l'actionneur de porte (1) de telle sorte qu'il puisse

étre déplacgable angulairement dans un plan horizontal.

" L'ensemble du mécanisme de liaison dont fait partie ce

bras (11) est montré plus en détail aux figures 5 et 6.
Le bras (11) comporte & l'une de ses extrémités un ori-
fice (13) perpendiculaire a la face supérieure (1lla).

Une fente (15) est prévue dans la zone s'étendant entre
l'orifice (13) et l'extrémité ' proprement dite du bras
(11). L'arbre(3) est monté X l'intérieur de ltorifice

(13) et est fixé par l'intermédiaire d'une vis (17),
disposée transversalement et qui vient s'adapter dans la
partie filgtée (19). A l'autre extrémité du bras (11),
sur la partie supérieure (llél, une partie évidée circu-
laire (21) est prévue et un orifice support (23) est réa-
lisé au centre de cet évidement (21), llaxe de cet orifi-
ce étant paralléle avec l'axe de l’orifice de serrage
(13). L'orifice et le'support {23) comportent un épau--
lement circulaire (23R) sur sa périphérie. Un palier

a billes (25) comportant une couronne circulaire (253)
est disposé & l'intérieur de l'orifice support (23). La

couronne (25A) est immobilisée dans 1'épaulement (23A);

la fixation étant obtenue par l'intermédiaire d'un an-

neau de serrage (27) vissé au moyen de quatre vis (29)

dans la partie évidée. (21). Cet anneau de serrage re-
couvre le rebord (25A) de 1'élément (25) de la maniére
illustrée a la figure 5. '

Le mécanisme de liaison comporte en outre un- autre.

- palier & billes (31), jouant le rdle de coulisseau, qui

est disposé Qans une cage (33) supportant un arbre (41)
perpendiculaire & l'axe du palier (31). Le palier (31)
est monté coulissant autour d'une barre de guidage'al—

longée (35) aux extrémités opposées de 1aqueile sont fi-

- xés des supports (équerres) (37), l'immobilisation des

équerres (37) étant réalisée par 1l'intermédiaire d'un
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vis (39). Le paliér & billes (31) est relié au bras
(11) en emmanchant l'axe (41) & 1'intérieur du palier
a bllles (25) autour de 1l'axe duquel il peut donc &tre
mobile en rotation. Les équerre (37) sont, ainsi que cela
ressort de la figure 3, vissédes & la partie supérieure
de la porte (7), de telle sorte que - la barre de guidage
(35) s'étende horizontalement. La ‘position verticale
des équerres (37) peut &tre réglé§ en féisént cou-
lisser lt'arbre (41) par rapport au palier (25). »

Le fonctionnement d'un tel dispositif ressort clai-
rement de la figure 4. Un commutateur (43), de type
connu, disposé par exemple sous un paillasson placé en
face de la porte (7),estrelié par 1'intermédiaire d'un
cdble a une source de puissance (non représentée). Lors-
que ce commutateur est actionné, le moteur électrique de
l'actionneur de porte (1) est activé. Ce moteur provogue
la rotation de l'arbre (3) de manidre 3 le faire tourner
dans la direction de la fléche B. Par suite, le bras (11)
tourne pour venir dans la position représentée en traits
mixtes & la figure 4. Par suite de la rotation du-bras
(11), le palier (31) coulisse sur la barre de guidage
(35) vers le bord de la porte supportée par les gonds,
ce qui permet d'ouvrir la porte et de 1'amener dans une
position adjacente & la paroi (8), position représenfée
en traits mixtes 3 la figure 4. Dﬁrant 1'ouverture de-
la porte (7), l'extrémité libre du bras (11) est mainte—
nue a une distance prédéterminée de la porte (7) et,
par suite, lorsque la porte est completement ouverte,
les équerres (37) ou les paliers (31) ne viennent pas

buter contre la paroi (8). La longueur des équerres (37)

dépassant par rapport a la porte (7) est beaucoup plus

petite que celle des supports (6) utilisés dans les dis-
positifs antérieurs: En conséquence, grice au dispositif
conforme a l'invention, il est possible d'ouvrir compleé-

tement une porte sans avoir de renfoncement dans la
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paroi (8) pour recevoir les supports ou équerres (37).

Par ailleurs, lorsque la porte (7) est montée sur
son cadre support (2) de telle sorte qu‘elle puisse &tre
ouverte dans la direction indiquée par la flé&che C 3 1la
figure 4, elle est entrainée dans cette directionen faisant
tourner l'arbre (3) en sens inverse de la fléche B. Par
suite, le dispositif de commande d'ouverture de porte
conforme a l'invention peut également fonctionner en
poussée pour ouvrir la porte.

La figure 7 illustre une variante concernant 1le
montage dﬁ dispositif de commande d'ouverture de porte
illustré a la figure 3. Dans cette variante, l'action-
neur (1) est monté a la partie supérieure de la porte
(7) et les supports ou équerres (37) sont fixés sur 1la
partie supérieure du cadre support.

Bien entendu, 1l'invention n'est pas limitée aux
exemples de réalisation donnés précédemmént, mais elle
en couvre toutes les variantes réalisédes dans le méme

esprit.
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REVENDICATIONS

1/ Dispositif permettant de commander automatique~

ment l'ouverture et la fermeture d'une porte battante
(7) montée sur des gonds prévus -sur un support support
(2) de telle sorte que cette porte soit déplagable angu~
lalrement autour d'un axe vertlcal caractérisé par le
fait qu il comporte :

a) un mécanisme pour commander le pivotement,

b) un bras (11) susceptible d'étre fixé par une
de ses extrémités aﬁrmécanismé d'entrainement en rota-
tion de sorte gu'il puisse pivoter dans un plan,

c) un coulisseau monté pivotant a l'autre extremlte

du bras (11) et,

4 d) un mécanisme de guidage susceptible d;étre fixé
a la porte (7) et au chissis (2) supportant ladite porte
afin de guider le coulisseau dans une direction parallé-
le au plan. '

2/ Dispositif'selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que 1le mécaniéme de guidage comporte un

élémént de guidége allongé (35) et une paire dréléments

.support (37) pour les extrémités de 1'&lément de guidage

(35), de telle sorte-que ‘ledit élément de guidage s'éten-
de parallélement au plan de la porte.

3/ Dispositif selon la revéndidatiop 2, caractérisé.
par le fait qgue le coulisseau comporte un palier a billes
(31) monté de maniére coulissante autour de 1‘° element de
guldage allongé (35).

4/ Dispositif selon la revendication 3, caractérisé
par le fait que le coulisseau comporte un axe (41) s'é-
tendant perpendiculairement & 1'axe du palier & billes
(31) et que le bras (11) comporte & sa seconde extrémité

un second palier a billes (25) permettant la rotation et

_le coulissement de 1l'axe de liaison (41), de telle sorte

que l'axe de liaison soiﬁrperpendiculaire au plan.

5/ Dispositif selon 1la revendication-4, caractérisé
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par le fait que le bras (11) comporte une partie évidée
(21) dans laquelle est réalisé un orifice (23) présen-
tant ﬁn épaulement (23)}circonférentiel, le palier a
billes (25) comportant une couronne circulaire (25a)
et étant disposée & 1'intérieur de l'orifice (23), la
couronne (25A) étant immobilisde dans 1l'épaulement (23A)
par l'intermédiaire d'un élément de serrage (27) vissé
dans la partie évidée (21) et recouvrant le rebord (25a)
du palier & billes (25).

6/ Dispositif selon la revendication 5, camctérisé
par le fait que l'anneau de serrage (27) comporte un:

orifice perhettant le passage de l'axe (41) du coulis-

sSeau.

DEPOSANT : CHIKURA KOGYO KABUSHIKI KAISHA
MANDATAIRE : Cabinet Michel LAURENT
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PLANCHE 2/4
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