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Wynalazek dotyczy urzadzenia de automa-
tycznego nawlekania macierzy rdzeni ferryto-
... wych, ze szczegélnym uwzglednieniem procesu

nawlekania. Wiadomo, ze macierze pamieci fer-
. _Tytowe]

wykonywane byly dotychczas przy
duzym nakladzie recznej pracy i czasu.. Osic
obrotowe rdzeni ferrytowych lezg przy tym w
plaszczyznie macierzy ¢ak, ze automatyczne

przeprowadzenie koniecznych drutéw przez rdze-

nie ferrytowe .jest niemozliwe, wzgle¢dnie wy-

magaloby duzego nieuzasadninnego technicznie

- nakladu.. bardzo- zlozonej - aparatury. Te znane
+~ wady.mozna usungé w ten sposéb, ze ptyta no$-
na macierzy wedlug wynalaziu zawiera np.
pierscieniowe rdzenie ferrytowe, Xkrére swymi
osiami obrotu polozone sg prostopadle do plyty
no$nej macierzy, a ktére to rdzenie majg by¢
nawileczone jednym lub kilkoma ramicnami na-

*) Wtadciciel patentu oswiadczyl, ze wspél-
twércami wynalazku sg Manfred Kahlernbach,
Karl-Heinz Konig i Jurgen Stephan,

wlekajacymi, przeprowadzone s3 przez otwory
w rdzeniach ferrytowych zgodnie 2z ukladem
wedlug wynalazku i sa jednocze$nie napregzone,
przy czym plytka no$na macierzy jest umoco-
wana w suporcie za pomocg napinajacych ele-
mentéw stozkowych, a ich polozenie moze byé
zmieniane recznie lub automatycznie przy po-
mecy aparatury sterujacej, wedlug z géry za-

" danego programu, w ten sposéb, ze wszystkie

rdzenie ferrytowe, znajdujace sie na plycie nos-
nej macierzy, s3 nawlekane odpowiednimi dru-
tami zgodnie z opisanym wyzej procesem nawle-
kania wedlug wynalazku, w knlelnusu odpo-
wiadajacej danemu programowi. -

Przyklad wedtug wyna.laz.ku objasniony zo-
stanie blizej na podstawie rysunku.

Fig. 1 przedstawia plyte noSng macierzy
z umieszezonymi w mniej rdzeniami ferrytowymi
i wyprowadzonymi koficami drutow, fig. 2 —
przekréj przez fig. 1 z uwidocznionym sposo-
bem przeprowadzenia drutéw i ich przebiegiem,



aHg 8 pme&taw&a catkowity widok urzadeze-

nia z aparaturg sterujaca.

Wedlug wynalazku, rdzenie” ferrytowe 9 (@p.
o ksztalcle pierscieni) umieszczone s w plycie
noénej 1 matierzy w ten sposéb, ze ich wosie
obrotu letg prostopadle do osi macierzy, a otwo-

ry w rdzeniach ferrytowych pomostam wolne-

i latwo dostepne z obu stron.
Wedtug wynalazku istnieje réwniez mozli-

~ woéé wykan.ama izolujgcej olyly noénej macie-

1zy 1 w réznych innych wa.r/mntach Np. jako

) cztery réine plyty z materiatu izolacyjnego (pe-

réwnaj fig. 1), w ktérych rdzenie ferrytowe 9
umieszezone sq W otworach o réimej wzglednie
o- dopasowanej S$rednicy, dub w ten sposéb, ze
rdzenie ferrytowe 9 wprasowane $3 maszynowo
w plyte noéng macierzy 1, albo tez tak, ze plyta
mtnammmylm:estwvlcmamztwo-
1zywa \tdttytbwegb i zaopatrzona w otwory,

przy czym otaczajgca je pierScieniowa strefa -

materialowa shxzy do magazynowania poszcze-
gélnych informacji magnetycznych. Plyta noéna
macierzy 1, zawierajgca ndzenie ferrytowe 9,
umieszczona jest w duporcie 2 przy pomocy

urzadzenia napinajgcego, recznego lub automa-

tycznego, przy ¢zym jej polozenie mozna nasta-
wié za pomocy stozkowatych trzymadel,
Wedlug wynalagku suport 2 jest sterowany
przez aparature sterujgcy 7 zgednie z zadanym
programem mawlekania tak, 2e¢ kuazdorazowo
otwér w rdzeniu ferrytowym, przeznaczory do
nawlekania, przenoszony jest automatycznie pod
urzadzenie. Ramie nawlekajace 3 przeprowadza
nawlekany drut 8 przez obwér odpowiedniego

. xdzama ferrytowego w plycae no$nei macierzy
.. za pomoea ‘'umieszczonego na nim lw:hwym
i przekazuje ten drut do uchwytu 6, ktéory za

pomocg reamienia nawlekajgcego 4 prowadzi go
w.dét i jednoczeSnie go napreza. Tersz poloze-

-nie suportu 2, tzrymajacego plyte ncéng macie-

rzy 1, zmienia si¢ zgodnie z programem stero-
wania wyprowadzanym .automatycznie przez

aparature sterujacg 7, w ten sposéb, ze nastep-

ny odpowiedni otwér rdzenia ferrytowego prze-
noszony jest pod umdzenie nawlekajqce.
Przez odwrécenie procesu nawlekania opisa-

nego wyzej dmit 8 przeprowad-ady jest, za po-
moca ramienia nawlekajacego 4 i uchwytu 6,
przez odpowiedni rdzen ferrytowy i przekazany
do uchwytu 5 ramienia nawlekajgcego 3, ktére
prowadzi drut & do gétry, naprezaigc go jedno-
cZefnie.

Przez ciagle powtarzanie procesu nawlekania
wedlug wynalazku mozna osiagnaé nawleczenie
przewodéw w kazdej dowolnej macierzy, jezeli

zastosowaé . tylko odpowiednie programowanie

w aparaturze sterujacej 7. ) .
Maksymalna liczba zwo)éw, jakie moZna

umiefcié na jednym rdzeniu, jest okreSlona

ﬁ'zez Srednice ferrytowego rdzenia i przez $red-
nice uzytego drutu. '

Jezeli zastosowaé odpowiednie programowa-
nie w aparaturze sterujacej 7, to wedlug wyma-
lazku suport 2 moze byé tak przestawiany, ze
drut 8 przechodzi przez otwory w rdzeniach
ferrytowych (réwniez po;edynczych) tylko w
jednym kierunku, natomiast w kierunku prze-
ciwnym przeprowadzony jest obok rdienip fer-
rytowego.. :

- Zastrzezenie ‘patentowe

UrzadZenie do automatycznego nawlekania

| _macierzy pmdlgciowych. . Znamierna tym, Ze

plyta noéna macierzy zawiera np. piersuieniowe
rdzenie -ferrytowe, ktére ewymi osiami obrotu
poloZzone sg prostopadle do plyty nofnej macie~
12y, przy czym rdzenie te sq nawleczone jed-
nym lub kilkoma drutami, ktére sa przeprowa-
dzane pizez otwory w rdeeniach -ferrytowych
i jednoczeénie maprezane, a ptytu nofna macie-
rzy jest umocowana w aupol'cle 2a romoey ha-

-pinajacych’ element&w stotkowych, tak, ze ich

peolotenie moze byé. zmieniane recznie dub auto-
matycznie za pomocy aparatury sterujgeej, we-
dtug z gory zadamego programu,

Zentralinstitut fdar
Kernphysik Dresden

Zastepca: mgr Jézef Kaminski
rzecznék patentowy
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