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Urzadzenie do samoczynnego regulowania nacisku $widra.

Zgloszono 9 grudnia 1926 r,
Udzielono 2 listopada 1928 r,

Wymnalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia do regulowania silnika, uzywanego mnp.
przy wierceniu otworéw wiertniczych, a
przedmiot jego stanowi urzadzenie elek-
tryczne zmieniajace nacisk $widra zalez-
nie od oporu, jaki $wider mapotyka pod-
czas wiercenia, Nacisk éwidra miarkowano
dotychczas w zaleznosci od jego obciaze-
nia zapomoca $rodkéw mechanicznych, gdy
tymczasem urzadzenie niniejsze nie wyma-
ga przekladni réznicowych; zastosowano
tu dwa indukcyjne silniki pradu zmienne-
go, ktorych uzwojenia pierwoime polaczo-
ne s3 ze sobg w szereg,
wplyw oporu mechanicznego, napotykane-
go przez $wider, na jeden z tych silnikow
wywoluje odpowiednie naregulowanie po-

wskutek czego.

suwu $widra prizez drugi silnik, dzigki cze-
mu nacisk §widra podczas pracy jest
zawsze jednakowy. W tym celu pierwszy
silnik, potaczony bezpoéredniio z linja elek-
tryczna, wykonywa wladciwa prace wierce-
nia, a drugi silnik, regulowany w zalezno-
$oi od pradu przepuszozanego przez silnik
pierwszy, zmniejsza nacisk wywierany na
ostrze éwidra odpowiednio do jego obcia-
Na rysunku fig. 1 przedstawia zwykla
wieze wiertnicza, w ktorej zastosowano u-
rzadzenie niniejsze, a fig. 2 — zarys pofa-
czeri gtéwnego obwodu elekirycznego.
Jak widaé ma fig. 1, silnik indukcyjny
1 napedza za poérednictwem odpowied-
niej przystawki zebatej tarcze obrotowsa 2,
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ktéra obraca przewdd wiertniczy 3 zawie-
szony ma linie 4, nawijajacej si¢ na beben
wyciagowy 5, napedzany silnikiem induk-
cyjnym 6 z uzwojeniem klatkowem o wy-
sokim oporze. Silnik 6 dziala wedtug za-
sady silnika zwartego, czyli Ze jego mo-
ment rozruchowy dziata przeciwko dziata-
niu ciezaru zawieszonego na linie 4 prze-
wodu wiertniczego 3, a jednocze$nie spet-

. nia role silnika napednego w potaczeniu z

posuwaniem si¢ $widra pod wplywem cie-
zaru wlasnego.

Uzwojenia pierwotne 7 silnika 6 otrzy-
muja prad przepuszczony przez polaczone
z niemi w szereg uzwojenia pierwotne 8
silnika napednego 1 (fig. 2). Do regulowa-
nia momentu rozruchowego silnika 6 shuzy
pomocniczy opornik tréjfazowy 9, potaczo-
ny bocznikowo z uzwojeniami pierwot-
nemi,

W urzadzeniu wiertniczem ws'ka.zanem
na rysunku silnik nmapedny 7 obraca tar-
cze 2 w zwykly sposéb. Jezeli przez uzwo-
jenia pierwotne 8 silnika 1 przeplywa

prad odpowiadajacy zwyklemu obciazeniu -

$widra, to wéwczas przez uzwojenia pier-
wotne 7 silnika 6 posuwajacego Swider

przeplywa prad o tem samem natezeniu,

przyczem zwykly moment rozruchowy sil-
nika 6 moina tak umiarkowaé zapomoca
opornika 9, aby réwnowazyl dana czes¢
ciezaru przewodu wiertniczego 3, czyli aby
ostrze éwidra naciskalo z odpowiednia si-
g przewiercana skale.

Jezeli jednak podczas wiercenia $wi-
der zaczyna mnapotykaé wickszy opér,
wskutek natrafienia na skaty twardsze, to
woéwczas prad przeplywajacy przez silnik
1 wzrasta odpowiednio, co wplywa na sil-
nik posuwowy 6 w ten sposdb, iz stara sie
on podnie$é przewod wiertniczy 3, lub
przynajmniej maciagna¢ mocniej line 4,
zmniejszajac przez to macisk ostrza §widra
na przewiercana skate.

Moment rozruchowy silnika 1 jest pra-

wie proporcjonalny do nateZenia pradu

spowodowanego przez obciazenie tego sil-
nika, a moment rozruchowy silnika posu-
wowego 6 jest proporcjonalny do drugiej
potegi tego pradu, co zostalo tu zuzytko-
wane celem wytworzenia pozadanego elek-
trycznego stosunku réZnicowego pomiedzy
obu silnikami, czyli ze sprawnoéé tych sil-
nikéw i odpowiadajacy jej nacisk $widra
zaleza od napotykanego przez $wider opo-
ru, jezeli wiec prad spowodowany przez
obcigzenie jest utrzymywany o stalem na-
teZzeniu, to wéwczas momenty rozruchowe
tych silnikéw sa w pewnym okreslonym do
siebie stosunku.

W miare wzrostu glebokosci otworu
wiertniczego, przewé6d wiertniczy zwiek-
sza swoj ciezar, a potrzebne przez to
zmiany momentu rozruchowego silnika po-
suwowego 6 otrzymuje si¢ zapomoca od-
powiedniego nastawiania opornika 9,

Wynalazek nie ogranicza sie¢ oczywi-
scie do powyziszego zastosowania, gdyz
mozna go réwniez uzy¢ do innych podob-
nych celéw,

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do samoczynnego regu-
lowania nacisku $widra, znamienne tem,
ze sklada si¢ z dwéch elektrycznych silni-
kéw pradu zmiennego, polaczonych ze so-
ba w ten sposéb, iz wplyw oporu mecha-
nicznego, napotykanego przez $wider, po-
woduje odpowiednie naregulowanie posu-
wu $widra przez drugi silnik, dzieki cze-
mu osiaga si¢ staly macisk $wiidra bez ucie-
kania sie¢ do przystawek réznicowych.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Ze zawiera silnik pradu zmien-
nego, obracajacy $wider, oraz drugi silnik
naregulowujacy si¢ odpowiednio do obcia-
Zenia pierwszego silnika w celu nmarkowa-
nia posuwu $widra.

3. Urzadzenie wedlug -zastrz, 1, 2,
znamienne tem, Ze sktada sie z dwéch sil-
nikéw indukcyjnych, ktérych uzwojenia



pierwotne polaczone sa ze sobg w szereg, jemmego stosunku wilasciwych momentow
przyczem do obracania Swidra stuzy sil- rozruchowych tych silnikéw.
nik indukcyjny, a do miarkowania posu-

wu wiertla stuzy silnik z uzwojeniem klat-- Westinghouse Electric
kowem o wysokim oporze, & Manufacturing Company.

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, Zastepca: M. Skrzypkowski,
znamiienne tem, ze do silnikéw wlaczone ’ rzecznik patentowy.

sg oporniki stuzace do mastawiania wza-
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Druk L. Bogusiawskiego, Warszawa.
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