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La présente invention a pour objet un dispositif
marqueur du genre utilisé pour apposer sur tous supports
ou objets des suites alpha-numériques de codage et/ou des
symboles & barre. ' ’

Les dispositifs de l'espéce opérent par impact
de caractéres sur le support ou lfobjet a4 marquer au travers
d'un film transfert (film pigmenté, ruban encreur par exemple),
le processus pouvant avoir lieu selon la nature du film
transfert, & froid ou & chaud; les formes de réalisation
actuellement connues comportent principalement un vérin
ou un électro-aimant dont la tige de piston ou le plongeur
porte directement le bloc porte-caractéres. La commande
est du type pneumatique, électrique ou électropneumatique.

Sont associés & ces dispositifs connus les ensem-
bles assurant l'avancement cadencé du film transfert par
1'intermédiaire de mécanismes découlant dans leur conception
du principe de montage et de commande du bloe marqueur.

Ces dispositifs, et 1'on entendra sous cette
dénomination tant le bloc marqueur que l'ensemble d'avance-
ment du film associé, sont appelés i opérer a des cadences
trés variables allant de guelques coups/minute & quelques
centaines de coups/minute; quelle que soit la fréquence
de travail, on recherche une bonne précision de la frappe
{faible écart par rapport 4 1l'axe du poingon, attaque conve-
nablement orientée des caractdres), une avance constante
du film transfert (une avance trop grande entraine une con-
sommation excessive, une avance trop faible se traduit par
des chevauchements de frappe et une impression médiocre)
ainsi qu'une synchronisation optimale de la frappe et de
1'avancement.

De par leur structure, les dispositifs de 1tart
antérieur ne satisfont qu'imparfaitement & ces différentes

‘exigences. -

En raison d'une ventilation réduite a faible
cadence, les vérins sont enclins a4 chauffer et, par convec-
tion, cet échauffement est amené a4 se propager dans le dispo-
sitif et & engendrer.des dilatations conduisant 4 des distor-
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sions et 2 une réduction de la précision. Ces distorsions
se font notamment sentir au niveau de l'assemblage des pla-
tines porte-caractdres qui peuvent, soit &tre grippées,
soit, &tre difficiles 3 mettre en place lors d'un échange.

Ce méme échauffement peut se répercuter sur les
fils d'alimentation du moyen de chauffage lesquels, dans
les dispositifs de l'art antérieur sont le plus souvent
rigides donc sensibles aux déformations thermiques.

Par ailleurs, l'avancement du film est générale-
ment provoqué par une crémailldre associée en translation
au poingon et soumise, de ce fait, & de sérieux a-coups
3 chaque cycle se traduisant par de fréquentes ruptures
de dents. '

Le probléme que vise & résoudre 1l'invention est
donc de créer un dispositif marqueur avec son ensemble d'ali-
mentation en film transfert palliant dans les meilleures
conditions d'économie, de fiabilité et de compacité, les
inconvénients propres & 1'état de la technique.

A cet effet, selon l'invention, le dispositif '
marqueur opérant par impact de caractéres sur un support
a marquer au travers d'un ruban ou film transfert et compor-
tant un bloc porte-caractéreé susceptible d'étre muni d'un
moyen de chauffage et surmonté d'un poingon adapté a effec-
tuer des courses axiales sous l'action d'un organe de com-
mande, ledit film avangant a chaque cycle de marquage, eét
caractérisé par 1l'interposition entre ledit organe de com-
mande et ledit poingon d'un mécanisme & biellettes formant
au moins un paralléllogramme déformable et coopérant res-
pectivement avec ledit organe de commande et ledit poingon.

' On appréciera les avantages essentiels découlant
de cette structure, & savoir:

- ’la'séparation optimale sur le plan thermique
entre 1'organe de commande (vérin, par exemple) et le bloc
porte-caractéres.

- la possibilité d'obtenir un effet multiplica-
teur de 1'action de la commande principale. '

- la facilité d'attelage & tout organe-de;com—
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mande intégré au dispositif ou asservi 3 une machine indépen-

dante.

Selon un mode de réalisation préférentiel, le
mécanisme est essentiellement constitué, d'une part, d'un
levier coudé monté pivotant autour d'un premier axe fixe
central et articulé aux extrémités de ses branches respecti-
vement audit organe de commande et & 1l'extrémité libre dudit
poingon, la branche coopérant avec ledit poingon formant
biellette supérieure dans le sens de la course active du
poingon et, d'autre part, d'une biellette inférieure articu-
lée & 1'une de ses extrémités & un second axe fixe aligné
avec ledit premier axe fixe selon une paralléle & l'axe
longitudinal du poingon et, & son autre extrémité, audit
poingon.

Cette transmission de nature entiérement mécani-
que permet d'atteindre des cadences de fonctionnement trés
élevées sans perte appréciable de la précision.

L'organe de commande agissant sur le levier de
téte du mécanisme peut &tre soit un vérin double effet,
soit une came soit tout organe commandé par une machine
indépendante.

Selon une caractéristique trés avantageuse, le
dispositif est associé en fonctionnement avec un ensemble
de commande de l'avance dudit film transfert comportant
un secteur denté solidaire en translation dudit Jlevier
et coopérant par l'intermédiaire d'une roue dentée avec
un mécanisme & bielles et manivelle adapté & commander en
rotation un rouleau d'entrainement dudit film. De plus,
en vue du réglage de la course d'avance, l'articulation
de 1'une des extrémités de 1l'une des bielles dudit méca-
nisme est montée 3 coulissement sur un plateau monté en
bout d'un arbre portant ladite roue dentée.

On notera l'avantage 1ié & cette association,
a4 savoir la commodité et la précision de la synchronisation
entre la frappe de marquage et le décalage rythmé du film
transfert.

Par ailleurs, et c'est 13 un point primordial,
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la conception mécanique de cet ensemble d'avancement du
film transfert offre la possibilité d'une acéélération res-
pectivement d'une décélération de nature progressive du
film, évitant ainsi 1l'une des causes essentielles de ruptu-
re aux cadences élevées.

Selon une autre caractéristique encore, le bloc
porte-caractéres est constitué essentiellement d'un corps
massif adapté 3 recevoir un moyen de chauffage et formant
acecumulateur thermique et cinétique ainsi que d'une platine
porte-caractéres; une plaque dtisolation thermique en un
matériau approprié est inséré entre poingon et corps mas-
sif. De plus, en vue d'un échange rapide, ledit corps mas-
sif et ladite platine porte—caractéres sont pourvus de pro-
fils d'assemblage complémentaires permettant leur solidari-
sation et d'un moyen connu en soi de blocage et déblocage
rapide. ' , ~

D'autres caractéristiques et les avantages s'y
rattachant ressortiront de la description qui va suivre,

3 titre d'exemple non limitatif, d'un mode de réalisation
de 1l'invention en référence aux dessins annexés dans les-
quels: * : . oL _

- la figure 1 est une vue latérale. schématique
(flasque latéral enlevé) du dispositif selon 1l'invention,-
l'ensemble\de commande de l'avance du film transfert ayant
été retiré pour plus de clarté, '

o - 1la figure 2 est une yue détaillée de 1'ensem-
Ble de commande d'avance du dispositif de la figure 1.

On limitera la description qui va suivre aux
principes cinématiques du dispositif marqueur selon l'inven-
tion et aux liaisons ou interactions entre ses différents
é1éments constitutifs. Ces derniers, qu'il s'agisse de
leviers, roulements, bielles, mariivelles, pignons etc. sont
en eux-mémes connhs de 1'homme de l'art et on ne précisera
pas systématiquement leur matériau de réalisation qui est
défini par la nature de leur fonction selon des normes con-
nues. _ ‘

En se référant aux figures 1 et 2, on définira
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tout d'abord les principaux ensembles du dispositif mar-
queur a savoirs
en 1, 1l'organe de comménde;
2, le mécanisme & biellettes associé;
3, 1le poingon-marqueur proprement dit;
y 1a bobine dérouleuse de film transfert;

H
5, le mécanisme de commande d'avance du film

transfert (fig. 2);

6, 1la bobine enrouleuse de film transfert.

Le mode de réalisation du dispositif marqueur
selon 1'invention représenté aux figures 1 et 2 est dquipé,
3 titre d'exemple, d'un vérin (du type & double effet) en
qualité d'organe de commandes il va de soi que cet organe
pourrait tout aussi bien 8tre un moyen électromécanique
(8lectro=aimant par exemple) ou tout autre moyen d'asservis-
sement 3 une machine ou 3 un dispositif pilote extérieur.

Ainsi qu'on 1'a précisé plus haut, le cycle de
fonctionnement d'un dispositif marqueur implique les phases
concomitantes ou successives ci-aprés:

a) course descendante (en direction du support
3 marquer) du poingcon porte-matrice de caractéres et impact
sur le support, associée a4 la course arriére inactive (vers
le point mort bas) de l'ensemble de commande d'avance du
film t?aﬂsfert, (pas de mouvement du £ilm).

. ) course ascendante (1l'inverse de la précédente)
du poingon porte-matrice de caractdres associée a la course
avant active (vers le point mort haut) de l'ensemble de
commande d'avance du film transfert (mouvement du film).

On déerira tout d'abord succintement la chaine
cindmatique provoquant en synchronisation les phases a et
b précitées. 7

A la course de retrait (sens de la fléche F)
de 1a tige 7 du vérin 1, le jeu du mécanisme 3 biellettes
o déelenche la course descendante (fléche G) du poingon
2 et simultanément une oscillation dans le méme sens du
secteur denté 8. Par l'intermédiaire du pignon 9 en prise
avec le secteur 8 et attaquant le mécanisme de commande
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d'avance 5 du film transfert (représenté en fig. 2 et qui
sera-évoqué plus en détail par la suite), le levier 10 est
sollicité en rotation d'un angle prédéterminé (sens de la
flache H). Ce levier 10 est articulé coaxialement 4 un tam-
bour 11 par 1'intermédiaire d'un mécanisme du type '"roue
libre", connu sous la qualification d'"anti-dévireur", et
dont l'action, & la course de frappe du poingon, se traduit
par le non entrainement du tambour 11. '

Lors de la course de retour du poingon 3 (flé-
che G'), correspondant a la course de sortie (fldche F')
de la tige 7 du vérin 1, l'action conjuguée des mémes é1lé-
ments entraine une rotation en sens inverse (fléche H')
du levier 10 et, contrairement & la phase précédente, la
rotation simultanée et d'un méme angle du tambour 11. Ser-
ré entre ce dernier et un galet presseur 12, le film trans-
fert 30 est tiré dans le sens de la fléche I et s'enroule
autour de bobine réceptrice 6.

Ce cycle de frappe de marquage et d'avance du
film se répéte & la cadence des courses de l'organe de com-
mande 1.

On reviendra maintenant plus en détail sur le
montage et l'attelage mutuel des différents organes et méca-
nismes. .. ’

Le cylindre 13 du vérin 1 est monté pivotant
autour d'un axe 14 situé 3 1'extrémité opposée a3 la tige
7 du piston. L'extrémité extérieure 15 de la tige T est
articulde en 16 & l'extrémité libre 18 de la branche 17
du levier coudé ou en équerre 10, oscillant lui-méme d'un
angle of autour d'un axe fixe 19. L'autre branche 20 du
jevier 18 est articulée en 21 a 1'extrémité libre du poin-
gon 3. A 1'extrémité 22 de la branche 20 est fixé le sec-
teur denté 8 qui, ainsi qu'on 1'a déerit plus haut, attaque
1'ensemble 5 de commande de l'avance du film.

Sous la branche 20 du levier en équerre 18, il
est prévu une biellette 23 articulée & 1'une de ses extrémi-
tés autour d'un axe fixe 24 aligné avec i'axe fixe 19 sur

une paralléle 3 l'axe longitudinal du poingon 3 et a l'autre
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audit poingon 3 autour d'un axe 25. On notera que la bran-
che 20 du levier 10 et la biellette 23 forment un parallél-
logramme déformable assurant mécaniquement la transformation
de la course d'entrée et de sortie de la tige 7 du vérin

1 en un mouvement de translation alternatif selon son axe
longitudinal,du poingon 3. A son extrémité opposée & l'ar-
ticulation sﬁr le levier 10, le poingon 3 est édquipé du

bloc de marquage 26 eonstitué d'un corps massif chauffant

27 adapté & recevoir une platine porte-caractéres interchan-
geable 28. Le corps 27 est -équipé de résistances chauffan-
tes 29 alimentées lorsque le processus de marquage s'effec-
tue 3 chaud. On soulignera les avantages liés a la consti-
tution massive du corps 27, & savoir 1l'accumulation thermi-~
que assurant une auto-régulation de la température et 1'ac~
cumulation cinétique garantissant un impact de force appro-
priée sur le support a marquer.

La platine porte-caractéres 28 est prévue pour
8tre assemblée au bloc 27 pér engagement coulissant en queue
d'aronde, par exemple, avec association d'un levier de blo-
cage et déblocagé rapide. Ces détails ne figurent pas sur
le dessin mais sont parfaitement clairs pour 1'homme de
1'art.

‘L'ensemble d'alimentation en film transfert 30
se compose essentiellement d'une bobine débitrice ou dérou-
leur 4, de galets de guidage 31, assurant le défilement
du film au droit de la platine porte-caractéres 28, du tam-
bour d'entrainement 11 coopérant avec le galet presseur
12 et la bobine réceptrice ou enrouleur 6 dont la rotation
intermittente est commandée par une courroie ou organe ana-
logue 32 elle-méme mise en mouvement par le tambour 11. '
La rotation de la bobine 4 est contrdlée par un frein non
représenté.

En se référant plus particuliérement a la figure
2, an décrira ci-dessous le mécanisme de commande de l'avan-
ce rythmée du film transfert 30. Ce mécanisme dont le mou-
vement est déclenché par les courses oscillantes du secteur
denté 8 comporte, en partant du secteur denté 8 vers le
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tambour 11, un pignon 9 sur l'axe 33 duquel est calé un
plateau 34. Sur ce dernier est monté coulissant, centré
sur l'axe 33 et suivant deux lumiéres 35, une manivelle
36, susceptible d'étre bloquée en position par des vis de
blocage ou analogues 37. L'extrémité 38 de la manivelle
36 est articulée par un axe 39 & 1'une des extrémités d'une
biéile 40 dont 1l'autre est articulée autour d'un axe b1

3 1'extrémité 42 d'un levier 43; ce dernier est calé, au
niveau de son autre extrémité U4 sur un axe 45 sur lequel
est également monté le tambour 11. La liaison cinématique
entre l'axe U5 et le tambour 11, est précisément assurée
par le mécanisme dit "anti-dévireur" assimilable & une roue
1ibre dont il a été question plus haut. La position de
la manivelle coulissante 36 définit entre les axes 33 et
39 un écartement "e" qui conditionne 1'angle de rotation
du tambour 11, donc, la course d'avance du film transfert
30. Celle-ci peut varier d'une valeur nulle & un maximum
lorsqﬁe 1a manivelle 36 attaque la bielle 40 par un bras
de levier maximum. Pour le réglage représenté en figure
2, la position "point mort bas" de l'axe U1 se situe en

46 et celle correspondante de 1l'axe 39 en 147.

On soulignera encore, outre la possibilité d'un
réglage précis de la course d'avance du film 30, en synchro-
nisation parfaite avec le cycle de frappe du bloc porte-
caractéres 26, l'avantage, 1ié & la transmission par biel-
le-manivelle, d'une accélération et d'une décélération pro-
gressive du transport du film 30; on pallie ainsi une solli-
citation excessive de celui-ci 2 la traction et un défaut
de précision en découlant. o

Le serrage du film 30 sur le tambour 11 est régla-
ble par l'intermédiaire d'un ressort 48 attelé au levier
49 portant le galet presseur 12. - La figure 1 montre égale-
ment un carter 50 entourant 1'ensemble du dispositif ,présen-
tant une extension d'accrochage simplement amorcée au 51 '
et qui est fonction du mode de mise én oeuvre -autonome
ou asservi - du dispositif'marqueqr selon 1l'invention.

On citera encore que le bloc chauffant 26 ainsi

\



10

15

2457703

- /
que la platine porte-caractires 28 sont réalisés en un maté-
riau (métal) bon conducteur thermique tel que bronze, cui-
vre ou similaires. Une plaque isolante 52, en céramique,
amiante ou analogue est intercalée entre le poingon 3 et
le bloc chauffant 26.

Par platine porte-caractéres, on entend soit
une grille susceptible de recevoir les signes, symboles
et caractéres dfune police donnée soit encore une plaque
de marguage cbtenue par tout procédé de photogravure ou
technique de cet ordre. Le tambour 11 qui assure 1tentrai-
nement du film 30 peut &tre pourvu d'un revétement du gen-
re élastomére assurant une meilleure adhérence du film.

Il va de soi que le dispositif marqueur qui vient
d'8tre décrit se préte & de nombreuses variantes de réalisa-
tion qui toutes font partie intégrante de 1'invention.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif marqueur opérant par impact de
caractéres sur un support a marquer au travers d'un ruban
ou film transfert et comportant un bloc porte-caracteres
susceptible d'8tre muni d'un moyen de chauffage et surmonté
d'un poingon adapté a effectuer des courses axiales sous
1'action d'un organe de commande, ledit film avangant 2
chaque cycle de marquage, ledit dispositif caractérisé par
l'1nterp031t10n entre ledit organe de commande et ledit
poingon d'un mécanisme 3 biellettes formant au moins un
paralléllogramme déformable et coopérant respectlvement
avec ledit organe de commande et ledit p01ngon.

2. Dispositif selon la revendication 1 caraete-

risé en ce que ledit mécanisme est essentiellement constitué,
d'une part, d'un levier coudé monté pivotant autour d'un '
premier axe fixe central et articulé aux extrémités de ses
branches respectivement audit organe de commande et & l'extré-
mité libre dudit poingon, la branche coopérant avec ledit
poingon formant biellette supérieure dans le sens de la
course active du poingon et, d'autre part, une biellette
inférieure articulée & l'une de ses extrémités & un second
axe fixe aligné avec ledit premier axe fixe selon une paral-
1dle 3 1'axe longitudinal du poingon et, a son autre extré-
mité, audit poingon. :

3. Dispositif selon la revendlcatlon 1 ou la
revendication 2 caractérisé en ce que ledit organe de com-
mande est un vérin double effet alimenté en un fluide moteur.

y, Dispoéitif selon la revendication 1 ou la
revendication 2 caractérisé en ce que ledit organe de com-
mande est une came. '

5. Dispositif selon la revendication 1 ou la
revendication 2 caractérisé en cé que ledit organe de com-
mande est un dispositif d'activation asservi a une machine
indépendante.

6. Dispositif selon une quelconque des reven-
dications 1 a 5 caractérisé par un ensemble de commande
de 1'avance dudit film transfert comportant un secteur den-

1
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té solidaire en translation dudit levier et coopérant par
1'intermédiaire d'une roue dentée avec un mécanisme a bielles
et manivelle adapté & commander en rotation un rouleau d'en-
trainement dudit film.

7. Dispositif selon la revendication 6 caracté-
risé en ce qu'en vue du réglage de la course d'avance dudit
film, 1l'articulation de 1'une des extrémités de 1l'une des
bielles dudit mécanisme est montée 3 coulissement sur un
plateau monté en bout dfun arbre portant ladite roue dentée.

8. Dispositif selon 1'une quelconque des reven-~
dications précédentes caractérisé en ce que ledit bloc por=-
te~caractéres est constitué essentiellement d'un corps mas-
sif adapté & recevoir un moyen de chauffage et formant accu-
mulateur thermique et cinétique ainsi que d'une platine
porte-caractéres.

9. Dispositif selon la revendication 8 garacté—
risé en ce>qu'i1 est prévu entre ledit poingon et ledit
corps massif une plaque d'isolation thermique en un matériau
approprié.

10. Dispositif selon la revendication 8 ou la
revendication 9 caractérisé en ce que ledit corps massif
et ladite platine porte-caracféres sont pourvus de profils
d'assemblage complémentaires permettant leur solidarisation
et d'un moyen connu en soi de blocage et déblocage rapide.

11. Machine de conditionnement comportant un
dispositif marqueur selon l'une quelconque des revendications
précédentes.
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