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Vyndlez ¥ed1 dilni pFepravnik s mani-
puladnim remenem ne kolovém podvozku, urce-
ny zejméne pro pfepravu dlduhych predmétd
kruhového pri¥ezu. Nad pddorysnou plochou
podvozku je vytvofen nosny rdm tvaru koryte,
které z jedné strany uzaviraji podélniky,
zatimco na druhé strané je vytvoren Sikmy

P i R . 4
nédbéh navazujici na vidlice manipulacniho
ramene.ifanipuladni rameno je ovldddno hyd-

raulickym vdlcem, osa otddeni ramena je
rovnobéZnd s podélnou osou podvozkue

Dilni p¥epravnik s manipuladnim reme-
nem doplnuje dilni kolovou mechanizaci
rudného hornictvi.
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Vynédlez se tyké ddlnfho prepravniku s manlpulaénim reme-
nem na kolovém podvozku.

’ Preprava zejména dlouhych predm¥td jesko je potrubf, drevi-
né stojky ap. v technologickém systému ddln{ kolové bezkolejové
mechenizace se provddi zpravidls pomoci kolovych mechanizmd
konstruovanych pro jiné pou%it{ - pFepravnikovych neklada&d

t8%iva, ddlnich vysokozdviZnych plodin, nebo pomoc{ universdl-
‘nich dopravnich pioéin. Ve v8ech pfipadech prakticky dochdzi{

k neekonomickému zplisobu p¥epravy, protoZe tyto stroje mohou
uvést pouze maly po¥et t¥chto predm¥td, pri¥emZ jejich naklédéd-
ni a sklddéni{ je obtiZné e pro obsluhu fyzicky néro&né. Dochdz{
tak k vdzdni zbyte&n¥ drehych stroji e vétéiho mnoZstv{ pracovni-
ki pro tento specidlnf druh pFepravy.

VySe uvedené nedostatky odstranuje ddin{ prepravnik s me-
nipuladnim ramenem podle vyndlezu, jeho? podstate spo¥ivd v tom,
Ze nad prevéZnou &4stf pldorysné plochy podvozku je vytvoren
nosny rém ve form& nosného koryte rovnob&%ného s podélnou osou
podvozku sestdveajic{ z podélnikd a pri&ek, které z jedné strany
uzavirajf bo¥n¥ koryto stojinemi tvo¥{fafmi sou¥asn& ¥4st ochren-
nych obloukd pracoviit® ¥idi%e & z druhé strany ve form& 3ikmé-
ho nédb&hu navezujfctho nea soustavu rovnob&#nd situovangch vidlic
menipulainiho remena ovlddaného hydraulickym v4lcem, pri¥em%
osa otd&en{ manipulaéniho ramena je rovnob&Znd s podélnou osou
podvozku.

Zar{zenim podle vyndlezu lze ekonomicky p¥epravovat zejména
dlouhé predmdty jeko je d3lni potrubi, d¥evdné stojky ap. a to
v pom&rn& velkém mnoZstvi, coZ umo¥nuje vyuZit{ tém&F celé pddo-
rysné plochy kolového podvozku pro u¥ite¥ny néklad, ktery nsopak
miZe vyuZivat je3t3 v¥t3{ pddorysnou plochu ne¥ je pidorysnd |
plocha podvozku a to tim, %e podvozek mi%e pFesehovet jsk dopiedu,
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tak dozedu, pFi zachovédni p¥ijatelnych polom&rd zatéd¥enf. S ohle-
dem na vybaveni p¥eprevniku menipula¥nim hydreulicky ovlédenym
remenem, které odstrenuje fyzickou ndmehu havi#i jek p¥i naklé-
dén{, tek i skléddén{ meteriéiu, je potFeba pracovnikd p¥i této
p¥*epravd e menipuleci minimdlni. Vzhledem k situovédn{ jednoduché-
ho nosného koryta s manipulenim ramenem ned podvozkem lze jako
kolového podvozku vyuZit levnych klasickych trasktorovych pod-
vozkd, &im% jsou celkové porizovaci nédkiaedy tohoto pfepravniku
ve srovndni s ostatnimi stroji ddln{ kolové mechenizace, stavé-
nymi na specidlnich a drahych podvozcich, n&kolikanédgobn& ni%-
¥1{. Tento faktor spolu s nizkou spot¥ebou Zivé prdce Jjsou ziru-
kou nfzkych prepravnich ndkladd dlouhych pfedm&td v dole.

Na priloZeném vykresu je schematicky zndzorn&n piiklad
proveden{ vyndlezu, kde na obr. &. 1 je pohled ns piepravnik
zezadu & na obr. &. 2 je pidorysny pohled.

Ddln{ prepravnik s manipule®nim ramenem je tvoien kolovym
podvozkem ), ktery nese nad prevédZnou ¥dst{ své pldorysné plo-
chy nosny rém 2 ve form& nosného koryta rovnob&Zného s podélnou
osou 3 podvozku 1| sestdvajici z podélnikd 4 a prifek 5. Pr{Zky
5 uzavirajf nosné koryto stojinami 6, které tvoF{ soulasn& Zdst
ochrannych obloukd 7 pracovi3t& ridide 8, které je v nizké poloze
ne boku podvozku 1. Z opa¥né strany jsou pfiékj 5 vytvarovény
do formy ¥ikmého néb&hu 9, kterym navezujf na soustavu rovno=-
b&%n& situovanych vidlic 10 manipula&nfho remena 11 ovlddeného
hydreulickym vdlcem 12. Osa otd¥eni 13 manipuleZnfho ramensa ll
je rovnob&fnd s podélnou osou 3 podvozku 1.

Pomoc{ hydraulického vdlce 12 vykonévéd manipulaini remeno
11 kyvavy pohyb kolem osy 13 z dolni polohy - viz obr. 1 &drko-
vand, do horni polohy - tenty% obrédzek pln& kresleno, prilemZ
zvedd prepravovany predm&t 14 od podvy 15 do nosného koryta
rému 2 anebo nsopek. Soustave rovnob3Znych vidlic 10 manipulel-
niho ramena 11 nese pfepravovany predm&t 14 po celé dréze zdvihu
menipuladniho ramena 11 a v jeho horn{ poloze zajistuje celou
zésobu prepravovanych pfedm&td 14 proti pédu. Sikmé nédbshy 9
pr{dek 5 usnednuji stohovéni vice vrstev piepravovenych pFfedm&-
td 14 v nosném xoryt& nesnéhc rému 2 a to hlevn& tim, %e usnad-
nujf vyklddéni.

Tento ddln{ prepravnik s menipulanim remenem 1! na kolo-
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vém podvozku 1 je vhodnym doplnkem dd1lnf kolové mechanizace,
kterd zaznemenala v poslednich letech zna¥né roz¥f{¥en{ zejména
v rudném hornictvi. Tento pfepravnik zproduktivni e uleh&{ préci
hevife a umoZn{ vy%5{ vyuZit{ t&¥Zebnfch mechsnizmd tem, kde je
trebs prepravovat vy33{ objemy zejména dlouhych pfedm&td jako
je potrubi, ddlni drevé&nd vyztuZ ap.
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Dilni pieprevnik s menipula¥nf{m remenem na kolovém pad-
vozku urdeny zejména pro prepravu dlouhych predm&td kruhového
prifezu, vyzne¥ujic{ se tim, %e nad pfevdZinou &4stf pidorysné
Plochy podvozku (1) je vytvoten nosny rém (2) ve form3 nosného
koryta rovnob&Zného s podélnou osou (3) podvozku (1) sestévajf-
ci z podélnfkd (4) & prf¥ek (5), které z jedné streny uzaviraj{
bo¥n& nesné koryto stojinemi (6), tvorfefmi souZasn& ¥4st ochran-
nych obloukd (7) pracovi¥td ¥idiZe (8) a z druhé strany ve formé
8ikmého néb&hu (9) navezujf na soustavu rovnobdZna situovenych
vidlie (10) menipuladnfho remena (11), uspo¥ddaného pro ovlddéd-
n{ hydreulickym vélcem (12), pfi¥em% osa otd¥enf (13) manipula&-
nfho ramena (11) je rovnobd¥nd s podélnou osou (3) podvozku (1).

1 vykres
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Obr. 2
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