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Urzadzenie hydrauliczne do przesuwania statkéw lub blokow
zwlaszcza ze skoSnych pochylni
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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie hydrau-
liczne do przesuwania statkéw lub blokéw -zwlasz-
cza ze skos$nych pochylni, majgce zastosowanie w
stoczniach budujgcych wieksze jednostki plywaja-
ce.

We wszystkich znanych obecnie metodach prze-
suwania statké6w lub blokéw kadiubowych po skos-
nych pochylniach lub w plaskich dokach, kadiub
lub jego cze$é spoczywa zwykle na dwéch lub wie-
cej rzedach pl6z, wozk6éw, ktbére przesuwajg sie
po nieruchomych torach zwigzanych trwale z pod-
lozem. Znane metody réznig sie jedynie sposobem
wywierania sily potrzebnej do przesuwu, lub do
hamowania ukladu, gdy ruch nastepuje po réwni
pochylej jaka jest skosna pochylnia.

Znane urzadzenie hydrauliczne do przeciggania
blok6éw kadiubowych firmy ,Hydranautics” zawiera
zesp6t czterech lub o$miu poziomych silownikéw
powodujacych przesuwanie ukladu i zwykle cztery
silowniki hydrauliczne pionowe sluzgce do zaciska-
nia szczek zaczepdw na wzdiluznych prowadnicach

oporowych. Prowadnice stanowig zabetonowane po -

bokach toréw ciggle dwuteowniki. Poziome silow-
niki jednym koncem sg zamocowane do pi6z, a
drugim do silownikéw blokujacych, zaciskajgcych
sie szczekowo na nieruchomych prowadnicach. Ca-
tos¢ jest sterowana automatycznie, ruch odbywa sie
skokami. Po zaci$nieciu sie silownikéw blokujacych
na nieruchomych prowadnicach, nastepuje ruch ro-
boczy silownik6w poziomych i przesuwanie calego
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ukladu. Po dojsciu do koncowego polozenia, naste-
puje zatrzymanie sie silownikéw poziomych i od-
blokowanie sie sitownik6éw pionowych. Wtedy na-
stepuje ruch jalowy, to jest odwrotny ruch tlo-
czysk sitlownikéw poziomych, co powoduje przesu-
niecie sie silownikéw blokujacych w nowe polo-
zenie,

Po dotarciu do pozycji- wyjsciowej nastepuje za-
trzymanie sie silownikéw poziomych, zablokowa-
nie silownikéw pionowych i odbywa sie ruch ro-
boczy, to jest odwrotny przesuw silownikéw pozio-
mych. Przy opuszczaniu ciezar6w po pochylni skos-
nej, w sklad urzadzenia wchodzi ré6wniez Zesp6t
dodatkowych zaczepéw blokujqcych, ktéry umozli-
wia zamocowanie ukladu do nieruehomych prowad-
nic podeczas wykonywania przez urzgdzenie ruchu
jatowego, to jest wbwczas, gdy silowniki poziome
sg odblokowane.

Znane jest r6wniez urzadzenie, ktére sklada sie
z dwoéch zasadniczych czionéw: gérnego i dolnego
oraz ma dodatkowy tor usytuowany wzdluz osi
pochylni sluzgcej do zamocowania w ré6wnych od-
stepach zaczep6w oporowych i do prowadzenia sa-
mego urzadzenia.

Czlon gbérny jest wykonany w postaci ramy sta-
lowej i posiada zesp6t zaczepowy skladajacy sie
z haka gléwnego i zaczepu dopychajgcego oraz sil-
nika hydraulicznego napedzajgcego Srube napedo-
wa. Czlon dolny jest wykonany w formie poprzecz-
nej trawersy, do ktérej koncéw sz zamocowane
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plozy i poslada réwniez zespbl zaczepowy sklada-
jacy sie z haka gl6éwnego i zaczepu dopychajgce-
go oraz unieruchomionej przed obrotem nakretki.
Czilon gbérny kotwiczy sie o nieruchome zaczepy
torowe za pomocg zespolu zaczepowego. Pod wply-
wem dzialania silnika hydraulicznego nastgpuje
odkrecanié éruby napedowej powodujgc przesuw
czlonu dolnego, a z nim transportowanego bloku.
Po przesunieciu czilonu dolnego na zadany odci-
nek nastepuje zakotwienie sie czlonu dolnego o za-
czepy toru, silnik hydrauliczny zostaje wylaczony,
a zesp6l zaczepébw czlonu gérnego zwolniony, wte-
dy nastepuje . ruch jalowy przy odwrotnych obro-
tach silnika hydrauhcznego to znaczy przesuwanie
sie czlonu gérnego do nieruchomego czlonu dol-
nego. Po dojsciu czlonu gérnego do pozycji wyj-
Sciowej nastepuje jego zakotwienie sie i cykl ro-
boczy sie powtarza. Przesuwanie ukladu odbywa
sie skokowo.

Urzgdzenie bedace przedmiotem wynalazku ma
dwa zespoly gléwnych silownikéw hydraulicznych
wyposazone korzystnie w cztery silowniki kazdy.
Silowniki te sg usytuowane pod statkiem i zamo-
cowane z boku do pt6z, wézké6w lub innych ele-
mentéw, na ktérych spoczywa kadlub. Na koncach
tloczysk i w trawersach s zamontowane wahliwie
zaczepy hakowe.

W pobocznicach tor6w jezdnych sg utwierdzone
gniazda zaczepowe rozmieszczone w odstepach
réwnajgcych sie podwéinému skokowi czynnemu si-
lownikéw gléwnych.

Praca gléwnych silownik6w i ruchome zacze-
py, ktére sa polaczone z pomocniczymi silownika-
mi podwieszonymi na prowadnicach, sg sterowane
automatycznie na drodze hydraulicznej. Pompy hy-
drauliczne sg polgczone poprzez elementy hydra-
uliki silowej z gléwnymi i pomocniczymi sitownika-
mi tak, ze sprowadza zesp6! niepracujgcych sitow-
nik6w do pozycji wyjsciowej, przy czym ich powrét
jest szybszy od ruchu roboczego, co zapewnia ukla-
dowi jego ciggly ruch. .

Gléwne silowniki sg naprzemian w zespolach
rozigczone to znoéw szczepione z gniazdami zacze-
powymi zapewniajgc ciggly ruch statku po torach
pochylni, przy czym kiedy jeden zespdt jest szcze-
piony, to drugi wraca na pozycje wyjsciowg i tak
na zmiane. Zsuwajacy si¢ z pochylni skos$nej sta-
tek jest podtrzymywany za pomocg silownikéw
gléwnych, a przy podlozu poziomym, silowniki
przesuwajg go w zadanym kierunku.

Dzieki zapewnieniu przez przedmiotowe urzgdze-
nie cigglego ruchu skraca sig czas operacji prze-
suwania statku lub bloku. Ponadto, przez ciagly
ruch unika sie koniecznosci wywierania zwiekszo-
nych sil podczas ruszania ukladu z miejsca, za-
pewniajgc tym samym wiekszg bezawaryjno$é ope-
racji. Przez umieszczenie urzgdzenia pod statkiem
— blokiem dysponuje sie calg diugoscia pochylni
do budowy statku — bloku, eliminujgc calkowicie
niezbgdny dla znanych urzgdzen wybieg.

Umieszczenie gniazd zaczepowych w 1stn1e1acych
na pochylni pobocznicach tor6w, daje mozliwosé
latwego i taniego przystosowania istniejgcych po-
chylni do przesuwania blok6éw. Znane urzgdzenia
wymagajgq zabetonowania na calej dlugosci po-
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chylni dodatkowych cigglych teréw  zaczepowych,
ktérych unika sie w rozwigzaniu ;Wdlﬁg wyna-
lazku.

Przedmiot wynalazku uw1doczmono w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia’ schemat pracy silownik6éw gléwnych, po-
mocniczych i zaczepbw w widoku z boku, fig. 2
— przedstawia schemat rozmiesz¢z#nid ‘i. polgcze-
nia sitownikéw gléwnych w widoku z géry, fig. 3
— widok z géry.rozmieszczenia sflownikéw glow-
nych na jednym torze, fig. 4 — widok z boku na
te silowniki, fig. 5 — widok z géry na jeden tor
spustowy i na gniazda zaczepowe.

Urzgdzenie sklada si¢ z dwéch zespoléw hydrau-
licznych gléwnych silownikéw 1, 2 ptzy ¢zym kai-
dy zesp6! zawiera po cztery silown'iki. Silowniki
sq zamocowane z boku do pl6z 4, na ktdrych spo-
czywa kadlub. Na koncu tloczysk sitownikoéw za-
montowane sg przegubowo hakowe zmczepy 3, za
pomoca ktoérych nastepuje kotwiczenie z nierucho-
mymi gniazdami 7 przyspawanymi do pobocznic 6
stalych spustowych toréw 5. Cztery silowniki ze-
spolu 1 lub 2 pracujg jednoczesnie, natomiast po-
zostale silowniki zespolu 2 i 1 wykonujg przy$pie-
szony ruch powrotny i sg korygowane na drodze
elektrycznej w koficowych polozeniach. Niezalez-
nie od tego kazde dwa silowniki przynalezne do
tej samej plozy 4 majg wspblng trawerse 10, ktéra

‘jest prowadzona po poziomych prowadnicach 9.

Umozliwia t0 utrzymanie stalej odleglo$ci zacze-
péw od powierzchni §lizgowych. W trawersie 10 sg
zamocowane takowe zaczepy 3 stuzace do hamo-
wania lub pchania ukladu..

Przy pochylni skosnej praca silownikéw glow-
nych 1 polega na tym, ze tloki sg ciggnigte przez
zsuwajacy sie statek w dolne ich polofenie powo-
dujgc Sciskanie cieczy, ktéra przez regulowany za-
woér dlawigcy jest spuszczana do zbiornika. Od usta-
wienia wielkos$ci szczeliny zaworu diawigcego za-
lezy szybko$§é opuszczania bloku. W tym czasie
drugi zesp6! czterech sitownikéw gléwnych jest
przesuwany dzialaniem pomp w poltoZenie wyjscio-
we. Przeczepienie zaczepéw 8 odbywa sie¢ automa-
tyeznie przy uzyciu pomocniczych ofémiu silowni-
kéw 8 podnoszgcych i opuszczajgcych zaczepy 3.
Przesterowanie ukladu hydraulicznego odbywa sie
pradem elektrycznym 24 V wilgezanym w kofico-
wych polozeniach za pomocg wylgcznikéw kraﬂco-
wych i przelgcznik6w elektrycznych.

Kazdy rzad pt6z 4 posiada oddzielny hydraulicz-
ny agregat polgczony jedynie na drodze elektrycz-
nej w celu korygowania polozenia zaczepbw 3, co
zabezpiecza przed ewentualng awariq. Niezaleinie
od tego zastosowano awaryjne zaczepy hamulco-
we. Plozy 4 sg umieszczone pod statkiem w rzedzie
spustowych pl6z 11 i podobnie obcigZzone. Zaczepo-
we gniazda 7 sg rozmieszczone w jednakowych od-
stepach réwnych podwéjnemu skokowi czynnemu
silownikéw gléwnych, co wynosi 4.500 mm.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie hydrauliczne do przesuwania stat-
kéw lub blok6éw, zwlaszcza ze sko$nych pochylni
skladajace sie z zespolu silownikéw hydraulicz-
nych, wspéipracujacych z nimi pomp oraz ukladu
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sterujgcego, znamienne tym, Ze ma dwa zespoly
gléwnych hydraulicznych silownikéw (1), (2) wypo-
sazone korzystnie w cztery silowniki kazdy, zamo-
cowane po obu stronach p16z (4) woézké6w lub in-
nych elementéw, na ktérych spoczywa kadiub, a
zaopatrzone na koncach -polgczonych trawersami
(10) tloczysk w ruchome zaczepy (3) sczepiajgce
si¢ cyklicznie w osadzonych w pobocznicach (6)
spustowych toré6w (5) stalych gniazdach (7) roz-
mieszezonych w jednakowych odstepach réwnych
podwéjnemu skokowi czynnemu silownik6w glow-
nych oraz polaczone przegubowo z zaczepami (3)
pomocnicze silowniki (8), podwieszone przesuwnie

10

na prowadnicach (9), a takze hydrauliczny zespél
pomp tak poigczony z gléwnymi sitlownikami, ze
sprowadza zesp6t (1), (2) niepracujacych sitowni-
k6w do pozycji wyjSciowej, przy czym powrét jest
szybszy od ruchu roboczego, co zapewnia uklado-
wi jego ciggly ruch.

2. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze zespoly (1), (2) gléwnych sitlownikéw sg naprze-
mian rozlgczone to zn6w sczepione z zaczepowymi
gniazdami (7), za pomocg pomocniczych silownikéw
(8), przy czym kiedy jeden zesp6t jest sczepiony
to drugi z nim wspéipracujgcy wraca ruchem przy-
spieszonym na pozycje wyjsciowa i tak na zmiane.
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