
(57)【要約】

【課題】電気走行(EV)モードコースティング走行からハ

イブリッド(HEV)モードコースティング走行への移行時

における制動力の過不足を自動ブレーキにより高応答に

補償する。

【解決手段】Ｓ11で、コースティング走行時にパワート

レーンが発生し得るパワートレーン出力可能制動力tTbp

を演算する。Ｓ12,Ｓ13で、マスターシリンダ液圧Pmか

ら車両の要求制動力Tbwおよび駆動輪目標制動力Tbrを検

索する。Ｓ14で車両の目標駆動力tTFo0（負値が制動力

）と、Tbpの極性反転値とを比較し、tTFo0>－Tbpでなけ

れば、つまり、TbpでtTFo0を実現し得る場合、S15で駆

動輪目標自動ブレーキ力tTbrを0にし、tTFo0>－Tbpなら

、つまり、TbpでtTFo0を実現し得ない場合、S16でtTbr

＝（Tbr－Tbp）とし、その後Ｓ17で、Tbw－Tbrを被駆動

輪目標自動ブレーキ力tTbfに代入する。

【選択図】図６
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【 特 許 請 求 の 範 囲 】
【 請 求 項 １ 】
　 動 力 源 と し て エ ン ジ ン お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ を 具 え 、 こ れ ら エ ン ジ ン お よ び モ ー
タ /ジ ェ ネ レ ー タ 間 に 伝 達 ト ル ク 容 量 を 変 更 可 能 な 第 1ク ラ ッ チ を 介 在 さ せ 、 モ ー タ /ジ ェ
ネ レ ー タ お よ び 駆 動 輪 間 に 伝 達 ト ル ク 容 量 を 変 更 可 能 な 第 2ク ラ ッ チ を 介 在 さ せ 、
　 エ ン ジ ン を 停 止 さ せ 、 第 1ク ラ ッ チ を 解 放 す る と 共 に 第 2ク ラ ッ チ を 締 結 す る こ と に よ り
モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ か ら の 動 力 の み に よ る 電 気 走 行 モ ー ド を 選 択 可 能 で 、 第 1ク ラ ッ チ お
よ び 第 2ク ラ ッ チ を 共 に 締 結 す る こ と に よ り エ ン ジ ン お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ の 双 方 か
ら の 動 力 に よ る ハ イ ブ リ ッ ド 走 行 モ ー ド を 選 択 可 能 な ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 に お い て 、
　 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 に 車 輪 駆 動 系 を 成 す パ ワ ー ト レ ー ン が 発 生 し 得 る パ ワ ー ト
レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 で は 目 標 制 動 力 を 実 現 し 得 な い 場 合 、 ブ レ ー キ ペ ダ ル に 応 動 す る 駆
動 輪 用 サ ー ビ ス ブ レ ー キ を 自 動 的 に 作 動 さ せ て 得 ら れ る 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ 力 に よ り 前 記
目 標 制 動 力 を 維 持 す る よ う 構 成 し た こ と を 特 徴 と す る 、 ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の コ ー ス テ ィ ン
グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 。
【 請 求 項 ２ 】
　 電 気 走 行 モ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 中 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ に よ る 回 生 制 動 が 禁 止
さ れ て ハ イ ブ リ ッ ド 走 行 モ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 に 移 行 す る 際 、 前 記 第 2ク ラ ッ チ
を 解 放 さ せ 、 第 1ク ラ ッ チ の 締 結 お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ の 駆 動 に よ り 燃 料 供 給 停 止 状
態 の エ ン ジ ン を ク ラ ン キ ン グ さ せ 、 第 2ク ラ ッ チ の 前 後 回 転 差 が 0と な っ た 時 に 第 2ク ラ ッ
チ を 再 締 結 す る こ と で 得 ら れ る エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 に よ り 前 記 目 標 制 動 力 を 実 現 す る よ う
に し た 、 請 求 項 1に 記 載 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 に お い て 、
　 前 記 モ ー ド 切 り 替 え 時 に お け る 第 2ク ラ ッ チ の 解 放 中 は 前 記 パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制
動 力 を 0に 設 定 し て 、 該 第 2ク ラ ッ チ の 解 放 中 も 前 記 目 標 制 動 力 を 前 記 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ
力 に よ り 維 持 し 得 る よ う 構 成 し た こ と を 特 徴 と す る 、 ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ
走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 。
【 請 求 項 ３ 】
　 請 求 項 1ま た は 2に 記 載 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 に お い て 、
　 第 2ク ラ ッ チ が 締 結 状 態 で 、 第 1ク ラ ッ チ も 締 結 状 態 で あ る 場 合 、 前 記 パ ワ ー ト レ ー ン 出
力 可 能 制 動 力 を 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ に よ る モ ー タ 制 動 力 と エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 と の 和
値 と す る こ と を 特 徴 と す る 、 ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 。
【 請 求 項 ４ 】
　 請 求 項 1ま た は 2に 記 載 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 に お い て 、
　 第 2ク ラ ッ チ が 締 結 状 態 で 、 第 1ク ラ ッ チ が 締 結 お よ び 解 放 間 の ス リ ッ プ 状 態 で あ れ ば 、
前 記 パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 を 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ に よ る モ ー タ 制 動 力 と 第 1ク
ラ ッ チ の 伝 達 ト ル ク 容 量 に 対 応 し た 第 1ク ラ ッ チ 締 結 制 動 力 と の 和 値 と す る こ と を 特 徴 と
す る 、 ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 。
【 請 求 項 ５ 】
　 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ お よ び 駆 動 輪 間 の 伝 動 系 中 に 変 速 機 を 具 え た ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 に
用 い る 、 請 求 項 3ま た は 4に 記 載 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 に お い て 、
　 前 記 変 速 機 の 非 変 速 中 は 、 前 記 モ ー タ 制 動 力 お よ び 第 1ク ラ ッ チ 締 結 制 動 力 を 現 在 の 変
速 段 に よ り 得 ら れ る 制 動 力 と し 、
　 前 記 変 速 機 の 変 速 中 は 、 前 記 モ ー タ 制 動 力 お よ び 第 1ク ラ ッ チ 締 結 制 動 力 を 変 速 後 に お
け る 次 の 変 速 段 に よ り 得 ら れ る 制 動 力 と す る こ と を 特 徴 と す る 、 ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の コ ー
ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 。
【 発 明 の 詳 細 な 説 明 】
【 技 術 分 野 】
【 ０ ０ ０ １ 】
　 本 発 明 は 、 エ ン ジ ン 以 外 に モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ か ら の 動 力 に よ っ て も 走 行 す る こ と が
で き 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ か ら の 動 力 の み に よ り 走 行 す る 電 気 走 行 (EV)モ ー ド と 、 エ ン
ジ ン お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ の 双 方 か ら の 動 力 に よ り 走 行 可 能 な ハ イ ブ リ ッ ド 走 行 (HE

10

20

30

40

50

(2) JP 2007-126092 A 2007.5.24



V)モ ー ド と を 有 し た ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ （ 惰 性 ） 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 に
関 す る も の で あ る 。
【 背 景 技 術 】
【 ０ ０ ０ ２ 】
　 上 記 の よ う な ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 に 用 い る ハ イ ブ リ ッ ド 駆 動 装 置 と し て は 従 来 、 様 々 な 型
式 の も の が 提 案 さ れ て い る が 、 そ の う ち の 1つ と し て 、 特 許 文 献 1に 記 載 の ご と き も の が 知
ら れ て い る 。
　 こ の ハ イ ブ リ ッ ド 駆 動 装 置 は 、 エ ン ジ ン 回 転 を 変 速 機 に 向 か わ せ る 軸 に 結 合 し て 、 こ れ
ら エ ン ジ ン お よ び 変 速 機 間 に モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ を 具 え 、 エ ン ジ ン お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ
レ ー タ 間 を 切 り 離 し 可 能 に 結 合 す る 第 1ク ラ ッ チ を 有 す る と 共 に 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ お
よ び 変 速 機 出 力 軸 間 を 切 り 離 し 可 能 に 結 合 す る 第 2ク ラ ッ チ を ト ル ク コ ン バ ー タ の 代 わ り
に 有 し た 構 成 に な る も の で あ る 。
【 ０ ０ ０ ３ 】
　 か か る ハ イ ブ リ ッ ド 駆 動 装 置 を 具 え た ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 は 、 第 1ク ラ ッ チ を 解 放 す る と
共 に 第 2ク ラ ッ チ を 締 結 す る 場 合 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ か ら の 動 力 の み に よ り 走 行 す る 電
気 走 行 (EV)モ ー ド と な り 、 第 1ク ラ ッ チ お よ び 第 2ク ラ ッ チ を と も に 締 結 す る 場 合 、 エ ン ジ
ン お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ の 双 方 か ら の 動 力 に よ り 走 行 可 能 な ハ イ ブ リ ッ ド 走 行 (HEV)
モ ー ド と な り 得 る 。
【 ０ ０ ０ ４ 】
　 か か る ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 に お い て は 、 前 者 の EVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 中 バ ッ テ
リ 蓄 電 量 が 飽 和 し て モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ に よ る 回 生 制 動 が 禁 止 さ れ る 場 合 、 こ れ に 代 わ
り エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 を 利 用 す る た め 、 エ ン ジ ン お よ び 駆 動 輪 間 が 結 合 さ れ た HEVモ ー ド
で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 に 移 行 さ せ る こ と に な る 。
【 ０ ０ ０ ５ 】
　 こ の よ う な EVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 か ら HEVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 へ
の 移 行 に 際 し て は 、
　 第 1ク ラ ッ チ の 締 結 に よ り 燃 料 供 給 停 止 状 態 の エ ン ジ ン を ク ラ ン キ ン グ さ せ 始 め た 時 の
不 快 な 制 動 力 変 化 が 駆 動 輪 に 伝 わ る の を 回 避 す る た め 、 先 ず 第 2ク ラ ッ チ を 解 放 さ せ 、
　 第 1ク ラ ッ チ の 締 結 お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ の 駆 動 に よ り 燃 料 供 給 停 止 状 態 の エ ン ジ
ン を ク ラ ン キ ン グ さ せ 、
　 こ れ に よ り 第 2ク ラ ッ チ の 前 後 回 転 差 が 0と な っ た 時 に 第 2ク ラ ッ チ を 再 締 結 す る こ と に
よ り 、 HEVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 へ の 移 行 を 完 了 し て エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 を 用 い
た コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 を 可 能 に す る 。
【 ０ ０ ０ ６ 】
　 し か し 、 第 2ク ラ ッ チ が 上 記 の と お り 解 放 さ れ て い る 間 は 、 駆 動 輪 が モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー
タ お よ び エ ン ジ ン の 双 方 か ら 切 り 離 さ れ る こ と か ら 、 駆 動 輪 が モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ に よ
る 回 生 制 動 お よ び エ ン ジ ン に よ る エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 の 何 れ も 受 け る こ と が な く な り 、 車
両 が 一 時 的 に 突 き 出 す よ う な （ 空 走 す る よ う な ） 違 和 感 の あ る コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 を 行 う
と い う 問 題 を 生 ず る 。
【 ０ ０ ０ ７ 】
　 こ の 問 題 を 解 決 す る た め の 対 策 で は な い が 従 来 、 特 許 文 献 2に 記 載 の よ う な 技 術 も 提 案
さ れ て い る 。
　 こ の 技 術 は 、 バ ッ テ リ 蓄 電 量 が 多 く な っ て モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ に よ る 回 生 制 動 を 制 限
す る 必 要 が あ る と き 、 許 容 回 生 制 動 ト ル ク の 低 下 に つ れ 、 コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 中 で も エ ン
ジ ン ス ロ ッ ト ル 開 度 を 開 い て エ ン ジ ン の ポ ン ピ ン グ ロ ス を 加 減 す る こ と に よ り 、 エ ン ジ ン
ブ レ ー キ 力 で 回 生 制 動 ト ル ク の 低 下 分 を 補 っ て 制 動 力 を 維 持 す る も の で あ る 。
【 特 許 文 献 １ 】 特 開 平 １ １ － ０ ８ ２ ２ ６ ０ 号 公 報
【 特 許 文 献 ２ 】 特 開 平 １ １ － ０ ９ ３ ７ ２ ４ 号 公 報
【 発 明 の 開 示 】
【 発 明 が 解 決 し よ う と す る 課 題 】
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【 ０ ０ ０ ８ 】
　 し か し 、 引 用 文 献 2に 記 載 の 技 術 の よ う に エ ン ジ ン ス ロ ッ ト ル 開 度 を 操 作 し て エ ン ジ ン
ブ レ ー キ 力 に よ り 回 生 制 動 ト ル ク の 低 下 分 を 補 う の で は 、 ス ロ ッ ト ル 開 度 操 作 に 対 す る エ
ン ジ ン ブ レ ー キ 力 の 変 化 応 答 が 悪 く て 、 回 生 制 動 ト ル ク の 上 記 低 下 が 発 生 し た 時 に こ れ を
補 い よ う な タ イ ミ ン グ で エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 を 大 き く す る こ と が で き ず 、
　 回 生 制 動 ト ル ク の 低 下 分 を 補 う と い う 本 来 の 目 的 を 達 し 得 な い ば か り か 、 好 適 タ イ ミ ン
グ か ら ず れ て エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 が 変 化 す る こ と に よ り 、 駆 動 輪 の 制 動 力 を 目 標 か ら ず れ
し て し ま う と い う 弊 害 も 生 ず る 懸 念 が あ る 。
【 ０ ０ ０ ９ 】
　 な お 、 駆 動 輪 制 動 力 変 化 と し て は 、 上 記 の よ う な 第 2ク ラ ッ チ の 一 時 的 な 解 放 に 伴 う 制
動 力 変 化 の ほ か に 以 下 の よ う な 原 因 で 発 生 す る 制 動 力 変 化 が あ る 。
　 つ ま り 、 EVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 か ら HEVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 へ の
移 行 に 際 し 、 第 2ク ラ ッ チ を 締 結 し た ま ま 第 1ク ラ ッ チ を 締 結 さ せ て エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 に
よ り 回 生 制 動 ト ル ク の 不 足 分 を 補 う 場 合 に も 、 ク ラ ン キ ン グ 中 に お け る エ ン ジ ン ト ル ク に
起 因 し た 制 動 力 変 化 が 発 生 す る 。
　 か か る 制 動 力 変 化 も 、 引 用 文 献 2に 記 載 の 技 術 の よ う に ス ロ ッ ト ル 開 度 操 作 で エ ン ジ ン
ブ レ ー キ 力 を 加 減 す る 手 法 を 用 い る 限 り 、 上 記 応 答 遅 れ に 起 因 し て 解 消 不 可 能 で あ る 。
【 ０ ０ １ ０ 】
　 駆 動 輪 制 動 力 変 化 と し て は 更 に 、 上 記 の よ う な も の の ほ か に 以 下 の よ う な 原 因 で 発 生 す
る 制 動 力 変 化 も あ る 。
　 つ ま り 、 EVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 中 バ ッ テ リ 蓄 電 量 が 徐 々 に 多 く な っ て モ ー タ
/ジ ェ ネ レ ー タ に よ る 回 生 制 動 を 漸 減 さ せ る 必 要 が あ る 場 合 も 、 回 生 制 動 の 漸 減 に 伴 う 駆
動 輪 制 動 力 の 変 化 （ 低 下 ） を 生 ず る 。
　 こ の 対 策 と し て 、 引 用 文 献 2に 記 載 の 技 術 の よ う に ス ロ ッ ト ル 開 度 操 作 で エ ン ジ ン ブ レ
ー キ 力 を 加 減 す る 手 法 を 用 い る 場 合 、 エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 を 用 い る こ と か ら 、 EVモ ー ド か
ら HEVモ ー ド へ の 切 り 替 え が 必 須 と な り 、 未 だ EV走 行 を 継 続 し た 方 が 良 い 運 転 状 況 の 場 合
で も 当 該 モ ー ド 切 り 換 え を 行 わ な け れ ば な ら な い と い う 制 御 上 の 煩 わ し さ が あ る 。
【 ０ ０ １ １ 】
　 本 発 明 は 、 上 記 し た 諸 々 の 駆 動 輪 制 動 力 変 化 を エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 で 補 償 す る 代 わ り に
、 ブ レ ー キ ペ ダ ル に 応 動 す る 駆 動 輪 用 サ ー ビ ス ブ レ ー キ を 自 動 的 に 作 動 さ せ て 得 ら れ る 駆
動 輪 自 動 ブ レ ー キ 力 に よ り 制 動 力 を 維 持 す る よ う 構 成 す れ ば 、
　 当 該 自 動 ブ レ ー キ の 制 御 応 答 が エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 制 御 応 答 に 比 べ て 遙 か に 優 れ て い る
こ と 、 ま た 、 HEV走 行 へ の 切 り 替 え を 要 求 し な い こ と か ら 、
　 上 記 諸 々 の 問 題 を 生 ず る こ と な く 駆 動 輪 制 動 力 変 化 を 補 償 し 得 る と の 事 実 認 識 に 基 づ き
、 こ の 着 想 を 具 体 化 し た ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 を 提 案
す る こ と を 目 的 と す る 。
【 課 題 を 解 決 す る た め の 手 段 】
【 ０ ０ １ ２ 】
　 こ の 目 的 の た め 、 本 発 明 に よ る ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装
置 は 、 請 求 項 １ に 記 載 し た 以 下 の 構 成 と す る 。
　 先 ず 、 前 提 と な る ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 を 説 明 す る に 、 こ れ は 、
　 動 力 源 と し て エ ン ジ ン お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ を 具 え 、 こ れ ら エ ン ジ ン お よ び モ ー
タ /ジ ェ ネ レ ー タ 間 に 伝 達 ト ル ク 容 量 を 変 更 可 能 な 第 1ク ラ ッ チ を 介 在 さ せ 、 モ ー タ /ジ ェ
ネ レ ー タ お よ び 駆 動 輪 間 に 伝 達 ト ル ク 容 量 を 変 更 可 能 な 第 2ク ラ ッ チ を 介 在 さ せ 、
　 エ ン ジ ン を 停 止 さ せ 、 第 1ク ラ ッ チ を 解 放 す る と 共 に 第 2ク ラ ッ チ を 締 結 す る こ と に よ り
モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ か ら の 動 力 の み に よ る 電 気 走 行 モ ー ド を 選 択 可 能 で 、 第 1ク ラ ッ チ お
よ び 第 2ク ラ ッ チ を 共 に 締 結 す る こ と に よ り エ ン ジ ン お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ の 双 方 か
ら の 動 力 に よ る ハ イ ブ リ ッ ド 走 行 モ ー ド を 選 択 可 能 な も の で あ る 。
【 ０ ０ １ ３ 】
　 本 発 明 は 、 か か る ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 に お い て 、
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　 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 に 車 輪 駆 動 系 を 成 す パ ワ ー ト レ ー ン が 発 生 し 得 る パ ワ ー ト
レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 で は 目 標 制 動 力 を 実 現 し 得 な い 場 合 、 ブ レ ー キ ペ ダ ル に 応 動 す る 駆
動 輪 用 サ ー ビ ス ブ レ ー キ を 自 動 的 に 作 動 さ せ て 得 ら れ る 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ 力 に よ り 目 標
制 動 力 を 維 持 す る よ う 構 成 し た こ と を 特 徴 と す る も の で あ る 。
【 発 明 の 効 果 】
【 ０ ０ １ ４ 】
　 上 記 し た 本 発 明 に よ る ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 に よ れ
ば 、 以 下 の 作 用 効 果 が 奏 し 得 ら れ る 。
　 つ ま り 、 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 に パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 で は 目 標 制 動 力
を 実 現 し 得 な い 場 合 、 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ 力 に よ り 目 標 制 動 力 を 維 持 す る よ う 構 成 し た た
め 、
　 電 気 走 行 モ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 中 バ ッ テ リ 蓄 電 量 が 飽 和 し て モ ー タ /ジ ェ ネ レ
ー タ に よ る 回 生 制 動 が 禁 止 さ れ 、 こ れ に 代 わ り エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 を 利 用 す る た め ハ イ ブ
リ ッ ド 走 行 モ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 に 移 行 さ せ る に 際 し 、 前 記 し た ご と く 、 第 1ク
ラ ッ チ の 締 結 に よ り 燃 料 供 給 停 止 状 態 の エ ン ジ ン を ク ラ ン キ ン グ さ せ 始 め た 時 の 不 快 な 制
動 力 変 化 が 駆 動 輪 に 伝 わ る の を 回 避 す る た め 、 当 初 第 2ク ラ ッ チ を 解 放 さ せ て い て も （ 駆
動 輪 が エ ン ジ ン お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ の 双 方 か ら 切 り 離 さ れ て い て も ） 、
　 こ の 間 、 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ 力 に よ り 目 標 制 動 力 が 維 持 さ れ る こ と と な り 、 車 両 が 一 時
的 に 突 き 出 す よ う な （ 空 走 す る よ う な ） 違 和 感 の あ る コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 を 行 う の を 防 止
す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ １ ５ 】
　 し か も 、 上 記 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 を 高 応 答 な 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ 力 に よ り 行 う た め 、 第
2ク ラ ッ チ の 解 放 に 伴 い パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 が 消 失 し た 時 に 確 実 に 駆 動 輪 制 動
力 の 補 償 を 行 い 得 る と 共 に 、 こ れ か ら ず れ た タ イ ミ ン グ で 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 が な さ れ て
、 制 動 力 が 目 標 か ら ず れ し て し ま う と い う 懸 念 を 回 避 す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ １ ６ 】
　 な お 本 発 明 に よ る 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 は 、 上 記 と 同 じ 電 気 走 行 モ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン
グ 走 行 か ら ハ イ ブ リ ッ ド 走 行 モ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 へ の 移 行 に 際 し 、 第 2ク ラ ッ
チ を 締 結 し た ま ま 第 1ク ラ ッ チ を 締 結 さ せ て エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 に よ り 回 生 制 動 ト ル ク の
不 足 分 を 補 う 場 合 の 、 ク ラ ン キ ン グ 中 に お け る エ ン ジ ン ト ル ク に 起 因 し た 制 動 力 変 化 に 対
し て も 、 こ れ を 、 上 記 し た と 同 様 な 作 用 効 果 の も と 有 効 に 補 償 す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ １ ７ 】
　 ま た 本 発 明 に よ る 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 は 、 電 気 走 行 モ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 中 バ
ッ テ リ 蓄 電 量 が 徐 々 に 多 く な っ て モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ に よ る 回 生 制 動 を 漸 減 さ せ る 場 合
の 駆 動 輪 制 動 力 変 化 （ 低 下 ） に 対 し て も 、 こ れ を 有 効 に 補 償 す る こ と が で き る 。
　 し か も 、 こ の 補 償 を 自 動 ブ レ ー キ 力 に よ り 行 う た め 、 電 気 走 行 モ ー ド か ら ハ イ ブ リ ッ ド
走 行 モ ー ド へ の 切 り 替 え が 必 要 で な く 、 未 だ 電 気 走 行 モ ー ド を 継 続 し た 方 が 良 い 運 転 状 況
の 場 合 に お い て 、 当 該 モ ー ド を 要 求 通 り 維 持 し た ま ま 駆 動 輪 制 動 力 の 変 化 （ 低 下 ） を 補 償
す る こ と が で き る 。
【 発 明 を 実 施 す る た め の 最 良 の 形 態 】
【 ０ ０ １ ８ 】
　 以 下 、 本 発 明 の 実 施 の 形 態 を 、 図 面 に 示 す 実 施 例 に 基 づ き 詳 細 に 説 明 す る 。
　 図 1は 、 本 発 明 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 制 動 力 制 御 装 置 を 適 用 可 能 な ハ イ ブ リ ッ ド 駆 動
装 置 を 具 え た フ ロ ン ト エ ン ジ ン ・ リ ヤ ホ イ ー ル ド ラ イ ブ 式 ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の パ ワ ー ト レ
ー ン を 示 し 、 1は エ ン ジ ン 、 2は 駆 動 輪 （ 後 輪 ） で あ る 。
　 図 1に 示 す ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の パ ワ ー ト レ ー ン に お い て は 、 通 常 の 後 輪 駆 動 車 と 同 様 に
エ ン ジ ン 1の 車 両 前 後 方 向 後 方 に 自 動 変 速 機 3を タ ン デ ム に 配 置 し 、 エ ン ジ ン 1（ ク ラ ン ク
シ ャ フ ト 1a） か ら の 回 転 を 自 動 変 速 機 3の 入 力 軸 3aへ 伝 達 す る 軸 4に 結 合 し て モ ー タ /ジ ェ
ネ レ ー タ 5を 設 け る 。
【 ０ ０ １ ９ 】
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　 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5は 、 モ ー タ と し て 作 用 し た り 、 ジ ェ ネ レ ー タ （ 発 電 機 ） と し て 作
用 す る も の で 、 エ ン ジ ン 1お よ び 自 動 変 速 機 3間 に 配 置 す る 。
　 こ の モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5お よ び エ ン ジ ン 1間 に 、 よ り 詳 し く は 、 軸 4と エ ン ジ ン ク ラ ン
ク シ ャ フ ト 1aと の 間 に 第 1ク ラ ッ チ 6を 介 挿 し 、 こ の 第 1ク ラ ッ チ 6に よ り エ ン ジ ン 1お よ び
モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5間 を 切 り 離 し 可 能 に 結 合 す る 。
　 こ こ で 第 1ク ラ ッ チ 6は 、 伝 達 ト ル ク 容 量 を 連 続 的 ま た は 段 階 的 に 変 更 可 能 な も の と し 、
例 え ば 、 比 例 ソ レ ノ イ ド で ク ラ ッ チ 作 動 油 流 量 お よ び ク ラ ッ チ 作 動 油 圧 を 連 続 的 に 制 御 し
て 伝 達 ト ル ク 容 量 を 変 更 可 能 な 湿 式 多 板 ク ラ ッ チ で 構 成 す る 。
【 ０ ０ ２ ０ 】
　 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5お よ び 自 動 変 速 機 3間 に 、 よ り 詳 し く は 、 軸 4と 変 速 機 入 力 軸 3aと
の 間 に 第 2ク ラ ッ チ 7を 介 挿 し 、 こ の 第 2ク ラ ッ チ 7に よ り モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5お よ び 自 動
変 速 機 3間 を 切 り 離 し 可 能 に 結 合 す る 。
　 第 2ク ラ ッ チ 7も 第 1ク ラ ッ チ 6と 同 様 、 伝 達 ト ル ク 容 量 を 連 続 的 ま た は 段 階 的 に 変 更 可 能
な も の と し 、 例 え ば 、 比 例 ソ レ ノ イ ド で ク ラ ッ チ 作 動 油 流 量 お よ び ク ラ ッ チ 作 動 油 圧 を 連
続 的 に 制 御 し て 伝 達 ト ル ク 容 量 を 変 更 可 能 な 湿 式 多 板 ク ラ ッ チ で 構 成 す る 。
【 ０ ０ ２ １ 】
　 自 動 変 速 機 3は 、 2003年 1月 、 日 産 自 動 車 （ 株 ） 発 行 「 ス カ イ ラ イ ン 新 型 車 （ CV35型 車 ）
解 説 書 」 第 C－ 9頁 ～ 第 C－ 22頁 に 記 載 さ れ た と 同 じ も の と し 、 複 数 の 摩 擦 要 素 （ ク ラ ッ チ
や ブ レ ー キ 等 ） を 選 択 的 に 締 結 し た り 解 放 す る こ と で 、 こ れ ら 摩 擦 要 素 の 締 結 ・ 解 放 組 み
合 わ せ に よ り 伝 動 系 路 （ 変 速 段 ） を 決 定 す る も の と す る 。
　 従 っ て 自 動 変 速 機 3は 、 入 力 軸 3aか ら の 回 転 を 選 択 変 速 段 に 応 じ た ギ ヤ 比 で 変 速 し て 出
力 軸 3bに 出 力 す る 。
　 こ の 出 力 回 転 は 、 デ ィ フ ァ レ ン シ ャ ル ギ ヤ 装 置 8に よ り 左 右 後 輪 2へ 分 配 し て 伝 達 さ れ 、
車 両 の 走 行 に 供 さ れ る 。
　 但 し 自 動 変 速 機 3は 、 上 記 し た よ う な 有 段 式 の も の に 限 ら れ ず 、 無 段 変 速 機 で あ っ て も
よ い の は 言 う ま で も な い 。
【 ０ ０ ２ ２ 】
　 上 記 し た 図 1の パ ワ ー ト レ ー ン に お い て は 、 停 車 状 態 か ら の 発 進 時 な ど を 含 む 低 負 荷 ・
低 車 速 時 に 用 い ら れ る 電 気 走 行 (EV)モ ー ド が 要 求 さ れ る 場 合 、 第 1ク ラ ッ チ 6を 解 放 し 、 第
2ク ラ ッ チ 7を 締 結 し 、 自 動 変 速 機 3を 動 力 伝 達 状 態 に す る 。
【 ０ ０ ２ ３ 】
　 こ の 状 態 で モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5を 駆 動 す る と 、 当 該 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5か ら の 出 力
回 転 の み が 変 速 機 入 力 軸 3aに 達 す る こ と と な り 、 自 動 変 速 機 3が 当 該 入 力 軸 3aへ の 回 転 を
、 選 択 中 の 変 速 段 に 応 じ 変 速 し て 変 速 機 出 力 軸 3bよ り 出 力 す る 。
　 変 速 機 出 力 軸 3bか ら の 回 転 は そ の 後 、 デ ィ フ ァ レ ン シ ャ ル ギ ヤ 装 置 8を 経 て 後 輪 2に 至 り
、 車 両 を モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5の み に よ っ て 電 気 走 行 （ EV走 行 ） さ せ る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ２ ４ 】
　 高 速 走 行 時 や 、 大 負 荷 走 行 時 や 、 バ ッ テ リ の 持 ち 出 し 可 能 電 力 が 少 な い 時 な ど で 用 い ら
れ る ハ イ ブ リ ッ ド 走 行 (HEV走 行 )モ ー ド が 要 求 さ れ る 場 合 、 第 1ク ラ ッ チ 6お よ び 第 2ク ラ ッ
チ 7を と も に 締 結 し 、 自 動 変 速 機 3を 動 力 伝 達 状 態 に す る 。
　 こ の 状 態 で は 、 エ ン ジ ン 1か ら の 出 力 回 転 、 ま た は 、 エ ン ジ ン 1か ら の 出 力 回 転 お よ び モ
ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5か ら の 出 力 回 転 の 双 方 が 変 速 機 入 力 軸 3aに 達 す る こ と と な り 、 自 動 変
速 機 3が 当 該 入 力 軸 3aへ の 回 転 を 、 選 択 中 の 変 速 段 に 応 じ 変 速 し て 、 変 速 機 出 力 軸 3bよ り
出 力 す る 。
　 変 速 機 出 力 軸 3bか ら の 回 転 は そ の 後 、 デ ィ フ ァ レ ン シ ャ ル ギ ヤ 装 置 8を 経 て 後 輪 2に 至 り
、 車 両 を エ ン ジ ン 1お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5の 双 方 に よ っ て ハ イ ブ リ ッ ド 走 行 （ HEV走
行 ） さ せ る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ２ ５ 】
　 か か る HEV走 行 中 に お い て 、 エ ン ジ ン 1を 最 適 燃 費 で 運 転 さ せ る と エ ネ ル ギ ー が 余 剰 と な
る 場 合 、 こ の 余 剰 エ ネ ル ギ ー に よ り モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5を 発 電 機 と し て 作 動 さ せ る こ と
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で 余 剰 エ ネ ル ギ ー を 電 力 に 変 換 し 、 こ の 発 電 電 力 を モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5の モ ー タ 駆 動 に
用 い る よ う 蓄 電 し て お く こ と で エ ン ジ ン 1の 燃 費 を 向 上 さ せ る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ２ ６ 】
　 な お 図 1で は 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5お よ び 駆 動 輪 2を 切 り 離 し 可 能 に 結 合 す る 第 2ク ラ
ッ チ 7を 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5お よ び 自 動 変 速 機 3間 に 介 在 さ せ た が 、
　 図 2に 示 す よ う に 、 第 2ク ラ ッ チ 7を 自 動 変 速 機 3お よ び デ ィ フ ァ レ ン シ ャ ル ギ ヤ 装 置 8間
に 介 在 さ せ て も 、 同 様 に 機 能 さ せ る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ２ ７ 】
　 ま た 、 図 1お よ び 図 2で は 第 2ク ラ ッ チ 7と し て 専 用 の も の を 自 動 変 速 機 3の 前 、 若 し く は
、 後 に 追 加 す る こ と と し た が 、
　 こ の 代 わ り に 第 2ク ラ ッ チ 7と し て 、 図 3に 示 す ご と く 自 動 変 速 機 3内 に 既 存 す る 前 進 変 速
段 選 択 用 の 摩 擦 要 素 ま た は 後 退 変 速 段 選 択 用 の 摩 擦 要 素 を 流 用 す る よ う に し て も よ い 。
　 こ の 場 合 、 第 2ク ラ ッ チ 7が 前 記 し た モ ー ド 選 択 機 能 を 果 た す の に 加 え て 、 こ の 機 能 を 果
た す よ う 締 結 さ れ る 時 に 自 動 変 速 機 を 動 力 伝 達 状 態 に す る こ と と な り 、 専 用 の 第 2ク ラ ッ
チ が 不 要 で コ ス ト 上 大 い に 有 利 で あ る 。
【 ０ ０ ２ ８ 】
　 図 1～ 3に 示 す ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の パ ワ ー ト レ ー ン を 成 す エ ン ジ ン 1、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー
タ 5、 第 1ク ラ ッ チ 6、 お よ び 第 2ク ラ ッ チ 7は 、 図 4に 示 す よ う な シ ス テ ム に よ り 制 御 す る 。
　 な お 以 下 で は 、 パ ワ ー ト レ ー ン が 図 1に 示 す よ う な も の で あ る 場 合 に つ き 説 明 を 展 開 す
る も の と す る 。
【 ０ ０ ２ ９ 】
　 図 4の 制 御 シ ス テ ム は 、 パ ワ ー ト レ ー ン の 動 作 点 を 統 合 制 御 す る 統 合 コ ン ト ロ ー ラ 20を
具 え 、 パ ワ ー ト レ ー ン の 動 作 点 を 、 目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTeと 、 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ
ト ル ク tTm（ 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 回 転 数 tNmで も よ い ） と 、 第 1ク ラ ッ チ 6の 目 標 伝 達
ト ル ク 容 量 tTc1と 、 第 2ク ラ ッ チ 7の 目 標 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc2と で 規 定 す る 。
　 統 合 コ ン ト ロ ー ラ 20は 更 に 、 ブ レ ー キ ・ バ イ ・ ワ イ ヤ 式 （ 電 子 制 御 式 ） 液 圧 ブ レ ー キ 装
置 23に 対 し 、 本 発 明 の 目 的 を 達 成 す る の に 必 要 な 後 輪 （ 駆 動 輪 ） 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbr
お よ び 前 輪 （ 被 駆 動 輪 ） 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbfを 指 令 す る も の と す る 。
【 ０ ０ ３ ０ 】
　 こ こ で ブ レ ー キ ・ バ イ ・ ワ イ ヤ 式 （ 電 子 制 御 式 ） 液 圧 ブ レ ー キ 装 置 23は 、 ブ レ ー キ ペ ダ
ル に 応 動 し て 車 輪 の 制 動 を 司 る サ ー ビ ス ブ レ ー キ を 電 子 制 御 化 し た 周 知 の も の で 、
　 ブ レ ー キ ペ ダ ル 踏 力 に 応 じ た マ ス タ ー シ リ ン ダ 液 圧 を 発 生 す る マ ス タ ー シ リ ン ダ と 、 車
輪 ブ レ ー キ ユ ニ ッ ト を 成 す ホ イ ー ル シ リ ン ダ と の 間 を 電 子 制 御 系 の 故 障 時 は 連 通 さ せ て 通
常 の 液 圧 ブ レ ー キ 装 置 と 同 様 に 機 能 さ せ る が 、
　 当 該 故 障 時 以 外 の 正 常 時 は マ ス タ ー シ リ ン ダ と ホ イ ー ル シ リ ン ダ と の 間 を 遮 断 し て お き
、 ホ イ ー ル シ リ ン ダ 液 圧 を マ ス タ ー シ リ ン ダ 液 圧 検 出 値 に 基 づ き 電 子 制 御 し た り 、 必 要 に
応 じ て マ ス タ ー シ リ ン ダ 液 圧 検 出 値 と は 別 の 制 御 因 子 に 基 づ い て 電 子 制 御 可 能 な も の と す
る 。
【 ０ ０ ３ １ 】
　 従 っ て ブ レ ー キ ・ バ イ ・ ワ イ ヤ 式 （ 電 子 制 御 式 ） 液 圧 ブ レ ー キ 装 置 23は 、 後 輪 （ 駆 動 輪
） 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrお よ び 前 輪 （ 被 駆 動 輪 ） 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbfを 指 令 さ れ る
と 、 マ ス タ ー シ リ ン ダ 液 圧 検 出 値 と は 別 に 、 後 輪 （ 駆 動 輪 ） 2の ホ イ ー ル シ リ ン ダ に 目 標
自 動 ブ レ ー キ 力 tTbr対 応 の ホ イ ー ル シ リ ン ダ 液 圧 を 供 給 し 、 前 輪 （ 被 駆 動 輪 ） の ホ イ ー ル
シ リ ン ダ に 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbf対 応 の ホ イ ー ル シ リ ン ダ 液 圧 を 供 給 し て 、 後 輪 （ 駆 動
輪 ） 2が 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrを 発 生 す る と 共 に 前 輪 （ 被 駆 動 輪 ） が 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbfを
発 生 す る よ う な 自 動 ブ レ ー キ 作 用 を 行 わ せ る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ３ ２ 】
　 統 合 コ ン ト ロ ー ラ 20に は 、 上 記 パ ワ ー ト レ ー ン の 動 作 点 を 決 定 す る た め 、 お よ び 、 液 圧
ブ レ ー キ 装 置 23の 自 動 ブ レ ー キ 力 制 御 の た め に 、
　 エ ン ジ ン 回 転 数 Neを 検 出 す る エ ン ジ ン 回 転 セ ン サ 11か ら の 信 号 と 、
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　 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 回 転 数 Nmを 検 出 す る モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 回 転 セ ン サ 12か ら の 信 号
と 、
　 変 速 機 入 力 回 転 数 Niを 検 出 す る 入 力 回 転 セ ン サ 13か ら の 信 号 と 、
　 変 速 機 出 力 回 転 数 Noを 検 出 す る 出 力 回 転 セ ン サ 14か ら の 信 号 と 、
　 エ ン ジ ン 1の 要 求 負 荷 状 態 を 表 す ア ク セ ル ペ ダ ル 踏 み 込 み 量 （ ア ク セ ル 開 度 APO） を 検 出
す る ア ク セ ル 開 度 セ ン サ 15か ら の 信 号 と 、
　 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5用 の 電 力 を 蓄 電 し て お く バ ッ テ リ 9の 蓄 電 状 態 SOC（ 持 ち 出 し 可 能
電 力 ） を 検 出 す る 蓄 電 状 態 セ ン サ 16か ら の 信 号 と 、
　 マ ス タ ー シ リ ン ダ 液 圧 Pmを 検 出 す る マ ス タ ー シ リ ン ダ 液 圧 セ ン サ 24か ら の 信 号 と を 入 力
す る 。
【 ０ ０ ３ ３ 】
　 な お 、 上 記 し た セ ン サ の う ち 、 エ ン ジ ン 回 転 セ ン サ 11、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 回 転 セ ン
サ 12、 入 力 回 転 セ ン サ 13、 お よ び 出 力 回 転 セ ン サ 14は そ れ ぞ れ 、 図 1～ 3に 示 す よ う に 配 置
す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ３ ４ 】
　 統 合 コ ン ト ロ ー ラ 20は 、 上 記 入 力 情 報 の う ち ア ク セ ル 開 度 APO、 バ ッ テ リ 蓄 電 状 態 SOC、
お よ び 変 速 機 出 力 回 転 数 No（ 車 速 VSP） か ら 、 運 転 者 が 希 望 し て い る 車 両 の 駆 動 力 を 実 現
可 能 な 運 転 モ ー ド （ EVモ ー ド 、 HEVモ ー ド ） を 選 択 す る と 共 に 、 目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTe、
目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ ト ル ク tTm（ 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 回 転 数 tNmで も よ い ） 、 目
標 第 1ク ラ ッ チ 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1、 お よ び 目 標 第 2ク ラ ッ チ 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc2を そ れ ぞ
れ 演 算 す る 。
　 目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTeは エ ン ジ ン コ ン ト ロ ー ラ 21に 供 給 さ れ 、 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー
タ ト ル ク tTm（ 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 回 転 数 tNmで も よ い ） は モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ コ ン
ト ロ ー ラ 22に 供 給 さ れ る 。
【 ０ ０ ３ ５ 】
　 エ ン ジ ン コ ン ト ロ ー ラ 21は 、 エ ン ジ ン ト ル ク Teが 目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTeと な る よ う エ
ン ジ ン 1を 制 御 し 、
　 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ コ ン ト ロ ー ラ 22は モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5の ト ル ク Tm（ ま た は 回 転
数 Nm） が 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ ト ル ク tTm（ ま た は 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 回 転 数 tNm
） と な る よ う 、 バ ッ テ リ 9お よ び イ ン バ ー タ 10を 介 し て モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5を 制 御 す る
。
　 統 合 コ ン ト ロ ー ラ 20は 、 目 標 第 1ク ラ ッ チ 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1お よ び 目 標 第 2ク ラ ッ チ 伝
達 ト ル ク 容 量 tTc2に 対 応 し た ソ レ ノ イ ド 電 流 を 第 1ク ラ ッ チ 6お よ び 第 2ク ラ ッ チ 7の 締 結 制
御 ソ レ ノ イ ド （ 図 示 せ ず ） に 供 給 し 、 第 1ク ラ ッ チ 6の 伝 達 ト ル ク 容 量 Tc1が 目 標 伝 達 ト ル
ク 容 量 tTc1に 一 致 す る よ う 、 ま た 、 第 2ク ラ ッ チ 7の 伝 達 ト ル ク 容 量 Tc2が 目 標 第 2ク ラ ッ チ
伝 達 ト ル ク 容 量 tTc2に 一 致 す る よ う 、 第 1ク ラ ッ チ 6お よ び 第 2ク ラ ッ チ 7を 個 々 に 締 結 力 制
御 す る 。
【 ０ ０ ３ ６ 】
　 統 合 コ ン ト ロ ー ラ 20は 、 上 記 し た 運 転 モ ー ド （ EVモ ー ド 、 HEVモ ー ド ） の 選 択 、 そ し て
目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTe、 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ ト ル ク tTm（ 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ
回 転 数 tNmで も よ い ） 、 目 標 第 1ク ラ ッ チ 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1、 お よ び 目 標 第 2ク ラ ッ チ 伝
達 ト ル ク 容 量 tTc2の 演 算 、 並 び に 、 前 記 し た 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbr,tTbfの 演 算 を 、 図 5
に 示 す メ イ ン ル ー チ ン に よ り 実 行 す る 。
【 ０ ０ ３ ７ 】
　 先 ず ス テ ッ プ Ｓ 0に お い て 、 図 8に 例 示 し た 予 定 の 到 達 目 標 駆 動 力 マ ッ プ を 用 い て 、 ア ク
セ ル 開 度 APOお よ び 車 速 VSPか ら 、 定 常 的 な 到 達 目 標 駆 動 力 tFo0を 演 算 す る 。
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 1に お い て は 、 コ ー ス テ ィ ン グ (惰 性 )走 行 中 パ ワ ー ト レ ー ン に よ り 得 ら
れ て い る 制 動 力 が 変 化 し た の を 、 図 4の 液 圧 ブ レ ー キ 装 置 23に よ る 前 記 し た 自 動 ブ レ ー キ
に よ り 補 償 し て 本 発 明 の 目 的 を 達 成 す る た め の 後 輪 （ 駆 動 輪 ） 2の 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrお
よ び 前 輪 の 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbfを そ れ ぞ れ 演 算 す る 。
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【 ０ ０ ３ ８ 】
　 こ れ ら 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbr, tTbfの 演 算 に 当 た っ て は 、 図 6お よ び 図 7の 制 御 プ ロ グ ラ ム
を 実 行 し て 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbr, tTbfを 以 下 の よ う に 求 め る 。
　 図 6の ス テ ッ プ Ｓ 11に お い て は 、 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 に 車 輪 2の 駆 動 系 を 成 す パ
ワ ー ト レ ー ン が 発 生 し 得 る パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 tTbpを 、 図 7に 示 す 制 御 プ ロ グ
ラ ム に よ り 以 下 の ご と く に 演 算 す る 。
【 ０ ０ ３ ９ 】
　 図 7の ス テ ッ プ Ｓ 21に お い て は 、 バ ッ テ リ 蓄 電 状 態 SOCか ら 判 る バ ッ テ リ 出 力 可 能 電 力 を
モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 回 転 数 Nmで 除 算 し た 値 に モ ー タ 効 率 を 掛 け て モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5
の バ ッ テ リ 出 力 可 能 ト ル ク を 求 め る 。
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 22に お い て は 、 図 9に 例 示 し た 予 定 の マ ッ プ を 基 に 変 速 機 入 力 回 転 数 Ni
お よ び 選 択 変 速 段 か ら 自 動 変 速 機 3の 効 率 を 検 索 し て 求 め る 。
【 ０ ０ ４ ０ 】
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 23に お い て は 、 自 動 変 速 機 3の 現 在 の 選 択 変 速 段 の も と で モ ー タ /ジ ェ ネ
レ ー タ 5が 発 生 し 得 る 現 在 変 速 段 モ ー タ 制 動 力 を 以 下 に よ り 、 つ ま り 、 ス テ ッ プ Ｓ 21で 求
め た モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5の バ ッ テ リ 出 力 可 能 ト ル ク と 、 現 在 の 選 択 変 速 段 に 対 応 し た ギ
ヤ 比 と 、 デ ィ フ ァ レ ン シ ャ ル ギ ヤ 装 置 8の ギ ヤ 比 と の 乗 算 値 を 、 駆 動 輪 2の タ イ ヤ 動 半 径 お
よ び 自 動 変 速 機 3の 効 率 （ ス テ ッ プ Ｓ 22） で 順 次 除 算 す る こ と に よ り 求 め る 。
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 24に お い て は 、 自 動 変 速 機 3の 変 速 中 で あ れ ば 変 速 後 の 変 速 段 の も と で
モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5が 発 生 し 得 る 次 変 速 段 モ ー タ 制 動 力 を 以 下 に よ り 、 つ ま り 、 ス テ ッ
プ Ｓ 21で 求 め た モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5の バ ッ テ リ 出 力 可 能 ト ル ク と 、 変 速 後 変 速 段 に 対 応
し た ギ ヤ 比 と 、 デ ィ フ ァ レ ン シ ャ ル ギ ヤ 装 置 8の ギ ヤ 比 と の 乗 算 値 を 、 駆 動 輪 2の タ イ ヤ 動
半 径 お よ び 自 動 変 速 機 3の 効 率 （ ス テ ッ プ Ｓ 22） で 順 次 除 算 す る こ と に よ り 求 め る 。
【 ０ ０ ４ １ 】
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 25に お い て は 、 自 動 変 速 機 3の 現 在 の 選 択 変 速 段 の も と エ ン ジ ン 1を 燃 料
供 給 停 止 状 態 で ク ラ ン キ ン グ さ せ た 時 に 得 ら れ る 現 在 変 速 段 エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 を 以 下 に
よ り 、 つ ま り 、 図 10に 例 示 す る マ ッ プ を 基 に エ ン ジ ン 回 転 数 Neか ら 求 め た エ ン ジ ン フ リ ク
シ ョ ン ト ル ク と 、 現 在 の 選 択 変 速 段 に 対 応 し た ギ ヤ 比 と 、 デ ィ フ ァ レ ン シ ャ ル ギ ヤ 装 置 8
の ギ ヤ 比 と の 乗 算 値 を 、 駆 動 輪 2の タ イ ヤ 動 半 径 お よ び 自 動 変 速 機 3の 効 率 （ ス テ ッ プ Ｓ 22
） で 順 次 除 算 す る こ と に よ り 求 め る 。
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 26に お い て は 、 自 動 変 速 機 3の 変 速 中 で あ れ ば 変 速 後 の 変 速 段 の も と エ
ン ジ ン 1を 燃 料 供 給 停 止 状 態 で ク ラ ン キ ン グ さ せ た 時 に 得 ら れ る 次 変 速 段 エ ン ジ ン ブ レ ー
キ 力 を 以 下 に よ り 、 つ ま り 、 図 10に 例 示 す る マ ッ プ を 基 に エ ン ジ ン 回 転 数 Neか ら 求 め た エ
ン ジ ン フ リ ク シ ョ ン ト ル ク と 、 変 速 後 選 択 変 速 段 に 対 応 し た ギ ヤ 比 と 、 デ ィ フ ァ レ ン シ ャ
ル ギ ヤ 装 置 8の ギ ヤ 比 と の 乗 算 値 を 、 駆 動 輪 2の タ イ ヤ 動 半 径 お よ び 自 動 変 速 機 3の 効 率 （
ス テ ッ プ Ｓ 22） で 順 次 除 算 す る こ と に よ り 求 め る 。
【 ０ ０ ４ ２ 】
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 27に お い て は 、 自 動 変 速 機 3の 現 在 の 選 択 変 速 段 の も と 第 1ク ラ ッ チ 6が
エ ン ジ ン 1を ク ラ ン キ ン グ さ せ て 発 生 可 能 な 現 在 変 速 段 第 1ク ラ ッ チ 締 結 制 動 力 を 以 下 に よ
り 、 つ ま り 、 第 1ク ラ ッ チ 6の 目 標 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1と 、 現 在 の 選 択 変 速 段 に 対 応 し た ギ
ヤ 比 と 、 デ ィ フ ァ レ ン シ ャ ル ギ ヤ 装 置 8の ギ ヤ 比 と の 乗 算 値 を 、 駆 動 輪 2の タ イ ヤ 動 半 径 お
よ び 自 動 変 速 機 3の 効 率 （ ス テ ッ プ Ｓ 22） で 順 次 除 算 す る こ と に よ り 求 め る 。
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 28に お い て は 、 自 動 変 速 機 3の 変 速 中 で あ れ ば 変 速 後 の 変 速 段 の も と 第 1
ク ラ ッ チ 6が エ ン ジ ン 1を ク ラ ン キ ン グ さ せ て 発 生 可 能 な 次 変 速 段 第 1ク ラ ッ チ 締 結 制 動 力
を 以 下 に よ り 、 つ ま り 、 第 1ク ラ ッ チ 6の 目 標 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1と 、 変 速 後 選 択 変 速 段 に
対 応 し た ギ ヤ 比 と 、 デ ィ フ ァ レ ン シ ャ ル ギ ヤ 装 置 8の ギ ヤ 比 と の 乗 算 値 を 、 駆 動 輪 2の タ イ
ヤ 動 半 径 お よ び 自 動 変 速 機 3の 効 率 （ ス テ ッ プ Ｓ 22） で 順 次 除 算 す る こ と に よ り 求 め る 。
【 ０ ０ ４ ３ 】
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 29に お い て は 、 第 2ク ラ ッ チ 7が 解 放 状 態 か 否 か を チ ェ ッ ク す る 。
　 こ こ で 第 2ク ラ ッ チ の 解 放 状 態 を チ ェ ッ ク す る 理 由 は 、 以 下 の た め で あ る 。
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　 つ ま り 、 EVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 中 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5に よ る 回 生 制 動 が バ
ッ テ リ 蓄 電 状 態 SOCの 関 係 か ら 禁 止 さ れ て HEVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 に 移 行 す る 際
は 、 EV→ HEVモ ー ド 切 り 替 え 時 に お け る エ ン ジ ン 1の ク ラ ン キ ン グ 開 始 に 伴 っ た ト ル ク 変 動
が 駆 動 輪 2に 伝 わ る の を 回 避 す る た め 第 2ク ラ ッ チ 7を 一 旦 解 放 さ せ 、 第 1ク ラ ッ チ 6の 締 結
お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5の 駆 動 に よ り 燃 料 供 給 停 止 状 態 の エ ン ジ ン 1を ク ラ ン キ ン グ
さ せ 、 第 2ク ラ ッ チ 7の 前 後 回 転 差 が 0と な っ た 時 に 第 2ク ラ ッ チ 7を 再 締 結 す る こ と で 得 ら
れ る エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 に よ り 目 標 制 動 力 を 実 現 す る が 、
　 本 実 施 例 で は 、 第 2ク ラ ッ チ 7の 上 記 一 時 的 な 解 放 に よ り 制 動 力 が 0に な る の を 補 償 し て
制 動 力 を 目 標 値 に 維 持 す る こ と を も 目 的 と す る か ら 、 ス テ ッ プ Ｓ 29に お い て 第 2ク ラ ッ チ 7
が 解 放 状 態 か 否 か を チ ェ ッ ク す る 。
　 そ し て 、 ス テ ッ プ Ｓ 29で 第 2ク ラ ッ チ 7が 解 放 状 態 で あ る と 判 定 す る 場 合 、 ス テ ッ プ Ｓ 30
に お い て 、 第 2ク ラ ッ チ 7の 解 放 が パ ワ ー ト レ ー ン に よ る 制 動 力 を 0に す る こ と か ら 、 パ ワ
ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpを 0に 代 入 す る 。
【 ０ ０ ４ ４ 】
　 ス テ ッ プ Ｓ 29で 第 2ク ラ ッ チ 7が 締 結 状 態 で あ る と 判 定 す る 場 合 は 制 御 を ス テ ッ プ Ｓ 31に
進 め 、 こ こ で 自 動 変 速 機 3が 変 速 中 か 否 か を チ ェ ッ ク し 、 変 速 中 で な け れ ば ス テ ッ プ Ｓ 32
に お い て 、 ま た 、 変 速 中 で あ れ ば ス テ ッ プ Ｓ 33に お い て 、 第 1ク ラ ッ チ 6が ス リ ッ プ 中 か 締
結 状 態 か を 判 定 す る 。
【 ０ ０ ４ ５ 】
　 ス テ ッ プ Ｓ 31で 非 変 速 中 と 判 定 し 、 ス テ ッ プ Ｓ 32で 第 1ク ラ ッ チ 6が 締 結 状 態 と 判 定 す る
場 合 は 、 ス テ ッ プ Ｓ 34に お い て 、 パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpを 現 在 変 速 段 モ ー タ
制 動 力 （ ス テ ッ プ Ｓ 23） と 現 在 変 速 段 エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 （ ス テ ッ プ Ｓ 25） と の 和 値 と す
る 。
　 ス テ ッ プ Ｓ 31で 非 変 速 中 と 判 定 し 、 ス テ ッ プ Ｓ 32で 第 1ク ラ ッ チ 6が ス リ ッ プ 状 態 と 判 定
す る 場 合 は 、 ス テ ッ プ Ｓ 35に お い て 、 パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpを 現 在 変 速 段 モ
ー タ 制 動 力 （ ス テ ッ プ Ｓ 23） と 現 在 変 速 段 第 1ク ラ ッ チ 締 結 制 動 力 （ ス テ ッ プ Ｓ 27） と の
和 値 と す る 。
【 ０ ０ ４ ６ 】
　 ス テ ッ プ Ｓ 31で 変 速 中 と 判 定 し 、 ス テ ッ プ Ｓ 33で 第 1ク ラ ッ チ 6が 締 結 状 態 と 判 定 す る 場
合 は 、 ス テ ッ プ Ｓ 36に お い て 、 パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpを 次 変 速 段 モ ー タ 制 動
力 （ ス テ ッ プ Ｓ 24） と 次 変 速 段 エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 （ ス テ ッ プ Ｓ 26） と の 和 値 と す る 。
　 ス テ ッ プ Ｓ 31で 変 速 中 と 判 定 し 、 ス テ ッ プ Ｓ 33で 第 1ク ラ ッ チ 6が ス リ ッ プ 状 態 と 判 定 す
る 場 合 は 、 ス テ ッ プ Ｓ 37に お い て 、 パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpを 次 変 速 段 モ ー タ
制 動 力 （ ス テ ッ プ Ｓ 24） と 次 変 速 段 第 1ク ラ ッ チ 締 結 制 動 力 （ ス テ ッ プ Ｓ 28） と の 和 値 と
す る 。
【 ０ ０ ４ ７ 】
　 以 上 の よ う に し て パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpを 求 め た 後 の 図 6に お け る ス テ ッ プ
Ｓ 12お よ び ス テ ッ プ Ｓ 13で は 、 図 11に 例 示 す る マ ッ プ を 基 に マ ス タ ー シ リ ン ダ 液 圧 Pmか ら
、 運 転 者 が 要 求 す る 車 両 の 要 求 制 動 力 Tbwお よ び 駆 動 輪 目 標 制 動 力 Tbrを 検 索 に よ り 求 め る
。
　 こ こ で 駆 動 輪 目 標 制 動 力 Tbrは 、 車 両 要 求 制 動 力 Tbwと の 関 連 に お い て 、 例 え ば 理 想 的 な
（ 前 後 輪 が 同 時 に ロ ッ ク す る よ う な ） 前 後 輪 制 動 力 配 分 を 実 現 す る 後 輪 制 動 力 目 標 値 と す
る 。
【 ０ ０ ４ ８ 】
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 14に お い て は 、 図 5の ス テ ッ プ Ｓ 0に お い て 前 記 の ご と く に 求 め た 目 標 駆
動 力 tTFo0（ 負 値 が 制 動 力 ） と 、 ス テ ッ プ Ｓ 11で 求 め た パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbp
の 極 性 反 転 値 （ Tbpを 正 値 と し て 求 め た た め 、 極 性 の 整 合 を 図 る た め 極 性 反 転 さ せ る ） と
を 比 較 し 、 tTFo0>－ Tbpで あ る か 否 か を 、 つ ま り 、 パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpで は
目 標 制 動 力 tTFo0に 対 し て 制 動 力 不 足 に な る か 否 か を チ ェ ッ ク す る 。
【 ０ ０ ４ ９ 】
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　 ス テ ッ プ Ｓ 14で パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpに よ り 目 標 制 動 力 tTFo0を 発 生 さ せ 得
る と 判 定 す る 場 合 は 、 自 動 ブ レ ー キ に よ る 制 動 力 補 償 が 不 要 で あ る か ら ス テ ッ プ Ｓ 15に お
い て 、 駆 動 輪 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrに 0を 代 入 し 、
　 ス テ ッ プ Ｓ 14で パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpに よ り 目 標 制 動 力 tTFo0を 発 生 さ せ 得
な い と 判 定 す る 場 合 は 、 自 動 ブ レ ー キ に よ る 制 動 力 補 償 が 必 要 で あ る か ら ス テ ッ プ Ｓ 16に
お い て 、 駆 動 輪 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrに 駆 動 輪 目 標 制 動 力 Tbr（ ス テ ッ プ Ｓ 13） と 、 パ
ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpと の 差 分 （ 制 動 力 不 足 分 ） を 代 入 す る 。
【 ０ ０ ５ ０ 】
　 以 上 の よ う に し て 駆 動 輪 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrを 定 め た 後 は ス テ ッ プ Ｓ 17に お い て 、
車 両 要 求 制 動 力 Tbw（ ス テ ッ プ Ｓ 12） か ら 駆 動 輪 目 標 制 動 力 Tbrを 差 し 引 い て 求 め た 差 値 を
被 駆 動 輪 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbfに 代 入 す る 。
　 そ し て 、 こ れ ら 駆 動 輪 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrお よ び 被 駆 動 輪 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbf
を そ れ ぞ れ 、 図 5の ス テ ッ プ Ｓ 9に お い て 、 図 4の ブ レ ー キ ・ バ イ ・ ワ イ ヤ 式 液 圧 ブ レ ー キ
装 置 23に 指 令 し 、 こ の 液 圧 ブ レ ー キ 装 置 23は 後 輪 （ 駆 動 輪 ） 2に 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrが 発
生 す る よ う な ホ イ ー ル シ リ ン ダ 液 圧 を 供 給 し 、 前 輪 （ 図 示 せ ず ） に 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbfが
発 生 す る よ う な ホ イ ー ル シ リ ン ダ 液 圧 を 供 給 す る 。
【 ０ ０ ５ １ 】
　 か か る 自 動 ブ レ ー キ 力 制 御 に 引 き 続 き 図 5の 次 の ス テ ッ プ Ｓ 2に お い て は 、 予 定 の 変 速 マ
ッ プ を も と に ア ク セ ル 開 度 APOお よ び 車 速 VSPか ら 目 標 変 速 段 SHIFTを 決 定 し 、 こ れ を ス テ
ッ プ Ｓ 9で 自 動 変 速 機 3の 変 速 制 御 部 （ 図 示 せ ず ） へ 指 令 し て 自 動 変 速 機 3を 目 標 変 速 段 SHI
FTへ と 変 速 さ せ る 。
【 ０ ０ ５ ２ 】
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 3に お い て は 、 予 定 の 目 標 運 転 モ ー ド 領 域 マ ッ プ を 用 い て 、 ア ク セ ル 開
度 APOお よ び 車 速 VSPか ら 目 標 と す る 運 転 モ ー ド （ EVモ ー ド 、 HEVモ ー ド ） を 決 定 す る 。
　 目 標 運 転 モ ー ド と し て 通 常 、 高 負 荷 （ 大 ア ク セ ル 開 度 ） ・ 高 車 速 時 は HEVモ ー ド を あ て
が い 、 低 負 荷 ・ 低 車 速 時 は EVモ ー ド を あ て が う よ う に 上 記 の 目 標 運 転 モ ー ド 領 域 マ ッ プ を
定 め る の が 普 通 で あ る 。
【 ０ ０ ５ ３ 】
　 次 の ス テ ッ プ Ｓ 4に お い て は 、 現 在 の 運 転 モ ー ド と 上 記 目 標 運 転 モ ー ド と の 対 比 に よ り
、 運 転 モ ー ド 遷 移 演 算 を 以 下 の ご と く に 行 う 。
　 現 在 の 運 転 モ ー ド と 目 標 運 転 モ ー ド と が 一 致 し て い れ ば 、 現 在 の 運 転 モ ー ド EVモ ー ド ま
た は HEVモ ー ド を 保 持 す る よ う 指 令 し 、
　 現 在 の 運 転 モ ー ド が EVモ ー ド で 、 目 標 運 転 モ ー ド が HEVモ ー ド で あ れ ば 、 EVモ ー ド か ら H
EVモ ー ド へ の モ ー ド 切 り 換 え を 指 令 し 、
　 現 在 の 運 転 モ ー ド が HEVモ ー ド で 、 目 標 運 転 モ ー ド が EVモ ー ド で あ れ ば 、 HEVモ ー ド か ら
EVモ ー ド へ の モ ー ド 切 り 換 え を 指 令 す る 。
　 そ し て 、 こ れ ら の 指 令 を ス テ ッ プ Ｓ 9で 出 力 す る こ と に よ り 、 指 令 通 り に モ ー ド 保 持 や
、 モ ー ド 切 り 換 え を 行 わ せ る 。
【 ０ ０ ５ ４ 】
　 ス テ ッ プ S5に お い て は 、 現 在 の 駆 動 力 か ら 、 ス テ ッ プ Ｓ 1で 求 め た 到 達 目 標 駆 動 力 tFo0
へ 、 所 定 の 味 付 け を も っ た 応 答 で 移 行 す る の に 必 要 な 時 々 刻 々 の 過 渡 目 標 駆 動 力 tFoを 演
算 す る 。
　 こ の 演 算 に 当 た っ て は 例 え ば 、 到 達 目 標 駆 動 力 tFo0を 所 定 時 定 数 の ロ ー パ ス フ ィ ル タ に
通 過 さ せ て 得 ら れ る 出 力 を 過 渡 目 標 駆 動 力 tFoと す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ５ ５ 】
　 ス テ ッ プ S6に お い て は 、 目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTeを 以 下 の よ う に 決 定 す る 。
　 HEVモ ー ド で あ る 場 合 、 先 ず 、 ス テ ッ プ Ｓ 5で 求 め た 過 渡 目 標 駆 動 力 tFoを 得 る の に 必 要
な 自 動 変 速 機 3の 目 標 入 力 ト ル ク tTiを 次 式 の 演 算 に よ り 求 め る 。
　 　 　 　 　 tTi=tFo× Rt／ if／ iG　 ・ ・ ・ （ 1）
　 こ こ で 、 Rtは 駆 動 輪 2の タ イ ヤ 有 効 半 径 、 ifは フ ァ イ ナ ル ギ ヤ 比 、 iGは 現 在 の 選 択 変 速
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段 に よ り 決 ま る 自 動 変 速 機 3の ギ ヤ 比 で あ る 。
　 次 い で 、 こ の 目 標 入 力 ト ル ク tTiと 、 自 動 変 速 機 3の 入 力 回 転 数 Niと 、 エ ン ジ ン 回 転 数 Ne
と 、 バ ッ テ リ 蓄 電 状 態 SOC（ 持 ち 出 し 可 能 電 力 ） に 応 じ た 目 標 放 電 電 力 tPと か ら 、 次 式 を
用 い て HEVモ ー ド 用 の 目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTeを 演 算 す る 。
　 　 　 　 　 　 　 　 tTe＝ （ tTi×  Ni－ tP） ／ Ne　 ・ ・ ・ （ 2）
【 ０ ０ ５ ６ 】
　 EVモ ー ド か ら HEVモ ー ド へ モ ー ド 切 り 換 え す る 場 合 は 、 当 該 モ ー ド 切 り 替 え に 際 し て 必
要 な エ ン ジ ン 始 動 の た め に エ ン ジ ン 始 動 用 の 目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTeを 求 め 、
　 HEVモ ー ド か ら EVモ ー ド へ 運 転 モ ー ド を 切 り 換 え る 場 合 は 、 EVモ ー ド で エ ン ジ ン ト ル ク
が 不 要 に な る こ と か ら 、 EVモ ー ド 移 行 時 用 の 目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTeに 0を 代 入 す る 。
　 な お 、 EVモ ー ド を 保 つ 場 合 も 、 EVモ ー ド で エ ン ジ ン ト ル ク が 不 要 で あ る こ と か ら 、 EVモ
ー ド 用 の 目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTeに 0を 代 入 す る 。
【 ０ ０ ５ ７ 】
　 以 上 の よ う に し て 決 定 し た 目 標 エ ン ジ ン ト ル ク tTeは 図 5の ス テ ッ プ Ｓ 9に お い て 、 図 4の
エ ン ジ ン コ ン ト ロ ー ラ 21に 指 令 し 、 エ ン ジ ン コ ン ト ロ ー ラ 21は エ ン ジ ン 1を 目 標 エ ン ジ ン
ト ル ク tTeが 実 現 さ れ る よ う 制 御 す る 。
【 ０ ０ ５ ８ 】
　 図 5の ス テ ッ プ Ｓ 7に お い て は 、 第 1ク ラ ッ チ 6お よ び 第 2ク ラ ッ チ 7の 目 標 伝 達 ト ル ク 容 量
tTc1,tTc2を 決 定 す る 。
　 HEVモ ー ド で あ る 場 合 は 、 第 1ク ラ ッ チ 6お よ び 第 2ク ラ ッ チ 7の 目 標 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1,
tTc2を HEVモ ー ド 用 の 目 標 値 に 設 定 し 、
　 EVモ ー ド か ら HEVモ ー ド へ モ ー ド 切 り 換 え す る 場 合 は 、 当 該 モ ー ド 切 り 替 え に 際 し て 必
要 な エ ン ジ ン 始 動 用 に 目 標 第 1ク ラ ッ チ 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1お よ び 目 標 第 2ク ラ ッ チ 伝 達 ト
ル ク 容 量 tTc2を 演 算 し 、
　 HEVモ ー ド か ら EVモ ー ド へ 運 転 モ ー ド を 切 り 換 え る 場 合 は 、 ス テ ッ プ Ｓ 36に お い て 、 第 1
ク ラ ッ チ 6お よ び 第 2ク ラ ッ チ 7の 目 標 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1,tTc2を EVモ ー ド へ の 移 行 時 用 の
目 標 値 に 設 定 し 、
　 EVモ ー ド で あ る 場 合 は 、 第 1ク ラ ッ チ 6お よ び 第 2ク ラ ッ チ 7の 目 標 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1,t
Tc2を EVモ ー ド 用 の 目 標 値 に 設 定 す る 。
　 し か し 、 第 1ク ラ ッ チ 6お よ び 第 2ク ラ ッ チ 7の 目 標 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1,tTc2は 本 発 明 の
要 旨 と 関 係 な い た め 、 そ の 詳 細 な 説 明 を 省 略 す る 。
　 こ れ ら 目 標 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1,tTc2を 図 5の ス テ ッ プ Ｓ 9に お い て 、 図 4に 示 す ご と く 第
1ク ラ ッ チ 6お よ び 第 2ク ラ ッ チ 7に 指 令 す る こ と で 、 こ れ ら ク ラ ッ チ 6， 7を そ れ ぞ れ 、 目 標
第 1ク ラ ッ チ 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1お よ び 目 標 第 2ク ラ ッ チ 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc2が 実 現 さ れ る
よ う 締 結 制 御 す る 。
【 ０ ０ ５ ９ 】
　 上 記 し た ご と く に 目 標 第 1お よ び 第 2ク ラ ッ チ 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1,tTc2を 定 め た 後 の 図 5
の ス テ ッ プ Ｓ 8に お い て は 、 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ ト ル ク tTmを 求 め る 。
　 HEVモ ー ド で あ る 場 合 は 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5の 目 標 ト ル ク tTmを HEVモ ー ド 用 の 目 標
値 （ 発 明 と 関 係 な い た め 詳 細 な 説 明 を 省 略 す る ） に 設 定 し 、
　 EVモ ー ド か ら HEVモ ー ド へ モ ー ド 切 り 換 え す る 場 合 は 、 当 該 モ ー ド 切 り 替 え に 際 し て 必
要 な エ ン ジ ン 始 動 用 に 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ ト ル ク tTmを 演 算 し （ 発 明 と 関 係 な い た め
詳 細 な 説 明 を 省 略 す る ） 、
　 HEVモ ー ド か ら EVモ ー ド へ 運 転 モ ー ド を 切 り 換 え る 場 合 、 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ ト ル
ク tTmを EVモ ー ド へ の 移 行 時 用 の 目 標 値 （ 発 明 と 関 係 な い た め 詳 細 な 説 明 を 省 略 す る ） に
設 定 し 、
　 EVモ ー ド で あ る 場 合 、 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ ト ル ク tTmを EVモ ー ド 用 の 目 標 値 （ 発 明
と 関 係 な い た め 詳 細 な 説 明 を 省 略 す る ） に 設 定 す る 。
　 こ の よ う に 設 定 し た 目 標 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ ト ル ク tTmを 図 5の ス テ ッ プ Ｓ 9に お い て 、
図 4に 示 す ご と く モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ コ ン ト ロ ー ラ 22に 指 令 す る こ と で 、 こ れ ら モ ー タ /
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ジ ェ ネ レ ー タ 5を 目 標 ト ル ク tTmが 実 現 さ れ る よ う 駆 動 制 御 す る 。
【 ０ ０ ６ ０ 】
　 上 記 し た 実 施 例 に よ れ ば 、 ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 時 に パ ワ ー ト レ ー ン
出 力 可 能 制 動 力 Tbpで は 目 標 制 動 力 tFo0を 実 現 し 得 な い 場 合 （ 図 6の ス テ ッ プ Ｓ 14） 、 そ の
不 足 分 を 図 6の ス テ ッ プ Ｓ 16に お い て 決 定 し た 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrに よ り 補 償 し て
車 両 の 目 標 制 動 力 tFo0を 維 持 す る よ う 構 成 し た た め 、 以 下 の 作 用 効 果 が 得 ら れ る 。
【 ０ ０ ６ １ 】
　 図 12は 、 EVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 （ ア ク セ ル 開 度 APO＝ 0、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー
タ ト ル ク Tm<0） 中 、 瞬 時 t1に バ ッ テ リ 蓄 電 量 が 飽 和 し て モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5に よ る 回 生
制 動 が （ モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ ト ル ク Tm＝ 0で 示 す よ う に ） 禁 止 さ れ 、 こ れ に 代 わ り エ ン ジ
ン ブ レ ー キ 力 を 利 用 す る た め HEVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 に 移 行 さ せ る に 際 し 、 第 1
ク ラ ッ チ 6の 締 結 （ ト ル ク 容 量 tTc1>0） に よ り 燃 料 供 給 停 止 状 態 の エ ン ジ ン を ク ラ ン キ ン
グ （ エ ン ジ ン 回 転 数 Ne>0、 エ ン ジ ン ト ル ク Te<0） さ せ 始 め た 時 の エ ン ジ ン ト ル ク 変 動 に 伴
う 不 快 な 制 動 力 変 化 が 駆 動 輪 2に 伝 わ る の を 回 避 す る た め 、 当 初 第 2ク ラ ッ チ 7を ト ル ク 容
量 tTc2＝ 0に 示 す よ う に 解 放 さ せ る 場 合 の 動 作 タ イ ム チ ャ ー ト で あ る 。
【 ０ ０ ６ ２ 】
　 か よ う に 、 瞬 時 t1直 後 の 当 初 第 2ク ラ ッ チ 7を 解 放 さ せ て い る （ ト ル ク 容 量 tTc2＝ 0） に
し て い る 間 、 駆 動 輪 2が エ ン ジ ン 1お よ び モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5の 双 方 か ら 切 り 離 さ れ る こ
と か ら 、 本 来 な ら エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 が 二 点 鎖 線 で 示 す よ う に 発 生 す る の に 実 線 で 示 す ご
と く 0に な り 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5に よ る モ ー タ 制 動 力 も 上 記 の 回 生 制 動 禁 止 に よ り 0に
さ れ て い る こ と も あ っ て 、 両 者 の 和 値 で あ る パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpが 0と な る
。
　 従 っ て 、 第 2ク ラ ッ チ 7の 解 放 中 パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpが 駆 動 輪 目 標 制 動 力 T
brに 対 し 丸 ご と 不 足 し 、 車 両 が 一 時 的 に 突 き 出 す よ う な （ 空 走 す る よ う な ） 違 和 感 の あ る
コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 に な る 。
　 と こ ろ で 本 実 施 例 に お い て は 、 瞬 時 t1か ら 第 2ク ラ ッ チ 7の 解 放 中 、 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ
力 tTbrを 図 示 の ご と く 上 昇 さ せ て 、 駆 動 輪 目 標 制 動 力 Tbrに 対 す る パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可
能 制 動 力 Tbpの 不 足 分 を 補 償 す る た め 、 車 両 の 目 標 制 動 力 tFo0が 維 持 さ れ る こ と と な り 、
車 両 が 一 時 的 に 突 き 出 す よ う な （ 空 走 す る よ う な ） 違 和 感 の あ る コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 に な
る の を 防 止 す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ６ ３ 】
　 し か も 、 上 記 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 を 高 応 答 な 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrに よ り 行 う た め
、 第 2ク ラ ッ チ 7の 解 放 に 伴 い パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpが 消 失 し た 時 に 確 実 に 駆
動 輪 制 動 力 の 補 償 を 行 い 得 る と 共 に 、 こ れ か ら ず れ た タ イ ミ ン グ で 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 が
な さ れ て 、 制 動 力 が 目 標 か ら ず れ し て し ま う と い う 懸 念 を 回 避 す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ６ ４ 】
　 な お 本 実 施 例 に よ る 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 は 、 上 記 と 同 じ EVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走
行 か ら HEVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 へ の 移 行 に 際 し 、 第 2ク ラ ッ チ 7を 締 結 し た ま ま
第 1ク ラ ッ チ 6を 締 結 さ せ て エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 に よ り 回 生 制 動 ト ル ク の 不 足 分 を 補 う 場 合
の 、 ク ラ ン キ ン グ 中 に お け る エ ン ジ ン ト ル ク に 起 因 し た 制 動 力 変 化 に 対 し て も 、 こ れ を 、
上 記 し た と 同 様 な 作 用 効 果 の も と 有 効 に 補 償 す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ６ ５ 】
　 図 13に つ き 付 言 す る に 、 こ の 図 は 、 EVモ ー ド で ブ レ ー キ ペ ダ ル を 踏 み 込 み な が ら （ 液 圧
ブ レ ー キ 装 置 23を 作 動 さ せ な が ら ） の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 （ ア ク セ ル 開 度 APO＝ 0、 モ ー タ
/ジ ェ ネ レ ー タ ト ル ク Tm<0） 中 、 瞬 時 t1に 液 圧 ブ レ ー キ 装 置 の ベ ー パ ー ロ ッ ク 防 止 用 に エ
ン ジ ン ブ レ ー キ 要 求 が 発 生 し た た め HEVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 に 移 行 さ せ る 時 の
動 作 タ イ ム チ ャ ー ト で あ る 。
【 ０ ０ ６ ６ 】
　 こ の 場 合 、 第 2ク ラ ッ チ 7を 瞬 時 t1以 後 も ト ル ク 容 量 tTc2>0に よ り 示 す ご と く 締 結 さ せ た
ま ま 第 1ク ラ ッ チ 6を ト ル ク 容 量 tTc1の 立 ち 上 が り に よ り 締 結 進 行 さ せ て 、 エ ン ジ ン ブ レ ー
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キ 力 に よ り 回 生 制 動 ト ル ク の 不 足 分 を 補 う が 、 ク ラ ン キ ン グ 中 に お け る エ ン ジ ン ト ル ク に
起 因 し て 制 動 力 が 瞬 時 t1以 後 変 化 し 、 目 標 制 動 力 に 対 し て 過 不 足 を 生 ず る こ と が あ る 。
　 本 実 施 例 に よ る 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 は 、 瞬 時 t1以 後 、 前 記 し た 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrの 制
御 に よ り 液 圧 ブ レ ー キ 装 置 の 制 動 力 を 、 こ れ と 、 エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 と 、 モ ー タ 制 動 力 と
の 和 値 が 駆 動 輪 目 標 制 動 力 Tbrに 一 致 す る よ う 図 示 の ご と く 加 減 し て 制 動 力 の 上 記 過 不 足
を 解 消 し 、 目 標 制 動 力 を 維 持 す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ６ ７ 】
　 し か も 、 上 記 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 を 高 応 答 な 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrに よ り 行 う た め
、 制 動 力 の 上 記 過 不 足 が 発 生 し た 時 に 確 実 に 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 を 行 い 得 る と 共 に 、 こ れ
か ら ず れ た タ イ ミ ン グ で 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 が な さ れ て 、 制 動 力 が 目 標 か ら ず れ し て し ま
う と い う 懸 念 を 回 避 す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ６ ８ 】
　 ま た 本 発 明 に よ る 駆 動 輪 制 動 力 の 補 償 は 、 EVモ ー ド で の コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 中 バ ッ テ リ
蓄 電 量 が 徐 々 に 多 く な っ て モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5に よ る 回 生 制 動 を 漸 減 さ せ る よ う 制 限 す
る 場 合 の 駆 動 輪 制 動 力 変 化 （ 低 下 ） に 対 し て も 、 こ れ を 有 効 に 補 償 す る こ と が で き る 。
　 図 14に つ き 付 言 す る に 、 こ の 図 は 、 第 1ク ラ ッ チ 6を ト ル ク 容 量 tTc1＝ 0に よ り 解 放 し 、
第 2ク ラ ッ チ 7を ト ル ク 容 量 tTc2>0に よ り 締 結 し た EVモ ー ド で 、 ア ク セ ル 開 度 APO＝ 0に し た
コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 中 、 瞬 時 t1に モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5に よ る 回 生 制 動 を 制 限 す る 指 令 が
発 せ ら れ 、 瞬 時 t2に 回 生 制 動 の 制 限 を 終 了 す る 指 令 が 発 せ ら れ た 場 合 の 動 作 タ イ ム チ ャ ー
ト で あ る 。
【 ０ ０ ６ ９ 】
　 瞬 時 t1～ t2間 に 上 記 の 指 令 に 呼 応 し て モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5の ト ル ク Tm<0が 図 示 の ご と
く に 徐 々 に 変 化 さ れ 、 こ れ に よ り モ ー タ 制 動 力 が 図 示 の ご と く に 徐 々 に 低 下 さ れ る 間 、 こ
の 低 下 分 を 補 う よ う 駆 動 輪 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrが 図 示 の ご と く に 漸 増 さ れ 、 駆 動 輪 制 動 力
を 駆 動 輪 目 標 制 動 力 Tbrに 保 っ て 車 両 の 目 標 制 動 力 を 維 持 す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ７ ０ 】
　 し か も 、 こ の 補 償 を 自 動 ブ レ ー キ 力 tTbrに よ り 行 う た め 、 エ ン ジ ン ブ レ ー キ 力 を 用 い る
場 合 の よ う に EVモ ー ド か ら HEVモ ー ド へ の 切 り 替 え が 必 要 で な く 、 未 だ EVモ ー ド を 継 続 し
た 方 が 良 い 運 転 状 況 の 場 合 に お い て 、 当 該 モ ー ド を 要 求 通 り 維 持 し た ま ま 駆 動 輪 制 動 力 の
変 化 （ 低 下 ） を 補 償 す る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ７ １ 】
　 な お 、 上 記 し た 実 施 例 に お い て は 図 7に つ き 前 述 し た ご と く 、 第 2ク ラ ッ チ 7が 締 結 状 態
で （ ス テ ッ プ Ｓ 29） 、 第 1ク ラ ッ チ 6も 締 結 状 態 で あ る 場 合 （ ス テ ッ プ Ｓ 32,S33） 、 パ ワ ー
ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpを 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5に よ る モ ー タ 制 動 力 と エ ン ジ ン ブ
レ ー キ 力 と の 和 値 と す る た め （ ス テ ッ プ Ｓ 34,S36） 、
　 第 1ク ラ ッ チ 6お よ び 第 2ク ラ ッ チ 7が と も に 締 結 状 態 で あ る 時 の パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能
制 動 力 Tbpを 正 確 に 求 め る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ７ ２ 】
　 ま た 同 じ く 図 7に つ き 前 述 し た ご と く 、 第 2ク ラ ッ チ 7が 締 結 状 態 で （ ス テ ッ プ Ｓ 29） 、
第 1ク ラ ッ チ 6が 締 結 お よ び 解 放 間 の ス リ ッ プ 状 態 で あ る 場 合 （ ス テ ッ プ Ｓ 32,S33） 、 パ ワ
ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpを 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5に よ る モ ー タ 制 動 力 と 第 1ク ラ ッ
チ 6の 伝 達 ト ル ク 容 量 tTc1に 対 応 し た 第 1ク ラ ッ チ 締 結 制 動 力 と の 和 値 と す る た め （ ス テ ッ
プ Ｓ 35,S37） 、
　 第 1ク ラ ッ チ 6が 締 結 状 態 で あ り 、 第 2ク ラ ッ チ 7が ス リ ッ プ 状 態 で あ る 時 の パ ワ ー ト レ ー
ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpを 正 確 に 求 め る こ と が で き る 。
【 ０ ０ ７ ３ 】
　 更 に 同 じ く 図 7に つ き 前 述 し た ご と く 、 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 5お よ び 駆 動 輪 2間 の 伝 動 系
中 に お け る 自 動 変 速 機 3の 非 変 速 中 は （ ス テ ッ プ Ｓ 31） 、 上 記 の モ ー タ 制 動 力 お よ び 第 1ク
ラ ッ チ 締 結 制 動 力 を 現 在 の 変 速 段 に よ り 得 ら れ る 制 動 力 と し （ ス テ ッ プ Ｓ 34,S35） 、
　 自 動 変 速 機 3の 変 速 中 は 、 上 記 の モ ー タ 制 動 力 お よ び 第 1ク ラ ッ チ 締 結 制 動 力 を 変 速 後 に
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お け る 次 の 変 速 段 に よ り 得 ら れ る 制 動 力 と す る た め （ ス テ ッ プ Ｓ 36,S37） 、
　 自 動 変 速 機 3の 非 変 速 中 は 勿 論 の こ と 、 自 動 変 速 機 3の 変 速 中 に お い て も 、 パ ワ ー ト レ ー
ン 出 力 可 能 制 動 力 Tbpを 正 確 に 求 め る こ と が で き る 。
【 図 面 の 簡 単 な 説 明 】
【 ０ ０ ７ ４ 】
【 図 １ 】 本 発 明 の 着 想 を 適 用 可 能 な ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の パ ワ ー ト レ ー ン を 示 す 概 略 平 面 図
で あ る 。
【 図 ２ 】 本 発 明 の 着 想 を 適 用 可 能 な 他 の ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の パ ワ ー ト レ ー ン を 示 す 概 略 平
面 図 で あ る 。
【 図 ３ 】 本 発 明 の 着 想 を 適 用 可 能 な 更 に 他 の ハ イ ブ リ ッ ド 車 両 の パ ワ ー ト レ ー ン を 示 す 概
略 平 面 図 で あ る 。
【 図 ４ 】 図 3に 示 し た パ ワ ー ト レ ー ン の 制 御 シ ス テ ム を 示 す ブ ロ ッ ク 線 図 で あ る 。
【 図 ５ 】 同 制 御 シ ス テ ム に お け る 統 合 コ ン ト ロ ー ラ が 実 行 す る 駆 動 力 制 御 プ ロ グ ラ ム の メ
イ ン ル ー チ ン を 示 す フ ロ ー チ ャ ー ト で あ る 。
【 図 ６ 】 同 制 御 プ ロ グ ラ ム に お け る 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 の 演 算 処 理 に 関 し た サ ブ ル ー チ ン
を 示 す フ ロ ー チ ャ ー ト で あ る 。
【 図 ７ 】 同 目 標 自 動 ブ レ ー キ 力 の 演 算 処 理 で 用 い る パ ワ ー ト レ ー ン 出 力 可 能 制 動 力 の 演 算
処 理 に 関 し た サ ブ ル ー チ ン を 示 す フ ロ ー チ ャ ー ト で あ る 。
【 図 ８ 】 到 達 目 標 駆 動 力 を 検 索 す る と き に 用 い る マ ッ プ に 対 応 し た 特 性 線 図 で あ る 。
【 図 ９ 】 自 動 変 速 機 の 効 率 を 検 索 す る と き に 用 い る マ ッ プ に 対 応 し た 特 性 線 図 で あ る 。
【 図 １ ０ 】 エ ン ジ ン フ リ ク シ ョ ン を 検 索 す る と き に 用 い る マ ッ プ に 対 応 し た 特 性 線 図 で あ
る 。
【 図 １ １ 】 マ ス タ ー シ リ ン ダ 液 圧 に 対 す る 車 両 要 求 制 動 力 、 駆 動 輪 目 標 制 動 力 、 お よ び 被
駆 動 輪 目 標 制 動 力 の 変 化 特 性 を 示 す 線 図 で あ る 。
【 図 １ ２ 】 第 2ク ラ ッ チ を 解 放 さ せ て EVモ ー ド コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 か ら HEVモ ー ド コ ー ス テ
ィ ン グ 走 行 へ の 移 行 を 行 う 場 合 の 、 図 5～ 7に 示 す 制 御 プ ロ グ ラ ム の 動 作 タ イ ム チ ャ ー ト で
あ る 。
【 図 １ ３ 】 第 2ク ラ ッ チ を 締 結 さ せ た ま ま EVモ ー ド コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 か ら HEVモ ー ド コ ー
ス テ ィ ン グ 走 行 へ の 移 行 を 行 う 場 合 の 、 図 5～ 7に 示 す 制 御 プ ロ グ ラ ム の 動 作 タ イ ム チ ャ ー
ト で あ る 。
【 図 １ ４ 】 EVモ ー ド コ ー ス テ ィ ン グ 走 行 中 に 回 生 制 動 を 徐 々 に 制 限 す る 場 合 の 、 図 5～ 7に
示 す 制 御 プ ロ グ ラ ム の 動 作 タ イ ム チ ャ ー ト で あ る 。
【 符 号 の 説 明 】
【 ０ ０ ７ ５ 】
　 １ 　 エ ン ジ ン
　 ２ 　 駆 動 輪 （ 後 輪 ）
　 ３ 　 自 動 変 速 機
　 ４ 　 伝 動 軸
　 ５ 　 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ
　 ６ 　 第 1ク ラ ッ チ
　 ７ 　 第 2ク ラ ッ チ
　 ８ 　 デ ィ フ ァ レ ン シ ャ ル ギ ヤ 装 置
　 ９ 　 バ ッ テ リ
　 10　 イ ン バ ー タ
　 11　 エ ン ジ ン 回 転 セ ン サ
　 12　 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ 回 転 セ ン サ
　 13　 変 速 機 入 力 回 転 セ ン サ
　 14　 変 速 機 出 力 回 転 セ ン サ
　 15　 ア ク セ ル 開 度 セ ン サ
　 16　 バ ッ テ リ 蓄 電 状 態 セ ン サ

10

20

30

40

50

(15) JP 2007-126092 A 2007.5.24



　 20　 統 合 コ ン ト ロ ー ラ
　 21　 エ ン ジ ン コ ン ト ロ ー ラ
　 22　 モ ー タ /ジ ェ ネ レ ー タ コ ン ト ロ ー ラ
　 23　 ブ レ ー キ ・ バ イ ・ ワ イ ヤ 式 液 圧 ブ レ ー キ 装 置
　 24　 マ ス タ ー シ リ ン ダ 液 圧 セ ン サ

【 図 １ 】

【 図 ２ 】

【 図 ３ 】
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【 図 ４ 】 【 図 ５ 】

【 図 ６ 】 【 図 ７ 】
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【 図 ８ 】

【 図 ９ 】

【 図 １ ０ 】

【 図 １ １ 】

【 図 １ ２ 】 【 図 １ ３ 】
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【 図 １ ４ 】
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