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Servomechanizmus s polohovou spétnou
vézbou je urfeny pre riadenie polohy vy-
kyvnej dosky axidlneho hydrostatického
prevcdnika. Servomechanizmus pozostdva z
telesa, v ktorom je otofne uloZeny hriadel,
na kiorom je uloZend nastavovacia pdka o-
patrend na prvom ramene prvym capom.
O prvy Cap sa opiera jeden koniec skrutnej
pruZiny umiestnenej v telese séioso s hria-
delom. Druhy koniec skrutnej pruZiny sa
opiera o druhy &ap otofnej padky uloZenej
na hriadeli a pomocou tiahla spojenej s
medzilahlym bodom spétnovéizobnej péaky.
Jeden koniec spdtnovézobnej paky je spo-
jeny s vykyvnou doskou prevodnika a jej
druhy koniec je spojeny s riadiacim post-
vadom uloZenym v telese. Podstata rieSenia
je v. tom, Ze na riadiacom postvaci je vytvo-
reny jednak ndkruZok, ktorého priemer je

sy v

jednak koncovd d&ast, ktorej priemer je
zhodny s priemerom riadiaceho postavada.
Koncovéd &ast spolu s nadkruZzkom je uloZend
v puzdre upevnenom v telese stoso s ria-
diacim postivadom. Priestor, v ktorom je u- ‘
miestneny ndkruZok je z oboch strén napo-

jeny na privod riadiaceho tlakového signédlu

a druhé rameno nastavovacej paky je po-

mocou nastavovacieho mechanizmu presta-

vitelne spojené s telesom.
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Vyndlez sa tyka servomechanizmu s po-
lohovou spédtnou vdzbou urleného pre ria-
denie polohy vykyvnej dosky axidlneho hyd-
rostatického prevodnika. '

PoZiadavky na riadenie axidlnych hydro-
statickych prevodnikov pouZitych v pohon-
nych systémoch mobilnych strojov st velmi
roznorodé, Pri velkosériovej vyrobe je z hla-
diska vyrobcu servomechanizmu vyhodné,
ak moZe C¢o najviac tychto poZiadaviek spl-
nit s minimalnou obmenou z4kladného pre-
vedenia a tym aj s najmenSimi ndrokmi na
rozsah vyrobného zariadenia. V pripade
zndmeho velkosériovo vyrdbaného axidlne-
ho hydrostatického prevodnika s vykyvnou
doskou je servomechanizmus rieSeny tak,
Ze na pohonnom hriadeli oto&ne uloZenom
v telese je zvonku na drdZkovani upevnend
ovlddacia pédka. Vo vnitri telesa je na po-
honnom hriadeli pevne uloZend jednora-

mennd pdka opatrend prvym Sapom, ktoré-

ho os je rovnobeZnéd s pohonnym hriadelom,
na ktorom je dalej uloZend otofnd péka
opatrend druhym ¢apom, ktory je rovnobeZ-
ny s prvym &apom. Vzdjomnéa poloha prvého
a druhého fapu je ovplyvilovanéd predpédtou
skrutnou pruZinou, uloZenou na pohonnom
hriadeli a opatrenou zahnutymi koncami,
ktoré sa v predpidtom stave opieraji o prvy
a druhy &ap. Ototné péka je pomocou tiahla
spojend s medzilahlym bodom spétnovédzob-
nej pdky, ktorej jeden koniec je pomocou
dal3ieho tiahla spojeny s vykyvnou doskou
a druhy koniec je pripojeny k riadiacemu
posuvafu, na ktorom st vytvorené riadiace
hrauy. Riadiaci postival je v telese nastavi-
telne polohovany pomocou predpdtej pru-
Ziny a zdvitového spojenia. V pripade po-
treby hydraulického ovlddania takéhoto
servoventila sa na jeho teleso umiestiiuje
dvoj€inny hydraulicky valec, ktorého piest
je pomocou medzi¢ldnku spojeny s ovlada-
cou pdkou. Nevyhodou takéhoto rieSenia st
velké zéastavbové rozmery dvojfinného hyd-
raulického valca, z &oho vyplyva aj jeho

velkd hmotnost a vysokd cena. Tieto nevy- -

hody v podstatnej miere brénia $ir§iemu po-
uZivaniu hydraulického ovladdania takychto
servoventilov axidlneho hydrostatického
prevodnika. Znédmy hydraulicky ovlddany
servomechanizmus podla AO ¢&islo 261 418
je odvodeny od velkosériovo vyrdbaného
mechanicky ovlddaného servomechanizmu a
pozostdva z telesa, v ktorom je oto&ne ulo-
Zeny hriadel, ktory md na konci vy&nieva-
jicom z telesa upevnenid nastavovaciu pé-
ku, ktord je pomocou nastavovacieho me-
chanizmu pevne spojend s telesom. Vo vniit-
ri telesa je na hriadeli pevne uloZenda jed-
noramennd pdka opatrend prvym &apom, o
ktory sa opiera jeden koniec skrutnej pru-
Ziny, ktord je v telese umiestnend stoso
s hriadelom. Druhy koniec skrutnej pruZi-
ny sa opiera o druhy &ap oto&nej paky ulo-
Zenej na hriadeli a pomocou prvého tiahla
spojenej s medzilahlym bodom spétnovédzob-
nej péaky, ktorej jeden koniec je spojeny s
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vykyvnou doskou prevodnika a jej druhy
koniec je spojeny s riadiacim postivadom
uloZenym v telese a napojenym na privod
riadiaceho tlakového signdlu. Nevyhodou ta-
kéhoto rieSenia je, Ze nastavovacia paka je
na hriadeli uloZend pomocou draZkového
spojenia, ktoré mé uréitd uhlovda vélu danu
vyrobnymi toleranciami a ktord sa podas
prevadzky mdZe eSte zvédc3ovat, o ma ne-
priaznivy vplyv na presnost servomechaniz-
mu. Nevyhodou je tieZ to, Ze umiestnenim
nastavovacej padky mimo telesa sa zvdéSuji
vonkajSie rozmery servomechanizmu. Zné-
me st tieZ dalSie prevedenia servomecha-
nizmu s hydraulickym ovlddanim, ktoré si
v3ak natolko odlisnej komStrukcie, Ze si
na vyrobnych zariadeniach urfenych pre vy-
robu skér uvedenych servomechanizmov ne-
vyrobiteIné a ich vyroba si vyZaduje strojné
zariadenia iného typu.

" 'Uvedené nevyhody odstraiiuje servome-

chanizmus z polohovou spétnou védzbou po-
zostdvajici z telesa, v ktorom je oto&ne ulo-
Zeny hriadel, na ktorom je uloZend nasta-
vovacia pdka opatrend na prvom ramene
prvym &apom, o ktory sa opiera jeden ko-
niec skrutnej pruZiny, ktord je v telese u-
miestnend stioso s hriadelom a druhy ko-
niec sa opiera o druhy &ap ototnej péaky
oto€ne uloZenej na hriadeli a pomocou pr-
vého tiahla spojenej s medzilahlym bodom
spitnovédzobnej pdky, ktorej jeden koniec je
spojeny s vykyvnou doskou prevodnika a
jej druhy koniec je spojeny s riadiacim po-
stivafom posuvne uloZenym v telese podla
vyndlezu, ktorého podstata spofiva v tom,
Ze na riadiacom postvadi valcového tvaru
je vytvoreny jednak nékruZok, ktorého prie-
mer je va&Si ako priemer riadiaceho post-
vata a jednak koncov4 Cast, ktorej priemer
je zhodny s priemerom riadiaceho postva-
a a ktord je spolu s nékruZkom ulo¥ené
v puzdre upevnenom v telese soso s ria-
diacim postvafom, pri¢om priestor, v kto-
rom je umiestneny né&kruZok, je z oboch
strdn napojeny na privod riadiaceho tlako-
vého signdlu a druhé rameno nastavovacej
paky je pomocou nastavovacieho mechaniz-
mu prestavitelne spojené s telesom. Nasta-
vovaci mechanizmus pozostdva z dosky, kto-
rd je pevne spojend s telesom a v ktorej si
oproti sebe uloZené dve skrutky opierajice
sa svojimi Selami o druhé rameno nastavo-
vacej padky umiestnenej medzi nimi. Ototné
pdka ma vytvoreny néboj, na ktorom je na-
sunutéd skrutnd pruZina.

Vyhodou takto vytvoreného servomecha-
nizmu je, Ze je vo velkej miere konstrukd&ne
zhodny s mechanicky ovlddanym servome-
chanizmom, ¢o umoZiiuje s minimédinymi né-
rokmi na nové investicie vyuZivat pre jeho
vyrobu pdvodné strojné zariadenie. Servo-
mechanizmus podla vyndlezu je vhodny pre
vSetky aplikdcie, kde je moZné vyuZit tla-
kovo riadeny hydraulicky signdl, napr. na
dialkové hydraulické ovlddanie, na elektric-
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ké ovladdanie s vyuZitim elektrohydraulic-
kych redukénych ventilov, ako aj ma nie-
ktoré druhy hydraulickych reguldcii, priCom
zédstavbové rozmery a hmotnost servomecha-
nizmu sa v porovnani s pdvodnym servo-
mechanizmom s rufnym oviddanim nezv&c-
§i. Vyhodou v porovnani s rieSenim AO
C. 261 418 je najmé to, Ze odstranenim von-
kajSej nastavovacej padky a jej draZkového
pripejeniz k hriadelu sa zjednodu3uje kom-
Strukcia a vyluCuje sa na nastavovacej pake
moZnos? vzniku vyrobnych a prevddzkovych
uhlovych voli, ¢im sa zlepSia riadiace vlast-
nosti servomechanizmu. DalSou vyhodou je
zmenSenie zdstavbovych rozmerov servome-
chanizmu. '
Na pripojenych vykresoch je zndzorneny
priklad prevedenia servomechanizmu s po-
lohovou spédtnou vidzbou podla vynalezu,
kde je na obr. 1 pozdiZzny rez servomecha-
nizmom podla rezu A—A vyznaceného na
obr. 2 ako ja schematické pripojenie servo-
mechanizmu %k axidlnemu hydrostatickému
prevodniku a jeho hydraulickému obvodu,
na obr. 2 je prie€ny rez servomechanizmom
v mieste hriadela a na obr. 3 je zndzornené
zabudovanie skrutnej pruZiny pri c¢innosti.
Servomechanizmus pozostdva z telesa 1,
v ktorom je ototne uloZeny hriadel 2, na
ktorom je uloZend nastavovacia péka 21, na
ktorej je vytvorené prvé rameno 211 a dru-
hé rameno 212, kioré je pomocou nastavo-
vovacieho mechanizmu 23 spojené s telesom
1. Nastavovaci mechanizmus 23 pozostidva z
dosky 25, kiord je pevne spojend s telesom
1 a v ktorej st oproti sebe uloZené dve
skrutky 24, medzi Kkuorymi je umiestnené
druhé rameno 212, Skrutky 24 sd oproti po-
otofeniu zaistené maticami 26. Prvé rameno
211 je opatrené prvym &apom 22, o ktory
sa opiera jeden koniec 71 skrutnej pruZiny
7 umiestnenej v telese 1 stioso s hriadelom
2 a nasunutej na prediZenom néboji 31 o-
tofnej paky 3, ktord je otofne uloZend na
hriadeli 2. Oto¢néd pdka 3 je opatrend dru-
hym ¢apom 32, o ktory sa opiera druhy ko-
niec 72 skrutnej pruziny 7 a pomocou prvého
tiahla 33 spojend s medzilahlym bodom 41
spétnovdzobnej pdky 4. Jeden koniec spét-
novdzobnej paky 4 je pomocou prvého kon-
cového Capu 42 a druhého tiahla 44 spoje-
ny s vykyvnou doskou hydrostatického pre-
vodnika a jej druhy koniec je pomocou dru-
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hého koncového fapu 43 spojeny s riadia-
cim postvatom 9 valcového tvaru. Na
riadiacom posuvati 5 je vytvoreny jednak
ndkruZok 51, ktorého priemer Dg je vAZSI
ako priemer Di riadiaceho postivaca 5 a jed-
nak je na flom vytvorend koncovéd gast 52,
ktorej priemer Ds je zhodny s priemerom
D1 riadiaceho posuvafa 5. NakruZok 31 je
uloZeny v puzdre 8 upevnenom v telese 1
stioso s riadiacim postvadom 5, pri¢om
priestor, v ktorom je nakruZok 51 uloZeny,
je napojeny z oboch strédn na privod 11, 12
riadiaceho tlakového signédlu.

Zdkladna poloha servomechanizmu, ktora
je urdend polohou riadiaceho posivaa 5
voti telesu 1 a tomu odpovedajicou polo-
hou vykyvnej dosky sa nastavuje pomocou
nastavovacej padky 21 a nastavovacieho me-
chanizmu 23. Ked sa potom polas prevéd-
dzky privedie napriklad privodom 11 ria-
diaci tlakovy signdl na lavi stranu ndkruZ-
ku 51, bude riadiaci tlak posobit na medzi-
kruhovej ploche ohranitenej priemerom Di
riadiaceho postvafa 5 a priemerom Dh né-
kruzku 51. Pdsobenim sily vyvodenej tymto
tlakom sa presunie radiaci postval 5 vpra-
vo, &im sa napdjaci kanél 13 prepoiji s ovla-
dacim kandlom 14. Pohyb riadiaceho posii-
vafa 5 sa cez spatnovdzobna pdku 4 a prvé
tiahlo 33 prenesie na druhy Cap 32, ktory sa
presunie proti smeru otdfania hodinovych
rugiiek a zvadévi tak Ciastotne predpétie
skrutnej pruZiny 7. Zarovein sa porusi rov-
novéaha sil na spitnovdzobnej péke 4 a vy-
rovnanie sil nastane aZ vtedy, ked sa vykyv-
né doska prestavi do Ziadanej polohy, ¢im
sa nastavi také predpétie skrutnej pruZiny
7, ktoré je v. rovnovdhe so silou od riadia-
ceho tlaku. Stiasne sa doladi aj poloha ria-
diaceho posiivada 5 vofi telesu 1 a na ria-
diacich hrandch riadiaceho postvafa 5 sa
vytvori potrebny ovladaci tlak pre servo-
valce ovladajuace polohu vykyvnej dosky.
Funkcia servomechanizmu je symetricka pri
prestavovani od obidvoch smerov. Hodnota
riadiaceho tlaku je zdvisld na velkosti me-
dzikruhovej plochy nékruZku 51, na cha-
rakteristike skrutnej pruZiny a na prevodo-
vom pomere pakového mechanizmu. Predi-
Zeny ndboj 31 ako pevnd stCast otofnej pa-
ky 3 zniZuje vnitorné sily v servomechaniz-
me, ktoré sa nepriaznivo podielaji na hys-
terézii servomechanizmu.

PREDMET VYNALEZU

1. Servomechanizmus s polohovou spédtnou
vézbou pozostavajuci z telesa, v ktorom je
otocne uloZeny hriadel, na ktorom je ulo-
7Zend nastavovacia pédka opatrend na prvom
ramene prvym capom, o ktory sa opiera je-
den koniec skrutnej pruZiny, ktora je v te-
lese umiestnend stoso s hriadelom a druhy
koniec ktorej sa opiera o druhy cap otoc-
nej paky otofne uloZenej na hriadeli s po-

mocou prvého tiahla spojenej s medzilahlym
bodom spétnovdzobnej paky, ktorej jeden
koniec je spojeny s vykyvnou doskou pre-
vadnika a jej druby koniec je spojeny s ria-
diacim posivalom posuvne uloZenym v te-
lese, vyznadujlici sa tym, Ze na riadiacom
posuva€i (5) valcového tvaru je vytvoreny
jednak nédkruZok (51), ktorého priemer
(D2) je vé&si ako priemer (D1) riadiaceho




261432

7

postvada (5) a jednak koncovd &ast (52),
ktorej priemer (D3] je zhodny§ s priemerom
(D1) riadiaceho postivaca (5) a ktord je spo-
lu s ndkruZkom (51) uloZend v puzdre (6}
upevnenom v telese (1) stioso s riadiacim
postivadom (5), pritom priestor, v ktoroem
je umiestneny nédkruZok (51) je z oboch
strdn napojeny na privod (11), (12}, riadia-
ceho tlakového signdlu a druhé rameno
(212) nastavovacej paky (21) je pomocou
nastavovacieho mechanizmu (23] prestavi-
telne spojené s telesom (1].

8

2. Servomechanizmus podla bodu 1, vy-
znatujici sa tym, Ze nastavovaci mechaniz-
mus (23) pozostdva z dosky (25), ktora je
pevne spojend s telesom (1) a w ktorej st
oproti sebe uloZené dve skrutky (24) opie-
rajice sa svojimi celami o druhé rameno
(212) nastavovacej péky (21) uniestené
medzi nimi.

3. Servomechanizmus podla bodu 1, vy-
znadujiici sa tym, Ze ototnd pédka (3) md
vytvoreny naboj (31}, na ktorom je nasunu-
td skrutnd pruZina (7).

2 listy vfkresov
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