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Ruuvikuljetin

Skruvtransportdr

Nyt esilld olevan keksinndn kohteena on ruuvikuljetin irtomateriaalia
varten. Tdllaisissa ruuvikuljettimissa on kotelo sek#d sen sisdidn asen-
nettu kuljetinruuvi, jotka mainitut kotelo- ja kuljetinruuvi ovat toi-
siinsa ndhden pydrivdt. Tavallisesti kotelo on kiinted ja kuljetinruuvi
on pydrivd kotelon sisdllid. Materiaalin sydtén parantamiseksi ruuvikul-
jettimelle on aikaisemmin ehdotettu kdytettdviksi useita eri tyyppisid
sybttblaitteita. Esimerkkejd tdllaisista sydttdlaitteista on esitetty
US-patentissa 3 596 751 ja EP-patentissa 57 167, NZmd laitteet ovat
tyypiltddn sellaisia, joissa ruuvia ja sySttdlaitetta pySritetdidn vas-
takkaisiin suuntiin. Sydttdlaitteen tarkoituksena on sySttdd materiaali
pakotetusti ruuville siten, ettd ruuvi voi tehokkaasti tarttua ja kul-

jettaa materiaalin 1dpi ruuvikuljettimelle.

Vaikka tunnetut sy6ttdlaitteet ovatkin osoittautuneet erittidin tehok-
kaiksi, on niiss#d kuitenkin parantamisen varaa. Usein nidmid laitteet
ovat sellaisia, ettd ne eivdt vol toimia tehokkaasti, jos ruuvikulje-
tin on kallistettu pystytason suhteen. Koska tZllaiset ruuvikuljettimet
on usein liitetty esimerkiksi laivojen purkamiseen tarkoitettuun purku-
laitteeseen, on olennaista, ettd kdyttdjd vol kallistaa kuljetinta
siten, ettd se voil ulottua suoraan laivan ruuman nurkkiin sekd kansi-
luukun reunojen alapuolelle. Samanaikaisesti olisi oltava mahdollista
purkaa materiaali niin tdydellisesti kuin mahdollista my8s ndistd
vaikeasti pddstidvistid paikoista, mik3d siten vdhentdd tarvetta erityi-~
siin laitteistoihin ndiden paikkojen puhdistamiseksi ja materiaalin

siirté&miseksi ruuvikuljettimen tai purkulaitteen ulottuville.

EP-patentin 57 167 mukainen jdrjestely kdsittdd tasomaisen ruuvin
muodossa olevan sydtt8siiven, minkd seurauksena sydttdlaite vol toimia
tehokkaasti vain silloin, kun se on suunnattu tdysin pystysuoraan
siten, ettd tasomainen ruuvi pyyhkii ruuman pohjaa pitkin. Kaupalli-
sesti saatavilla olevat US-patentin 3 596 751 mukaisen sySttélaitteen
kdytdnndlliset suoritusmuodot ovat tidssi suhteessa parempia, koska ne

toimivat hyvin my8s silloin, kun pystysuuntainen kuljetin on kallis-
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tettuna. Kuitenkin my3s tdmdn tyyppinen sySttélaite on osoittautunut
jéttdvdn materiaalia taakseen ja tiivistdvin sitd mekaanisestl vasten

ruuman pohjaa.

Nyt esilld olevan keksinndn paddmdiridni on saada aikaan ruuvikuljetin,
joka on ylivoimainen tunnetun tekniikan mukaisiin konstruktioihin siind
suhteessa, ettd se toimii tyydyttdvdsti ja on vihemmissid mddrin alttiina
mekaaniselle rasitukselle silloin, kun ruuvikuljetin on kallistettuna.
Tahdn pdimdirddn piddsemiseksi nyt esilld olevan keksinndn mukainen ruu-
vikuljetin on suunniteltu oheisissa patenttivaatimuksissa midritellylld

tavalla.

Keksint8d selostetaan seuraavassa yksityiskohtaisemmin viittauksin ohei-

siin piirustuksiin.

Kuviot 1-7 ovat erilaisia kuvantoja ruuvikuljettimeen sopivasta sydtto-
laitteesta. Kuvio 8 esittdd esimerkkid tasonmuodossa olevasta metalli-
levystd tai -arkista, jota voidaan k3yttdd siiven valmistamiseksi keksin-
nén muakiseen ruuvikuljettimen sydttdlaitteeseen. Kuvio 9 esittdd esi-
merkkii tdydellisestd ruuvikuljettimesta, joka on varustettu keksinndn

mukaisella sySttdlaitteella.

Kuvio 9 esittdid laivan purkauslaitetta 1, ruuvikuljetinta 2 sekd esilld
olevan keksinndn mukaista sydttSlaitetta 3. Yleisesti ottaen on laivan
purkauslaite konstruoitu US-patentin 4 020 953 mukaisesti. Tissd paten—
tissa laivan purkauslaitteessa on sen tyyppinen sySttdlaite, joka muo-
dostaa US-patentin 3 596 751 pddasiallisen kohteen, mutta joka on kor-
vattava kuvioiden 1-7 mukaisella sydttdlaitteella 3 nyt esilld olevan
keksinndn mukaiseen ruuvikuljettimeen pddsemiseksi. Kuvioiden 1-7 mukai-
sessa sySttdlaitteessa 3 on putkimainen osa 10, joka ympardi ruuvi-
kuljettimen kotelon 4 ulkosivua, ja kuljetinruuvi ulottuu alaspdin
sydttdlaitteen ldpi ja sen akseli on asennettu laakeriin 11 (kuvio 6).
Ruuvikuljettimen 3 sydttdlaitteen asennuksen jilkeen laakeri 11 pei-
tetdin kannella 30. Laakerissa 11 on kolme puolaa 12, jotka toimivat
kiinnikkeind kolmelle kaarevalle sySttimen siivelle, jotka ulottuvat
yl8spdin kohti lieridmiisti osaa 10. Lieridmdinen osa on kiinnitetty
kolmeen kallistettuun metallilevyyn 13, jotka on leikattu lieridmiisestd
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osasta 10 ja jotka muodostavat sen jatkeet. Siipiosa 14 on hitsattu sii-
pien 13 etusivuun (kuviossa 1 oikealle). Tdm# siipiosa on alkujaan liki-
main kolmionmuotoinen levy, joka on taivutettu sdrmdyspuristimessa
perdkkdisilld taivutustoimenpiteillid kaarevan muodon aikaansaamiseksi.
Taivutettujen levyjen 14 ulkopuolelle on lisZksi jdrjestetty taivutettu
metallilevy 15. Levyt 14 ja 15 voidaan korvata yhdelld metallilevylld,
jonka muoto tasomaisena on kuviossa 8 esitetyn mukainen. MySs tdmd levy
voidaan taivuttaa sdrmdyspuristimessa perdkkdisilld taivutustoimenpi-
teilld, joita on merkitty viivoituksella kuviossa 8. Levyt 14,15 on
taivutettu siten, ettd levy 15 kytkeytyy levyyn 14 ja lisdksi siten,
ettd se saavuttaa kuvioissa esitetyn muodon. Muoto on sellainen, ettd
levyn 15 ulompi reuna 16, joka on kosketuksessa materiaaliin ja joka
kaivaa sitd, siirtdd materiaalia jatkuvastil yl&spdin ja sisddnpdin

kohti ruuvia, kuten voidaan ndhdi vertailemalla kuvioita 5,4,3,2 ja l
edelld mainitussa jidrjestyksessd. Kaarevasta muodostaan johtuen levyt

14 ja 15 vetdvit materiaalia pakotetusti sisddnpdin alapuolelta, yld-
puolelta sekd sivulta. Toisin sanoen levyt 14,15 toimivat laahusnuotan
tavoin, joka pakotetusti ohjaa materiaalin kohti kuljetinruuvia. Koska
levyt 14,15 ovat esitetyllid tavalla kaarevat ja koska kolme puolaa 12
ovat kaltevia, timid sySttdlaite vol toimia erittdin tehokkaasti myss
silloin, kun ruuvikuljetin on kallistettuna. 35-40° saakka olevat kal-
tevuuskulmat ovat tdysin mahdollisia. Tdmid on sen seikan ansiota, ettd
sydttSlaitteen alapdi on pySrimistasossaan likimain pallomainen, vaikka-
kin yksittdiset siivet 14,15 on taivutettu siten, ettd ne jatkuvasti
nostavat materiaalia pohjalta ja ohjaavat sen pakotetusti ruuvikuljet-

timelle.

Koska siivet ovat edelld kuvatulla tavalla muotoillut, on niissd tamidn
vuoksi alaosa 17, joka pakotetusti kuljettaa materiaalin yldspdin ja

sisddnpdin, sekd yldosa 18, joka pakotetusti siirtdi materiaalin alas-
pdin ja sisdidnpdin kohti kuljetinruuvia. "Pallonmuotoinen" systt8laite
toimii ndin ollen jyrsimen tavoin ja kaivaa tehokkaasti irti myds tii-

viisti pakkaantuneen materiaalin.

Kuviot 1-7 esittdvit suoritusmuotoa, jossa kukin siivistd 14,15 on muo-
dostettu kahdesta taivutetusta metallilevykappaleesta. Kukin kappale on

taivutettu useita kertoja sdrmidyspuristimessa, eli kukin taivutuskerta
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on suoritettu pitkin suoraa linjaa, vaikkakin sen suuntausta on muutettu
pitkin metallilevykappaletta. Kuvio 8 esittdi tasomaisena kuvantona
metallilevyi 19, jolla voidaan korvata kaksi levyd 14,15, jos tdmd levy
on taivutettu pitkin kuviossa esitettyjd viivoja. Levy 19 voi olla sovi-
tettu siten, ettd yksi puola 12 tulee sijaitsemaan tilassa 20 ja siten,
etti reuna 21 voidaan hitsata pitkin kaltevaa levyd, jolloin reunaosa 22
hitsataan lieridmiisen osan 10 ulkosivuun. Siiven kaivuureuna 16 on
tissi tapauksessa suunniteltu samalla tavoin, kuin kuvioiden 1-7 mukai-

sen suoritusmuodon kaivuureuna 16.

Lieritmiisessd osassa 10 on kolme aukkoa 23, joissa on sisddnpidin taivu-
tettu metallilevylaippa 24, joka kulkee pitkin ruuvikuljettimen kotelon
ulkosivua ja toimii sen materiaalin poistamiseksi, joka voi olla tunkeu-

tunut lieritmiisen osan 10 ja ruuvikuljettimen kotelon viliseen rakoon.

Keksinndn puitteissa on myds mahdollista kdyttdid kahta puolaa 12, missd
tapauksessa kdytetdin kahta siiped. T4118in kuitenkin taivutusoperaatio
on valkeampi suorittaa. Myds neljd puolaa ja neljid siiped ovat mahdolli-
sia, mutta optimitulos saavutetaan rakenteella, joka k#sittdd kolme sii-

ped ja kolme puolaa, kuten piirustuksissa on esitetty.

Kuten kuviosta 6 kdy ilmi, puolista 12 voi ulottua ulospdin metallilevy-
kappale 25, joka on sovitettu siiven 14,15 jittdreunan puolelle ja joka
on erityisen edullinen kuljetettaessa materiaalia, jolla on taipumus
tulla virtaavaksi. Metallilevykappale 25 antaa tdssd maidrdtyn kuristus-
vaikutuksen liika kapasiteetin estdmiseksi, kun kyseess# oevat juoksevat

materiaalit.
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Patenttivaatimukset

1. Ruuvikuljetin irtomateriaalin nostamiseksi erityisesti laivoista,
joka ruuvikuljetin (2) kdsittdd kuljetinruuvin, joka on jidrjestetty
pydrivdsti kotelon (4) sisdin ja jonka sisdintulopdidssd on sydttdlaite
(3), joka on sovitettu edistdmiin materiaalin siirtoa kuljettimelle (2),
jotka mainittu ruuvi ja mainittu sydttdlaite (3) on sovitettu pySrim#dn
vastakkaisiin suuntiin, ja jossa sydtt3laitteessa on puolat (12), joihin
on asennettu siivet (14,15) materiaalin kuljettamiseksi sisdinpiin kohti
ruuvia, joka tybntyy sySttSlaitteen (3) sisddn, tunnet tu siitd,
ettd siivissd (14,15) on yldspdin ja alaspdin ulottuvat osat (18 ja
vastaavasti 17), ja ne on tailvutettu kaarevasti laahusmaiseksi mate-
riaalin vetédmiseksi sybttdlaitteeseen, joiden siipien alaosa (17) on
sovitettu nostamaan materiaali ja siirtdmiidn se sisdidnpdin kohti
sySttdlaitetta, ja joiden siipien yldosa (18) on sovitettu tydntidmdidn

materiaall alaspidin ja sisddnpdin mainittuun sydttdlaitteeseen.

2. Patenttivaatimuksen 1l mukainen ruuvikuljetin, tunnet tu
siitd, ettd sybtt8laitteessa on kolme siiped (14,15), jotka on jidrjes-
tetty symmetrisesti siten, ettd sydttSlaite on pySriessddn pallomai-

nen.

3. Patenttivaatimuksen 1 tal 2 mukainen ruuvikuljetin, tunnet tu
siitd, ettd mainitussa sydttdlaitteessa on ylempi lieriBmiinen osa (10),
josta ulottuvat alaspdin suunnatut levyt (13), jotka ulottuvat olennai-
sesti pitkin lieri8midistd pintaa, jolloin mainitut siivet (14,15) tydn~
tyvdt ulospdin mainituista levyistd (13).

4, Jonkin patenttivaatimuksen 1-3 mukainen ruuvikuljetin, tunnet -
t u siitd, ettd mainitut siivet (14,15) on muodostettu levyistd (14,15,
19) useita kertoja taivuttamalla pitkin suoria linjoja.
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Patentkrav

1. Skruvtransportdranordning fOr upptagning av 15shanteringsgods fran i
synnerhet fartyg, vilken anordning (2) omfattar en i ett hdlje (4)
roterbar transportskruv och vid sin inmatningsinde har en inmatare (3)
f6r att befridmja inmatningen av gods till skruven, varvid skruven och
inmataren (3) &r anordnade att rotera 3t motsatta h31ll, varvid inmataren
har ekrar (12) fdr fasthallning av skovlar (14,15), vilka dr anordnade
att f6ra godset in mot den i inmataren (3) insjutande skruven, k & n -
netecknad dirav, att skovlarna (14,15) har uppdt och neddt sig
strickande partier (18 resp 17) och &r védlvda likt en trdl fér indrag-
ning av godset 1 inmataren, varvid en nedre del (17) av skovlarna &r
anordnad att lyfta godset och fdra det indt mot inmataren och varvid en
Svre del (18) av skovlarna dr anordnade att draga godset nedit och 1indt

i inmataren.

2. Anordning enligt patentkravet 1, k dnnetec knad didrav, att
inmataren har tre skovlar (14,15), som dr anordnade symmetriskt, sd att

inmataren vid rotation liknar en kula.

3. Anordning enligt patentkravet 1 eller 2, kinnetecknad
didrav, att inmataren har ett Ovre cylindriskt parti (10), som #r f6r-
lingt med neddtriktade, vdsentligen lédngs en cylinderyta sig stréckande

plitar (13), fran vilka skovlarna (14,15) utglr.

4, Anordning enligt ndgot av patentkraven 1-3, kdidnnetecknad
dirav, att skovlarna (14,15) #r framstdllda genmom bockning av platar

(14,15,19) flera gdnger lings rdta linjer.
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