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SAMMENDRAG. 5438-84

Ved anordningen til kalibrering af et positioneringssystem om-
fatter systemet et styreorgan (209), hvorfra bgr-vardisignaler af-
gives til en positioneringsanordning (204), der er bestemt til under
on arbejdsfase at indstille et objekt (203) mod en arbejdsflade (206).
Positioneringsanordningens stilling affgles og omformes til et er-var-
disignal, som fgres tilbage til styreorganet. Positioneringsanordnin-
gen har en arbejdsfase, som med visse bestemte tidsintervaller af-
brydes af en kalibreringsfase, under hvilken positioneringsanordnin-
gen rettes ngjagtigt ind mod detektorer (208), der er placeret in-
denfor arbejdsfladen i visse bestemte stiilinger. Detektorens ud-
gangssignal skal plvirke styreorganet, hvorefter er-vardisignalet
mbles, og positioneringsanordningen kalibreres med hensyn til det
mbite er-vardisignal.
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