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Automaattinen kapselinsekoituslaite

Keksintd koskee automaattisddtdistd kapselinsekoi-
tuslaitetta ja erityisemmin laitetta, jota kéytetddn se-
koittamaan hammashoitokapseleiden sisdlto4.

, Hammasléddketieteessd hampaiden hoitoon tarkoitetut
materiaalit kuten amalgamaattorit on yleensd valmistettu
enemmdn mekaanisilla s88d®illd Kkuin miktoprosessorisaé-
dbin. Sellaiset t&rkedt parametrit kuin sekoitusnopeudet
ja -ajat vaihtelevat ja muuttuvat sen takia joka er#dssd ja
materiaalissa ja aiheuttavat sen, ettd kdyttdj&n on muu-
tettava sekoitusaikoja ja/tai nopeuksia. Tuloksena on
usein s&d8t6, joka on toista kuin ohjeen mukainen m8idrs ja
seos tai sellainen tulokseksi saatava tuote, jolla ei ole
kuvattuja tai optimaalisia k#sittelyominaisuuksia. US-pa-
tentissa nro 3 198 502 kuvataan tém3ntyyppistd laitetta,
Jjossa sekoitusajat ja ~nopeudet s&&detdsn vaihtelemalla
laitteen sH#tdelementtejd késin Kkayttdjé&n ohjauksen jJa
suunnan mukaisesti.

US-patentti nro 4 531 839, jota tdssd yhteydessid
kdytetddn viitteend, koskee automaattista annostelusekoi-
tinta, jolla hammasamalgaami voidaan sekoittaa ja muodos-
taa kdytt&m8lla ennalta m83rédttyd ohjelmaa ja elektronista
sddtdlaitetta, jossa pddelementit, hopeajauhe ja elohopea,
on jaettu ja mitattu valikoivasti vastaavista sd8ilidista
prosessin systeemin kanssa, ja sitd siidetdsn materiaalin
kul jettimien jé sekoittimen kdynnistédmiselld n#ppidimistdn
ja ndytdn avulla ja sydttédm8lls erilaisia parametreji ha-
lutun seoksen aikaansaamiseksi.

Keksintd koskee mekaanisesti sdiddettyjen sekoit-
timien ja amalgamaattorien parantamista, jollaisia on esi-
tetty US-patentissa nro 3 198 502, ja sellaisen automaat-
tlsaétélalttean muodostamista, joka sekoittaa kapsellt
Joissa on ennalta médrédtty mE&ra hammash01tomaterlaalla,
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jotta saataisiin wvakiosuorite, jolla parannetaan siihen
kuuluvan tuotteen kokonaislaatua ja kiayttdkelpoisuutta.

Keksintd koskee korttikoodattua hammashoitoon liit-
tyvdd sekoitinta, jolla magneettinauhakoodatut kortit
sybttdvat automaattisesti tuotetietoa hammashoidossa kay-
tettédviddn sekoittimeen, jossa sekoitetaan automaattisesti
hammashoitokapselin sis#dllén tarkasti halutun ajan verran
ja halutulla nopeudella, jotka ovat tarpeen er8std toiseen
vakiolaadun omaavien tuotteiden valmistamiseksi.

Keksinnén yhteenveto _

Esilld olevan keksinndn mukaisesti muodostetaan
sellainen hammashoitomaterisaleja sisdlt8vien kapseleiden
korttikoodattu sekoitin, jota sd8t&a koodijérjestelmi,
joka sybttd8d automaattisesti tuotetiedot sekoittimeen.
Koodi voi olla magneetti- tal optisella raidalla tai -nau-
hassa kortissa, korttiin tai nauhaan tehtyin8 rei'ityksina
tai vastaavina. _

Er&8ssd edullisessa suoritusmuodossa sekoittimeen
kuuluu amalgamaattori, jota kdytetddn sekoittamaan jauhe-
maista metallia ja elohopeaa laiteannostelukapselissa,
jolle amalgamaattorille annetaan sekoitusaikaa ja -nopeut-
ta koskevat ohjeet magneettisesti koodatulla muovikortti-
jérjestelmdlld. Muovikorttijérjestelmdlld saadaan visuaa-
linen n#yttt kdyttdj&lle tuotteesta, sekoitusajasta ja
sekoitusnopeudesta heti tapahtuvaa tarkastusta varten en-
nen laitteen kdynnistystd painamalla starttia. Itsek&yn-
nistysjérjestelmd sisdltyy laitteen sekoitusvarteen, johon
kuuluu pidike yksikk&annostuskapselin aktivoimiseksi mui-
den samalla tavalla aktivoitavien, sekoittamista vaativaa
hammashoitomateriaalia sisdltévien kapseleiden hammashoi-
tokapselia varten. Laitteen automaattinen ohjelmointiomi-
naisuus ja automaattiset aktivointiominaisuudet mahdollis-
tavat sen, ettd kdyttajs pystyy sé#tdméén huolellisesti
lopputuotteen automaattisesti ja johdonmukaisesti mahdol-
ligimman v&hin vaivoin.
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Keksinntn avulla ratkaistaan aiemmat alalla tunne-
tut ongelmat, jotka liittyvét sekoittimien wvaihteleviin
sekoitusnopeuksiin ja/tai -aikoihin, k8ytté&m#ll& erisuu-
ruisia (painoltaan) yksikkdannoskapseleita. T&h#n jarjes-
telmdén sisdltyy automaattisesti esiohjelmoidun kortin
sisddntydntamisen jédlkeen sekoittimen merkkiin, aikaan ja
nopeuteen liittyvdt ohjeet.

Piirustusten lyhyt selostus

Kuvio 1 on perspektiivikuva esitt8en esilld olevan
keksinnén automaattisen sekoittimen ulkokuorta,

Kuvio 2 esittdd kuvion 1 mukaista laitetta yl-
h&idltsy,

kuvio 3 on sivukuva kuvion 1 laitteen vasemmalta
sivulta,

kuvio 4 on etupuolelta otettu kuva kuvion 1 lait-
teesta,

kuvio 5 on suurennettu yldkuva Kuvion 1 laitteesta
siten, ettd ulomman kotelon vaippa on poistettu,

kuvio 6 on sivukuva kuvion 5 laitteesta siten, etté
sivupaneeli on poistettu,

kuvio 7 on sivukuva kuviossa 5 esitetyn laitteen
sekoitusvarresta,

kuvio 8 on alakuva kuvion 7 laitteesta,

kuvio 9 on sivukuva kuviossa 7 esitetyn laitteen
vastakkaiselta puolelta,

kuvio 10 on kuvion 7 laitteen kuva ylh##lt#péin,

kuvio 11 on kuvion 8 laitteen leukaosan suurennettu
leikkauskuva pitkin linjaa 11-11,

kuvio 12 on perspektiivikuva kuvion 11 laitteen
leukalaittesta,

kuvio 13 on kuva kuvion 12 laitteesta esittden se-
koituskapselin tydntémistd sis#din,

Kuvio 14 on kuva kuvion 13 laitteesta esittden kap-
selin aktivointia, o



10

15

20

25

30

35

kuvio 15 on leikkauskuva Kkuvion 11 esittdméstd
laitteesta, Jjossa pysdytyspidike on lukitsemattomassa
asennossa,

kuvio 15A on leikkauskuva kuvion 15 laitteesta pit-
kin linjaa 15A-15A,

kuvio 16 on leikkauskuva kuvion 11 laitteesta, jos-
sa pysd8ytyspidike on lukitussa asennossa, .

kuvio 16A on leikkauskuva kuvion 16 laitteesta pit-
kin linjaa 16A-16A,

kuvio 17 on suurennettu kuva esittéen keksinnén mu-
kaisen laitteen s#&tbpaneelia,

kuvio 18 on laitteen toimintaa esittdvé wvuokaavio,

kuvio 19 on jatkovuokaavio kuvioon 18 ja esitt&d
edelleen laitteen toimintaa,

kuvio 20 on edestd otettu kuva esilld olevan kek-
sinndn kanssa kaytettdviksi sopivan magneettikortin er#és-
td suoritusmuodosta,

kuvio 21 esittdd kuviossa 20 esitettyd korttia ta-
kaapdin ja

kuvio 22 on laatikkomainen kaaviokuva s&hktjérjes-
telméstd esilld olevan keksinnon mukaisen automaattisen
sekoituslaitteen kdyttimiseksi.

Keksinndn tarkka selostus

Kuten kuviosta 1 ndhddén, kapselinsekoittimessa 10
on kotelo 12, jossa on nestekidendyttd 14, sddtbpaneeli
16, turvaluukku 18, kortinsy®dttdaukko 22 ja kortin sdily-
tystasku 24. Luukusta 18, joka on kohdassa 20 saranoitu,
hammashoitokapseli voidaan viedd kapselinsekoittimen si-
sddn, jossa sijaitsevat kapselin sekoitus- ja ravistusme-
kanismit (ei esitetty kuviossa 1), kortin lukeva magneet-
tinen anturip&d 26 (kuviossa 6), s#hkdinen ssitdlaite 28
(kuviot 5 ja 22) ja muita erilaisia s#hkdisid ja ei-s8h-
kbisis, l&hinné apurakenteita (ei kuviossa 1, esim. vir-
ransyottd). Sekoitin 10 on tuettavissa jaloilla 25, jotka
sijaitsevat laitteen neljissi pohjakulmassa.
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Sddtdpaneeliin 16 kuuluu pieni néppdimistd (kuvio
17), edullisesti 16 kytkimen kalvokytkintyyppi8, jotka on
varattu seuraaville: luvut 0 - 9, desimaalipilkku ja eri
kytkin aikasd8ddn suurentamista tai pienentémistd varten
ja/tai nopeuden s8&8td6n ja starttaukseen. Sik#8li kuin ku-
vion 17 merkit tunnistavat mainitut kytkimet riittavisti,
yksittdisid kytkimi&, joissa on erilliset viitenumerot, ei
ole'muodostettu.

Sddtbpaneelikytkimet on yhdistetty sditblaitteeseen
28, joka on olennaisesti mikroprosessoriperustainen s#&din
(kuviot 5 ja 22), s&éit8misn sidtblaitteessa sitd aikaa ja
nopeutta, jolla hammashoitokapselia halutaan sekoittaa.
Ndin ollen—k#sikéytdssd voidaan painaa NOPEUDENSAATO/SET
SPEED -kytkintd tai AJANSAATO/SET TIME -kytkintd. Lukujen
0-9 ja desimaalipilkun kytkintd painetaan sen j#lkeen se-
koituskierroksen ajan tai nopeuden sddtdmiseksi, Jjonka
jé&lkeen voidaan painaa starttia, jolloin kapselinsekoitin
saadaan sekoittamaan kapseli. N&ill¥ s84d6illd itse asias~
sa s8itblaite ohjelmoi kapselisekoitinmekanismin (seloste-
taan tarkemmin myShemmin) moottorin 32 s#&8ddn (kuviot 5 ja
6) kapselin ravistelemiseksi akselinpoikkeutusohjausnokka-
laitteen avulla, jolla moottori yhdistetd&n amalgamaatto-
rin sekoitusvarsirakenteeseen sédittpaneelikytkimien s&édtd-
mdn ajan ja nopeuden verran., T&m& sekoitustapa on jota-
kuinkin alalla tunnetun Kkaltainen, kuten on selostettu
esim. US-patentissa nro 4 531 879 "koskien annostelijase-
koitinta".

On kuitenkin ajateltu, ettd kapselinsekoitinta kd&y-
tetdsn todennikdisesti standardoidussa kapselisarjassa.
Tama tarkoittaa sitd, ettd kapselit ovat sarjoina, joista
Jjokaisessa sarjassa itse kussakin kapselissa on sama m&Ari
amalgaamiainesosia, jolloin ravistelus kestdd yhtd pitkén
ajan ja tapahtuu samalla nopeudella. Paitsi silloin Kkun,
kuten seuraavassa selitetf#in, esilli olevalla keksinn&llad
sivuutetaan késin tapahtuva nopeuden ja ajan s#&to.
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Esilld olevan keksinntn mukaisesti muodostetaan
kapselinsekoitin, jossa on sarja magneettikortteja 34
(vain yksi esitetty), jota normaalisti pidetdsn kotelon
12 korttisdilytystaskussa 24. Kukin kortti 34 on n8kyvidsti
koodattu tunnistamaan tietty kapselisarja, ja siihen on
koodattu magneettisesti myds samat ajan ja nopeuden para-
metrit, joita kapselit siind sarjassa tarvitsevat oikeaa
sekoittamista varten. Siispd kuvioissa 1 ja 5 on esitetty
t8llainen magneettikortti 34, jossa on n#kyvid ikoni 36,
joka kuvaa normaalikapselia merkittyn& kuten vérikoodauk-
sessakin tunnistamaan, mink# kapselisarjan kanssa korttia
on tarkoitus kédyttdda. Kuten ndhdddn kuviosta 20, kortissa
voi olla muitakin n#kyvi& merkkej&, kuten suunta SISAAN
TASTA PAASTA, selostus Kapselien parametreistd (esim.
600 mg REG) jne.

Kuviossa 5 on katkoviivoin esitetty koodiraita 38
kortin vastakkaisen puolen pituutta pitkin ja kortin si-
sddntydntdsuunnassa. Korttiin 34 on koodattu mybds tuoteni-
mi, nopeudensd&td ja kaadon m##rd. Koodiraitaan 38 on koo-
dattuna tiettyd kapselia varten aika ja nopeus tavalliseen
tapaan, jotka ovat luettavissa tavallisella anturip#dlld
26, joka antaa s8hkdisten pulssien virran, jos raitaa 38
siirret&&n kohtuullisella, suhteellisen tasaisella nopeu-
della anturip#dsn ohitse. N&mid pulssit sybtetdsn sadtdlait-
teeseen 28 ja ne ohjelmoivat siihen ajan ja nopeuden, pal-
jolti samalla tavalla kuin tapahtuisi kdsin sydttamslls
sddtbpaneelista 16.

Hakija uskoo, ettd vain tavanomaista alan asiantun-
temusta tarvitaan sellaisen sditblaitteen muodostamiseksi.,
jolla s8ddetddn sekoitusnopeutta ja -aikaa magneettikooda-
tulla kortilla ja/tai nédpp&imist6lld kuvioiden 18 ja 19
vuokaavioiden ja kuvion 17 ndppidimistdn mukaisesti. Tasséd
esimerkisg8 t&min keksinnbn mukaisen sekoxtuslaltteen sah-

kdinen jargestelma on kuitenkin edullisesti kuviossa 22

esitetyn kaltainen. Siten piirilevyssd 40 on sirut
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8031AJ4H, RAM27C64 ja 74C373, jotka edustavat tdllaisia
sidtdlaitteita. Siru 8031AH on keskusyksikk$ ja toimii
masterprosessorina. Siru RAM27C64, joka on ohjelmoitaviss,
toimii valmistajan muistina. Siru 74HC373 on siru, jota
kédytetddn keskusyksikdn ja ndytén 14 sovittimena ja se on
itse asiassa erillinen siru. Mukavuuden vuoksi kuvamisessa
se on esitetty samassa laatikossa kuin RAM27C64.

Siru MOC8204T on optinen liitin s#&t3md&n moottoria
32 tasasuuntaajasta (ei eSitetty) tulevalla tasasuunnatul-
la verkkojannitteelld piirilevyss8 41. Moottoria 32 Kkdyt-
té48 FET-ulostulo, jota sdddetdsn virransydttdpiirilevyssd
41 olevan sirun MOC820T l&hett#m#lld signaalilla, jonkin
aikaa sdddetdsn sirulla 8031AH, jonka kéynnistéd ja lait-
taa pois pddltd mikroprosessorin siru 8031AH. Sirulla
78LO5 saadaan alhainen, s##delty tasajénnite. PROMissa
27C64 on kuvioiden 18 ja 19 vuokaaviota vastaava ohjelma.

Sik#1i kuin halutaan estdd sekoitinta toimimasta,
paitsi silloin kun kapseli on paikoillaan ja luukku 18
kiinni, muodostetaan kortin kytkin 43 ja luukun kytkin 44,
jotka normaalisti estdvit keskusyksikk$dd antamasta virtaa
moottorille 32, jos luukku 18 ei ole kiinni ja se sulkee
tdlldin kytkimen. CPU j&8 joka tapauksessa pédille heti,
kun verkkovaihtovirta on kytketty pd&lle. Optinen nopeus-
anturi 45 tunnistaa moottorin 32 akselin 33 kiertonopeuden
ja releoli vastaavan signaalin CPU:lle.

Koodikortin k&yttt on itsestdidn selvidd: kun kortti
tybnnetddn aukkoon 22, lukup#&dn 26 (kuviot 5,6 ja 22) yli
Kulkee raita 38, mik#d aiheuttaa sen, ettd p#4 lahettis
pulssivirran s#dtdlaitteelle, joka tulkitsee ne tuoteni-
mi-, suuruus-~, tyyppi-, aika- ja nopeusarvoiksi. Sitten
kédyttdja painaa STARTia ja kapselinsekoitin sekoittaa kap-
selin kortin s&8t&m#lld nopeudella ja sen vaatimassa
ajassa.

‘WWWWkaortih'kéfhhistykSélié kapséleideh koodattuine ase-
tussarjoineen véltet##n kokonaan nopeus- ja aikas&itdjen



L X
*
L]
-
L]

- e o
- (1] L] . *

. . LT

- - . .

41 Sesy S38 eSS Pa

-y .
..
e .
. .

~
L T
L]
..

LR} s

LYY ]

"M sueR
-
..

*

[T I
-

10

15

20

25

30

35

virheet niin kauan, kuin kortin vdrikoodit k&8yvdt yksiin
kapseleiden vdrien kanssa. Esimerkiksi téssd esitetyssé
kortissa ikonissa 36 saattaa esittdd, ettd kapselissa on
ruskea runko-osa ja harmaa yldosa, mikd tarkoittaa esimer-
kiksi sitd, ettd magneettiraita 26 tunnistaa "A#riviiva,
tavanomainen asetus, kaksoiskaato" -kapselin, jonka t&dman
patenttihakemuksen hakija on valmistanut.

Kun sastdlaite 28 lukee raitaa, nestekidenfyttd 14
tuo nékyviin em. kapselin tunnistuksen ja mybts valmistajan
suosittamat sekoitusnopeudet ja -ajat. Kayttdjéd voi muut-
taa nopeuden ja ajan ja sybttédd sen néppdimistdn kautta,
jos h&n haluaa muuokata sit#8 aikaa ja nopeutta, jonka
kortti nimenomaisesti edellyttdid.

Kokeneet hammaslid&kérit pyrkividt kdytt&m&s&n omia
nopeuksiaan ja aikojaan, jotka poikkeavat kapseleiden val-
mistajien antamista arvoista. Vol myds olla niin, ettd
hammasld&kdari haluaa muuttaa kortin asetusaikaa ja/tail
-nopeutta vain hyvin véh&n. Tallaisessa tapauksessa, sen
j8lkeen kun kortti on tydnnetty sis#én ja ennen k&ynnis-
tystd, kidytt#j4 siis vastaavasti painaa NOPEUDEN SAAT(/SET
SPEED- tai AJAN SAATO/SET TIME-s#&tOndppdintid, sitten nii-
den joko plus- tai miinus-ndppdintd, jotta asetusta voi-
taisiin "rukata" pienilld ajan tai nopeuden lis&yksilld
tai vé8hennyksilld. T&md voidaan tehdd joko kéyttdmadlld
ohjelmakortteja tai ilman niiti.

Koska alalla on ennest88n tunnettua s&atid8 sekoi-
tusmekanismeja mikroprosessoriperustaisilla s#88timillé
(esim. US-patentti nro 4 531 839, siteerattu edelld), sHi-
tdlaitteen mikroprosessorin yksityiskohtia ei ole kuvattu
tdssd yhteydessd. Kuviot 18 ja 19 esittévdt Kkuitenkin
eréén edullisen vuokaavion, jolla mikroprosessorin ohjel-
moinnin tavallinenkin taitaja pystyy ohjelmoimaan standar-
dimikroprosessorit timin sekoituslaitteen sHitimiseksi.
'~ Kuten kuviosta 18 héhdﬁan;'kﬁﬁ on ééWﬁﬁ_ijyiﬁTA
PAALLA, s&d4tblaite skannaa néppiimistén. Vaikkakaan ei ole
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olennaisen t8rkedd, tédssd vuokaaviossa ndkyy, ettd ohjel-
malla voidaan muodostaa ASETA KIELIREKISTERI NAPPAIMISTO-
SYOTTOON (SET LANGUAGE REGISTER TO KEY INPUT). Jonkin kie-
len herdttédmiseksi jopa seitsemdstd painetaan jokin nép-
pdimistd 1-6 ja samalla kddntden kapselinsekoittimen vir-
takytkimen p8slle virrantulomoduulille 42 (kuvio 22), jol-
la sekoitin liitet&8#n vaihtovirtaverkkoon. Sddtdlaittees-
sa on jokaista kieltd varten koodaus ja em. toiminto il-
maisee sdidtblaitteelle, mikd kieli pit&& valita, jotta se
vastaisi painettua numeronéppdintd, ja nestekidendyttd
tulee silléd kielelld,

Kun virta on p8&8lld, numerondppdimet palaavat nu-
meeriseen toimintoonsa. Edullisesti siin3 on seitsemis,
siis oletuskieli, esimerkiksi englanti, jolla sditdlaite
antaa ndytdén, jos 1laite on yksinkertaisesti ké&adnnetty
padlle ilman, ettd on painettu yht&in numeronédppdintd.

Seuraavaksi, tosin valinnaisena, ndkyy omistajail-
moitus, esim, "KERR TM AUTOMIX TM" ja/tai kielentunnistus-
merkki (ranska, englanti jne.).

Saitdlaite skannaa playback-pddn 26 ja néppdimis-
tén. Tdss8 kohdin ndyttéruutuun tulee sanoma "KASISYOT-
TO" /MANUAL ENTRY ja oletusaika- ja olétusnopeusasetukset,
Jja kéyttaja voi asettaa ajan ja/tai nopeuden ndppdimistds-
t&4 tal sy6tt84 sisédn kortin, jolloin ao. asetukset néky-
védt ruudussa. Silloin k#ytt&jd tarkastaa ndytdn 14 ja jos
kaikki on niin kuin h&n haluaa, h&n painaa STARTia, jonka
j&lkeen s#itdlaite suorittaa tavanomaisen moottorin nopeu-
dentarkistusrutiinin, samalla ajastaen moottorin toimimi-
sen sekd tunnistaen sen nopeuden lisdten tai vdhentden
moottorin virtaa tavallisen moottorin nopeudensd&torutii-
nin mukaisesti, jolloin p&&dstdidn lidhemmis nopeuden halut-
tua arvoa. _

Es;merkik51 silloin kun on pd&sty nopeuteen virran

'syottéa voidaan plenentaé ja sen Jalkeen saadaan inverssi

suhde muuttumaan asetetusta nopeudesta tapahtuviin poik-
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10

keuksiin. T#1l1l4 tavalla moottori s&ilyttdd olennaisesti
halutun nopeuden, kunnes kapselin s&ddetty sekoitusaika on
lopussa. Té&mdn havaitessaan s8#ttlaite katkaisee moottorin
pois pHd&lta.

Kuten kuviosta 7 n8hd&83n, esilld olevan keksinndn
sekoitusvarsiyhdistelmdan 60 kuuluu tukirakenne 61, edul-
lisesti muovimateriaalista valettu. Toisessa p#issd tuki-
rakennetta 61 on lieritm&inen keski® 62, jossa on lierid-
mdinen poraus 63. Porauksen 63 sis84n tukirakenteeseen 61
on kiinnitettynd suljettu kuulalaakeripari 64 (myds kuviot
5 ja 9), jossa on ulkopuolinen vierint&rata 65, sisdpuoli-
nen vierintdrata 67 ja suljetut laakerit 66. Sis#dpuolinen
vierintérata 67 rajaa lieritméisen porauksen 68, johon on
tarkoitettu mahtumaan pydriv8 nokka-akseli 54, jota sopiva
moottori 32 k#yttda (kuvio 5), kun varsirakenne 60 on
kdyttbasennossa. Kukin kuulalaakeri 64 on edullisesti pu-
ristussovitettu porauksen 63 rajaamaan istukkaan, joskin
kuulalaakerit 64 voidaan kiinnitt&s porauksen 63 sis#dlléd
olevaan tukirakenteeseen 61 millad tahahsa sopivalla taval-
la. Lieridmdisestd keskitstd 62 tulevaan ulkonemaan 69 on
tehty useita reikid 69A ja ne on tarkoitettu sellaisiksi,
ettd niihin mahtuu myShemmin selostettavan kiinte&dn jou-
sen 55 toinen p#dd. Tukirakenteeseen 61 kuuluu my®s keski-
osa 70 ja kauempana oleva p&#& 71. Kauempana olevaan pHd#h&n
71 kuuluu liikkuva leukarakenne 72. Liikkuvaan leukaraken-
teeseen 72 kuuluu metallisauvapari 80 ja 82, jotka on
kiinnitetty Kiinte&&n leukaan 74, joka on kiinted osa
Kauempana olevaa pd&dtd 71, jolloin mainitut sauvat menevit
liikkuvan leuan 76 kautta. Liikkuva leuka 76 liukuu pitkin
sauvoja BO ja 82 ja sit# pit44 paikoillaan jousi 76A, jon-
ka toinen p&& on yhdistetty liikkuvan leuan 76 sivussa
olevaan reik&#n 78 ja jousen 76A toinen p&i on kiinnitetty
kiintedssd leuassa 74 olevaan reik#dén 79. Jousen 76A teh-
t&vin& on piféé'ﬁélemmat leuat yhdéséé"nbiﬁéaliéfimsuljee
tussa asennossa. Sauvaohjainpari 86 ja 88 on valettu liik-
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kuvaan leukaan 76 niin, ettd kummassakin on reiksa 87 ja
ndin ohjaimet 86 ja 88 p#isevdt liukumaan leuan 76 s#éstH-
mé&n liikkeen verran pitkin metallisauvoja 80 ja 82, Sauva-
ohjaimia 86 ja 88 kaytetddn myds pitém&sn ndppldimet 106 ja
108 liit&nt&kiinnityksessd8 kammion 109 muodostasmiseksi
(kuviot 15 ja 16). Liikkuvassa leukarateessa on raot koh-
dissa 73, joihin sellaiset hammaskapselit mahtuvat, joiden
toisessa pddssid on ulkonemat; Kummankin leuan sisdpuoli-
sessa tartuntaosassa on sis8puolinen kovera pinta 98 (ku-
viot 11 ja 12), joihin mahtuu tyypillisten sekoituskapse-
leiden normaalisti py®ristetyt p&sat.

Liikkuvaan leukarakenteeseen 72 kuuluu vield pysdy-
tyslaite 84, jota kdéytetdsn leukarakenteen 72 lukitsemi-
seksl paikoilleen hammaéhoitokapselin sisdlldn sekoittami-
sen aikana. Pysdytysrakenne 84 muodostaa kiinte#n osan
liikkuvaa leukaa 76 ja se on suunniteltu sellaiseksi, ettd
kun sekoitusvarsi 60 liikkuu, se pitd4d leukojen 74 ja 76
kiinnityksen hammashoitokapseliin lukittuna. T&m& on se-
koitusvarsirakenteen 60 automaattinen lukitusominaisuus.
PysﬂYtysrakenteeseen 84 kuuluu pari toistensa kanssa yh-
teensopivia vapautusndppdimid 106 ja 108, jolloin n#ppdin
108 on kiintedssi asennossa ja vapautusndppdin 106 on
liikkuva pédstédkseen néppdimen 108 irti. Vapautusndppdi-
met 106 ja 108 muodostavat lukituskammion 109, jonka kaut-
ta sauvat 80 ja 82 kulkevat. Holkkiohjainten 86 ja 88
reiat 87 pddttyvdt ndppdimen 108 seindidn 89. Nim& reidt 87
ovat linjassa ndppédimen 106 pitk#&nomaisten reikien 106A ja
106B kanssa. N#ppdimet pidet#&n myds liukukiinnityksessi
kdytt8m&lls néppdimeen 108 valettua yhteensopivaa ulkone-
mavdliseindd 126, jolla nappdimen 106 taydentdva vasen
sivureuna Kiinnitet&&n. N#ppsimen 108 takaosa sisiltaa
edelleen pystyharjanteen 128, joka tarttuu néppidimessi
olevaan lisdaukkoon (ei esitetty) lisdlinjauksen saamisek-
si. Kiinnitysasennossa ollessaan vapautusndppdimissd 106
ja 108 on reidt 90 ja 92 (kuvio 7), jolloin sauvat pdise-
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vdt kulkemaan niiden l8pi ja ndpp8in 106 p&dsee liikkumaan
néppdintd 108 kohden. Jousi 110 on kammiossa 109 asentoon
112 poikkeuttaakseen sivuun n&ppdimet 106 ja 108 aksiaali-
sesti kohdissa 111 ja 113 normaalisti lukitussa asennossa,
kuten n#dhd&&n kuvioista 16 ja 16A. Tdssd nimenomaisessa
suoritusmuodossa jousi 110 kiinnitetéidn vapautusnippdimeen
108 valettuun kohtaan 112. Pys#ytysrakenteeseen B4 kuuluu
edelleen metallinen V-jousitartutin 114. V-jousitartutin
114 sijaitsee kammiossa 109 ja siin3d on yksi jalka 116,
jota pidetdin paikoillaan vapautusnéppdimessd 108 jalassa
olevalla reikdparilla, jotka on asetettu né&pp&imen 108
alapinnassa oleviin kohtiin 124. Pidikkeessd 114 on vield
toinen, taipuisa jalka 117, jonka p&dtyreunaparit 119 on
suunniteltu tarttumaan sauvoihin 80 ja 82 yl&leuan 76 lu-
kitsemiseksi paikoilleen. Puristamalla vapautusndpp&imid
ulkopuolisista koveroista pinnoista 122 vapautusndppdintd
106 siirretd&n ndppadintd 108 kohden niin, ett# nokkaosa
120, joka on kiinte#d osa nédppdintd 106, siirtdd joustavas-
ti jalan 117 pois sauvojen 80 ja 82 kiinnityksestd, jol-
loin liikkuva leuka 76 pd&see liukumaan vapaasti sauvoissa
80 ja 82, Td4mi lukitsematon asento n#kyy kuvioissa 15 ja
15A.

Hammashoitokapseli 36A viedd&n leukaan 72 ja sité
pidetds&n paikoillaan koveroja pydristettyjd pintoja 98
vasten. Kapselin viemiseksi sinne kdyttdj4 puristaa ensin
vapautusnidppdimid 106 ja 108 ja liu'uttaa liikkuvan leuan
76 auki-asentoon, kuten kuviosta 13 ndhddidn. Leuoissa 74
ja 76 on niiden ulkopinnélla kaksi sormipaikaa eli syven-
nystd 121 ja 123 véstaavasti, milld suljetut leuat voidaan
puristaa kiinni. Leukojen 72 ja 74 ollessa auki-asennossa,
kuten nihddin kuviosta 13, hammashoitokapseli 36A liu'ute-
taan kapselin pidikkeeseen. 8Sitten 1liukuvaa leukaa 76
liu'utetaan oikealle pitkin sauvoja.80 ja 82 ja-suljemtaan
leuka 72 kapselin pdihin peukalolla ja etusormella (kuvio
14). Useampien kapseleiden aktivoimiseksi leukojen 74 ja
76 ulkopinta 121 ja 123 vied&ddn peukalon ja etusormen toi-
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sen niveleen valiin ja puristetaan kovaa, kunnes aktivoin-
nin ilmaisinohjain 92, joka kulkee urassa 94, on linjassa
varsirakenteen sivun kanssa. T#118 liikkeelld puristetaan
kapselinsekoitinta, joka s#rkee sisdpuolisen kalvon ja
padstdl kapselin sisdlldt kosketukseen toistensa kanssa.

. Ohjaimessa 92 on kohdistuslinja 96, joka ilmaisee leukojen

vélisen asennon. T#ssi asennossa ollessaan kapseli on lu-
kittu paikoilleen pysdyttimen 84 kanssa lukittuun asen-
toon. Kuten kuvioista 16 ja 16A n&hd&dén, pitimen 114 p&-
dtyreunat 119 ovat fyysisesti kosketuksessa metallisauvoi-
hin 80 ja 82 ja estiévdt yldleuan 76 akselinsuuntaisen
liikkeen ja pitdvdt ndin leukaa 76 lukitussa asennossa.
Kuten kuviosta 15A n&hd&in, sisdéntytntdvaiheessa jousipi-
dikkeen 114 p8&tyreunat 119 eivit ole kosketuksessa metal-
lisauvoihin 80 ja 82, jolloin liu'uttamalla leukaa 76 pit-
kin metallisauvoja 80 ja B2 leukarakenne 72 p##see aukea-
maan. Lukitussa ja aktivoidussa asennossa kapseli on nyt
sekoitusvalmis.

Er#3nd esimerkkin& t#m&n keksinnén laitteen kanssa
kidytettdvistd sekoituskapseleista ovat Kerr Manufacturing
Companyn hammashoitokapselit (Romulus, Michigan, kauppa-~
nimikkeet CONTOUR, TYTIN ja SYBRALOY), joita ki#ytetdsn
hopeaseoksen ja elohopean sekoittamiseen hammasamalgaamin
valmistamiseksi. Tyypillinen kapselilaite, joka sopii kidy-
tettdvdksi keksinnén mukaisessa sekoituslaitteessa, on
esitetty US. patentissa nro 3,869,114, otsikkona "Monikam-
miosdilid", jota patenttia on tidssd kéytetty viitteeni.
Mainitut laitteet pannéan toimintaan painamalla sekoitin-
ta, joka s#&rkee sis#puolisen kalvon, jolla kaksi tai
useampi komponenttia, kuten hopeaseos ja elohopea, pédse-
vat kosketukseen toistensa kanssa sekoittuakseen sekoitta-
malla tai ravistamalla amalgaamin muodostamiseksi..

Toiminnassa ollessaan sekoitusvarsirakenne 60 asen-
netaan nokka-akseliin 54 suljettujen kuulalaakereidenm 66
porauksen kautta, jotka kuulalaakerit on erotettu v&lik-
keelld 58. Varsirakenne 60 on kiinnitetty paikoilleen mut-
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terilla 57 nokkayhdistelmdin 50 kierteisen akselin 54 pdé-
hén, joka yhdistelmd on vastakkaisesta p&#st&dn kiinnitet-
ty porauksen 51 1l&pi, johon moottorin 32 kéytttakseli 33
mahtuu. Kiyttbakselia 33 pit8d paikoillaan nokkayhdistel-
mén 50 varsiosassa 53 oleva siddtdruuvi 52. Kuulalaakereis-
sa 64 olevalla porauksella 68 nokka-akseli 54 p#3see pyO-
rimaén. Erdiss8 suoritusmuodossa nokka-akseli 54 on asen-
nettu 6 1/4 astetta poispdin akselista mobttorin akselin
33 akselisuunnasta. Kuviossa 5 esitetyt, akselin 54 p&#ssé
olevat nuolet kuvaavat akselinpoikkeutuskdsitettd. Kuten
kuviosta 5 nahd&d&n, laite on s#ddetty haluttuun muotoon ja
liikkeeseen hammashoitokapseleiden sisdltdjen sekoitta-
miseksi. Esitetyss8 suoritusmuodossa tasainen "8"-liike
muodostetaan siten, ettd vartta pidetddn paikoillaan moot-
torinkannattimeen 56 ja poikkeutusnokkarakenteeseen kiin-
nitetylléd jousella 55. Erdidssd suoritusmuodossa varren
reitin laajuus on n. 18.8 mm, kun poikkeutusnokkaa kdyte-
td8n 8-liikkeen tekemiseen. Leukarakenteen p&dss8 olevat
nuolet ilmaisevat sekoitusliikkeen laajuuden. Tyypillinen
kierros sekoitettaessa jotain hammashoitokapselia on 10
sekuntia 3 600 rpm nopeudella. Sopiva moottorin nopeuden
ja sekoitusajan alue on 3 000 - 4 200 rpm moottorin akse-
lin nopeudella ajan ollessa n. 5 - 12 sekuntia.

Esilld olevan keksinndn sekoituslaitteen kanssa
voidaan kdyttdd mitd tahansa sopivaa sdhkdmoottoria. Esi-
merkkind sopivasta moottorista on 90 voltin, 1/15 hv DC
sarjak&dmis&hkémoottori, jonka maksiminopeus on 10 000
rpm.

Pitdisi edelleen ymmdrtdsd, ettd keksinndn laitetta
voidaan kdyttdd myds sekoitettaessa mitd tahansa muitakin
sopivia materiaaleja hammashoitoon tarkoitettujen lisdksi.
Kun keksint®8 on selostettu seikkaperdisesti viitaten sen
erityissuoritusmuotoihin, alan asiantuntijoiden pitds ym-
ﬁértaa,'étténsiihen voidaan tehds variaatioita ja muunnel-
mia poikkeamatta sen olennaisista piirteists.
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Patenttivaatimukset:

1. Hammashoitoon tarkoitettu materiaalin sekoitus-
kone, tunnettu siitd, ettd siin8d sekoitusnopeutta
ja -aikaa sdddetdsn magneettikorttijérjestelmills.

2. Laite, jossa on yhdisfelména moottori, sekoi-
tettavan materiaalin vastaanottomekanismi ja ohjelmoitu
sidtdlaite, ja jossa mainittua moottoria voidaan s&idtéa
mainitulla s&dtdlaitteella, jotta mainittu mekanismi saa-
daan sekoittamaan mainittu materiaali mainitun ohjelman
mukaisesti,

| on tunnettu siitd, ettd mainittu ohjelma
on sellaista tyyppia, joka edellyttd& erityisten sekoitus-
parametrien sydttdd sisdsn, jotka parametrit eroavat toi-
sistaan mainitun materiaalin luonteesta, sen loppukavtédsté
ja vastaavista seikoista riippuen,

mainitussa laitteessa on ottolaite, joka on raken-
nettu ja jarjestetty mahduttamaan sisd&@nsd tallennuslait-

. teen, johon on tallennettu mainitut erityiset sekoituspa-

rametrit, joka ottolaite on yhdistetty mainittuun saitd-
laitteeseen sydttémdsdn mainitut sekoitusparametrit mainit-
tuun ohjelmaan.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen keksintd,
tunnettu siitd, ettd mainitussa laitteessa on
ndyttbdlaite yhdistettynd s#ddtdlaitteeseen ndyttémiin mai-
nitusta ohjelmasta tuleva informaatio.

4. Patenttivaatimuksen 2 mukainen keksintd,
tunnettu siitd, ettd mainittu ottolaite on konst-
ruoitu ja jérjestetty ottamaan vastaan mainitun tallennuk-
sen sisdltdvd kortti.

5. Patenttivaatimuksen 2 mukainen Kkeksinto,
tunnet+tu siitd, ettd mainitussa laitteessa on

nadyttdlaite ja ndppdimistd, joka néppdimistd on konstruoi- - -

tu ja jdrjestetty sydttdmédn sekoitusparametrit mainittuun
ohjelmaan, ja ndyttdlaite, joka reagoi mainittuun n&pp&i-
mistdOn ja ndyttdd em. viimeiset parametrit.
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6. Patenttivaatimuksen 2 mukainen keksintd,
tunnettu siitd, ettd mainittu laite on hammashoi-
tomateriaalin sekoituslaite, joihin parametreihin kuuluu
sekoitusnopeus ja sekoitusaika, ja mainittu sydttdlaite on
konstruoitu ja jdrjestetty ottamaan vastaan halutun kooda-
tun sekoitusajan ja -nopeuden sisdltdvd kortti.

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen keksintd,
tunnettu siitd, ettd mainittu kortti on magneetti-
sestl koodattu sekoitusaikaa ja -nopeutta varten, jossa
sySttblaitteessa on laite mainitusta kortista magneetti-
sesti koodatun informaation lukemiseksi.

8. Laitteessa, jossa on yhdistelm&nd moottori, se-
koitettavan materiaalin vastaanottomekanismi ja ohjelmoitu
sd8tdlaite, ja Jossa mainittua moottoria voidaan s83t&4
mainitulla ohjauslaitteella, jotta mainittu mekanismi saa-
daan sekoittamaan mainittu materiaali mainitun ohjelman
mukaisesti,

parannus ki#sittdd8 jdrjestelyn jokaon tunne t-
tu siitd, ettd mainittu ohjelma on sellaista tyyppid,
joka edellyttds erityisten sekoitusparametrien sybttti si-
sd8n, jotka parametrit eroavat toisistaan mainitun mate-
riaalin luonteesta, sen loppuk8ytdstd ja vastaavista sei-
koista riippuen,

ja jossa on tallennuslaite, jossa on tallennettuna
mainitut tietyt sekoitusparametrit,

mainitussa laitteessa on ottolaite ottamaan vastaan
mainittu tallennuslaite, joka ottolaite on yhdistetty mai-
nittuun sddtdlaitteeseen sydttdmdsdn muistiin mainitut se-
koitusparametrit mainittuun ohjelmaan.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen keksintd,
tunnettu siitd, ettd mainitussa laitteessa on
ndyttblaite, joka ndyttdlaite on liitetty sdstdlaitteeseen
antamaan mainitusta ohjelmasta informaation néytt&én.
S 10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen keksintd,
tunnettu siitd, ettd mainittu tallennuslaite on
kortti, jossa on mainittu ta;lennus, jossa kortissa on
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myds wvisuaalinen n8yttd informaatiosta, Jjoka sisidltsda
mainittuihin sekoitusparametreihin liittyvid tietoja.

11. Patenttivaatimuksen 8 mukainen keksintd,
tunnettu siitd, ettd mainitussa laltteessa on
ndyttélaite ja ndppdimistd, joka néppdimistd on konstruoi-
tu ja jdrjestetty syOttéméin sekoitusparametrit mainittuun
ohjelmaan, ja mainittu n8yttdlaite reagoi mainittuun nép-
pdimistddn ndytt#en viimeiset mainituista parametréista.

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen keksintd,
tunnettu siits, ettd mainittu tallennuslaite on
kortti, jossa on mainittu tallennus, jossa kortigssa on
myds visuaalinen ndyttd informaatiosta, joka sisdltdid mai-
nittuihin sekoitugparametreihin liittyvid tietoja.

13. Patenttivaatimuksen 8 mukainen keksintd,
tunnettu siitad, ettd mainittu laite on hammashoi-
tomateriaalin sekoituskone, joihin parametreihin sis8ltyy
sekoitusnopeus ja -aika, ja mainittu tallennuslaite on
kortti, jolle on koodattu haluttu sekoitusaika ja -nopeus.

14. Patenttivaatimuksen 13 mukainen keksintd,
tunnettu siitd, ettd mainittu kortti on magneetti-
koodattu sekoitusaikaa ja -nopeutta varten.

15. Kapselinsekoituslaite, johon kuuluu yhdistel-
mana

a. moottori, joka sopii vibraatiovarren voimanan-
toon,

b. mainittuun moottoriin yhdistetty vibraatio-
laite, jonka toisessa p#dssd on sekoitusvarsi laitteineen
pitém&an kapselia paikoillaan sekoituksen aikana,

c. magneettikortti mainitun laitteen kdynnistami-
seksi, jolla laitteella aktivoidaan ja sidddetdsn mainittu

moottori ennalta mé&8rdtylle nopeudelle ennalta m&&r&tyn
pituiseksi ajaksi, jolloin kapselin sis8ll3d olevat mate~-
riaalit sekoittuvat ennalta médrdttyyn, haluttuun -tilaan
mdihitussé-varressa-olevan vibraatiolaitteen avulla.
l6. Patenttivaatimuksen 15 mukainen kapselinsekoi-
tuslaite, tunnet+tu siitd, ettd magneettikortti
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koodataan optimisekoitusnopeudelle ja -sekoitusajalle mai-
nitussa varressa olevaa kapselia varten.

17. Patenttivaatimuksen 15 mukainen kapselinsekoi-
tuslaite, tunnettau siitd, etté kun kapseli on
mainitussa varressa, on muodostettu laite aktivoimaan wmai-
nittu kapseli kdsin painamalla.

18. Patenttivaatimuksen 15 mukainen kapselinsekoi-
tuslaite, tunnettu siiti, ettd siinid moottori on
yhdistetty ké&ytttakseliin, joka pydrittdsd nokkaosaa, joka
aikaansaa vibraation varteen, jolloin mainittu kapseli
vibroituu olennaisesti vaakasuorassa suunnassa.

19. Kortti, jossa on mainitun korttilaitteen toi-
mintaa koskeva, koneluettava ensimmdinen informaatio, joka
laite on rakennettu ja jdrjestetty ottamaan vastaan mai-
nittu korttilaite, ja lukemaan siit& mainittu ensimm&inen
informaatio, jotta sen toiminta saadaan s#ddetyksi t&llai-
sen ensimmdisen informaation mukaisesti,

jossa kortissa on myds toinen informaatio, joka
toinen informaatio on sellaisessa muodossa, ettd ihminen
pystyy suoraan havaitsemaan ja ymmidrtdmidn sen,

myds mainittu toinen informaatio koskee mainittua
toimintaa ja vastaa mainittua ensimméiistd informaatiota.
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