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平衡门移动结构

(57)摘要

本实用新型公开了平衡门移动结构，包括机

架、移动门，所述机架包括两竖向设置的空心柱

和两竖向设置的导柱，移动门位于两导柱之间且

与两导柱滑动连接，移动门两侧连接有平衡牵引

装置，所述的平衡牵引装置包括设在机架顶部上

且位于移动门正上方的第一牵引轮、设在机架顶

部且位于第二空心柱正上方的的第二牵引轮和

绳子，绳子的一端固定移动门，且依次绕在第一

牵引轮和第二牵引轮上，绳子的另一端伸入第二

空心柱内且绳子端部固定有第二配重块，两第二

配重块的重量等于移动门的重量。本实用新型结

构简单，实用性强。
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1.平衡门移动结构，包括机架、移动门，其特征在于：所述机架包括两竖向设置的空心

柱和两竖向设置的导柱，两导柱与两空心柱呈矩形排列或梯形排列，移动门位于两导柱之

间且与两导柱滑动连接，移动门顶部两侧连接有平衡牵引装置，所述的平衡牵引装置包括

设在机架顶部上且位于移动门正上方的第一牵引轮、设在机架顶部且位于第二空心柱正上

方的第二牵引轮和绳子，绳子的一端固定移动门，且依次绕在第一牵引轮和第二牵引轮上，

绳子的另一端伸入第二空心柱内且绳子端部固定有第二配重块，两第二配重块的重量等于

移动门的重量。

2.根据权利要求1所述的平衡门移动结构，其特征在于：所述的移动门两侧均设有定位

片，定位片与移动门之间形成缺口，所述的导柱上设有导向片，导向片限位在缺口中，进而

实现竖向滑动连接。

3.根据权利要求1所述的平衡门移动结构，其特征在于：所述的机架顶部设有第一滚轮

和第二滚轮，第一滚轮和第二滚轮位于第一牵引轮和第二牵引轮之间，且绳子依次绕在第

一牵引轮、第一滚轮、第二滚轮和第二牵引轮上。
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平衡门移动结构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及机械设备开关门领域，特别地，平衡门移动结构。

背景技术

[0002] 机械设备一般都具有开关门，用于隔绝机器设备内部加工时产生的噪音，也用于

隔绝机器设备内部加工不慎而导致工件飞出而砸伤工人的现象发生，因此一般的机器设备

都要设置开关门。

[0003] 现有的开关门有横向移动式的、铰链轴铰链式的(推窗式)，上述结构都具有占据

空间大，移动范围小，移动门的空间小等缺点，打开后，且还需要插头插销等定位件固定移

动门。

实用新型内容

[0004] 本实用新型的目的在于针对现有技术的不足之处，至少在一定程度上解决相关技

术中的技术问题，提供一种平衡门移动结构以达到解决现有现有机械设备开关门具有占据

空间大，移动范围小，移动门的空间小等问题的目的。

[0005] 为了解决上述技术问题，本实用新型的技术方案是：平衡门移动结构，包括机架、

移动门，所述机架包括两竖向设置的空心柱和两竖向设置的导柱，两导柱与两空心柱呈矩

形排列或梯形排列，移动门位于两导柱之间且与两导柱滑动连接，移动门顶部两侧连接有

平衡牵引装置，所述的平衡牵引装置包括设在机架顶部上且位于移动门正上方的第一牵引

轮、设在机架顶部且位于第二空心柱正上方的的第二牵引轮和绳子，绳子的一端固定移动

门，且依次绕在第一牵引轮和第二牵引轮上，绳子的另一端伸入第二空心柱内且绳子端部

固定有第二配重块，两第二配重块的重量等于移动门的重量。

[0006] 进一步，所述的移动门两侧均设有定位片，定位片与移动门之间形成缺口，所述的

导柱上设有导向片，导向片限位在缺口中，进而实现竖向滑动连接。

[0007] 进一步，所述的机架顶部设有第一滚轮和第二滚轮，第一滚轮和第二滚轮位于第

一牵引轮和第二牵引轮之间，且绳子依次绕在第一牵引轮、第一滚轮、第二滚轮和第二牵引

轮上。

[0008] 本实用新型技术效果主要体现在以下方面：1：手动移动移动门至任何位置，因两

第二配重块的重量等于移动门的重量，移到那个位置就停在那个位置，无需额外定位件进

行固定，使用非常方便。2：绳子通过第一牵引轮和第二牵引轮牵引至机架顶部，隐藏至机架

顶部，防止对生产加工过程中产生干扰，同时又将绳子连接配重块的一端隐藏在第一空心

柱中，进一步防止平衡牵引装置对生产加工过程中产生干扰，不会增加额外的占地空间:3：

移动门采用竖向滑动连接的方式，使得移动门的面积可以更大。

附图说明

[0009] 图1为本实用新型平衡牵引装置的结构示意图。
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[0010] 图2为本实用新型的结构示意图。

[0011] 图3为图2的俯视示意图。

[0012] 图4为实用新型突出空心柱的结构示意图。

[0013] 图5为移动门的结构示意图。

[0014] 图6为图5的俯视示意图。

具体实施方式

[0015] 下面详细描述本实用新型的实施例，旨在用于解释本实用新型，以使本实用新型

技术方案更易于理解和掌握，而不能理解为对本实用新型的限制。

[0016] 如图1、图2、图3、图4、图5和图6所示：平衡门移动结构，包括机架1、移动门2，所述

机架1包括两竖向设置的空心柱11和两竖向设置的导柱12，两导柱与两空心柱呈矩形排列

或梯形排列，移动门2位于两导柱12之间且与两导柱12竖向滑动连接，使得移动门2可以竖

向相对两导柱12上下移动，移动门2顶部两侧连接有平衡牵引装置，所述的平衡牵引装置包

括设在机架1顶部上且位于移动门2正上方的第一牵引轮31、设在机架1顶部且位于第二空

心柱11正上方的的第二牵引轮32和绳子33，绳子的一端固定移动门2，且依次绕在第一牵引

轮31和第二牵引轮32上，绳子的另一端伸入第二空心柱11内且绳子端部固定有第二配重块

34，两第二配重块34的重量等于移动门2的重量。

[0017] 通过上述设计，手动移动移动门2至任何位置，因两第二配重块34的重量等于移动

门2的重量，移到那个位置就停在那个位置，无需额外定位件进行固定，使用非常方便。

[0018] 同时，绳子33通过第一牵引轮31和第二牵引轮32牵引至机架1顶部，隐藏至机架1

顶部，防止对生产加工过程中产生干扰，同时又将绳子33连接配重块34的一端隐藏在第一

空心柱11中，进一步防止平衡牵引装置对生产加工过程中产生干扰，不会增加额外的占地

空间。

[0019] 所述的移动门2两侧均设有定位片21，定位片21与移动门2之间形成缺口22，所述

的导柱12上设有导向片，导向片限位在缺口22中，通过上述设计，导向片卡在缺口22中，防

止横向脱落，进而实现手动竖向滑动连接。

[0020] 所述的机架1顶部设有第一滚轮01和第二滚轮02，第一滚轮01和第二滚轮02位于

第一牵引轮31和第二牵引轮32之间，且绳子依次绕在第一牵引轮31、第一滚轮01、第二滚轮

02和第二牵引轮32上，为了使机架1整体美观，两空心柱11与两导柱12是矩形排布或梯形排

列的，移动门2位于两导柱12之间，而绳子的一端连接在移动门2的顶部两侧，而绳子的另一

端伸入到空心柱11内的，因此，绳子的两端并非位于同一竖直的平面内，通过第一滚轮01和

第二滚轮02的设计，调整第一牵引轮31和第二牵引轮32之间的绳子的方向。

[0021] 当然，以上只是本实用新型的典型实例，除此之外，本实用新型还可以有其它多种

具体实施方式，凡采用等同替换或等效变换形成的技术方案，均落在本实用新型要求保护

的范围之内。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5

图6
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