CESKOSLOVENSKA

SOCIALISTICKA

REPUBLIKA
(19)

URAD PRO VYNALEZY

A OBJEVY

POPIS VYNALEZU
K AUTORSKEMU OSVEDEENI

(61)

{23) Vystavni priorita

(22) Prihlageno 04 02 80
21 py 736-80

(40) Zvefejnéno 29 05 81
(45) Vydano 15 10 34

215 631

(1) B 1)

(51) Int.CI> B 30 B 15/28
B 30 B 11/20

(75)

Autor vyndlezu  pypfSEK LUDVIK ing. CSc.
pPACHOVSKY VACLAV PRAHA
KOM(REK FRANTISEK PARDUBICE

(54) zar{zeni k samodinnému polohovéni rolen tvarovacich listd

Vynélez Fedi mechanické nastavovéni vzé-
jemné polohy rolen & matrice tvarovacich
1is& i za provozu. Axiélni hiidel nesouci
nlavu rolen je posuvny, opat¥eny Snekovym
'kolem s vnit¥nim zévitem ve spodni &ésti
1isu. Poloha hiidele je mechanicky snim4-
na a nastavovéna koncovym spinadem umisté-
nym na jednosmérné samosvorném jezdci.
Opot¥ebovénim rolen & matrice se poloha
jezdce m&hi pii oblasném piitladeni rolen
ne matrici. Vynélez zajidtuje odddleni ro-
len a matrice pri volnob&hu a nastaveni
minimélni mezery pifi plném zatiZent lisu.
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Vynéleé Se tyké zarizeni k samoinnému polohovéni rolen tvarovacich lisd s deskovymi
matricemi,

V dosavadnim uspofédéni jsou rolny pritladovény k deskové matrici prostfednictvim zdvi-
tu a matice v horni &4sti hlavntho h¥idele lisu, Utahovéni matice se ﬁrovédi za klidu stro-
je ruénim stranovym klidem, eventudln¥d poklepem kladiva. Tim vzniks mezi rolnami a matrici
predp&ti. Za provozu lisu jsou mezi rolnami a matric{i velké lisovaci sily, které zptsobi
deformace soudédsti lisu & tim se rolny od matrice nepatrné odd4l{.

Nevyhoda popsaného zpésobu spodivd v tom, Ze pri b&hu stroje naprézdno dochdzi k od{ird-
ni a opotfebovdvéni lisovaciho Ustroji. PFi plném zati¥eni stroje je obvykle predpdti ne-
dostatedné, tak¥e mezi rolnami a matrici zlstdvd mezera, kterd zplisobuje sniZeni vykonnos-
ti lisu., Dal3{ nedostatek stédvajiciho uspofdddni polohovaciho zatizeni spodivd v tom, Ze
Jej nelze pouZit pro lisy v&t3ich rozmért a vykonnosti, protoZe rudnim zplsobem pritahové~
ni se nedosdhne potfebné pritladné sily. '

Je znémo za¥izeni k hydraulickému pritlaku rolen a matrice, které trvale pfitladuje rol-
ny na matrici. Pro stévajici lisy jej vSak nelze bez zdsadnich koncepénich zmdn celého 1li-
su pouZit.

Uvedené nedostatky tvarovacich list s deskovymi matricemi Ye3{ zarfzeni k samodinnému
polohovén{ rolen podle vyndlezu. Podstata zarizeni, tvoreného axidlnim hfidelem, opat¥enym
zévitem a jiZténym proti podtodeni pery, spolivéd v tom, Ze zévit je umfstdn v doln{ ddsti
axidlniho hiidele, kterd je pomoci tohoto z&vitu spojenn se 3nekovym kolem, 3nekem, otod-
nou ptevodovkou a s elektromotorem. Axiflni h¥idel Je opatfen jednoramennou pékou, Jjeidi#
konec je v kontaktu s jednosmérng samosvornym jezdcem, nebo s koncovym spinadem posuvnd
viipojenym k jezdei, co¥ umoZnuje mechanické sniméni polohy htidels a nastaveni provozni
vilg wezi metrici s rolnami. Vshoda zafizeni podle vyndlezu spoCivé v tom, %e luze nastavit
za provozu takovou vili mezi matrici a rolnami, pfi kteréd je nizkd elektricks spot¥eba na
lisovéni a pritom dochdzi k malému opot¥ebeni lisovacich orgénl. Zarizeni podle vynélezu
Je vhodné pro lisy o vy3si vykonnosti, pro které by dosavednt zplsob ru¥nfiho pritlaku ro-
len a matrice nebyl vibec pouZitelny. Daldi vyhodou Je, Ze pii b&hu naprdzdno lze oddélit
rolny od matrice a tim sni3it jejich opotrebovéni. P¥i. event. zamleti lisu je usnadn&na
Jjeho likvidace tim, %e odddlenim rolen a postupnym piritladovénim se zamlety materidl pro-
tladi.

Na vykresech je zndzorn&n priklad provedeni zaPizeni podle vynélezu. Na obr, 1 Jje nérys,
na obr. 2 pidorys a na obr. 3 Je detail spojent pfevodovky s rdmem lisu.

Rolny 1 tvarovaciho lisu jsou pritladovény k deskové matrici 2 prostbednictvim po-
suvného axiélniho h¥idele 4, ktery mé ve spodnf &dsti zévit 5 . Matici tvo¥f Snekové ko=
lo 6 pohén&né Snekem 7 . Na hrideli 8 3neku 7 Jje nasunuta otodns pfevodovka 9 s
elektromotorem 10. Pfevodovka 9 Jje spojena s ramem lisu pru¥inou il a napinacim zapize-
nim,map¥. 3roubem 12. Krajni poloha otodné pfevodovky 9 Jje zajist¥na koncovym spinadem
13.

Axidlni h¥idel 4 je ji%t&n proti otodent posuvnymi pery 14. Ve spodni &4sti stroje
Je umisténa jednoramennd péka 16, ktersé pomoci tladné pruZiny 17 a stévéciho Sroubu 15
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oprena o axidlni hridel 4. Konec pdky 16 naléhd na jednosm¥rnd samosvorny jezdec 18,
posuvny podepu 19, odpruZeny tla&nou prusinou 20. Jezdec 18 je na fepu 19 vzprilen po-
moci tainé pruziny 21 umist®n na péce 22. K jezdei 18 Je posuvn& pripojen koncovy spi-
na¥ 23. Poloha spinale 23 se nastavuje pohybovym 3roubem 24 spojenym s voditkem 23.
Zarizeni podle vynélezu slouZi k zékladnimu nastaveni vzédjemné polohy rolen a matrice bez
vile a k provoznimu nastaveni polohy s volitelnou mezerou mezi matrici & rolnami.

. 7ékladni nastaveni se provadi s odidt¥nym povrchem matrice a s elektricky odpojenym
koncovym spinadem 23. Zapne se elektromotor 10, pritahuje se axidlni hifdel 4 aZ dosed-
nou rolny 1 na matrici 2. Pi{tladnd sfla se zvétéuﬁe, tim i todivy moment na hiideli §
gneku 7. Reak¥ni toéivy moment na rému oto&né prevodky g napiné pruZinu 11 dokud vystu-
pek oto&né prevodovky navypne koncovym spinadem 13 elektromotor 10. Pritomse axidlni
h¥idel 4 posouvé smérem doll, stladuje péku 16, kterd svym koncem premistuje jezdec 18
na %epu 20. Po uvolnéni rolen a tim i péky 16 zdstévé jezdec 18 vzpFien v konelné po-
loze Udinkem vyosené pruZiny 21.

Pro provozni nastavovéni polohy se uvede v &innost koncovy spinad 23 ovléddajic{ motor
10. Spina¢ 23 se vysune pohybovym 3roubem 24 nad dosedaci plochu jezdce 18 tak, aby
pPi vypnuti spinae 23 pékou 16 byla mezi matrici a rolnami poZadovand mezera.

7v&t31-1i se mezera optPebenim lisovaciho Ustroji, provede se opét zékladni nastaveni.
Pri vyménd lisovaciho ustroji se jezdec 18 premist{ ze vzpr{fené polohy nadzvednutim pé-
ky 22.

7arizeni podle vyndlezu lze pouiit u tvarovacich lisl rady TL, vyrébénych v TMS

Pardubice.

PREDNMET VYNLLEZU
1. Zapizeni k samodinnému polohovéni rolen tvarovacich lisl, tvofené axidlnim hridelem
opatfenym zévitem a zajidténym proti pootodeni pery, vyznalené tim, Ze zéavit /5/ Je
~umistén v dolni Z4sti axidlniho htidele /4/, kteréd je pomoci tohoto zévitu /5/ ép&jena
se %nekovym kolem /6/, Snekem /7/, otolnou pfevodovkou /9/ a s elekiromotorem /10/,
pridem? axidlni hiidel /4/ Je opétfen jedoramennou pskou /16/, jejiZ konec Jje v kon-
taktu s jednosmérn® samosvornym jezdcem /18/, nebo s koncovym spinalem /23/ posuvné
pripojenym k jezdei /18/.
2. Zarizeni podle bodu 1,vyznalené tim, %e Jjezdec /18/ je svisle ve sm&ru od Snekového
kola /6/ dold volng posouvatelny, kdeZto ve sméru nahoru samosvorny.
3. TZatizeni podle bodu 1, vyznafené tim, Ze otodnd prevodovka /9/ s motorem /16/ je k ré-
mu lisu pi*ipevn&na pruZinou /11/ s napinacim zafizenim.
4. zatizeni podle bod& 1 a%¥ 3, vyznadené tim, Z%e otolné pPevodovka /9/ je opatfena vjsiup—

kem /26/ a na rému lisu je ﬁfipevnén koncovy spinad /13/.

2 vykresy
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