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(54) Zatizeni pro elektromagnetické oviddéni vicepolohového ak&nfho &lenu

Re¥en{ se tyk& za¥fzen{ pro elektromag-
netické ovladédni vicepolohového ak&éniho
&lenu. Zatizeni se vyznaluje tim, Ze vys~
tupni{ prost¥edek je ovldddn soustavou ales-
pon dvou nésledn& pisobicich se&itacich
prosttedkd, pfidem%Z na kafdy se&itacl 50 ~
prostfedek pisobi samostatné jeden elektro- < e
magnet. Zaffzeni se dile vyznaduje tim, Ze
kluznd plocha prvnfho se&itaciho prostfedku
je v kontaktu s pdkovym &epem ndsledného
nebo poslednfho se&itaciho prostfedku a
kluznd plocha posledniho se&ftaciho prost-
fedku je v kontaktu s koncovym Eepem vys-
tupniho prost¥edku, p¥idem¥ stfedni Cepy
jsou spojeny s pfisludngymi téhly, kteréd
jsou spojena s pfisluinymi elektromagnety.
Za¥izeni lze vyu¥ft p¥i p¥esném a rychlém
ov1l4dani rdznfch malych a st¥ednich stroj-
nich za¥izeni prost¥ednictvim elektronic-
kych obvodd a prvki.

obr. 1
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Vynélez se tgkéd zafizeni pro elektromagnetické ovladéni vicepoldhového ak&nfiho &lenu.

Jsou zndmé elektromagnetické ak&ni &leny vyzna¥né tim, %e maj{ jgn dv& polohy v¢stupni-
ho &lenu podle toho, zda cfvkou elektromagnetu prochdzi nebo neprochdzi elektricky proud.
V p¥ipad® pferuseni elektrického proudu je v§stupnf &ler vracen zpdt do tzv. klidové polohy
pruZinou. Déle jscu zndmé e]ektromagnetické akéni &leny, které maji provedenou zvlastni Gp-
ravu jéddra a kotvy za dlelem dosaien_i linedrni z&vislosti mezi proudem prochdzejicim civkou
‘elektromagnetu a zdvihem kotvy, pfiéemi kotva je op&t vyvaZovdna pruZinou. U t&chto ak&nich
&lend se proﬂevuje hystereze a teplotn{ z4vislost polohy kotvy. Hysterezi i teplotni zdvis-
lost lze do zna&né miry kompénzovat elektrickou zp&tnou vazbou, kterd viak komplikuje elektric-
kou &4st ovl4ddni elektromagnetického ak¥nfho &lenu. V¢¥e uvedené elektrbmégnet&cké ak&ni{
&leny vykazuji{ nep¥imou umé&ru mezi zdvihem kotvy a taZnou silou, coZ omezuje celkovy vyu¥i-
telny zdvih kotvy.

Ddle p¥i kterékoliv jiné ne? jediné krajn{ poloze kotvy je civka elektromagnetu napdje-
na elektrickym proudem, &emu? mus{ byt pod¥fzeno teplotni dimenzovéni vinut{. P¥i zv§3engch
-wpoZadavcich na dynamické vlastnosti elektromagnetického ak&nfho &lenu se nep¥iznivé.proje-
vuje velk&d induk&nost jediného vinuti{ elektromagnetu. '

Vyﬁe uvedené nedostatky ¥edf{ za¥fzenf pro elektromagnetické ovliddn{ vicepolohového
akdniho &lenu podle vyndlezu, jeho? podstata spolivd v tom, Ze sestdvd z t¥lesa, z alespoi
dvou ‘seéftacich prost¥edkld, z nichZ jeden je prvn{ se&ftaci prostfedek a druhy je posledni
seéitaci prost¥edek, z p¥isludngch elektromagnetd, v poltu odpovidajfcim podtu sefftacich
prostiedkl, z piisiuénfch tédhel v po&tu odpovidajfcim podtu se&ftacich prost¥edkd, vystupni-
ho prostfedku, pruZiny vyznadujic{ se tim, %e kluznd plocha prvniho se&{itacfho prost¥edku
je v kontaktu s p&kovym Eepem ndsledného nebo posledniho sedftacfho prostfedku a kluznd plo-
cha poslednfho se¥ftacfho prost¥edku je v kontaktu s koncovym ¥epem v¢stupniho prostfedku,
pfifem? st¥edni &epy setitacich prostfedkd jsou spojeny s p¥isludnymi téhly, kterd jsou spo-
jena s p¥islusnymi elektromagnety.

V¢hodou za¥fzeni pro elektromagnetické ovl&ddni ak¥nfiho &lenu podle vyndlezu je, Ze
v§sledny dosaZitelny zdvih vystupnfho prost¥edku p¥i stejné tainé sfle v porovndni se stejnd
rozmérnym zndmgym elektromagnetickym akénim &lenem je v&t3{. Dal3{ vyhodou je vylouden{ hys-
tereze a podle podtu sedftacich prost¥edkl voliteln4 p¥esnost nastaveni vysledného zdvihu
sttuphiho prost¥edku, pfiéémi nenf{ pot¥ebnd zp&tnd vazba."

Na obr. 1 je za¥izeni podle vyndlezu, na obr. 2 je elektrické schéma zapojeni elektromag-
netd za¥izen{ podle vyndlezu. S tdlesem 1 je pevn& spojeno vstupn{ rameno 2, ve kterém je
vytvofeno vstupni pouzdro 3 pro oto®né uloZfeni pdkového &epu 4 prvnfho seftacfho prostF¥edku
52, ktery je tvofen dvouramennou pdkou 6 s kluznu plochou 7, pékovym Eepem 4 a stiednim &epem
8. Na kluznou plochu 7 prvnfho se&f{tacfho prost¥edku 5A je dotlalovén pdkovy &ep 4 nésledného
se&itactho prost¥edku nebo posledniho sedftaciho prostfedku 5B. Na kluznou plochu 7 posledni-
ho se&ftacfho prost¥edku 5B je dotladovén koncovy &ep 10 vystupniho prostfedku 11, ktery sesté-
vé z vystupnf péky 12 s koncovyn Sepem 10 a v§stupnim Sepem 13. Ddle je ve vy¥stupnim prostied-
ku 11 vytvofeno v¢stupni oko'li pro p¥ipojeni nezndzorn&ného ovl4ddéni za¥izeni a ddle zévésné
oko 15 pro zavédeni prufiny 16, kterd je svym druhym koncem zakotvena v t&lese 1.

V¥stupni Sep 13 v¢stupniho prost¥edku il je oto¥n& uloZen ve v¢stupnim pouzdru 17, které
je soudéstf{ vystupn{ho ramena 18 pevn& spojeného s t&lesem 1. Na stf¥ednich Cepech 8 jsou
oto¥n& ulo¥eny konce tdhel 19. Téhla 19 jsou svymi druhgymi konci spojena s neznézornZnymi
kotvami v elektromagnetech 20. Elektromagnety 20 jsou pevné spojeny s t&lesem 1. Uvedené
uspofddini umoZiuje posouvani tdhel 19, natéSeni prvniho selitaciho prost¥edku 5A a posou-
véni a nqtéééni nédslednych sedf{tacich prostfedkld a ﬁosledniho se&ftaciho prost¥edku 5B. 2Zdvi-
hy jednotlivych elektromagnetd 20 jsou rdzné a nastaveny tak, aby zdvih elektromagnetu 20
spojeného tdhlem 19 s néslednym seditacim prost¥edkem nebo poslednim sedftacim prostfedkem
5B byl dvojnédsobny neZ zdvih elektromagnetu 20 spojeného tdhlem 19 s pfedchdzejicim sedftacim
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prostfedkem nebo prvnim se&itacim prost¥edkem 5A. Smysl pracovnich zdvihi elektromagnett
20 je zndzorn&n Bipkou u téhel 19 p¥ilemZ plati, %e

=1y =3 - 4
hy= 3hy= 7h3= gty

Pro "i" polet se¥f{tacfch prostfedkl bude platit, Ze

1
hy= —=—— h,
1 21-1 i

Ka%dy elektromagnet 20 je pfes pfislu§ny'sp£naé 21a, 21B, 21Cc, 21D pfipojen prostfednict-
vim elektrického vedeni 22 k napéjécimu zdroji 23. V pFipad& poZadavku zv1&St velkych zdvihd
tdhel 19 spojengch s poslednim sei{tacim prostfedkem 5B nebo s pfedchizeifcimi seditacimi
prostfedky, je mo¥no jednim spfnadem 21D nebo 21C atd. spinat soudasn& dva nebo vice elek-
{tromagnetd 20, které maji stejnou nebo xrldznou velikost zdvihu. ’

za¥{zeni podle vyndlezu pracuje ndsledujfcim zpisobem. Spojenim spinafe 21A se pfipoji
vinut{ elektromagnetu 20 k napdjecfmu zdroji 23, nezndzorn&nd kotva se pfitéhne a téhlo 19
-spojené s prvnim sefftacim prostfedkem SA vykond zdvih ‘h,. Prvni se&{taci §rost§edek 5A se
otodf pakovym Sepem 4 ve vstupnim pouzdru 3 za soulasného plisobeni kluzné plochy 7 prvniho
se&ftacfho prost¥edku 5A na pikovy &ep 4 nésledného se¥ftacfho prostfedku. Pro pfipad rozpo-
jenfch spinadd 21B, 21C, 21D se p¥islusné elektromagnety 20 nachézej{ v nevybuzeném stavu
_a tedy st¥edni &epy 8 nésledngch se&{tacich prostfedkt a poslednfho se&ftaciho prostiedku
5B zdstanou v klidové poloze a otoXenf prvniho se&ftaciho prost¥edku 5A se natéfenymi nés-
ledngmi- se&ftacimi prostfedky a poslednim se¥{tacim prost¥edkem 5B pfenese na v§stupni pro-
st¥edek 11, jeho% v¢stupn{ oko 14 vykond zdvih H. V pfiéadé sepnuti dal3ich spinadld je funkce
" i mechanizmu obdobnd, pouze s tim rozdflem, e p¥islusny pakovy Zep 4 p¥isludného se¥itaciho
fpfostfedkn se natddf na kluzné ploSe 7 pfedchdzejfcfho se&f{tacfho prost¥edku, a Ze v¢sledny
zdvih H vystupntho prostfedku 11 bude podle po¥tu vybﬁzenﬁdh elektromagnetd 20 p¥{slund
véts{. Sepnut{ spfnadd 21A, 21B, 21C a 21D lze kombinovat, a proto¥e zdvihy jednotlivych
;éiéktromngnetﬁ 20 jsou dle v¢se uvedeného matematického vztahu rizné.

Je mo¥no pro StyFi spinané elektromagnety 20 dosdhnout celkem 2% = 16 rtznych velikosti
" vysledngch zvihl H. Obecn& pro "i" polet ovladangch se&itacich prostfedkid "i" poltem elektro-
magnetd 20 lze doséhnout 2i rdznych velikosti v¢slednych zdvihi. ' '

Vghodou zafizeni pro elektromagnétické ov14ddn{ ak&niho &lenu podle vyndlezu je mald
asova konstanta za¥izenf, protoZfe pfi funkci je soudasn& buzen jeden nebo viceé men¥ich
elektromagnetd s malou Zasovou konstantou na rozdil od klasického provedeni jediného velkého
elektromagnetu s velkou &asovou konstantou. Dal¥f vyhodou zd¥{zen{ podle vyndlezu je moZnost
pfipojen{ jednotlivfch elektromagnetd 20 na v?konové zesileny vystup &islicovych elektronic-
kgch obvodi. Dalsf vfhodou za¥fzeni podle vyndlezu je, %e p¥i p¥erulen{i napidjeciho proudu
do elektromagnetd 20 se automaticky pfesune vystupni prost¥edek 11 do klidové polohy, &ehoZ
1ze s vghodou vyu¥{t nap¥. pfi ovldddni ventild, pejistnych prost¥edky, vst¥ikovacich &er-
padel pro naftové motory apod.

PREDMET VYNALEZU

za¥izen! pro elektromagnetické ovladéni vicepolohového akéniho &lenu sestdvajflci z télesa,
z alespofi dvou se&ftacich prostfedkd, z p¥i{sludngch elektromagnetld v po&tu odpovidajicimu -
po&tu selftacich prostfedkd, z p¥fsluingch tdhel v poltu odpovidajfcim po&tu se¥ftacich pro-
stfedkd, vystupniho prostfedku a pru¥iny vyznafujfcf se tfm, Ze kluzn& plocha /7/ prvniho
se&itactho prostfekdu /5A/ se dotyk4 pdkového &epu /4/ nésledného seditaciho prostiedku /5B/
a kiuzné piocha 17/ posledn;ho se&{tacfho prost¥edku /5B/ se dotgkd koncového &epu /10/ vy¢s-
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tupniho prost¥edku /11/, p¥ifemi st¥edni Zepy /8/ se¥itacich prostfedkd jsou spojeny s t&hly
/19/, kterd jsou spojena s elektromagnety /20/.

2 vykresy
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