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TESTO DELLA DESCRIZIONE

L’'invenzione riguarda una disposizione valvolare
idraulica con almeno due moduli 4i valveole, ciascuno
con una disposizione di canali di alimentazione con
un canale di alta pressione ed un canale di bassa
pressione, c¢on una disposizione di collegamenti di
lavoro con almeno un singolo collegamento di lavoro,
con una disposizione wvalvolare direzionale tra la
disposizicne dei canali di alimentazione e la
digposizione dei cellegamenti di lavoro, € <on un
disposgitivo di compensazione  azionato da una
pregssione, in una disposizione con rilevazione del
cariceo.

Una tale disposizione wvalvolare idraulica viene
impiegata nei wveicoli, nelle macchine operatrici,
negli stabilimenti o s8imili, nei quali asi devono
comandare una pluralitd di attuatori o comandil

idraulici. In guesto collegamento, ciascun modulo di



una valvola & abbinatc ad un motore di azionamento.
Per semplificare 1'alimentazione, 1 modull delle
valvole wvengone normalmente uniti insieme mediante
flange, per culi la disposizione dei canali di
alimentazione ha un canale di alta pressione ed un
canale di bassa pressicone, sviluppato attraverso
tutti i moduli delle valvole. In relazione al motore
di azicnamento 1impiegato, clascun modulo di  una
valvola ha allora une o due collegamenti di lavoro,
i guali vengono comandati dalla disposizione
valvolare direzionale. In molcl casi, la
disposizione wvalvolare direzionale comanda anche la
gquantitd di fluido idraulico alimentata ai
collegamenti 4i lavoro. Per semplificare 11 comando
di gquesta guantita, si implega 11 dispositivo di
compensazione, 11 quale garantisce c¢he rimanga
cogstante la pressione attraverss la disposizione
valvolare direzionale, o© piuttosto attraverso un
orifizico di misura situate all‘'internc o in
corrispondenza della disposizione valvolare
direzionale. E necessaric un unico collegamento di
lavoroe se s8i impiega un  singolo motore  di
azicnamento il guale ad esempic pud soltanto
sollevare un carico. Sone necegsari due collegamentil
di lavero se gi impiega un moteore di azionamento a

doppio effetto.



Un esempio di un dispositivo di compensazione &
costituite da una wvalvela di compensazione, la quale
viene azionata nella direzione di apertura dalla
forza 4i una molla e dalla pressione presente in un
tubo con un sensore di carice, & wviene azionata
nella direzione di chiusura dalla preasione situata
a valle della valvols di compensazione.

In molti casi, si vuocle limitare la pressione di
apertura massing per questa valvola di
compensazione, e quindi la pressione massima sul
collegamente di lavore. A guesto scope, 81 utilizza
spesso una valvola di limitazione della pressione,
la quale si apre in presenza di una pressione troppo
elevata lasciando uscire il fluido idrauliceo, fino a
che non & atata raggiunta la pressione voluta.

L'invenzione ha 1lo scopoc di  aumentare le
possibilitd di comando di una disposizione valvolare
idraulica.

Con una disposizione valvolare idraulica del
tipo citate nell'introduzione, questc problema viene
risolte per 1l fatto che 11 dispositivo con il
senscre di carico di almeno un singole modulo della
valvola ha un dispositive il quale influenza la
pressione e differisce da un dispositivoe analogo
facente parte di un dispositive con un sensore di

carico di un altro medulce della valvola.



Con qguesta forma di esecuzione, & pid facile
intervenire in modo specifico sgulla pressicne
regolata sul dispositivo di compensazione. HNon &
necessario comandare tutti i moduli delle wvalvole
nello stesso modo. Cid non riguarda oppure non
riguarda solamente un valore della pressione la
guale pud venire impostata dal dispositivo di
compensazione. Questa pressione si pud ad esempio
modificare, per 11 fatto che 1 dispositivi di
compensazione della pressicone hanno molle con forze
differenti. Cid riguarda piuttoste il comando dei
dispositivi di compensazione. Inoltre in questo caso
i differenti comandi possonc tener conto dei singoli
motori di azionamento.

Di preferengza, il dispositivo che influenza la
pressione di un singolo module di una valvola ha una
valvela di Jlimitazione della pressione comune per
tutti i moduli delle wvalvele, laddove 1la detta
valvola di limitazione della pressione &€ collegata
ad wun tubo principale con un sensore di carico,
sviluppato attraversc tutti i moduli delle wvalvole.
In gquesto caso, la massima pressione del sensore di
carico si pud impostare secondo un  valore
preatabilite, 1l quale allora & responsabile del

comando del dispositive di compensazione.
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8i preferisce che la wvalvela d4i limitazione
della pressione sia disposta in un module di
entrata. In melti casi, il medulo di entrata &
digponibile in tutti 1 medi, in modo da realizzare
un collegamento a pressione dal guale viene
alimentato 11 canale di alta pressione. La
collocazione della valvola di limitazione della
pregsicone nel moedule di entrata costitulsce quindi
un  mode relativamente semplice per mantenerla
disponibile per tutti i moduli delle valvole.

In una forma di esecuzicne preferita, si prevede
che in un modulo di una valvola con due collegamenti
di lavoroc una parte di un tubo con un sensore di
carico sia collocata su ciascun collegamento di
lavoro, e che 11 dispositive che influenza la
pressicne in questo modulo della vwvalvela abbia
un‘unica valvola di limitazione della pressione in
ciascuna parte del tubo con il sensore di carice. In
guesto caso, 1l dispositivo di compengazione si pud
anche impiegare in relazicne alla pressione presente
nei relativi collegamenti di lavoro. Questa
condizione ad esempic pud essere vantaggiosa in
relazione all'impiego di un dispositivo di presa,
per il quale la pressicne massima nella direzione
della presa deve essere inferiore a gquella nella

direzione opposta, in modo da non danneggiare i



prodotti da afferrare. Alfri comandi di azionamento
cellegati alla medesima disposizione wvalvolare,
devono poter ad esempioc funzionare con una pressione
massima maggicore © minore. Cid & possibile grazie
alla singola possibilita di regolazione individuale
della pressione del senasore di c¢arico nei singoli
collegamenti 4i lavoro.

Si preferisce che il dispositivo di
compensazione sgia collegato ad un'uscita di  una
valvela a due vie, le cul entrate sono collegate
alle wvalvole di limitazione della pressione. La
valvola a due vie porta allora la pilt alta delle dus
pregsioni impestate dalle wvalvele di limitazione
della pressione, fine al dispositivo di
compensazione.

Di preferenza, in un modulo di wvalvola con duse
collegamenti di lavoro una parte di tubo con un
sensore di  carico viene disposta  su  cliascun
collegamento di lavoro, & le parti del tubce con il
sensore di caricce sonce collegate al dispositivo di
compensazicone per mezzo di una valvela a due vie,
laddove 1l dispositivo che influenza la pressione ha
una valvola di limitazione della pressione la guale
sl dirama da un tubo proveniente dall'uscita della
valvola a due vie. In questo caso, il dispositivo 4i

compensazione viene azionate dalla maggicre delle



due pressgioni 4di carico sul collegamenti di lavoro,
la quale a sua wvolta pud venire limitata ad un
determinatc valcore, per mezzo del dispositive che
influenza la pressione. Tuttavia, il wvalore limite
della pressione di guesto module della wvalvola si
pud regolare indipendentemente dal valore limite di
una pressions in un altro modulo di valvola.

Pi preferenza, in un modulc di wvalwvela il
digpositivo di compensazione & collegato ad una
parte d4di tubo con un sSenscre di carico, ed il
digpositive che influenza 1a pressione ha una
valvela di limitazione della pressiocne la guale si
dirama del tubo principale del sensore di carice. In
questo caso, 1l dispositivo di compensazione si pud
incltre comandare per mezzo di una pressicne del
genscre di carico in un altro modulo di wvalvola.
Quindi, ei poessono originare dipendenze tra i
singeli comandi, le quali vengono comandate dail
meduli di valvola.

Pi preferenza, il tubo principale con 1l sensore
di carico ha wuna wvalvola a due vie per ciascun
module di wvalvola, laddove la wvalvola a due vie
passa alla pressione maggiore del modulo della
valvola © da un modulo di valvela adiacente fino al
tubo principale con 11 sensore di cariceo, laddove la

valvola di limitazione della pressione si dirama a



valle dell'uscita della wvalvola a due vie. In guesto
caae, pud venire viene garantito il fatto che dopo
una determinata posizione nel tubo principale con il
sensore di carico, dalle valvole di compensazione di
tutti i moduli di  wvalvola successivi  vengono
comandate dalla wvalvela di limitazione della
pregsione.

Cid avviene in particolare se il dispositivo di
comando della pregsione di un singolo module di
valvola comprende la valveola di limitazione della
pregsione di un altro modulo di wvalvola, la gquale si
dirama del tubo principale con il sensore di carxico,
laddove la detta wvalvela di  limitazione della
pregsione & disposta in cascata con una serie di
valvele a due vie disposte nel tubo principale con
il sensore di carico, descritto ulteriormente nel
segquito. In guesto casoe, & necesgsaria golamente una
singola wvalvola di limitazione della pressions per
una pluralitia di moduli 4i valvola. Questa wvalwvola
di limitazione della pressione riduce alla pressicone
masgima eglstente nelle wvalvole in cascata, fino ad
un valore prestabilito. Il dispositi&o di
compensazione allora gi pud solamente comandare con
questo valore ridotto.

Con una disposizione valvolare del tipo citato

nell'introduzione, questo problema viene anche




risolto per i1 fatto che 11 dispositivo che
influenza la pressione di un medule di wvalvola
comprende una valvola di limitazione della pressione
di un altre modulo di wvalvola, il guale si dirama
dal tubo principale con il senscre d4i  carico,
laddove la detta wvalvola di limitazione della
pressgione & disposta seconde una cascata di valvele
a due vie nel tubo principale con 11 sensore di
carice, descritte ulteriormente nel seguite. In
gquesto caso, si pud implegare un gruppe di moduli di
valvole per mezzo della valvola di limitazione della
pressione situata nella disposizione in cascata di
valvele a due vie descritta ulteriormente nel
seguito, in modo da regolare la pressiocne per 1
dispeositivi di compensazione di tutti i meoduli di
valvole compresi da questo gruppo.

Con una dispesizione valvolare del tipo citato
nelliintroduzione, questo problema  viene anche
risolto per il fatte che in un medulo di valvola con
due collegamenti di lavoro, una parte di tubo con un
sengore di  caricoe viene disposta  su  clascun
collegamento di lavoro, e le parti di tube con 1l
sensore di carico sone collegate al dispositive di
compensazione per mezzo di una valvola a due vie,
laddove il dispositive che influenza la pressione ha

una valveola di limitazione della pressione la quale
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gl dirama da un tubo proveniente dall'uscita della
valvola a due wvie. In guesto caso, si pud impiegare
lo stesso comando della pressione per entrambi i
collegamenti di lavoro.

L'invenzione verrd descritta nel seguito sulla
base di una forma di esecuzione preferita in

relazicne al disegno, nel gquale:

l'unica Figura mostra una vista schematica d4i
una disposizione valvolare

idraulica.
Nella presgsente forma di egecuzioneg, una

disposizione valveolare idraulica 1 ha cingue modulil
di wvalvola 2-6, 1 guali sono uniti insienme mediante
flange in modo da formare un bleocco. In altri
termini, i moduli 2-6 della wvalvola sono disposti
une di fianco all'alcro e reciprocaments
avvicinarsi. I loro collegamenti nei lati situati
unoe vicine all'altro corrispondono reciprocamente.
Un modulo di entrata 7 & accoppiatoe con una
flangia su un latoc del blocco, ed un moduvle di
estremitd 8 & accoppiabto con una flangia sulltaltro
lato del blocco., I1 moduleo di entrata 7 ha un
collegamento P ad alta pressione, 1l gquale &
collegato ad un canale 8 di alta pressione il guale
gi eviluppa attraverso tutti i moduli 2-& delle

valvole.
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Incltre, il modulo di  entrata 7 ha un
collegamento LS con un sensore di carico, il guale &
collegato ad un tubo principale 10 con un sensore di
carice, il guale si sviluppa inoltre attraverso
tucti i moduli di wvalvola 2-6 ed anche attraverso il
modulo di estremitd 8. Una disposizione in cascata
di walvole a due vie 11 & disposta nel tubo
principale c¢on il sensore di carico. Il tubo
principali 10 con il sensore di carico & collegato
all'uscita e ad una singola entrata di ciascuna
valvola a due vie 11. Ciascuna delle altre entrate
delle wvalvole a due vie 11 & collegata ad un tubo
12a-12e, il quale pud avere differenti forme di
egecuzione del singoli medull di valvola 2-6. Hella
disposizione in cascata, 11 moduloc 4i entrata 7 si
trova Ysul fonde?, ed il module d4di estremitd 8 =s1
trova f"sulla sommita®,

Attravergo il modulc di estyremitd 8, il tubo
principale 10 con il sensore di carico & collegato
ad wun  tubo TO 13, 11 guale & ceollegato ad
un'apertura T0 nel medulo di entrata 7. Per mezzo di
una valvola di non ritorno 14, 1l tubo TO 13 &
cecllegato ad un tubo a bassa pressione 15, 11 guale
porta ad wun collegamento T a bassa pressione del
modulc di estremita 8. Una pompa o un‘altra sorgente

di pressione pud venire unita al collegamento P ad
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alta pressione. Un serbatoio © un altro recipiente
possgone venilre uniti al collegamento T a bassa
pressione.

I moduli di wvalvela 2-6 hanno corrispondenti
forme di esecuzione, per il fatto che ciascun modulo
di wvalvola ha una disposizicone valvolare direzionale
16 con wun cursore 17 11 quale, nella posizione
neutra illustrata, interrompe un collegamento tra il
canale 9 di alta pressione ed il canale 15 di bassa
pressione su un lato, e due collegamenti di lavoro
A,B sull'altro late. In guesta posizione neutra, il
tubo 12a-12e & collegato per mezzo di una valvola a
due wvie 18 al tubc T0, per cui nella posizione
neutra £ presente nei tubli 123-12e praticamente la
pressione gul collegamento T a bassa pressione.

Il curscore 17 si pud spostare in due posizioni
di lavoro. In wuna posizione di lavoro, 11
collegamento di lavoro A & unito al canale 9 di alta
pressione per mezzo di una valvola di compensazione
18, ed 11 collegamento di lavoro B & unito al canale
15 di bassa pressione. Nell'altra posizione di
lavorc, la posizicone di lavoro B & collegata al
canale 9% di alta pressione, ed il collegamento d4di
lavoro 2 & unito al canale 15 di bassa pressione.

La valvola di compensazione 19 ha un curscre 4i

compensazione 20, i1 guale viene azionato nella
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direzione di apertura da wuna molla 21 e dalla
pressione presente nel tubo 12a-12e, e viene
azionato nella direzione di chiusura dalla pressione
presente in una parte di tubo 22, disposta tra la
valvola di compensazione 1% ed un‘entrata della
disposizione valvolare direzionale 16. L'entrata
della wvalvola di compensazione 19 & collegata al
canale di alta presgione 9.

La valvela di compensazione 192 garantisce che
una caduta di presgsione attraverso la disposizione
valvolare direzionale 16, o piuttosto attraverso la
digposizione di un orifizie di misura nella
disposizione valvolare direziconale 16, & cosi
elevata da corrispondere alla forza della molla 21.
Cid si verifica almeno fino a c¢he gi mantengono
condizioni specifiche di pressione.

In Dbreve, la vwvalvela di compensazions 19
funziona nel wmodo seguente: fino a che la
disposizione valvolare direzionale 16 si trova nella
posizione neutra, sia 1 tubi 12Za-12e sia la parte 22
del tubo sono privi di pressione. Il cursore di
compensazione 20 viene gpostato nella posizione di
apertura dalla molla 21, e poi viene regolato in
modo tale per cui la pressione presente nella parte

di tubo 22 corrisponde alla forza della molla 21.
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guando viene attivata la disposizione valvoelare
direzionale 16, aumenta la pressione su uno dei
collegamenti di lavore A, B e quindi anche in una
parte 23a-23e, 24a-24e del tubo con 1l sensore di
carico. Questa pressicne viene allora utilizzata e
modificata in differenti medi, in modo da attivare
la valvola di compensazione 19.

Nel module di valvola 2, la magglore delle due
pressioni presenti nelle parti 23a, 24a del tubo con
il sensore di carico sl trasmette immediatamente al
tubo 12a attraverso la wvalveola a due vie 18. Da qui
la pressione raggiunge il cursore 20 della wvalvola
nella direzione di apertura, per cul la wvalvela di
compensazione 1% si apre. 8i wverifica una
limitazione di pressione, per il fatto che una
valvola 25 di limitazione della preggione si dirama
dal tubo principale con 1l sensore di carico nel
module 4di entrata 7, laddove la detta wvalvola 25
limita 1a pressione nel tubo principale 10 con il
sensore di carico fino ad un valore prestabilito.
Questo limita anche la pressione con la gquale 1l
cursore di  compensazicne 20 pud venire spostato
nella direzione di apertura, per cui gi verifica una
limitazione autcomatica della pregsicne gui
collegamenti di lavoro A, B del modulo 2 della

valvola.



Questa & una prima possibilité di influenzare
Ja walveola di compensazione 1% 4di un modulc di
valvola, al fine di non superare una pressicone
prestabilita sui collegamenti di lavorc A&, B.

Nel modulo di wvalvola 3 si & scelta un'’altra
opportunita. In guesto caso, c¢lascuna parte di tubo
23b, 24k con il sensore di carico comprende una
valvola 286, 27 di limitazione della pressione, per
cud  la pressione massima presente sulle entrate
della wvalvela a due wvie 18 si pud limitare in
relazione alla direzione nella quale viene attivato
il motore unito ai collegamenti di lavoro A, B. Se
ad esemplio un dispositivo di presa viene unito ai
collegamenti di lavoro del moduleo di valwvela 3, =i
pud garantire 11 fatto che nella direzione di
chiusura il dispesitivo di presa si pud impiegare
con  una pressione massima inferiore rispetto a
quella nells direzione di apextura.

S8e¢ la pressione nella parte 23b, 24b del tubo
con 11 sensore di carico supera il valore
preventivamente impostate dalla wvalvela 26 o 27 di
limitazione della pressione, la wvalvela 26, 27 di
limitazione della pressione limita guesta pressione,
per cul si pud impiegare solamente questa pressiocone
limitata per aprire la valvola di compensazione 19,

Di conseguenza, viene anche singclarmente limitata
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la pressione presente nei due collegamenti di lavoro
A, B. Cid significa che 11 modulo di walvola 3 ha
una limitazione della pressione individuale.

Nel moduleo di wvalwvola 4, la wvalvola di
compensazione 1% viene azionata in medo analogo.
Tuttavia, 1in guesto casc & disponibile una sola
valvola 28 di limitazione della pressione, la quale
gi dirama dal tubc 12¢. Per mezzo della wvalvola a
due vie 18, 11 tubo 1i2¢ porta la maggliore delle due
pressioni presenti nelle parti 23c, 24c¢ del tubo con
1l sensore di carico. Quindi, & possibile impostare
la stessa pressione massima per entrambi i
collegamenti di lavoero A, B.

Nel wmodulo di wvalvola 5, la wvalveola di
compensazione 19 viene inoltre comandata dallsa
pressione presente nel tubo 124, la gquale &
collegata alla valvola a due vie 18 la quale riceve
la maggiore delle due pressioni provenienti dalle
parti 234, 244 del tubo con il sensore di carico.
Tuttavia, in questo casce una valvola 29 di
limitazione della pressione & collegata al tubo
principale 10 con il senscre di carico, e limita la
pressione nel tubo principale con il senscre di
carico di guesto module di wvalvola 5. Riducendo la
pressione nel tuboe principale 10 con il senscre di

carico, s8i riduce anche la pressions nel tubo 124



per mezzo della valvola a due vie 11, per cul la
valvola di compensazione 1% viene aperta di
conseguenza di meno nella direzione di apertura.

Questa riduzione della pressione gi propaga a
attraverse la valveola a due vie 11 del modulc di
valvela 5, all'interno di un modulo di wvalvola 6
collegato ulteriormente a monte nella disposizione
in casgcata delle valvole a due vie 11, per cul anche
nel tubo 12e del modulo di wvalvola 6 & presente una
pressione corriapondentemente ridotta. Neli wmoduli
2-4 disposti ulteriormente a valle della
disposgizione in cascata delle wvalvole a due vie 11
tuttavia, non ha effetto la riduricne della
pressione nel tubo principale 10 con il szensore di
carico.

Nella forma di esecuzione illustrata nella
Figura, la disposizione valvolare ha una pluralita
di moduli di wvalvole 2-6, 1 guali hanno tuttd
differenti dispositivi per influenzare la pressione,
in modo tale da comandare le valvole di
compensazione 19 per cui si verifica una limitazione
della pressione in modi diversi.

Tuttavia, & anche possibile non a realizrzare
tutti i moduli di wvalvola 2-6 di maniere differenti,

bensl ad esempioc si possono impiegare solamente due
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differenti tipi di moduli di wvalvola in una singola
disposizione valvolare 1.

Inoltre, si possono unire insieme solamente i
moduli di valvola 4 1 quall hanno una valvola comune
28 di limitazione della pressione per entrambi i
collegamenti di lavoro A, B.

E anche gpossibile unire insieme solamente 1
moduli di wvalvela 5, 6, per cui nel modulo di
valvola 5 si trova un dispositive di comando della
pressione gotto forma della wvalvola 29 di
limitazione della pressione, la guale agisce sul
moduli di wvalvola disposti ulteriormente a monte
nella disposgizicne in cascata delle valvole a due
vie,

In tutti 1 easi, si pud garantire che
fondamentalmente s8i perde uwna guantitd molto
limitata &i fluido attraverso 1 c¢ollegamenti di
lavoro A, B, quandc le wvalvole di compensazione 19
vengono attivate, perxr il fatto che le corrispondenti
pressioni vengono derivate solamente come pressioni
di segnalazione dai tubi con il sensore di carico, e
non derivano tuttavia dai tubi di lavoro.

Tutti i moduli 41 wvalvola 2-6  vengono
illustrati con due collegamenti &i lavoro &, B. In
moltl casi, nei quali un seolc comando idraulico a

semplice effetto & collegato ad un moduleo di valvola



2-6, pud verificarsi il fatto che sia anche
sufficiente un singolc collegamente di  lavoro,
oppure che questo sia sufficiente per attivare
solamente un collegamento di lavore, mentre 1'altro
collegamente di lavoro viene semplicemente unito al
tubo 15 di bassa pressicne. (i3 dipende dal comandi
idraulici utilizzati.
RIVENDICAZICONI

1. Disposizione valvolare idraulica con almenco
due moduli di walvola, ciascuno dei qguali ha una
dispogizione di canali di alimentazione ¢on  un
canale di alta pregsione e con un canale di bassa
pressione, con una disposizicne di collegamenti di
lavoro con almeno un singole collegamento di lavoro,
con una disposizione valvolare direzionale tra la
disposizione dei canali di alimentazione e la
disposizione dei coollegamenti di lavoro, & con un
dispositivo di compensazione azionate da una
pressione nel dispositive con il sensore di carico,
caratterizzata dal fatto, che la 1l dispositivo con
il sensore di carico di almeno un singele modulo di
valvola (2-6) ha un dispositivo ({25-29} 1l quale
influenza la pressicone, e differisce da un
dispositivoe {25-29) il quale influenza la pressione
e fa parte di un dispositivo con un sensore di

carico 4di un altro modulo 4di valvola {(2-8).
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2-6, pud verificarsi il fatto che sia anche
sufficiente un singolc collegamente di  lavoro,
oppure che questo sia sufficiente per attivare
solamente un collegamento di lavore, mentre 1'altro
collegamente di lavoro viene semplicemente unito al
tubo 15 di bassa pressicne. (i3 dipende dal comandi
idraulici utilizzati.
RIVENDICAZICONI

1. Disposizione valvolare idraulica con almenco
due moduli di walvola, ciascuno dei qguali ha una
dispogizione di canali di alimentazione ¢on  un
canale di alta pregsione e con un canale di bassa
pressione, con una disposizicne di collegamenti di
lavoro con almeno un singole collegamento di lavoro,
con una disposizione valvolare direzionale tra la
disposizione dei canali di alimentazione e la
disposizione dei coollegamenti di lavoro, & con un
dispositivo di compensazione azionate da una
pressione nel dispositive con il sensore di carico,
caratterizzata dal fatto, che la 1l dispositivo con
il sensore di carico di almeno un singele modulo di
valvola (2-6) ha un dispositivo ({25-29} 1l quale
influenza la pressicone, e differisce da un
dispositivoe {25-29) il quale influenza la pressione
e fa parte di un dispositivo con un sensore di

carico 4di un altro modulo 4di valvola {(2-8).
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2. isposizione valvolare secondao la
rivendicazione 1, caratterizzata dal fatto, che il
dispositivo che influenza la pressione di un singolo
modole di wvalvola {2) ha wuna wvalvola {(25)
limitazicne della pressione in comune con tutti 1
moduli 4di walvela {(2-&6, laddove la detta valvola
{258) di limitazione dellia pressione & collegata al
tubo principale {10} con 11 sensore di carico,
sviluppato attraverso tutti 1 moduli d4di wvalvola
(2-6} .

3. Disposgizione valvolare secondo la
rivendicazione 2, caratterizzata dal fatto, che la
valvola {25) di limitazione della pressione &
dispeosta in un modulo di entrata {7}.

4. Disposizione valvalare secondo una delle
rivendicazioni da 1 a 3, caratterizzata dal fatto,
che in un modulo di valvola (3) con due collegamenti
di lavoro (A, B} s8i trova una parte di tubo
{23k, 24k} con un sensore di carico abbinata s
ciascun collegamento di laveoro (A, B}, e dal fatto
che 1l dispositivo che influenza la pressione in
questo module di wvalvola (3} ha una singola valvaela
(26, 27) di limitazione della pressicne in clascuna
parte di tubo {(23b, 24b} con il sensore di carico.

5. Disposizione valvolare secondo la

rivendicazione 4, caratterizzata dal fatto, che 1l
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dispositivo di compensazione {19} & collegate ad
un'‘uscita di una wvalvola a due wvie {18}, le cuil
entrate sono collegate alle wvalvole (26, 27) 4di
limitazicne della pressione.

6. Disposizione wvalvolare secondo una delle
rivendicazioni da 1 & 5, caratterizzata dal fatto
che in un modulo di valvola {4) con due collegamenti
di lavore (&, B} si trova una parte d4di tubo
{23¢, 24c) con un sensore di carico per ciascun

collegamento di lavoro (A, B}, e che le parti di

[

tuboe {23c, 4c)  con il sensore di  carico sonoe
collegate al dispoesitivo di compensazione (19) per
mezzo di una valvela a due vie {18}, laddove il
digpositivo c¢he influenza la pressione ha una
valvola (28} 4i limitazione della pressione, la
quale si dirama da un tubo proveniente dall'uscita
della valvola a due vie {18}).

7. Disgposizione valvelare secondo una delle
rivendicazioni da 1 a §, caratterizzata dal fatto
che in un modulc di wvalveola (5} il dispositivo di
compengazione & collegate ad una parte di tubo (124}
¢con un sensore di cariceo, ed il dispositivo che
influenza la pressione ha una valvola di limitazicone
della pressione la gquale si dirama dal tubo

principale {10} con il sensore di carico.
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8. Digposizione valvolarse secondo 1=
rivendicazione 7, c¢aratterizzata dal fatto che il
tubo principale {10} con il sensore di carico ha una
valvola a due vie (11} per ciascun modulo di valwvela
{2-6}), laddove la valvola a due vie (11) passa alla
pressione maggiore dal modulo di wvalvola {(2-6}) o da
un mcedulo di wvalvola adiacente al tubo principale
{10} con il senscore di carico, laddove la wvalvola
{29} di limitazione della pressione si dirama a
valle dell'uscita della valveola a due vie (11).

9. Disposizione valvolare secondo la
rivendicazione 7 © 8, caratterizzata dal fatto che
1l dispositive di comandoe della pressione di un
singelo modulo di wvalvola {6} comprende la valvola
{29) di limitazione della pressicne di un altro
modulo di wvalvola ({5}, il guale 8i dirama dal tubo
principale (10} con il sensore di carico, laddove la
detta valvola (2%} di limitazione della pressicne &
situata in una disposizione in cascata di valvole a
due vie nel tubo principale (10} con il sensore di
carico disposto ulteriormente a valle,

10. Dispecsizione valvolare seconde il preambelo
della rivendicazione 1, caratterizzata dal fatto che
il dispositivo che influenza l1la pressione di un
modulo di valveola (8] comprende una valvela (2%) di

limitazicne della pressione di un altro module di



valvola {5}, il guale si dirama dal tubo principale
{10) con 11 sensore di carico, laddove 1la detta
valvola (29} di  limitazione della pressione é
gituata in una disposizione in cascata di valvole a
due vie nel tubo principale con il sensore di carico
disposto ulteriormente a valle.

11. Disposizione wvalvolare seconde i1l preambolo
della rivendicazione 1, caratterizzata dal fatto che
in un modulo di valvola (4} con due collegamenti 4i
lavorc (A, B} una parte di tubo (23c, 24c) con un
sensore di carico & disposta su clascun collegamento
di lavero (A, B} e le parti di tubo (23¢, 24c) con
il sensore di carico sono collegate al dispositivo
di compensazione {(19) per mezzo di una valvola a due
vie {18}, laddove il dispositivo c¢he influenza la
pressione ha una valvola (28} di limitazione della
pressione, la quale si dirama da un tubo {12¢)
proveniente dall’uscita della wvalvela a due vie

{18} .
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