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Wynalazek niniejszy dotyczy pedni,
wlaczanej pomiedzy wal napedzajacy i wat
napedzany w celu przenoszenia energji
mechanicznej z walu napedzajacego na
wal napedzany. Przedmiot wynalazku za-
wiera urzadzenie hydrauliczne, w ktérem
energja ruchu srodka roboczego jest sto-
sowana do przenoszenia napedu (wedlug
typu Féttinger'a), oraz mechanizm do zmia-
ny szybkosci w szerokich granicach, ktéry
dziala samoczynnie w zaleznosci od zmian
w ilosct energji, doplywajacej ze Zrédla
napedu do walu napedzajacego, oraz w za-
leznosci od warunkéw pracy (obcigzenia)
walu napedzanego.

Biorac ogolnie, przedmiot wynalazku
stanowi pednia hydrauliczna, ktérej jedna
czes¢, czyli kolo napedzajace jest potaczo-
ne z walem napedzajacym, a czesé¢ druga,
czyli kolo napedzane jest potaczone z jed-
ng z czesci skladowych przekladni plane-
tarnej lub przektadni réznicowej. Ponadto
pomigdzy wymienionemi kotami umieszczo-
ne jest koto posrednie, sprzezone z druga
czescig skladowa wzmiankowanej prze-
kladni planetarnej wzglednie réznicowej,
podczas gdy wal napedzany jest potaczony
z pozostala czyli trzecig czescia sktadowa
przekladni planetarnej wzglednie réznico-
wej. A wigc zamiast zwyklej pedni hydrau-



licznej, przenoszacej moment obrotowy
~ bezposrednio na wal napedzany, pednia

", wedtug wynalazku posiada-koto posrednie, -

sprzezone z kolem oraz z walem napedza-
nym, przyczem podczas

go zostaje poczatkowo przeniesiony wy-
tacznie na to koto posrednie, ktére przeka-
zuje cze$é tego momentu walowi napedza-
nemu. Nastepnie szybkos¢ walu napedza-
nego wzrasta i nastepuje ewentualnie chwi-
la, w ktérej stosunek obciazenia walu na-
pedzanego do momentu obrotowego watu
napedzajacego osiaga taka wartos¢, iz
cze$¢ momentu obrotowego przenosié sie
zaczyna na kolo napedzane przekltadni,
wskutek czego wzrasta szybciej szybkosé
obrotowa walu napedzanego.

W pedni wedlug wynalazku najlepiej
zastosowaé przekladnie planetarna; w tym
przypadku koto napedzane pedni hydrau-
licznej najlepiej jest potaczyé z wiericem
tej przekladni, zaopatrzonym w uzebienie
wewnetrzne, koto posrednie — z kotem
gléwnem przekladni, a wal napedzany —
z obsada, w ktérej osadzone sa osie két
obiegowych przekladni. Wymienione po-
wyzej narzady stanowia znane powszech-
nie czesci skladowe przekladni planetar-
nej; w razie uzycia przekladni réznicowej
narzadom tym beda odpowiadaly: palak
obrotowy, w ktérym osadzone sa dwa két-
ka zebate, pozostalym za§ narzadom —
dwa réznicowe kota zebate.

Wzmiankowane koto posrednie moze
posiadaé dowolna odpowiednia postaé, np.
kota szprychowego, kota lopatkowego, ko-
ta komérkowego lub réwnowaznego narza-
du obrotowego, ktéry moze byé umieszczo-
ny pomiedzy kotami pedni hydrauliczne]
tak, aby pomiedzy $cianki tego narzadu
wplywala ciecz lub $rodek roboczy innego
rodzaju, wttaczany pomiedzy nie zapomo-
cg kola napedzajacego przektadni.

Ponizej opisany jest bardziej szczegdo-
lowo przyklad wykonania wynalazku w

rozruchu pedni
caly moment obrotowy walu napedzajace-

zwiazku z rysunkiem, na ktérym fig. 1 —
3 przedstawiaja schematy, opisane szcze-

golowo nizej; fig. 4 — przekroj podluzny
_pedni; fig. 5 — widok zboku czesci kota

posredniego; fig. 6 — podobny widok cze-
¢éci kota napedzanego, a fig. 7, 8 i 9 — wi-
dok zprzodu, przekrdj pionowy oraz widok
zgory czesci zewnetrznej kola lopatkowe-
go (w wigkszej podziatce).

Na rysunku koto napedzajace pedni hy-
draulicznej jest oznaczone litera P, kolo
napedowe — litera S, koto posrednie — li-
tera W, zas przektadnia planetarna jest
oznaczona litera G. Wal napedzajacy i wat
napedzany sa oznaczone literami J i O. Z
pozostalych czesci pedni ostona C jest
sztywno potaczona z kotem napedowem S,
litera zas F oznacza sprzeglo jednokie-
runkowe dowolnej odpowiedniej budowy.

Koto posrednie 10 jest wyposazone na
swym obwodzie w lopatki 2, przyczem
ciecz, pedzona zapomoca kota napedzaja-
cego P z jego kanaléw 3, przeplywa po-
miedzy wzmiankowanemi lopatkami do ka-
naléw 4 kola napedzanego S i wraca po-
miedzy zebrami 5 kota W do kola P. Ze-
bra 5 moga znajdowa¢ si¢ w plaszczyznach,
przechodzacych przez o$ podluzna pedni,
lub tez moga by¢ umieszczone inaczej w
postaci szprych.

Koto napedzajace P pedni hydraulicz-
nej stanowi jednolita calos¢ z watem na-
pedzajacym I lub jest polaczone z tym wa-
lem na stale w dowolny inny sposéb, a ko-
to napedzane S sprzegta stanowi jedna ca-
to$é z zebatym wewnetrznym wierficem 6
przektadni planetarnej G. Kolo posrednie
W obraca sie wraz z kolem s$rodkowem 7
przektadni planetarnej, a kota obiegowe 8
tej przekladni sa umieszczone na obsadzie
9, obracajacej si¢ wraz z walem napedza-
nym O.

Podczas obracania sig¢ kola napedzaja-
cego P ciecz robocza, wyplywajaca z ka-
natéw 3, wprawia w ruch obrotowy zapo-
moca znajdujacych si¢ na jej drodze Iopa-



tek koto W oraz koto napedzane S. Jezeli
wal napedzany O jest obciazony (nalezy
pamietaé, iz wal ten jest sztywno polaczo-
ny z obsada 9 kot obiegowych), to koto na-
pedzane S pedni bedzie stawiato wigkszy
op6r wprawieniu go w ruch, niz koto po-
srednie W wskutek tego, iz stosunek prze-
kladni pomiedzy wiericem zgbatym kota
napedzanego i kotami obiegowemi, na
ktére przenosi sie obciazenie walu nape-
dzanego, jest wigkszy  od stosunku prze-
kladni - pomiedzy kolem . srodkowem tej
przekladni a kolami obiegowemi, a wiec po-
ruszanie kola napedzanego jest trudniej-
sze niz poruszanie kola posredniego. Wsku-
tek tego moment obrotowy walu napedza-
jacego przedewszystkiem .wprawia w ruch
obrotowy koto posrednie W.

Z tego powodu kolo posrednie zaczyna
obracaé si¢. wraz z kotem napedzajacem
pedni (z poslizgiem wzgledem kola nape-
dzajacego, zaleznym od szybkosci obroto-
wej tego ostatniego), a wskutek tego zace-
nie obracaé si¢ kolo srodkowe 7 przektad-
ni planetarnej, powodujac obracanie sie
obsady 9, a przez to i watu napedzanego O
wi tymze kierunku, lecz z mniejsza szybko-
$cia, poniewaz wieniec 6 pozostaje jeszcze
nieruchomy wskutek réznic przekladni, W
tym okresie caly moment obrotowy nape-
dzajacy obraca kolo posrednie W.

W miare jednak wzrostu szybkosci ob-
rotowej walu napedzanego O opér stawia-
ny przezen stopniowo zmniejsza sie, wo-
bec czego wal ten przezwycieza opér wieni-
ca 6 i kola napedzanego S pedni hydrau-
licznej, do ktérego wieniec ten jest przy-
taczony na stale (stanowiac z nim jedna
calos¢), czyli koto napedzajace P zaczyna
obracaé koto napedzane S 2z wiericem 6
przekladni planetarnej G. W miare dalsze-
go wzrostu szybkosci obrotowej wierica 6
wskutek dzialania $rodka napednego wie-
niec ten rozpoczyna juz sam obracaé obsa-
de 9, a przez to i wal napedzany, z coraz
to wigksza szybkoscia az do chwili, w kté-

rej szybkoéé obrotowa wiedica 6 staje.si¢
rowng szybkosci koia Srodkowego / (z
uwzglgdnienjem poslizgu w sprzegle). o
osiagnigciu  tego stanu wszystkie czesci
skiadowe przekfadni planetarnej obracaja
si¢ tacznie i szybkos¢ obrotowa waiu na-
pedzanego jest rowna szybkosci obrotowej
watu napedzajacego, to jest osiggnigty zo-
staje stosunek szybkosci 1 : 1.

Z powyzszego wynika, ze szybkos¢ ob-
rotowa wafu napgdzanego samoczynnie zo-
staje zwigkszona zapomoca pedni od zera
do szybkosci obrotowej waiu napedzaja-
cego, zaleznie od zmniejszenia si¢ obcigze-
nia watu napedzanego, czyli innemi sfowy
kazda zmiana obcigzenia tego walu spro-
wadza odpowiednia zmiang stosunku prze-
ktadni w pedni jako calosci, ustalajacego
si¢ samoczynnie; wskutek tego moment
obrotowy moze by¢ przenoszony niezmien-
nie w wielu przypadkach praktyki. Pednia,
ktorej budowa jest oparta na powyzszych
ogolnych zasadach, samoczynnie przenosi
bez zmian moment obrotowy, chociazby on
zmienial si¢ w dowolnie szerokich grani-
cach. Skutecznosé dzialania opisanego po-
wyzej urzadzenia moze by¢ znacznie zwigk-
szona zapomoca Srodkéw nastepujacych.

Lopatki 2 kola posredniego W sa osa-
dzone obrotowo na ustawionych promie-
niowo trzpieniach 10 i sa nastawiane w po-
fozenie wlasciwe, czyli promieniowe, za-
pomoca sprezyn, Naprzyklad plaszczyzny
oporowe 11, znajdujace si¢ na korcach
trzpieni 10 skierowanych ku osi kola, sa
oparte na pierscieniu 12, obcigzonym spre-
zynami (fig. 8) i zapobiegajacym obraca-
niu si¢ lopatek. Kolo napedzane S pedni
oraz wieniec 6 przekladni planetarnej, po-
laczony z tem kotem, sa zabezpieczone od
obracania si¢ w kierunku odwrotnym zapo-
moca jednokierunkowego sprzegta F lub
podobnego urzadzenia.

Przy takiem wykonaniu lopatki 2 zo-
staja obrécone z ich normalnego potozenia
w polozenie nachylone ku przodowi (fig.



2) pod naciskiem $rodka roboczego, wyply-
wajacego 2 kota mapedzajacego pedni w
kierurku osiowym, gdy wal napedzany za-
czyna doplero obracué sie. Srodek roboczy,
kierowany fopatkami 2, pochylonemi pod
katem do kierunku obrotu, jak to zazaa-
crono na fig, 2 streatkami, uderza w $cian-
ki boozne kanatéw 4 kola napedzanego S,
lecz nie moze obrécié go wtyl wskutek
przeciwdrziatania spraggla jednokierunko-
wego F, wobec caego bedzie oddziatywal
satecz na lopatki 2, wespomagajac tem bex-
pudtedni nacisk srodka robocrego na te
topatki i preyépieszajuc obracanie si¢ ko-
ta posredniego W. Poniewai kolo to jest
polacaone sztywno ¢ kolem srodkowem 7
preekladni planetarnej G, powyiej opisane
deialanie ulatwi wiec znacznie przezwycie-
genie bezwladnodci walu napedeanego. Z
powyiszego wynika, e w tym okresie cza-
su kolo posrednie W deiata jako wirnik
turbiny impulsyjno-reakcyjnej, w ktorej
za kolo kierownicze stuzy kolo 5 ped-
ni,

Powyzsae dzialanie bedzie trwalo az
do nastepnego okresu, w ciaggu ktérego
czynnos¢ Srodka reboczego, wyplywajace-
go z kola napedzajacego P pedni, wzgle-
dem kola posredniego zostanie ulatwiona
przez zwigkszanie si¢ szybkosci obrotowej
tego kola, zblizajacej si¢ stopniowe do
suybkosci obrotowej kota P, gdy lopatki 2
stopniowo wyprostowuja si¢. W tym sta-
nie lopatek strumienie srodka roboczego
plyng zasadniczo w kierunku osiowym,
zaznaczonym strzatkami na fig. 3. Kat po-
chylenia fopatek 2 ealezy, oczywiscie, od
rédnicy pomiedey szybkosciami kota W i
kota P, to jest od ilosci doprowadzanej e-
nergji mechanicznej i od obciazenia pedni,
i bedzie zmienial si¢ bez przerwy odpo-
wiednio do zmian wymienionych czynni-
kéw. Przy stosunku przektadni pedni 1 : 1
fopatki s ustawione réwnolegle do asi kol
lub w przyblizeniu réwnolegle do niej.

Wemiankowanym powyzej ruchomym

topatkem 2 mose byé nadany ksztatt opty-
wowy, podobnie jak w turbinach, dostoso-
wany do najbardziej odpowiedniej pracy
pedni wedlug wynalazku, zaleinie od wa-
runkéw. W odmianie, przedstawionej na
rysunku, krawedZ czolowa lopatek jest
nieco cofnieta wtyt wzgledem kierunku ob-
rotu kota W.

Wynalazek niniejszy dotyczy réwniez
odmiennej pedni, w ktorej pomiedzy kola-
mi umieszczona jest wieksza liczba két
posrednich, z ktérych drugie, czwarte i t. d.
kola sy wyposatone w lopatki nieobraca-
jace sie i dzialajg jako kola kierownicze w
ciggu tych okreséw, gdy pednia pracuje ja-
ko turbina impulsyjno-reakcyjna. Te kota
poSrednie (kierownicze) moga by¢ pola-
czone ze soba i moga byé lacznie lub kas-
de zosobna zabezpieczone od obracania si¢
w kierunku wstecznym zapomocs jednego
lub wiekszej liceby sprzegiet jednokierun-
kowych. Z pednig wedtug wynalazku mo-
ze byé skojarzona dowolna nawrotna prze-
kladnia mechaniczna, prryczem mo2na za-
stosowaé pologenie zerowe pomiedzy polo-
Zeniami, odpowiadajgcemi ruchowi na-
przéd i ruchowi wtyt.

Takie przekladnie nawrotne sa znane
powszechnie, wiec nie wymagaja szczegé-
lowego opisu.

Osie obrotu opatek ruchomych (to jest
osie trzpieni 10) najlepiej jest umiesci¢ nie
posrodku topatek, lecz nieco blizej krawe-
dzi tylnych w taki sposéb, aby topatki nie
byly zréwnowazone, przyczem wieksza
czeéé lopatki powinma znajdowaé sie od
strony jej krawedei cralowej {czyli od
strony kola napedrajacego).

Sprzeglo jednokierunkowe F, wzmian-
kowane powyzej i majgce na celu zapobie-
ganie obracaniu si¢ wstecz kola napedza-
nego S pedni hydraulicznej, mose byé wiq-
czone pomigdry to koto lab inng czedé ped-
ni, sztywno z niem polaczona, oray inng
cze$é pedni, umocowana nierachomo na
podstawie pedni. Napreyklad z fig. 4 wi-



dat, e jedaa creéé sprzegla jednokierun-
kowego {np. wieniec lub piersciern uzebio-
ny 13) jest osadzony na ostonie C, pola-
czonej sztywno z kolem napedzanem S,
podczas gdy druga czesé tego sprzegla (np.
zapadka lub zapadki J4) jest umocowana
na jakiejkolwiek postromnej czesci pedni,
ap. wsporaiku 15. Ponadto moga byé¢ za-
stosowane narzady, umozliwiajace przesta-
wianie w razie potrzeby tego sprzegla jed-
nokierunkowego w potozenie nieczynne,
poniewaz w pewnych okolicznosciach mo-
2e okazaé si¢ rzecza pozyteczna dopuscié¢
obracanie si¢ wstecz kola napedzanego
pedni oraz wierica przekladni planetarnej.
Naprzyktad obracanie si¢ wstecz wierica
umozliwia bardziej powolny rozruch ped-
ni, czyli umozliwia catkowity rozruch sil-
nika napedzajacego przed rozpoczeciem
przenoszenia momentu obrotowego zapo-
moca, przekladni planetarnej. W tym celu
nieruchoma cze¢$é sprzegla jednokierunko-
wego moze byé zatrzymywana zapomoca
hamulca tasmowego lub hamulca innego
rodzaju, zwalnianego w razie potrzeby.
W razie zastosowania wynalazku ni-
niejszego w pojezdzie mechanicznym
wzmiankowany hamulec tasmowy lub ha-
mulec innego rodzaju moze byé sprzezony
z zespolem hamulcowym pojazdu w taki
sposéb, iz przy hamowaniu pojazdu ha-
mulec pedni zostaje zwolniony. ‘

Zastrzezenia patentowe.

1. Pednia hydrauliczna, znamienna
tem, ze posiada pomigdzy kotem napedza-
jacem a kolem napedzanem posrednie ko-
o topatkowe, przez ktére przeptywaija do
kola napedowego strumienie $rodka robo-
czego, wyplywajace z kola napedzajacego,
obracanego zapomoca walu napednego,
przyczem wskazane kolo napedzane i kolo
posrednie sa polaczone z dwiema czescia-
mi skladowemi przekladni planetarnej
wzglednie réznicowej, ktérej trzecia czesé

skiadowa jest polaczona z walem nape-
dzanym.

2. Pednia wedlug zastrz. 1, znamien-
na tem, fe jej prrekiadnia plasetarna po-
siada uzg¢biony od wewnatrz wieniec, po-
tqcrony na state z kolem napedzanem ped-
ni, kolo zas glowne wskazanej przekiadni
jest polaczone z obracajacem go kolem
posredniem, a zespél kot obiegowych prze-
kladni zazebia si¢ zaréwno z wiericem, jak
i z kotem gléwnem, wskutek czego obraca
si¢ z szybkosciag wypadkowa,.

3. Pednia wedtug zastrz. 1 i 2, zna-
mienna tem, Ze lopatki kota posredniego
sa osadzone obrotowo na osiach, umie-
szczonych w kierunkach promieni, i sa u-
trzymywane w polozeniu mniej wigcej row-
noleglem do osi pedni zapomoca narzadu
sprezystego.

4, Pednia wedlug zastrz. 3, znamien-
na tem, ze lopatki posiadajg przedluzenia,
wystajace w kierunku osi kola i wyposa-
ione w plaszczyzny oporowe, do ktérych
dociskany jest sprezynami pierscien, wspél-
ny dla wszystkich lopatek i utrzymujacy
topatki zwykle w polozeniu, réwnolegtem
do osi pedni.

5. Pednia wedlug zastrz. 3 i 4, zna-
mienna tem, Ze o§ obrotu kazdej lopatki
znajduje sig¢ blizej jej tylnej krawedzi, niz
jej krawedzi czolowe;j.

6. Pednia wedlug zastrz. 1 — 5, zna-
mienna tem, Ze jej kolo napedzane jest za-
bezpieczone od obracania si¢ w kierunku
wstecznym zapomoca sprzegla jednokie-
runkowego lub podobnego urzadzenia.

7. Pednia wedlug zastrz. 6, znamienna
tem, Ze jest wyposazona w narzady, zapo-
mocg ktérych mozna wylaczaé w razie po-
trzeby sprzeglo jednokierunkowe w poln-
Zenie nieczynne.

8. Pednia wedlug zastrz. 7 w zastoso-
waniu do pojazdéw mechanicznych, zna-
mienna tem, Ze narzady, sluzace do wyla-
czania sprzegla jednokierunkowego w po-
lozenie nieczynne, sq sprzezone z urzadze-



niem hamulcowem pojazdu w taki sposéb, w kierunku wstecznym zapomoca sprzeglta
iz podczas hamowania pojazdu zaczynaja jednokierunkowego lub podobnego urza-
dziala¢ wzmiankowane narzady. dzenia.

9. Odmiana pedni wedlug zastrz. 1,

znamienna tem, ze posiada pomiedzy ko- Cyril Dell
lem napedzajacem a kolem napedzanem Herbert Louis Read.
kilka ko6l posrednich topatkowych, z kto- Zastepca: 1. Myszczynski,

rych co drugie kolo posiada nieruchome to- rzecznik patentowy.

patki i jest zabezpieczone od obracania sie



Do opisu patentowego Nr 23246,
Ark. 1.
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Do opisu patentowego Nr 23246,
Ark 2.

Druk L. Boguslawskiego i Ski, Warszawa
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