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Deserizione di Invenzione Industriale avente per
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A

titolo: —COVTRA-HYDRO-ENERGIA RESTITUTO- Macchina

A
Hydro-Meccanica a Forze Contrapposte con Generazion

W

A'Energi a, tipo: . YHW,

_Depositata da Raso Michele, domiciliato_a S. Gior-

gio Morgeto (Reggio Cal.).
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" 70iC 1333

—Data di deposito:

—DESCRIZIN E:

E' una Macchina a funzionamento di tipo Oliodinamic

capace di creare Fnergia maggiore d4i gquanto si spen

de per produrla. Costituita nelle parti essenziali

di un Corpo principale produttore d'Energia e Organ

secondari di: Trazione, Alimentazione, Aecumulo, Co

versione, Distribuzione e Scarico, Caratterizzata 4

fatto che nel movimento angolare altermato, in sett

re prestabilito di pih Bracci di Leva ad Arco con

damento & Spirale, vincolati al rispettive Fulero,

in rapporti longitudinali, aperture ¢ movimenti an-

golari dei Segmenti di ILeva eomponenti, dettati da

vincoli di rendimenti e funzioni gpecifiche, contra;

n—

osti in posizione tangente tra loro e a Organi Ager

l—

ti e Reagenti di: Sollecitazione, accumulo, Produzi-

pne e Conversione dell'Fnergia. Nella sollecitazione

~]

-

g conseguente movimento angolare d4i questi, si gene-

e~

«1
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—rano dei differenti scorrimenti tangenziali e poten-

ziali, con conseguente prodotto Energia maggiore 4i

quanto si spende per produrla. L'Energia prodotta,

parte va ad alimentare un nupvorciclo di produzione;

la rimanenza va all'utilizzo.-—-=——m=we— Te—mm e

-I1 principio fisico su cui si basa non hi preceden

I
1

ti, rimane confermata sia dagli studi teorici che

dalle esperienze pratiche condotte in anni di speril

mentazione e ricerca cui fanno riferimento le diver-

ge soluzioni teeniche riportate sulle relative tavo.

le 4i disegni e descrittie alle pagine successive.—-

-Il'cémpo d'applicazione é dove necessita una produd

zione d'Energia, quindi abbraccia tutti i settori

delle attiviti umane, pertanto di infliscussa utilith.

~Lo stato della tecnica in questo settore € altamen.

te negativo in'quaﬁto basato su sistemi di trasforma-

zione e di reazioni Chimiche e Figiche-Nueleari, che

0ltre & inquinare in modo irreversibile 1'ambiente,

producono rendimenti molto aldisotto della quantiti|

utilizzata per produrla, con costi economici elevat

¢ rischi di sopravvivenza generale su tutta la terresa. /fﬁmfai\

Altri sistemi d'Energia prodottie da fonti naturali,

non hanno molto successo, in quanto i mezzi tecnici

disponibili non consentono di ottenere quantiti tali

da compensare anche in minima parte il fabbisogno.

S
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-Scopo di guesta mgcchina é quello di ottenere Ener-

gia pulita, a basso costo economico e in guantitd il-

limita, la possibilitd che questi risultati sono ot

tenibili, risulterd pil evidente dalla descrizione

delle caratteristiche principali del trovato ogetto

8ell'INVenzione . ———rwmemmm e e e

-Macchina Hydro-Meccanica a PForze Contrapposte con

Generazione d'Energia, tipo: YHW , a funzionamento

di tipo Oliodinamico,composta da un Corpo principalle

produttore d'Energia ¢ Organi secondari di: Trazio=

me , Alimentazione, Conversione, Accummlo, Controllpo

Utilizzo. I1 Corpo principale, produttore d'Energial

é composto di una parte superiore costituita da unsa

Corona A e un Corpo inferiore B, entrambi suddivisi

in tre settori di lavoro gimili, comunicanti tra lol

ro, in eui lavorano in ognuno uguali componenti Age:

ti e reagenti produttori d'Energia. Sulla Corona A,

all'interno di ogni settore di lavoro, sul corrispo

dente eccentrico dell'Albero con eccentrico montato

in asse a questa su Cuscinetti a rotolamento: é vin

colato un Pressore circolare (Ruota), agente con la

|superfice radiale, alternativamente su due Pieni di

/ w. A
b -
YA

riscontro di un Organo traslatore producendo in fas

di lavoro un movimento tangente alternato d4i guestq

formato di quattre particolari ?iatti'figgati dalle

G
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estremitd longitudinali tra loro racchiudendo uno

spazio di forma rettangolare interno in eui lavora-

no i Pressori circolari. Swirimanenti due componen

ti longitudinali dell'Organo traslatore, in posizio

ne intermedia sono fissati due anelli in asse oppos

ti tra loro, con sporgenza assiale interna e eircos

criventi 1'Albero con eccentrico senza venire mai i

contatto nel movimento tangente alternato dell'Qrga

no traslatore. Sulle spofgenze interne di questi anel-

1i, liberi nel movimento sul proprio asse, sono vin

eolati altri due pressori c¢ircolari in accoppiamen-

to assiale conle facce laterali interne dell'Organo

traslatore e del Pressore circolare intermedio vin-

colato sull'eccentrico. Sulle due sponde laterali o

dei componenti longitudinali di quest'Otgenp trasla

tore, in coppia opposta in asse parallela tra loro,

sono fissati dei Perni sucul sono posti liberi nel

movimento, su ognino na Rotella, con la superfice

radiale estemsa in stretta tolleranza e in rotolame

to su. Piani di riscontro fissati sulle facce assial

interne della Corona 4} opposti tra loro e in stret

ta tolleranza laterale guida con iltpiano laterale

¥

ol

o M >
:‘...

TN

£ 3

dell'OUrgano traslatore, I pressori:cirboiari montat

sull 'Organo traslatore, nel movimento tangente di o

esto , agiscono altemativamente su Piani di riscon.

.

\
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~tro posti in posizione tangente opposti tra loro

fissati in posizione longitudinale su due Archi di

leva con andamento a Spirale fissati da un'estremiti

longitudinale tra loro e a un terzo Segmento di Lewa

rettilineo formanti eon questo tre angoli al wvertice,

b
€ costituiscono assieme a due Segmenti di Leva pres

sori e uno d'accumulo invertitore rettilinei: un Brac- ?K
cio di Leva tipo Y. flesti sono fissati tra loro da
——

Ty
un'estremitd longitudinale formando cingue angoli a

'-Io

vertici nel punto d'intersezione angolare dove & vihe

colato a un Fulero fissato in posizione trasversale

sulla Corona_A. Contrapposto con 1l'estremiti longi tha-~

dinale del Segmento di Leva d'accumulo invertitore,

a due Corpi elastici (molle), poste in posizione tras—

-

versaly in asse opposti tra loro, nelle relative sl

di di due Corpi di contenimento fissati sul Corno

inferiore B, fungenti d'accumulatori d'Mnergia e in

vertitori di potenza-. Con la superfice longitudinale

3i ogni Sgemento di Leva pressore, sono. contrappost]

all'estremitd longitudinéle di due #chi di Leva con

endamento a Spirale che costituiscono assieme a due TN
§ 3 \

Segmenti .di Leva pressori figsati tra loro da un'es

tremitd longitudinale: wn Braccio di Ieve tipo: H, |

o

vincolato nel punto d'intersezione angolare s un Pa

cro fissato in posizione trasversale. sul Corpo_infe

| L
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&

riore §..Con lévsaperfice longitudinale di ogni Seg;

/7 ()

]

¥

mento 4ji Leva pressore, sono contrapposti ognuno &;

le estremiti longitudinali di due Arci di Leva con

andamento & Spirale che costituaiscono assieme a due

Segmenti di Leva rettilinei di produzione e lavoro

fissati tra loro da un'estremitd longitudinale: un-

o

=]

e

Braccio di Leva tipo: W, wincolato nel punto d'inte

sezione angolare & un Falcro fid&ato in posizione t

trasversale sul secondo Contenitore del Corpo infer

ore B. Contrapposto con l'estremiti longitudinale &

ogni Segmento di Leva di produzione e lavoro median

te Rotella pressore, alternativamente a due Stantuf

fi convertitort posti in asse tra loro, vincolati ag-

er

11 estremi longitudinali con Tirante di pompaggio p

antoalimentazione e accoppiati in stretta tolleranza

radiale al rispettivo Cilindro, ricavati su =un Cor—

po distributore e collegati mediante Circuito con-

'4

trollati da Valvole unidirezionali specefiche: a Or

gani di alimentazione e Accumulo. Entrambi i Circumi

ti sono ricavati sul Corpo distributore e collegati

mediante Circuito estermo: quello di alimentazione

al Serbatoio Fluido, con VUrgano di filtraggio e col

legamento intermedio a Fompa di alimentazione susilli

aria; quello di Erogazione, collegato con L'Accumul

tore idramlico: un Circuito é collegato con il Moto

==




-re trainante fissato salla Corona A, un'altro é co
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|

7)

legato con l'wtilizzo. entrambi sono collegati con

Organi di controllo pressione e portata. Il Circuit

Adi searico de;ﬁMotore trainante e quello di wtiliz-

zo dell'Energia, sono collegati mediante Circuito

esterno: alla Corona A, il fluido scaricato all'int

no di questa, mediante Circuito intemo che collega

tutte le parti in movimento della Corona A e del Co

po inferiore B, da quest'ulitimo mediante Circuito e

terno fissato alla base di questo, passa nel Serba-

om—

toio fluido. In queste fasi di passagsio, tutti i ¢

ponenti in movimento del Corpo principale, vengono

lubrificati. In ogni settore di lavoro, il Pressore

circolare vincolato sull'eccentrico dell'Albero con

eccentrico, nella fase di lavoro e consegsuente movi

mento angolare, trasmette altemativamente ai Segme

ti di Leva contrapposti del Braccio di lLeva agente:

2

P2

mno gpostamento e una pressione d'intensitd variabi

le. Questo spostamento e questa pressione, altemmati

vamente vengono trasmessi mediante i Seementi di Te

va pressori: ai Bracci di lLeva tipo H e mediante il

Segmento di Leva d'Accumnlo invertitore, alternativ

=

..;\

mente agli accumulatori d'Energia meccanica e inven

tita in intensitid e potenza rendendola di valore co

andamento pressoché unitario, mediante i Segmenti 4

e
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leva pressori, al suddetto Braccio di Leva tipo: H,
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che a sua volta trasmette il tmtto al Braccio di Le

va tipo: W e mediante i Segmenti di Leva di produzi

one e lavoro, la trasmette altermativamente agli Stan-

tuffilconvertitori, ampliata in intensiti e 4i wvalo

re molto maggiore d4i quin to impiegato per produrre

]

la sollecitazione é Lavoro iniziale. I1 tutto é sta

to precalcolatc in modo che la sommatoria delle pres-—

vk ] ' : i
sioni agenti, nelle diverse fasi d4i compressione,

movimen ti angolari, scorrimenti tangenziali, rappor

ti longitudinali, aperture angolari e punto di eon-—

trapposizione dei Segmenti di Leva, trasmessa agli

'Y
stantuffi convertitori, riswlti di valore pressoché

mnitaria. Per ogni singolo Braccio di Leva: i movi-

- menti angolari, ie misure e i rapporti longitudinali,

1'apertura angolare di ogni singolo Segmento di Leva

y sono determinate da vincoli di rendimenti e funzi

oni specifiche., La differenza di potenziale positiva

tra la Porza agente e quella reagente, si genera da

'-l-

movimenti angolari, scorrimenti tangenziali, rappor~

ti longitudinali, aperture angolari e punto di con-—

]
i

trapposizione dei Segmenti di ILeva, con valore pres

soché mnitario per ogni singolo movimento tra la fo.

Bingoli Bracci di Leva contrapposti e consegmente
=02

-
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Lavoro prodotto nell'unitd di tempo, quindi Energia

, maggiore di quanto si spende per produrla. Questa

hergia prodotta, trasformata e accumulata, control+-

lata nella pressione e portata, parte va ad alimen-

tare il ciclo continuwo di produzione, gquella ecceden-

te vh gll'utilizzo.——-—— T T e e e e

=] rigsnltati raggiunti risulteranno maggiormente con-

fermati dalla descrizione dettagliata di una forma

di esecwmzione e possibili varianti, preferita ma non.

esclusiva di questa invenzione ogetto della domanda

di Brevetto, illustrata a titolo indicativo ma non

limitativo nei disegni che evidenzisno l'esempio di

esecuzione e possibili varianti tipo.,~——==—mecmevu—-

~-Le tavole n® 1,2,3, riportate, rappresentano in sc

la ridotta le sezioni secondo le linee: A-A e B-B e

la vista frontale posteriore C, del Corpo principale

produttore d'Energia, di wna esecuzione tipo: YHW.

La tavola n® 4, rappresenta in modo schematico i Cip—

cuiti del sistema di funzionamento tipos Ap e_possil

bili varianti tipo: Cp, Bp, Dp, di produzione, Accu

mulo, Distribuzione_g_ﬂgnxﬁrainne_ﬁbllljhergiafzaﬁt

~Macchina Hydro-Meccanica a Forze Contrapposte con

jenerazione d'Energia, tipo: YHW, a funzionamento 4j

tipo Oliodinamico, costituita nelle parti principali

di wn Corpo primario produttore d'Energia, tipo: YHW -

e
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e Organi docondari di: Trazione, Alimentazione, Com:

wersione, Accumulo, Controllo e Utilizzo dell'Energ

ia.

11 Corpo principale produttore d'Energia tipo: Yﬂw;

'€ composto da una Corona A e Corpo inferiore B. Sud;

divisi ognwno in tre Corpi contenitori (T,2,3,30,33

32,33,34,35), corrispondente ognuno a un settore di

lavoro, in cui lavorano i componenti agenti e reage

'1—

fi di questa macchina, produttori d'Energia. Con ba

g1 tangenti d'accoppiamento e guamizioni di serrag

io (6,60) tra le faece contrapposte, fissati tra

loro mediante Viti (8,33). Sulla Corona A, in posiz

one asgiale esterna: sono figsati mediante Viti (II

due Coperchi d4i supporto (9,10), con Guamizioni di

Serraggio (I2) tra le facce d'accoppiamento su cui

su ognuno di guesti sono ricavati rispettivamente:

una sede per accoppiamento e fissaggio di una Pompa

di Alimentazione ausiliaria (P) e in asse opposto,

una sede per l'accoppiamento e fissaggio di un Moto

re trainante. Sa gquesti in posizione d'asse intemrmi

opposti tra loro: sul Corpo contenitore (3) del set

tore di lavoro ¢, e su quello del settore a, sono

sono ricavate le sedi su eui su ogni settore lavora

ricavate le sedi per Gmarmiziéni radiali paraolio(20)

8ullo stesso asse su tutti e tre i contenitori (1,33

no i componenti agenti, costituiti das Albero con

Es—
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Eccentrico, montato in asse a questi, suddiviso in

tre corpi, unoc per ogni settore d4i lavoro, formato

ognuno da due Mozzi, (14,15,16,17,13,18), con sedi

eccentriche d'accoppiamento e fissaggio formanti wni-

ci corpi. Sull'estremitd assiali di ognuno d4i questh

Alberi, sono ricavate rispettivamente: sugli estremi

agsiall esterni, le sedi di vinecolo di un Motore tra-

inante (M)e di wna Pompa di alimentazione ausiliaria

(P); alltinterno in asse tra loroc alte

mativamente,

sono ricavate unz sede e un Perno acconpiate in asse

tra loro, con calettatura radiasli alternate, wincola-

ti 2 "wna distanza angolare tra le sedi eccentfriche

*

di 360°/3, corrispondenti ognuno al proprio_settore

centrice, é wvincolato su Rissole di rotolamentos: wm

ressore cgircolare (22), canirappaaio_al$ernax;mamn-

di lavoro: a,b,e. In posizione intermedis su ogni ee—-_

te in fase 4di la&n:m4_£nn_la_auperflce_radlale' a—dune

|Piani di riscontro fissati in posizione tangente op

posti tra lore, su unTOrgano’traslétdrei(g§}7diffd?

rettangolare di®uno spazio intermo formato da quattro

particolari piatti fissati dalle estremitd longitudi-

nali tra loro: due in posizione trasversale opposti

tra loro su cui sono fissati i rispettivi Piani di

riscontro (r) su cui agisce altermativamente il Pres-

sore circolare (22), montato smll'Albero con eccent
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-rico 3 e due longitudinali su eui in posizione in-

termedia sono fissati in asse opposti tra loro, con

sporgenza interna c¢ireoscriventi l'Albero con eccen-

trico senzaza venire mai in contatto nel movimento tan-

gente altemato dell'Organoco traslatore. Sulie gporgen-

"1ze interme di questi anelli, sono wvincolati altri dme

Pressori- eirecolari (23,24), montate su bussole di ro-

tolamento, liberi nel mowimento angolare, in accoppi-

amen+to con le facce laterali interne dell'Organo tras-

latore, in coppia, e del Pressore circolare interme

dic wincolato all'Albero con Eccentrico. Sulle spon

de latergli dei componenti longitudinali di ogni Or

gan o traslatdre, in coppia parallela e in asse tra

loro, sono fissati dei Perni su cui sono posti libe

ri nel movimento, su ognuno, una Rotella (sg) , con

la superfice radiasle esterma posta in stretta tolle

ranza e in rotolamento su Pismi di riscontro (26),. |

fissati suwlle facce assiali inteme della Corona A,

mediante Viti (27), opposti tra loro in_ stretta tol

leranza laterale guida con il Piano_dell'organo_trag=

latore (25). I Pressori circolari (23,24) montati

su 1'Organo traslatore (25), nel movimento tangente

di questo, agisecono alternativamentelsui Piani di ris-—

contro fissati su due Archi di Teve aventi andamen=. -

to & Spirale: IL,LI, posti in posizione tangente op-

o=
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pesti tra loro, eon curvatura di ognuno corrisponden-—

te & due Segmenti di Leva L,11=L2,1.3, fissati dz uns

estremitd longitudinale tra loro, in rapporto longi-

—‘r[_\liin_al_ez L/1I=12/13=_1.61, e _apertura sngolare al
' ertice: I, LI=L2, I.3=' 277 ¢,16; fissati da wn'estremiti

longitudinale dei Segmenti di Leva ILI,L3 a wn Segmen-

to di Leva'rettilineo L4, formando con questo tre an-

goli ai vertici del punto d'intersezione angolare 4i

Jmestiz L1,L3=90°,.00"; LY,L4=12,L4= 1I35°,00"; costi-

"Lxenti un Braccio dji TLeva tipo: Y insieme a due Seg+

enti di Leva pressori LS$ﬁL6 e_uno d'Acéymulo inver

titore 17, rettilinei; fissatli dslle estremiti longi-

tudinali tra loro e al Segmento di Leve L4 in asse

con il Segmento di Leva L7, formando cingwe angoli

al vertice: 15,L4=L4,L6= 90°.00"; L5,L6= 180°.00v;

L5,L7=16,L7= 90°,00"; in rapporto longitadinale: L4/

/L5=14/L6= I/1; L7/L4= . Questo braccioc di Leva

Pipo: Y, nel punto d'intersezione angolare dei Seg-|

menti di leva 14,15,16,L7 € vineolato a wn Fulero (30)

7

Tigsato in posizione trasversale su og;li_wqgnj_eni_tgz:e'

(1,2,3) corrispondente a ogni settore di lavoroe a,b

¢, della Corona A, in posizione media di lavoro dei

L

vegmenti di Leva 14,17, ik asse verticale e movimen—

to angolare altemsato di 130.00". Con l'estremiti lon-

gitudinale del Segmento di Leva L7, é contrapposto i}

’
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i

posizione tangente, mediante Rotelfa pressore (3§ )

j=

vincolata a un Permo (40) fissato sw questo: alter—|

nativamente-a due Piani 4i riscontro{(4I), di due Pres-

sori d'Accumalo invertitori (42), posti in stretta

tolleranza radiale ognuno 2 una Bussola guida(43)

del relativo Cilindro di contrapposizione (44) fis-

sato in coppia in asse opposti tra loro in ogni Con

tenitore (30,3I,32), corrispondenti a ogni settore

di lavoro: a,b,c, dells prima sezione. di lavoro del

D

Corpo inferiore B. Composto di dwe Sezioni di lawor
)

(I,2) fissati tra loro mediante viti (45), con guars

nizioni d4i serraggio tra le facce contrapposte su ei

1 i

sui Contenitori (30,34), sono predisposti con Coper:

chio d'ispezione (46,47), fissati mediante Viti (48

con guamizioni di serraggio tra le facce contrappos

te. Per ogni Sezione di lavoro, all'intemo di ogni

settore di lavoro, lavorano: sulla prima Sezione di

lavoro, i Bracci di ILeva tipo: H; sul_sacgndni il

Bragci di Leva tipo: W. Questo Braccio di leva tipo:

Y, é contrapposto con i Segmenti di_ Leva L5,L6, og-

nuno con il relativo piano longitudinale inferiore,

mediante Piani di riscontro (49) fissati su questis:

alle estremiti loigitudinali di dwe Archi di Levsa,

contrapposti su gqmesti scorrendo in fase di 1avoro,

ognuno mediante Rotella pressore (50), vincolata al

Es
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relativo Permo (51I), fissato sull'estremitd longitu

-/
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(15)

dinale di questi. la curvatura di guesti archi di Le-

va, corrisponde ognuna a tre Segmenti di leva fissa

ti tra loro da un'estremitd longitudinale: 18,1a,1.9%

LI0,Lb,LYI, in rapporte longitudinale tra_loro: L8/Ta=

LIO/Lb:I 61; La/L9%=Lb/LII=1/1 e apertura angolare al

«ertlce' L8, La=1LI0,Lb=1a, L9=Lb LII_I28° 58", Questi

costituiscono insieme a due Segmenxi di leva pressori

112,113, un Braccio di Leva tipo: H, fissati tra lo-

ro da un'estremitd longitudinale formande guattro _an-

£0li al vertice: L9 LII*90° OoQon . L9 LIZ:LII ILY3=_ 459

00"; LI2, LI3— 1800 oon, Vincolato nel punto d'inter-

fSezione angolare dei Segmenti di Levas: 19,117,172, 1Y

L un Fulero (52), fissato in posizione trasversale

sulla prima Sezione di lavorao del Corpo_inferiore B,

¢on posizione d'inizio lavoro dei Segmenti. di Lewvat

la,lb; in asse verticale e movimento angolare alter

nato di questo Braccio di Leva tipo:H= tredici gradil.

Contrapposto con i Piani longitudinali dei Segmenti

di Leva: 112,113, mediante Piani di riscontro (53)

figsati su quesgti: alle estremitd longitudinali di

due Archi di Leva, contrapposti in posizione tangen.

te scorrendo in fase di Lavoro,ognuno medimnte Rotel~

la pressore (54), vincolata al relativo Permo (55)

fissato sull'estremith longitudinale di questi, a

& T
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una distanza,dall'asse verticale,di contrapposizion

di inizio lavoro: LI4=L16 m/m e corsa (= . . La

Curvatura di questi Archi di Leva con andamento a S

Spirale, corrisporide ognuno & due Segmenti di Levas

LI4 L5=LI6 LI7, in raprorto longitudinale di questi

tra loro: LI4/IIS=LIS/LI7— .6I, e apertura angolare

al vertice: LI4/LI5=L16 L17... 128° 58", Questi costi

tuiscono insieme a due Segmentl di Leva di produzior

ne e lavoro: LI8,LI9, un Braccio di Leva tipo: W,

figsati tra loro da un'estremitd longitudinale formaﬁf

do tre angoli al verticece nel punto d'intersezione an-

golare: LI5,LI7= 38°f42"; LI5,118=119,LI7= I2°.?I“;

Li8, L19=I3°.OO"° in rapporto longitudinale: LIS/LIS8

Iﬂ/IIQ:I 6I. Questo Braccio di Leva tipo: W € vincol

lato a un Fulero (56), fissato in posizione trasver-

sale sulla seconda Sezione di lavoro del Corpo infel-

riore B, nei corrispondenti Settori d4i Iavoro : a,

PI99A000079 @V//O (16)

b,c, in posizione d'inizio lavoro dei Segmenti di Tle-
va: LI8 e 119, rispetto all'asse verticale mediano i

di: in_ asgse verticale; e mowvimento angolare di T3°400".,

Con i Segmenti di Ieva LI8,LI9 dinproduzione e lavo-

ro, mediante Rotella pressore (57) wvincolata a wn B

Pemo (58) fimsato sull'estremitd longitudinale di |

ognung_di_qneaji::éfcontraﬁpoétcAalierﬁé%ivamen¢§qam‘

due Stantuffi convertitori (59), poSti in asse tra

Core~—



loro in posizione tangente e vincolati agli estremi
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longitudinali mediante sporgenza radiale (r) a wn 1

Tirante 4i po&paggio (61) per auntoalimentazione e

accoppiati in stretta tolleranza radiale, ognuno ¢o

1

il relative Cilindro (e¢) ricavati su un Corpo distri~

e
itore {d) e collegati mediente circuiti da Aliment

a.-n

zione A ed erogazione E, controllati nel flusso di

J
PInido in fase di lavoro, da specifiche Valvdle uni

direzionali (62,63) fissati in asee al relativo Cir

cuito su ogni Corpo distributore (d) ricavato in un

i

co corpo con il relativo Corpo contenitore (33,34,3

5),

con Guamizione di gerrageio nel collegamento tra i

singoli Circuiti dei distributori e su cui mediante

gsedi di raccordo ottenuti sul Corpo contenitore (35

del settore d4i lavoro ¢, su cui sono fissati i rel

tivi Circuiti estemi, che collegano: quello di Ali

mentazione con il Serbatoio fluido (S) e Organo di

filtraggio (f), con possibile collegamento interme-

dio con Pompa d4i alimentazione augiliarias {P) fiss

ta sulla Corona A; quello di Erogazione, controlla=

to da possibile Valvola unidirezionale supplementa-

re (v), v all'Accumulatore d'Energia idraulica (Q)

inante (M), mentre un'altro é collegato. con ltutili

da guesto: un Cirecuito & collegato con il Motore tra

;
zo; entrembi i Cireniti sono collegati eon gli Orgg—

R




-—ni di controllo portata (p), 4i massima pressione
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e portata (e), Organi di controllo pressione (ec). -

I1 Circuito di scarico (x) del Motore trainante é ¢

collegato mediante Circuito esterno allsa Corona é,

scaricando il Fluido in un Circuito interno di lubri-

ficazione (L), collegato con tutti i Puleri di vineo-

lo di questa e del Corpo inferiore B, dei componentii-

in movimento, scaricando infine liberamente in_ques

to _Corpo B, dove mediasnte circuito estemo (s), che

collega questo al Serbatoio, vieme scaricato in que

to. L'Energia accumulata, controllata nella pressio

ngngJEHEBLaL_parie_xé_ad_alimeniaxe_il_cic1n_cbnti

nuo di produzione, la parte eccedente va all'utiliz

z0, con possibilitd di essere trasformata in altro

tipo di Energia, secondo le necessiti di wtilizzo €

progetto., ———emme i —— _ o

=In fase di Lavoro, il movimento angolare e gli sco

r—

rimenti tangenziali dei Bracci di Leva tipo: Y, H,W,

sono determinate dal movimento angolare del Pressor

circolare: per il Braccio di Leva tipo: Y e dalle

misure e rapporti longitudinali, aperture e movime

ti angolari, punto di contrapposizione tra i Segmen

ti di Leva contrapposti. Per i Bracci di Leva H e W

e Y, il movimento angolare alternato di_inizio_ e fi

me lavoro é gtato calcolato in tredici gradi (I3°.0

Psl=>=—
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Le misure longitudinali e i rapporti tra i Segmenti

di Leva componenti i Bracci di Leva tipo: Y,H,W, sor

* |
_no determinati dal calcolo secondo la regola della

Spirale logaritmica che d3 una serie di valori di

misure longitudinali in pogressione geometrica e arit-

metica tra loro, in cuwi la somma tra un valore e gqu-

ello precedente, da il valore successivo e il rapypo

to tra questo e quello precedente & di circa: I.6I.

Le aperture angolari e relative misure longitudinalli

determinano gli scorrimenti tangenziali tra_i Segmen-—

ti di Leva contrapposti tra loro e il rendimento_unfi-

tario per singolo Braccio di Leva é guello di pres-

sione e portata. Le misure e rapporti longitudinali

aperture e movimenti_angolari tra_i_Segmenti_di_Leva

di ogni singolo Braccio &i Lewa: Y,H,W, mono dettate

e determinate da vincoli dji massimo rendimento_wuni._.

tario; esse possono variare in pill_o_meno_rimanendol

L]

nell'ambito del rendimento positivo, secondo esigen

ze di progetto.——~—-- e e et e e . o

-11 particolare schematico Ap, riportato sulla tavo-

la n° 4, rappresenta un esempio di funzionamento ti-

po Oliodinamico dei componenti principali di questa

macchina tipo: YHW. Un Circuito di Alimentazione Y,

fissato alla Pompa di Alimentaszione P é collegatae ¢

con il Serbatoio fluido terminante all'interno e cofl—-

I




Ifiltragegio (£f), mentre un Orgeno di controllo livel
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-legato all'estremitd longitudinale con Organo di

lo fluido (i) & fissato sul Serbatoio (S). I1 Cirecu

[

ito d4i Erogazione (2) é collegato con 1'Accumulator

] di_ Energia Idranlica (Q), controllato da Valvola uw__

due Circuiti: un Cirewito (K), collegato con_ il Moz

ﬂnidixezipnalQ_Lui;_a_guasjg_sgng_ogllegaji_alxrimd_

tore trainante (M), che alimenta il eiecleo continuo

di_produzione, scaricando mediante circuito_seconda

irio (x) nel Corpo principale: YHW, il circuito (h)

collegato con il Motore ldraunlico (E) di utilizszo

dell'Energia con Circuito_di scarico (S52), collegat

con_il Serbatoio fluido. Entrambi_ i _Circuiti (K_ e h

sono controllati da Valvola di massima pressione e

Sant”

portata (C), scaricando il Fluido in esubero nel Se

r—

batoio (S), mediante Circuito d&i scarico (SI).———-

-11 particolare schematico Cp, varia da quello Ap,

nell'eliminazione della Pompa di Alimentazione P.

I Particolari schematici tipo: Dp e Bp, rappresenta-

no un esempio di funzionamento tipo Oliodinamico-Ell

2ione un Generatore Elettrico collegato con Accumul

trico, in cui: Un Motore idraulico trascina in rotal

toxre specifico che alimenta il motore Elettrico tra

inante vincolato all'Albero con eccentrico della

Corona A, con ciclo continuo di produzione di Energ

oz "

dgjggy, T
Y
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-RIVENDICAZION I-

1) Macchina Hydro-Meccanica a Forze contrapposte con

. |Generazione d'Bnergia, tipo: YHW, a funzionamento di

tipo Oliodinaﬁicn, costituita nelle parti emsenzialli

di un Corpoc principale produttore d'Energia, tipo:

YHW e Organi secondari di: Trazione, Alimentazione,

Conversione, Accumulo, Controllo e Utilizzo dell'Ener-

gia. Il Corpo principale produttore d'Energia tipo:

YHW,, é composto da una Corona A e Corpo inferiore B,

sudd1v191 ognuno in tre Corpl contenltori, corrigpon-

denti ognuno a un settore di lavoro, in cui lavoramo

i componenti agenti e reagenti di questa macchina,pro-

duttori d'Energia. Con basi tangenti d'accoppismentd

e Guamizioni di serraggio tra le facce contrapposte,

fissati tra loro mediante Viti. Sulla Coronm A, in

posizione assiale esterna: sono fissati mediante Vil

ti, due Coperchi di supporto, con Guamizioni di Ser-

raggio tra le facce contrapposte e d'accoppiamento,

su cui su ognuno di questi_sono ricavati rispettiva

mente: una sede per accoppiamento e fissagegio di una

Pompa di Alimentazione ausiliaria (P) e in asse oppos~ z@{?ﬁff_

to, una sede per 1'accoppiamento e fissaggio di un |

Motore trainante. Su guesti in posizione d'asse inter-

ni, opposti tra loro: sul Corpo contenitore del Set#

tore di lavoro ¢y, € su quello del Settore a, sono ri-

P~




~cavaté le sedi su cui su ogni gettore lavorano i
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componenti agenti, costituiti da: Alberoc con Eccen-

trico, montato in asse & questi, suddivigo in tre

corpi, uno per ogni settore di lavoro, formato ognu

1

0 da due Mozzi con sedi eccentriche,d'accoppiamentito

e fissaggio formanti unici corpi. Sull'estremith as-

giali di ognuno di guesti Alberi, sono ricavate ris-

pettivamente: sugli estremi assiali estermi, le sedji

di vincolo di un Motore trainante e 4di una Pompa di

alimentazione ausiliaria; all'intermo in asse tra Dbo-

ro altemativamente, sono ricavate una sede e un Per-

no accoppiate in asse tra loro, con calettatura radi-

ali altermate, vincolati a una distanza angolare tra

le sedi eccentriche di 360°/3, corrispondenti ognunlp

al proprio settore di lavoro: a,b,cs In posizione in-

termedia su ogni eccentrico, é vincolato su Bussola

di rotolamento: un Pressore circolare, contrapposto

alternativamente in fase di lavoro, con la superfice

radiale: su due Piani di riscontro fissati in posizji-

one tangente opposti tra loro, du un Organo traslato-

re di forma rettangolare di uno spazio intermo forma-

i

to da quattro partibolari piatti figsati dalle estre-

mitd longitudinali tra loro su cui sono fissati &ul-

_dme opposti tra loro i rispettivi Pisni di riscontro

t %

(r) su'cui agisce altemativamente il Pregsore circp-

Ex ==
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lare, montato sull'Albero con eccentrico; e due lon-

gitudinali su cui in posizione intermedia sono fis-

gati in asse opposti tra loro, con sporgenza intemma

circogeriventi 1'Albero con eccentrico senza venire

mai in contatto nel movimento tangente altemato del-

Organo traslatore. Sulle sporge ze interme di questi

l
Anelli, sono vincolati altri due Pressori circolari, .c¢

montate su Bussole di rotolamento, liberi nel movimen-

to angolare, in accoppiamento con le facce laterali

interne‘dellJOrgano traslatore, in éoppia, e del Pres-

sore circolare intermedio vincolato all'Albero cond

Eccentrico. Sulle Sponde laterali dei componenti lon-

gitudinali di ogni Organo traslatore, in coppia paral-

lela e in asse tra loro, sono figssati dei Perni su

cui sono posti liberi nel movimento, su ognuno, una
(Y 1 -

Rotella, con la superfice radiale esterna posta in

atretta tolleranza e in rotolamento su Piani di ris.

contro fissati sulle facce assiali interne dellia Co

rona A, mediante Viti, opposti tra loro in stretta

tolleranza laterale guida con il Piano dell'Organo

traslatore. I Pressori circolari montati su L'Organo

traslatore, nel movimen to tangente di gquesto, agisco-

ne altemativamente sui Piani di riscontro fissati

su due Archi di Leva aventi andamento a Spirale, pog~

ti in posizione tangente opposti tra loro, con curva-

?wﬁ«-*f’”
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_tura di ognuno corrispondente a due Segmenti di Le

(2)

va L,LI=12,L3, fissati da una estremitd longitudina

le tra loro, in rapportm longitudinale: L/LI#L2/L3=

1.61, e apertura angolare al vertice: L,LI=L2, L3=7T°.

I6n, figsati da un'estremita longltudlnale dei Segmen—

ti di Leva LI,L3 a un Segmento di Leva rettilineo L4;

formando con questo tre angoli al vertice nel pun to

@i intersezione angolare di questi: LI,L3=90°.00%;

LI,L4=L2 L4=135°.00n, pomtituenti wn Braccio di Leva

tipo: Y insieme a due Segmenti di Leva pressori L5,

L6 ¢ uno 4'Accumulo invertitore L7, rettilinei, fisl

sati dalle estremith longitudinali tra loro e al Seg—

mento di Leva L4 in asse con il Segmento di Leva L7

formando cingue angoli al vertice: L5,14=14,L6=90°,00" ¢

3 ™ ) kﬁ!l y .
in rapporto longitudinale: L4/L52L4/L6= I1/I: L7/Lé4=

e Questo Braccio di Leva tipo: Y, nel punto.d

intersezione angolare dei Segmenti di_nga_LA;LﬂfLﬁ,

L7 & wvincolato a un Fulero fias@tg_in_pghizinnﬁutras—

versale su ogni contenitorekgnrrisponﬂenxe_a_ogai_s‘

Aettore di lavoro a,b,c, della Corona A, in posizio«

ne media di lavoro dei Segmenti di Leva L4, Bl, in ag-

se verticale e movimento angolare al termato d1 I3° oov,

Con l'estremiti longitudinale del Segmento di Leva

L7, é contrapposto in posizione tangente, mediante

Rotella pressore vincolata a un Permno fissato su qu-
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-esto ; alternativamente a due Piani di riscontro di

due Pressori d'Accumulo invertitori, posti in stret-

ta tolleranza radiale ognuno a una Bussola guida del

relativo Cilindro di contrapposizione figsato in cqp-

pia in asse opposti tra loro in ogni Contenitoxe,

corrigspondenti a ogni gettore di lavoro: a,b,c, del-

la prima Sgyione di lavoro del cgrpo inferiore B.

Composto di due Sezioni di lavoro fidsa$iytranloro

mediante Viti, con Guamizioni di serraggio tra le

facce contrapposte su cui ewi Contenitori sono pre-

|disposti econ Cpperchio d'ispezione fissati mediante

Viti, con Guamizioni di serraggio tra le facce con-

1 trapposte. Per ogni Sezione di jawvoro, all'intemo

di ogni Settore di lavoro, lavorano: sulla prima Se-

zione 4i lavoro, i Bmmcci di Leva tipo: H; sul secon-

do: i Bracci di Leva tipo: W. Questo Braccio di Lewa

tipo: Y, é contrapposto con i Segmenti di Leva L5,L6,

ognuno con il relativo piano longitudinale inferiore

v

mediante Piani di riscontro fissati su questi: alle

estremitd longitudinali di due Archi di Leva, contrap-

posti su questi seorrendo in fase di lavoro, ognuno

mediante Rotella-pnessore, vincolata al relativo Pexr-

no, fissato sull®estremita longitudinale di questi, ,4§jﬁzzp\

La wyyvatura di questi Archi di Leva, corrisponde

ognuna a tre Segmenti di Leva figsati tra loro da
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un ' estremitd J.‘ongltudmale. L8 L,,‘L9=LIO Lb,LIX, in

rapporto longitudinale tra loro: LB/La-LIO/L‘::I 613

Lo /L9=Ly/L11=1/1 ape,nmra_angoj.ane_al_v_e_ntlnm_L&.

L= LIQ ’ In=1g,L9=1p, LI1=128°,58v. Questi_costituisce-

noingieme a due Segmenti di Leva pressori: LI2, 113,

_ un Braccio di Leva_ tipo: H H, fissati tra loro da una

estremith longitudinale formando guattro amgoli al

ertice: L9 LIIESOEJDQn%_LS_LIZELIIRL13‘45~f00“t4£L>

I }- IBL «00#, Vincolato nel punto_d'intersezione—an

olare dei Segmenti di Lewa:lL9, I-II,L12,LI3+_& wn Ful-

cro, fissato in posizione trasversale sulla prima Se-

zione di lavoro del C,,mg_inferiore B, €fon posizione

d'inizio lavoro dei Sggmenti di Leva L Ib,  in asse

X

verticale e movimento angolare altermato di Braccio!

— 41 boyg tipos ] HP_t;ned.icl_gradL. Geﬂjb;appostn con_Pil

ani di riscoptro fissati su gquesti: alle estremith

longitudinali di due Apghi di Leva, contrapposti in

posizione tangente scorrendo in fase di Lavoro, ognu-

no medisnte Rotella préessore, vincolata al relativo

Perno fissato sull'estremitd longitudinale di questi

a una distanza dall'asse verticale, di contrapposiz:

one di inizio lavoro: LI4=LI& m/m

e corsa &= = -~
g .

Ll eurvatira d@iquesti Archi di Leva con andamento

a Spirale, corrisponde ognuno a due Segmenti di Leva:

114,L15=1L16,L17, in rapporto longitudinale di questi

P
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b=

tra loro: LI4/LI§=LIG/LI7~I.61 e aperitura angolare

N\

(27)

1 vertice: L14, L15=L16 LIT-128° 58" Questi costi-

tuiscono insieme a due Segmenti di Leva di produzio-

ne e lavoro: LI8,1I9, un Braccio di Leva tipo: W, fi

sati tra loro da un'estremitid longitudinale formand(

tre angoli al vertice nel punto d'intersezione ango-

lares LIB Ll? 38°.42no L15 L18=L19 LI?- I2°.7!"- LIS,

i

LI9=13°.00u; in rapporto longitudinale: L15/L18=LI7

/

/119=1.61. Questo braccio di Leva tipo: ﬂ é wvincola,

to a dn Pylero fissato in posizione trasversale sul-

la seconda Sezione di 1avoro del Corpo inferiore B,

nei corrispondenti Sgtt+ori di lavoro: a,b,c, in pos

zione di inizio lavoro dei Segmenti 4i Leva: LI8 e

LI9, in asse verticale, e movimento angolare di I3°

. 00",

Con i Segmenti di Leva LIB LIQ di produzione

evlave—

Iro,. medlante Rotella pressore vincolata a un Perno

fissato sull'estremitd longitudinale di ognuno 4i g

guesti: é contrapposto alternativamente a due Stan-

tuffi convertitori, posti in asse tra loro in posiz

-

one tangente e vincolati agli estremi longitudinali

mediente sporgenza radiale a un Tirante di pompaggi

0O

v

|per autoalimentazione e accoppiati in atreffa tolle~

ranza radiale, ognuno con il relativo Cilindro rical

Aapsnp

vati su un Corpo distributore e collegati mediante

contro

circuiti di Alimentazione A ed Erogazione B,

o
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L1ati nel flusso di Fluido in fase di lavoro, da spp-

cifiche Valvole unidirezionali fissati in asse al re-

lativo Circuito su ogni Corpo distributore ricavato

in unico corpo con il relativo Corpo contenitore, c

con Guamizioni di serraggio nel collegamento tra i

singoli Circuiti dei distributori e su cui mediante

sedi di raccordo ottenuti sul €9rpe sontenitore del

gettore di lavoro ¢, su cui sono fissati i relativi

Circuiti estermi, che collegano: quello di Alimen ta.

zione con il Serbatoio fluido e Organo di filtraggi

[«]

s con possibile collegamento. intermedio con Pompa di

alimentazione ausiliaria fissata sulla Corona A; quel-

lo di Erogazione, controllato da possibile Valvola

unidirezionale supplemetare, vi all'Accumulatore di

Energia jdraulica; da questo: un Circuito € collegal

to con il Motore trainante, mentre un'altro é colle

gato con l'utilizro; entrambi i Circuiti sono eolle

gati con gli Organi di controllo portata, di massima

pressione e portata, Organi di controllo pressionea.

Il Circuito di scarico del Motore trainante é colle

_gato mediante Circuito estermo alla Corona A, scari
leando i1 Pluido in un CGircuito intermo di lubrificsl

zione collegato con tutti i Puleri d4i wincolo 4i Q

esta e del Corpo inferiore B, dei compone ti_in mov!

m§n§94gﬁcarivando_inﬁine—libexameniewin—queﬁ¢e—09¥pe

N




B, dove mediante Circuito estemo che collega dques-
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to al Serbatoio, viene scaricato in questo. L'Energ

ia

accumulata, controllata nella pressione e portata:

i . .
parte va ad alimentare il ciclo continuo di produszi~

one la parte eccedente va all'utilizzo, con possi-

bilith di essere trasformata in altro tipo di Ener-

gia, secondo le necessithd di utilizzo e progetto.

Le misure longitudinali e i rapportl tra i Segmen ti

no determinati dal calcolo secondo la regola della

di Leva componenti i Bracci d4i Leva tipo: Y,H,W, 50—

Spirale logaritmica che da una serie di valori di |

i

sure longitudinali in pogressione geometrica e ari

metica tra loro, in cui la somma tra wn valore e qu-—

T

ello precedente, d% il valore successivo e il rappo

to tra gquesto e gquello precedente é di cireca I.61.

Le aperture angolari e relative misure longitudinal

i

determinano gli scorrimenti tangenziali tra i Segme

ti di Leva contrapposti tra loro e il rendimento un

tario per singolo Braccio di Leva e quello di pres-

sione e portata. Le misure e i rapporti longitudina

li, aperture e movimenti angolari tra i Segmenti di

Leva di ogni aingoio Braceio di Levai_liﬁfﬂ+_aono__

dettate e determinate da wvinecoli di massimo rendime

to ubvitario; esse possono variare in pil_o meno_rima-—

J:lvua. L

B
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Lcondo esigenze di progéﬁtO- o e e i P e 7 s e e
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2) Come da rivendicazione I, in cui: quale funziona-

mento Idraulico di &ipetOliodinhamico d4i questa Mag-

chinag: un Circwito di alimentazione fissato alla Pom-

2 di alimentazione é collegato con il Serbatoio flu

-

ido terminante a8l suo intermno collegato all'egtremi,

td longitudinale con Organo di filtraggio,a con _ con-

trollo del livello fluido mediante Oréano figsato =

1l

Serbatoio. I3 Circuiti d4i Erogazione € collegato cor

L'Accumulatore 4'E pergia Idraulica controllato da

Valvola unidirezionale; a guesto sono collegati al-

tri due Circwiti:iun Circuito collegato con il Mgto

re;irainanIe+_¢hﬁ_alimenia_il_cic1ngnnn$inuogdigpro.

duzione, scaricando medisnte circuito _secondario ne]

@l2pQ_prﬁlQipalﬁgiipﬂﬁiﬁﬁgiﬁilvﬁﬁﬂﬁnﬂa;ci%éﬁiio é o

y collegato con circuito @i scarico al Serbatoio fly

legato con Mptore Idraulico di y4ilipze dell!'Energia

). L

L

ido. Entrambi i Circuiti sono controllati da Valvola

4i massima pressione e portata, scaricando il fluidd

in esubero nel Serbatoio mediante Circuito di scari-

co collegatocon quest'ul timoe—w———- e e e e e

3) Come da rivendicazioni da I & 2° 45 eui: 1a Pom-

pa di alimentazione possa essere eliminata, utilize

——————

sendo il funzionamento in sutoalimentazione.

4) Come da rivendicaszioni da I a 3, in _eni: il Mote

€3
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b

-re Idreulieo trainante possa essere postituito da

(3I)

simile a funzionamento Elettromeccanico, trasforman

do 1'Energia idraulica in Elettrica, sostituendo 1°'

AC—

cumilatore idraulico con simile Elettrico smw———aee—

5) Come da rivendicazioni da I a 4, in eui: nel Bra

cio di leva tipo: ¥, pur mantenendo invariato il pu

to di contrapposizione, i rapporti longitudinali, e

le aperture angolari tra i Segmenti di Leva compone:

ti: gli Archi di Leva possono essere sostituiti ogn:

no da due Segmenti di Leva: L,LI=L2,13, fissati tra

loro da un'estremitd longitudinale e con i Segmenti

ern.—

di Leva LI,L3, all'estremitk longitudinale del Segm

to di Leva L4._—-——mw—...——m,.‘._,—.—4..._.a—.“---——-,..«.._u“ LR

€) Come da rivendicazioni da I a 5, in ecuni: nel Bré

cio di Leva tipo: Y, la curvatura degli Archi dji Le

ve con andemento a Spirale, possano corrispondere

Pgnuno a due Segmenti di Leva in rapporto longitudi

nale: I/11=12/L3= 2.§ e apertura angolare: L,I11=L2,

[3= 779.16"; IX,L3=900.00% comwmemee e e e e

)

7) Come da rivendicazioni da I a 6, in cui: nel Bra

cio d4i Leva tipo: Y, la curvatura degli Archi di ILe:

va con emdamento a Spirale, possano corrispondere

ognuno a due Segmenti di Leva rettilinei in rapport

i —— T T T DYy U D R ST M ML S S ST v I b M e SR

990

longitudinale di I/I, apertura engolare: L,LI=12,L3=

.58%: LI,L3=45°.00".
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8)_Come da_rivendicazioni da 1 a 7, in cui: nel Bra

cio dji leva tipo: Y, la curvatura degli Archi di Le

va con andamento a Spirale possano corrispondere og

nuno & due Segmenti di Leva rettilinei in rapporto

longitudinale come da rivendicazioni precedenti e

2",

apertura angolare: L,LI=L2,L3=128°,58"; LI,L3=38°.4

9) Come da rivendicazioni da I a 8, in cudi: nel Bra

c—n

cio di Leva tipo: Y, la curvatura degli Archi di Le

va con endamento a Spirale possano corrispondere og

T

nuno a due Segmenti di Leva rettilinei in rapporto

longitudinali come da rivendicazioni precedenti e

gpertura angolare al vertice: L,LI=L2,L3=90°.00";

EI,L3=770.00" memmmvm e e —

I0) Come da rivendicazioni da I a 9, in cui: nel Br

AC—

ya

cio di Leva tipo: Y, la curvatura degli Archi di Le;

con andamento a Spirale possano ¢orrispondere ognunt

B due Segmenti di Leva rettilinei in rapporto longi-

tudinali come da rivendicazioni precedenti e apertu

ra angolare al wvertice: L,LI=L2,L3=102°.84":LI,L3= 6!

1°.I6",

[1) Come da rivendicazioni da I & 9, in cui: nel Brac-

cio di Leva tipo: Y, 1a curvatura degli Archi di Le-

-

va. con andamento a Spirale possano corrispondere 0g-

nuno a due Segmenti di Leva rettilinei in rapporto

cdi PTogetlo s —m—mm— e o e e

longitudinali tra loro: L/LI=L2/L3}= gecondo esigensze

%2%;§:_




Braccio di Leva tipo: Y, ka curvatura degli Archi d

Lev

ognuno a due Segmenti di Leva rettilinei: L,LI=L2,L

in rapporto_longitudinale_ tra loro e aprtura sngola
' 4

i

con andamento_a Spirale possano_corrispondere |

r195A00007¢g h (33)

I2) Come da rivendicazioni da I a II, in cui: nel |

3y -

¥
re al vertice secondo_esigenaze di progetto,m—-—w——-

13) Come da rivendicasioni da T g T2, in ecui: nel

Bracéio di Leva tipo: Y, il Segmento di Leva: L4,

possa essere sdoppiato e formato da due Segmenti di

Leva: L4,In, fissati alle estremitd longitudinali,

da un estremo,nel punto di intersezione angolare con

|

i Segmenti di Leva pressori L5,L6, con angolo al ve

tice: I4,In=13°.00"; e dall'estremita oppbsta, L4

cqngI e In cdn L3 dei rispettivi Archi 4i Leva, Con

O

questi Segmenti di Leva L4,In,in posizione di inizi

lavoro in asse wverticale con movimento angolare del

Braccio di Leva di I3°,00" ,———-~——=mmmm T = e

14) Come da rivendicazioni da I a I3, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: Y, il segmento di Leva L4, po

sa variare il rapporto longitudinale con gli altri

Segmenti di Leva componenti questo Braccio di Leva:

secondo esigenze di progetto,—~——r——v S ——

~hinig

I5) Come da rivendicazioni da I a I4, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: Y, il Segmento di Levs L4, po

Fa variare l'apertura angolare al vertice con_i_ Seg

=




o
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_menti di Leva a cui é fiesato: secondo esigenze di

Progetto s —————=m e e e e

16) Come da rivendicazioni da I a I5, in cui: nel

Bragecio di Leva tipo: Y, i Segmenti d4i Leva: L5,L6,

possano avere un'apertura sngolere al vertice di:

|167°.00"; con posizione di inizio lavoro d4i guesti

Segmenti di Leva: L5 o L6, in asse orizzontale e——-

I7) Come da rivendicazioni da I a ¥6, in cui: nel

Braccio di Lewa tipo, Y, i Segmenti di Leva: 15,16,

possano variare l'apertura angolare al vertice se=

condo esigenze di progetto, con posizione ¢ ilwln1210

lavoro di questi Segmenti di Leva: in asse orizzonfnle.

I8) Come da rivendicagioni da I a 17. in_ecuis nel

Braccio di Leva tipo: Y, le aperture angolari_al velr-

tice tra i Segmenti di Leva componenti: possano vari-

are secondo esigenze di progettoe=———-ce-ere - ___|

19) Come da rivendicazioni da I a I8, in cui: nel_ -

Braccio di lLeva tipo:Y, i Segmenti di Leva componen

ti possano variare i rapporti longitudinali tra lo-

ro secondo esigenze di progettoe———me—imm e e

20) Come da rivendicazioni da I a 19, in cui: il

Braccio di Leva tipo: Y, possa variare il movimento

angolare alternato secondo esigenze di progetto.

2I) Come da rivensicazioni da I a 20, in cui: il

_[Pressore circolare vincolato all'Albero con eccen t-|

£ o




a

riportato. sul

&luﬁhU00079

-rico possa essere maggiore di quanto

s

[relativo disegno: secondo esigenze di progettoe——-

in cui: i Pre

22) Come da rivendicaszioni da I a 21,

sori circolari vincolati_sull'Organoc traslatore del

8=

la Corona A, possano avere un diametro maggiore di_

Quanto riportato sul disegno: secondo esigenze di p

proge t to @ T M T e n e i 1A o A T e T T i SO T i s T s ST b T e ke e e s s S S e

23)_Come da_rivendicasioni da I _a 22, in eui: il nu

mero dei giri deli'albero con eccentrici_montato_su

4
la Corona A, possa variare secondo esigenze di pro=

ge tto W T e T . T ke e e T R I I s ettt et o ok e s T [ o 0l gy, o o s o s

24) Come da rivendicazioni da I a 23, in ocui: i1_ge

80 di rotazione dell'Albero con eccentrici montato

Secondo esigenze di progettoe=—rrmerrre e ——————

salla Corona A, possa essere Destrorso o Sinistrorsp.,.

25)

Come da rivendicazioni da I a 24, in eui: i1 Bracei

di Leva tipo: H, possa variare il movimento _angola-

re. altermato: secondo esigenze di progetto-.

26) Come da rivendicazioni_da I g 29, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: ¥Y,il Segmente di Leva L7, pos

85 variare la misura longitudinale secondo esigenae

A1l progettoewmm e e e e e ———————

27) Come da rivendicazioniida I a 26, in cui: nel

Braccio di Leva tipo Y, il Segmento di Leva L7, pos

88 esgsgere sdoppiato in due Segmenti di leva: L7,Lm,|




generando un nuovo angolc al vertice con aperura eanr-

PJ99A000078 oo,

|golare wvariato secondo esigenze di ppggetto.-mmmé—

28) Come da rivendicazioni da 1 a 27, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: Y, il Segmento di Leva L7, pos-

|sa essere eliminato e figsato sul Braccio di Leva

|tipo: H ribaltando la posizione di lavoro di I80°,00",

e con posizione media di lavoro:in asse verticale.

29) Come da rivendicazioni da I a 28, in cui: 1'an-

ijgolo di contrapposizione d'inizio lavoro dei Segmen-

. di Leva: L5 su L8 e L6 su LIO, dei Bracci di Leva

tipo: Y e H, possa variare secondo esigenze di pro-

B L0 a— " e e e e T T e e = T

39)_ Come da rivendicazioni da I a 29, in cui: 1la

ldistanza del punto di_ contapposizione di idiazie Yave-

ro dall'asse verticale,dei Segmenti di Leva: 15 su

i8a avvicinarsi il pil possibile all'asse verticale

L8 e L6 su LIO, dei bracci di Leve tipo: Y e H ; pas-

medio secondo esigenze di progetto.———me—mm—mma—a

3I) Come da rivendicazioni da I g 29. in _ecui: nel

Bra001o di Leva tipo: Hy gli Archi di Leva con an-

jdamento a Spirale: posgsano_essere fommati ognuno_da

tre Segmenti di Leva rettilinei, mgntenendo invari-

ati i rappori longitadinali tra loro e le_aperture.

angolari ai verticie——rrem = imme e

132)_ Q.O_m_e_ia.,,r,,i,vend,ic,az,i,on,i,,.da_l_.a_ 31, in_cui: nel 1 _

R




Leva ¢mcandamento a Spirale!possano corrispondere

Braccio di Leva tipox H, la curvatura degli Archi dji

PI99A000079 (™

(37)

ognuno a tre Segmenti di Leva: L8,La,L9%1I0,Lb,LII,

1)

in rapporto longitudinali tra loro,L8/La=LI0/Lb=2.§

T Y Tn e I e ———

33) Come da rivendicazioni da I a 32, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: H, la curvatura degli archi di

Leva con andamento a Spirale: possano corrispondere

ognuno a tre Segmenti di Leva: L8 La,L9=LIO Lb, LI,

in rapporto longitudinale tra loro: LB/La_LIO/LbsLa

/L9=Lb/LII~I/I e apertura angolare ai vertici: L8 La=

J.

L10, Lb=I28° 58“; La,L9=Lb,L8=I5I°.OO"; L9,LII=45°.OD".

34) Come da rivendicazioni da I a 33, in cui: nel

Braccio i Leva tipo: H, la curvatura degli Archi d

Leva con andamento a Spirale possano corrispondere

e

ognuno a tre Segmenti di Leva: L8,La,L9=LI0,Lb,LI1I,

in rapporto longitudinale come da rivendicazioni pre=

cedenti e aperture angolari ai vertici: L8,La=LIQ,I

i

B5) Come da rivendicaszioni da I a 34, in ocui: nel

135°.00"; La,L9=Lb,LII=I35°,00": L9,LII=77°.00",——-

R

Braccio di Leva tipo: H, la curvatura degli Archi _dj

Leva con andamento a Spirale possano corrispondere

ognuno a tre Segmenti di Leva: L8, I1a, L9=110,1Lb,LII,

in rapporto longitudinale come ds ergndlcazlnni_pxw

¢cedenti e aperture angolari ai verticei: L8,La=110,L}

g




'136) Come da rivendicezioni da I a 35, in_cuis: nel
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(38)

=1a,L9=Lb, L11=154°,29"; L9,LII=38°.42" —==~-m————-

Braccio d4i Leva tipo: H, la curvatura degli Archi

Leva con andamento a Spirale possano corrispondere

- Pgnuno a tre Segmenti di Levas LS,La;Lio;Lb. in rap

porto longitudinale come da rivendicazioni preceden

ti e aperture angolari gi vertici: L8,La=110,LbyLa,

L9=Lb,LII=T141°,420; LYyLIT= 640, T6Y 4 om—m cmmrmmmmme

37) Come da rivendicazioni da I a 36, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: H, la curvatura degli Archi d

Leva con andamento a Spirale possano corrispondere

bgnuno a tre Segmenti di Leva: 1.8,La3L9=LI0,Lb,LIT;

in rapporto longitudinale tra loro e aperture ango-

lari ai vertici, secondo esigenze di progetto.———-—

38) Come da rivendicaszioni da I a 37, in cui: nel

Braccio di Leva tipo:H, i Segmenti di Lewas: LI2,T13

possano avere un'apertura angolare sl vertice dis |

167°.00": eon anizigng_ii_iaizin_lannra_digquesxiﬁ

degmen ti di Leva: 152,113, in asse orizzontale.—--

39) Come da rivendicazioni da I a 38, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: H, i segmenti_ di Leva: LI2, LI

H 3y

bossano variare 1'apertura angolare al vertice se——_|

condo esigenze di progetto, con posizione_di inigzio

lavoro 4i questi Segmenti di Leva: in asse orizzontdle.

40) Come da rivendicazioni da I a 39, in cui: nel- -

£, =
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Braccio di Leva tipo: H, le aperture angolari tra i

Rt

(39)

Segmenti di Leva componenti, possano variare second

— L i T oy S o gy T T gy T oy S S O e

esigenze di progetto.

4I) Come da rivendicazioni da I a 40, in cui: nel

nenti possano variare i rapporti longitudinali tra

Braccio di Leva tipo: H, i Segmenti di leva compo~ |

loro secondo esigenze di progetto.

42) Come da rivendicazioni da I a 4I, in cui: nel

§r

]

Bracci¢ 4i Leva tipo: H, i Segmenti di Leva pressor

i

rispetto all'asse verticale nel punto di wincolo: 4

L12,L13, possano cambiare le loro posizione di lavoro

a

2ero a trecentomessantagradi. ——— =

43) Come da rivendicazioni da I a 42, in cui: 1l'ang

lo di contrapposizione di inizio lavoro dei Segmen t

'-I-

di Leva: LI2 suLl4 e LI3 su LI6, dei Bracci di Leva

H e W, possa variare secondo esigenze di progetto.

i

44) Come da rivendicasioni da I a 43, in cui: la di

stanza del punto di contrapposizione di inizio lavo

ro dal pun%o di vincolo, dei Segmenti di Leva: LI2,

gu LI4 e LI} su.LI6, dei Bracci di Leva tipo: H e W

possa essere piu vicino possibile all'asse di vineo!

Lo corrispondente con l'asse verticale medio,——=—

45) Come da rivendicazioni da I & 44, in cui: l= dig-

tanza verticale Id dal punto vincolo del Braccio di

Leva tipo: H e il punto di contrapposizione di ini-




Laio lavoro dei Segmenti di Leva: LI2 su LI4 e LI3F
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(40)

su LI16, possa variare nella misura longitudinale :Id

pecondo esigense di progetto..————————r—mr—mromea—

(46) Come da rivendicazioni da I a 45, in cui: nel

_PBraccio di Leva tipo: W, gli Archi di Leva possono

essere sostituiti ognuno da due Segmenti di Leva:re

tilinei : LI4,LI5%LI6,L17, figsati tra loro da una

"t_

estremity longitudinale e con le estremiti longitud

nali opvosti dei Segmenti di Leva: LI5,17, fissati

tra loro e alle egtremith longitudinali dei Segment

di Leva: LI8,LI9. In rapporto longitudinali tra lor

e aperture angolari: secondo esigenze di progetto.-

147) Come da rivendicazioni da I & 46, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: W, la curvatura degli archi d

leva con sndamento a Spirale, possano corrispondere

ognuno a due Segmenti di Leva rettilinei in rapport

o

_longitudinale : LI4/LI%LI6/LI7=2.6 e apertura ango

lare: LI14,L15-116/L17=128°,58"; ILY5,LI7=38°,42", ——

48) Come da rivendicazioni da I a 4%, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: W, la curvatura degli Archi d

Leva con andamento a Spirale] possano corrispondere

ognuno a due Segmenti di Leva ret ilinei in rapnort

longitudinale tra loro di: I/I e apertura angolare

al vertiee: LI4,I5ILI6,L17=99°.58"; LI5,LI7=45°,.00"

|49) Come ‘da rivendicasioni da I a 48, in cui: nel | N\




Braccio di Leva tipo: W, la_curvatura degli Archi 4
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i=s

Leva_con_andamento_a_Spirale possano corrispondere

ocgnuno_a_due_ Segmenti di Teva rettilinei in rappos—

progettoiz—roem——— e e e e T

to_longitudinali: L4/L5%=116/L17=secondo esigenaze di

50) Come da rivendicazioni da I a 49, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: W, la curvatura degli Archi 4

Leva con andamento a Spirale possano corrispondere

ognuno a due Segmenti di Leva rettilinei con apertu:

ra angolare al vertice: L14/L15L6&/L17=90°.00";

LIS, LI7=T79 00" smmo e men e e

51) Come da rivendicazioni da I a 50, in cui: nel

Braccio @i Leva tipo: W, la curvatura degli Archi 4

Leva con andamento a Spirale possano corrispondere

ognuno a due Segmenti di Leva rettilinei in rappor-

to longitudinale tra loro come da esigenze di proge

-

to e apertura angolare al vertice: LI4/LIS=LI&/Li7=

102°.84%; LT,L3=64°,16M, —w—m—mmemmm T ———=

52) Come da rivendicazioni da I a 5I, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: W, la curvatura degli archi

di Leva con andamento a Spirale, possa borrisponde—

re ognuno a due Segmenti di Leva rettilinei con ape

53) Come da rivendicazioni da I a 52, in cui: nel

tura angolare: LI14,LIS5=L16,LI7=77°.16"; LI5,LI&89°,

Braccio di Leva tipo: W, la curvatura degli Archi




T
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di Leva con sndamento a Spirale, poscano essere for-

mati ognuno da due Segmenti di Leva, con apertura an-

golare dettata da esigenze di progetto.—-—~--m—wo—a

54) Come da rivendicazioni da I a 53, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: W, la curvatura degli archi 4

i

Leva con andamento a Spirale, possa essere re forma-

ta ognuno di tre Segmenti di Leva rettilinei: 114,

La,LI15=116,Lb,L17; con i Segmenti di leva La,Lb, in

termedi in posizione di inizio lavoro in asse werti

T

cale, apertura angolare dei Segmenti di Leva: LI4,

LI5=L16,LI7, rispet.o all'asse orizzontale, come da

rivendicazioni e misura longitudinale dei Segmenti

di Leve: la,Lb, secondo esigenze di progetto.—--—--—

55) Come da rivendicazioni da I & 54, in cui: i rap

porti longitudinali dei Segmenti di Leva componenti

il Braccio di Leva tipo: ¥, possa variare secondo

esigenze Adi progetto.—r— v e e

56) Come da rivendicaszioni da I a 55, in cui: i Seg

menti di Leva di produzione e lavoro:'LI8,LI9, poss

a—

no variare la misura longitudinale secondo esigenze

i progetto.—————wrmm—mo—- e e e e e e e e |

57) Come da rivendicazioni da I a 56, in cwi: nel

Braceio di Leva tipo: Hy la curvatura degli archi di
Leva possa essere formata ognuna dai Segmenti di Le-_

va: L81L§fLIO,I;I, figssati tra loro da un'estremiti!
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|longitadinale, mantenendo invariate: la posizione

angolare, i_rapporti longitudinali e i movimenti an-—

|golari descritte nelle rivendicazionie——m—=~—-e--—o

58) Come da_rivendicazioni da I a 57, in eni:_la_po-

sizione di contrapposizione dei Segmenti_di_Leva:

L1I9,118, di produzione_e_lavoro_del Braccio di_Lewva

tipo: W, rispetto all'asse verticale intermedio: pos=

88 variare da zero a ¢ertoottantagradi.—————remeoo.

59) Come da rivendicazioni da_I a 58, in cui: quale

soluzione tecnica tipo: YW, 1a sezione di lavoro N9 .

1, del Corpo inferiore B, e relativo Braccio di Lews

tipo: H, possa essere eliminato, fissando diretta-

mente la seconda sezione di lavoro alla Corons A,

con trapponendo i Segmenti di Leva pressori: L5,L6,

alle estremitid longitudinali degli archi di leva deil

Braccio di Leva tipo: W, e montando i componenti

e relativi pressori d'accumulo invertitori, su: cui

é contrapposto il Segmento di Leva L7; su. questa se-

conda gezione Gi lavOorQem=——=r=r—wm—rm e e e

60) Come da rivendicazioni da I a 59, in cui: gquale

soluzione tecnica tipo: Y, la seconda sezione di lg-

voro e relativi componenti e i Bracci di Leva tipos:

H e W, possono essere eliminati: montando il Corpo |

distributore, relativi Cilindri e Stagjgiiiﬂggnxar—

ﬂﬁlﬁgxii_agllamggrﬂna_dlaccumuln_éf_niienuxa_in_uniz
' 2

=
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|l=co corpo con questa, nella gtessa posizione descri

—

m—/—c‘ (44)

t—

lta , contrapponendo_agli_ Stantuffi convertitori i

Segmenti di Leva di produazione e lavoro fissati da

un'estremita longitudinale nel punto d'intersezione

-angolare e di vincolo_del Braccio.di Leva tipo: Y,

in rapporto longitudinali e aperture angolari secon

do esigenze di progetto.———er—ermeremma—a EAE S

61) Come da rivendicazioni da I a 60, in cui: quale

soluzione tecnica tipo: HHW, il Braccio di Leva tip

0

Y, pud essere gostitiito dal Braccio di Leva tipo: H.

62) Come da rivendicazioni da I a 6I, in cui: quale

soluzione tecnica tipo: YHWN: il numero dei settori

di lavoro pud variare da I a N, secondo esigenze di

progetto; con i Bracci di Leva tipo: Y, disposti al

posizione di questi 4i trecentosessantagradi diviso

Pressore circolare a una distanza angolare di contré

ap—

per il numero dei setiori di lavoro e bracei di lev

2 Y.

63) Come da rivendicazioni da i a 62, in cui: queale

soluzione teenica tipo: 2YHW: i Qg?pi inferiori B,

possono egsere in numero di due, fissati in posiszio

ne tangente opposti in asse tra loro sulla Corona A

con numero dei settori di lavoro da I a N, e disgtan

@2 engolare di contrapposizione dei pressori circo-

lari: pari a 360°/il numero dei Settori di lavoro.

=
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