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一种机电一体化垃圾箱

(57)摘要

本发明创造提供了一种机电一体化垃圾箱，

包括外箱体、前侧门、内箱体、滑移驱动电机、摆

动驱动电机、控制箱、接近传感器以及盖板；在控

制箱内设置有微处理器、滑移电机驱动电路以及

摆动电机驱动电路；接近传感器与微处理器的模

拟信号采集端电连接；内箱体位于外箱体内；两

块盖板用于分别盖在顶窗口的左右两部分上，微

处理器通过滑移电机驱动电路和摆动电机驱动

电路分别驱动滑移驱动电机和摆动驱动电机转

动。该机电一体化垃圾箱通过滑移驱动电机和摆

动驱动电机驱动，使得盖板在滑移的同时还能摆

动上扬，使得两块盖板展开后呈漏斗形展开，使

得左右侧的垃圾准确滑入内箱体，且具有较好的

密封性能。
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1.一种机电一体化垃圾箱，其特征在于：包括外箱体（1）、前侧门（9）、内箱体（10）、两个

滑移驱动电机（19）、两个摆动驱动电机（20）、控制箱（3）、接近传感器（4）以及两块盖板

（11）；控制箱（3）安装在外箱体（1）外侧，并在控制箱（3）内设置有微处理器、滑移电机驱动

电路以及摆动电机驱动电路；接近传感器（4）固定安装在外箱体（1）的前侧，并与微处理器

的模拟信号采集端电连接；在外箱体（1）的前侧设有前窗口（34），前侧门（9）铰接安装在前

窗口（34）处；在外箱体（1）内的左右两侧分别设有一个滑移导轨（15），两根滑移导轨（15）水

平安装在同一高度，并在两根滑移导轨（15）上均设有滑移槽（29）；在两根滑移导轨（15）之

间水平设置有底部托板（14），在底部托板（14）的左右两侧均设有两个嵌于滑移槽（29）内的

滑轮（18），且两个滑轮（18）靠近底部托板（14）的后侧；内箱体（10）位于外箱体（1）内，且放

置在底部托板（14）上；在外箱体（1）的顶部设有顶窗口（35）；在外箱体（1）前后侧面的左上

顶角和右上顶角处均旋转式嵌有圆盘（23），在圆盘（23）上设有伸入外箱体（1）内的短轴

（24）；在每根短轴（24）上均设有一个支撑块（28），在支撑块（28）上均设有一个T形滑槽

（30）；在盖板（11）下侧的前后边缘处均垂直板面设有一个条形支撑板（27）；条形支撑板

（27）与盖板（11）的前后边缘相平行，并在条形支撑板（27）上沿其长度方向设有一个截面为

T形的滑条（25）；两块盖板（11）用于分别盖在顶窗口（35）的左右两部分上，且滑条（25）分别

嵌于对应位置处的T形滑槽（30）内；在外箱体（1）前侧面的两个支撑块（28）下方均设有一个

齿轮盒（21），两个滑移驱动电机（19）分别安装在两个齿轮盒（21）的侧面；滑移驱动电机

（19）的输出轴端部伸入齿轮盒（21）内，并在输出轴端部上设有滑移驱动齿轮（22）；在外箱

体（1）前侧面的两个滑条（25）的下侧边沿其长度方向设有齿条（26）；滑移驱动齿轮（22）由

支撑块（28）下侧的缺口局部嵌入T形滑槽（30）内与齿条（26）相啮合；在外箱体（1）后侧面的

两个支撑块（28）下方均设有一个扇形齿轮（31），且扇形齿轮（31）的圆心位于短轴（24）的轴

心线上；两个摆动驱动电机（20）固定安装在在外箱体（1）后侧面的左上顶角和右上顶角处，

并在摆动驱动电机（20）的输出轴上设有与扇形齿轮（31）相啮合的摆动驱动齿轮（32）；在外

箱体（1）后侧面上设有卡罩在扇形齿轮（31）以及摆动驱动齿轮（32）前侧的防护罩（33）；在

左侧盖板（11）的左侧以及右侧盖板（11）的右侧均设有一个向下翻折的垂直边（6）；在外箱

体（1）的下侧设有四个底脚（2）；微处理器通过滑移电机驱动电路驱动两个滑移驱动电机

（19）转动，通过摆动电机驱动电路驱动两个摆动驱动电机（20）转动；

在内箱体（10）的底部以及底部托板（14）上均设有透水孔；在外箱体（1）的底部倾斜设

置有挡水板（16）；在外箱体（1）的侧面且靠近挡水板（16）较低一侧设有出水管（17）；

在两块盖板（11）的前侧后侧边缘均铰接安装有扩展板（7）；前后侧的扩展板（7）的边缘

伸出外箱体（1）的前后侧边缘外；在扩展板（7）与盖板（11）的铰接缝隙处设有橡胶密封条

（8）；橡胶密封条（8）沿铰接缝隙设置，且橡胶密封条（8）的一侧长度边固定在盖板（11）上，

另一侧长度边覆盖在扩展板（7）上。

2.根据权利要求1所述的机电一体化垃圾箱，其特征在于：在前侧门（9）外侧设有门把

手（5）；在内箱体（10）的前侧设有推拉把手（12）和两个吊耳（13）。
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一种机电一体化垃圾箱

技术领域

[0001] 本发明创造设计一种垃圾箱，尤其是一种机电一体化垃圾箱。

背景技术

[0002] 垃圾箱，又名废物箱或垃圾箱，就是装放垃圾的地方。垃圾箱多数以金属或塑胶制

成，用时放入塑料袋，当垃圾一多便可扎起袋丢掉。多数垃圾箱都有盖以防垃圾的异味四

散，有些垃圾箱可以脚踏开启，有些则需要手动开启上盖，结构较为简单，不具备机电一体

化功能，不能给人们使用带来足够的方便，同时不能消除垃圾箱散发出来的异味，给人们使

用带来了一定的不利影响，为此，有必要设计出一种机电一体化垃圾箱，能够自动开启上

盖，并在使用后自动盖合达到防异味的目的。

发明内容

[0003] 本发明创造的目的在于提供一种机电一体化垃圾箱，能够自动开启上盖，并在使

用后自动盖合达到防异味的目的。

[0004] 为了实现上述发明创造的目的，本发明创造提供了一种机电一体化垃圾箱，包括

外箱体、前侧门、内箱体、两个滑移驱动电机、两个摆动驱动电机、控制箱、接近传感器以及

两块盖板；控制箱安装在外箱体外侧，并在控制箱内设置有微处理器、滑移电机驱动电路以

及摆动电机驱动电路；接近传感器固定安装在外箱体的前侧，并与微处理器的模拟信号采

集端电连接；在外箱体的前侧设有前窗口，前侧门铰接安装在前窗口处；在外箱体内的左右

两侧分别设有一个滑移导轨，两根滑移轨道水平安装在同一高度，并在两根滑移导轨上均

设有滑移槽；在两根滑移轨道之间水平设置有底部托板，在底部托板的左右两侧均设有两

个嵌于滑移槽内的滑轮，且两个滑轮靠近底部托板的后侧；内箱体位于外箱体内，且放置在

底部托板上；在外箱体的顶部设有顶窗口；在外箱体前后侧面的左上顶角和右上顶角处均

旋转式嵌有圆盘，在圆盘上设有伸入外箱体内的短轴；在每根短轴上均设有一个支撑块，在

支撑块上均设有一个T形滑槽；在盖板下侧的前后边缘处均垂直板面设有一个条形支撑板；

条形支撑板与盖板的前后边缘相平行，并在条形支撑板上沿其长度方向设有一个截面为T

形的滑条；两块盖板用于分别盖在顶窗口的左右两部分上，且滑条分别嵌于对应位置处的T

形滑槽内；在外箱体前侧面的两个支撑块下方均设有一个齿轮盒，两个滑移驱动电机分别

安装在两个齿轮盒的侧面；滑移驱动电机的输出轴端部伸入齿轮盒内，并在输出轴端部上

设有滑移驱动齿轮；在外箱体前侧面的两个滑条的下侧边沿其长度方向设有齿条；滑移驱

动齿轮由支撑块下侧的缺口局部嵌入T形滑槽内与齿条相啮合；在外箱体后侧面的两个支

撑块下方均设有一个扇形齿轮，且扇形齿轮的圆心位于短轴的轴心线上；两个摆动驱动电

机固定安装在在外箱体后侧面的左上顶角和右上顶角处，并在摆动驱动电机的输出轴上设

有与扇形齿轮相啮合的摆动驱动齿轮；在外箱体后侧面上设有卡罩在扇形齿轮以及摆动驱

动齿轮前侧的防护罩；在左侧盖板的左侧以及右侧盖板的右侧均设有一个向下翻折的垂直

边；在外箱体的下侧设有四个底脚；微处理器通过滑移电机驱动电路驱动两个滑移驱动电
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机转动，通过摆动电机驱动电路驱动两个摆动驱动电机转动。

[0005] 采用滑移驱动电机、滑移驱动齿轮、滑条以及齿条构成一个盖板的滑移驱动机构，

使得在接近传感器检测到有人接近时，自动实现两块盖板的左右滑移，从而自动打开垃圾

箱，方便用户丢放垃圾；采用摆动驱动电机、摆动驱动齿轮以及扇形齿轮构成一个盖板的摆

动驱动机构，使得盖板在滑移的同时还能够实现摆动上扬，使得两块盖板展开后呈一个倒

八字的漏斗形，即使未准确投中顶窗口，也能使得左右侧的垃圾准确滑入内箱体；采用滑移

导轨、滑移槽、底部托板以及滑轮构成一个内箱体的滑动支撑机构，能够方便从前窗口处滑

移取出内箱体，省时省力；采用垂直边能够对顶窗口的左右侧边进行有效防护，防止异味散

发；采用齿轮盒和防护罩能够对内部齿轮进行有效防护，防止垃圾缠绕到齿轮上。

[0006] 作为本发明创造的进一步限定方案，在内箱体的底部以及底部托板上均设有透水

孔；在外箱体的底部倾斜设置有挡水板；在外箱体的侧面且靠近挡水板较低一侧设有出水

管。采用挡水板和出水管能够防止污水外流，避免环境污染。

[0007] 作为本发明创造的进一步限定方案，在两块盖板的前侧后侧边缘均铰接安装有扩

展板；前后侧的扩展板的边缘伸出外箱体的前后侧边缘外；在扩展板与盖板的铰接缝隙处

设有橡胶密封条；橡胶密封条沿铰接缝隙设置，且橡胶密封条的一侧长度边固定在盖板上，

另一侧长度边覆盖在扩展板上。采用铰接安装的扩展板能够实现边缘防水和防异味，起到

了进一步密封的效果；采用橡胶密封条既实现了铰接缝隙处的密封，又实现了弹性支撑，在

盖板恢复水平后反弹扩展板恢复水平状态。

[0008] 作为本发明创造的进一步限定方案，在前侧门外侧设有门把手；在内箱体的前侧

设有推拉把手和两个吊耳。采用推拉把手能够方便拉出内箱体，采用吊耳方便垃圾车搬运。

[0009] 本发明创造的有益效果在于：采用滑移驱动电机、滑移驱动齿轮、滑条以及齿条构

成一个盖板的滑移驱动机构，使得在接近传感器检测到有人接近时，自动实现两块盖板的

左右滑移，从而自动打开垃圾箱，方便用户丢放垃圾；采用摆动驱动电机、摆动驱动齿轮以

及扇形齿轮构成一个盖板的摆动驱动机构，使得盖板在滑移的同时还能够实现摆动上扬，

使得两块盖板展开后呈一个倒八字的漏斗形，即使未准确投中顶窗口，也能使得左右侧的

垃圾准确滑入内箱体；采用滑移导轨、滑移槽、底部托板以及滑轮构成一个内箱体的滑动支

撑机构，能够方便从前窗口处滑移取出内箱体，省时省力；采用垂直边能够对顶窗口的左右

侧边进行有效防护，防止异味散发；采用齿轮盒和防护罩能够对内部齿轮进行有效防护，防

止垃圾缠绕到齿轮上。

附图说明

[0010] 图1为本发明创造的右视结构示意图；

[0011] 图2为本发明创造的前视打开结构示意图；

[0012] 图3为本发明创造的盖板安装结构示意图。

[0013] 图中:1、外箱体，2、底脚，3、控制箱，4、接近传感器，5、门把手，6、垂直边，7、扩展

板，8、橡胶密封条，9、前侧门，10、内箱体，11、盖板，12、推拉把手，13、吊耳，14、底部托板，

15、滑移导轨，16、挡水板，17、出水管，18、滑轮，19、滑移驱动电机，20、摆动驱动电机，21、齿

轮盒，22、滑移驱动齿轮，23、圆盘，24、短轴，25、滑条，26、齿条，27、条形支撑板，28、支撑块，

29、滑移槽，30、T形滑槽，31、扇形齿轮，32、摆动驱动齿轮，33、防护罩，34、前窗口，35、顶窗
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口。

具体实施方式

[0014] 如图1‑3所示，本发明创造公开的机电一体化垃圾箱包括：外箱体1、前侧门9、内箱

体10、两个滑移驱动电机19、两个摆动驱动电机20、控制箱3、接近传感器4以及两块盖板11；

控制箱3安装在外箱体1外侧，并在控制箱3内设置有微处理器、滑移电机驱动电路以及摆动

电机驱动电路；接近传感器4固定安装在外箱体1的前侧，并与微处理器的模拟信号采集端

电连接；在外箱体1的前侧设有前窗口34，前侧门9铰接安装在前窗口34处；在外箱体1内的

左右两侧分别设有一个滑移导轨15，两根滑移轨道15水平安装在同一高度，并在两根滑移

导轨15上均设有滑移槽29；在两根滑移轨道15之间水平设置有底部托板14，在底部托板14

的左右两侧均设有两个嵌于滑移槽29内的滑轮18，且两个滑轮18靠近底部托板14的后侧；

内箱体10位于外箱体1内，且放置在底部托板14上；在外箱体1的顶部设有顶窗口35；在外箱

体1前后侧面的左上顶角和右上顶角处均旋转式嵌有圆盘23，在圆盘23上设有伸入外箱体1

内的短轴24；在每根短轴24上均设有一个支撑块28，在支撑块28上均设有一个T形滑槽30；

在盖板11下侧的前后边缘处均垂直板面设有一个条形支撑板27；条形支撑板27与盖板11的

前后边缘相平行，并在条形支撑板27上沿其长度方向设有一个截面为T形的滑条25；两块盖

板11用于分别盖在顶窗口35的左右两部分上，且滑条25分别嵌于对应位置处的T形滑槽30

内；在外箱体1前侧面的两个支撑块28下方均设有一个齿轮盒21，两个滑移驱动电机19分别

安装在两个齿轮盒21的侧面；滑移驱动电机19的输出轴端部伸入齿轮盒21内，并在输出轴

端部上设有滑移驱动齿轮22；在外箱体1前侧面的两个滑条25的下侧边沿其长度方向设有

齿条26；滑移驱动齿轮22由支撑块28下侧的缺口局部嵌入T形滑槽30内与齿条26相啮合；在

外箱体1后侧面的两个支撑块28下方均设有一个扇形齿轮31，且扇形齿轮31的圆心位于短

轴24的轴心线上；两个摆动驱动电机20固定安装在在外箱体1后侧面的左上顶角和右上顶

角处，并在摆动驱动电机20的输出轴上设有与扇形齿轮31相啮合的摆动驱动齿轮32；在外

箱体1后侧面上设有卡罩在扇形齿轮31以及摆动驱动齿轮32前侧的防护罩33；在左侧盖板

11的左侧以及右侧盖板11的右侧均设有一个向下翻折的垂直边6；在外箱体1的下侧设有四

个底脚2；微处理器通过滑移电机驱动电路驱动两个滑移驱动电机19转动，通过摆动电机驱

动电路驱动两个摆动驱动电机20转动。

[0015] 进一步地，在内箱体10的底部以及底部托板14上均设有透水孔；在外箱体1的底部

倾斜设置有挡水板16；在外箱体1的侧面且靠近挡水板16较低一侧设有出水管17；在两块盖

板11的前侧后侧边缘均铰接安装有扩展板7；前后侧的扩展板7的边缘伸出外箱体1的前后

侧边缘外；在扩展板7与盖板11的铰接缝隙处设有橡胶密封条8；橡胶密封条8沿铰接缝隙设

置，且橡胶密封条8的一侧长度边固定在盖板11上，另一侧长度边覆盖在扩展板7上；在前侧

门9外侧设有门把手5；在内箱体10的前侧设有推拉把手12和两个吊耳13。

[0016] 本发明创造公开的机电一体化垃圾箱在具体实施时，接近传感器4采用红外接近

开关；两个滑移驱动电机19和两个摆动驱动电机20均采用带有刹车功能的步进电机；扩展

板7与盖板11的铰接合页位于上侧面，使得扩展板7只能向上翻折；顶窗口35的左右两端从

外箱体1左右侧边贯穿，盖板11水平状态时，垂直边6刚好封盖在此处；微处理器采用带有A/

D采集功能的单片机即可。
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[0017] 本发明创造公开的机电一体化垃圾箱在使用时，当有人员接近垃圾箱时，接近传

感器4接收到红外信号时，由微处理器通过滑移电机驱动电路驱动两个滑移驱动电机19转

动，通过摆动电机驱动电路驱动两个摆动驱动电机20转动；滑移驱动电机19通过滑移驱动

齿轮22带动滑条25在支撑块28处滑动，从而实现两块盖板11的展开；摆动驱动电机20通过

摆动驱动齿轮32和扇形齿轮31驱动盖板11围绕短轴24旋转摆动，使得两个盖板11呈倒八字

的漏斗形，便于垃圾滑入内箱体10中；在需要取出内箱体10时，通过门把手5开启前侧门9；

通过推拉把手12将内箱体10拉出，此时底部托板14一起滑出；垃圾车通过两个吊耳13将内

箱体10吊起倾倒或直接运走更换另一个内箱体10；在使用过程中，污水会由透水孔滴下，沿

挡水板16流动，最终由出水管17连接的水管流入下水道。
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